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Zu diesem Handbuch

Das Sicherheitshandbuch SH 8484-1 enthdlt Informationen, die fir den Einsatz des Stel-
lungsreglers TROVIS 3730-1 in sicherheitsgerichteten Systemen gemdaf3 IEC 61508/

IEC 61511 relevant sind. Das Sicherheitshandbuch richtet sich an Personen, die den Sicher-
heitskreis planen, bauen und betreiben.

O HINWEIS

Fehlfunktion durch falsch angebautes, angeschlossenes oder in Betrieb genommenes Ge-

rat!

= Anbau, elektrischen und pneumatischen Anschluss und Inbetriebnahme gemdf3 Einbau-
und Bedienungsanleitung » EB 8484-1 vornehmen!

= Warn- und Sicherheitshinweise der Einbau- und Bedienungsanleitung » EB 8484-1 be-
achten!

Weiterfihrende Dokumentation

Ausfihrliche Beschreibungen zur Inbetriebnahme, Funktion und Bedienung des Stellungsreg-
lers finden Sie in den nachfolgend aufgelisteten Dokumenten. Die aufgefihrten Dokumente
liegen unter www.samsongroup.com zum Download bereit.

Stellungsregler TROVIS 3730-1

> T8484-1:  Typenblatt

P EB 8484-1:  Einbau- und Bedienungsanleitung
> KA 8484-1:  Kurzanleitung

i Info
Ergdnzend zur Stellungsregler-Dokumentation sind die technischen Dokumente des pneuma-
tischen Antriebs, des Ventils und sonstiger Peripheriegerdte des Stellventils zu beachten.
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Anwendungsbereich

1 Anwendungsbereich

1.1 Allgemeines

Der elektropneumatische Stellungsregler TROVIS 3730-1 ist ein einfachwirkender, entliften-
der Stellungsregler zum Anbau an pneumatische Schwenk- und Hubantriebe mit Federriick-
stellung. Der Stellungsregler wird zur Regelung von Stellventilen eingesetzt.

1.2 Verwendung in sicherheitsgerichteten Systemen

i Info
Fir die Verwendung in sicherheitsgerichteten Kreisen diirfen nur Stellventile mit pneumati-
schem Antrieb genutzt werden, die ohne Hubbegrenzung, Handverstellung, pneumatische
oder elektrische Verblockung ausgefihrt sind.

Unter Beachtung der IEC 61508 ist eine systematische Eignung des Steuerventils zum siche-
ren Entliften als Komponente in sicherheitsgerichteten Kreisen gegeben.

Unter Beachtung der IEC 61511 und der erforderlichen Hardware-Fehlertoleranz ist der Stel-
lungsregler in sicherheitsgerichteten Anwendungen bis SIL 2 (einzelnes Gerat/HFT = 0) und
SIL 3 (redundante Verschaltung/HFT = 1) einsetzbar.

Der Stellungsregler und dessen Sicherheitsfunktionen sind nach IEC 61508-2 als Typ A zu
betrachten.

i Info
Fiir einen héheren Sicherheitslevel muss die Architektur und das Intervall der wiederkehren-
den Priiffung entsprechend angepasst werden.

1.3 Ausfihrungen und Bestellangaben

Fir den Einsatz in sicherheitsgerichteten Systemen sind Stellungsregler mit folgendem Artikel-
code geeignet:

—  TROVIS 3730-T-xxx0xx0xxxxx T xxxxxx

Der Stellungsregler kann mit Optionen ausgestattet sein. Die Option ,Induktive Grenzkon-
takte” ermdglicht die Erweiterung der Sicherheitsfunktionen des Stellungsreglers.
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Technische Daten (Auszug aus EB 8484-1)

Auskunft Gber die optionale Ausstattung des Stellungsreglers gibt der Artikelcode auf dem Ty-
penschild:

Stellungsregler TROVIS3730-1-x x x 0 x x 0 x x x x x 1 x x x X X X

Option 2

2x induktive Grenzkontakte (NAMUR),
=50 bis +85 °C

Zusdtzliche Zulassung

SIL 1

1.4 Anbau

Der Stellungsregler ist in Kombination mit unterschiedlichen Anbauteilen fir folgende Anbau-
varianten geeignet:

- Direktanbau an SAMSON-Hubantriebe Typ 3277

— Anbau an Hubantriebe nach IEC 60534-6 (NAMUR)

— Anbau an Hubantriebe nach VDI/VDE 3847-1 und VDI/VDE 3847-2
- Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845

2 Technische Daten (Auszug aus EB 8484-1)

Stellungsregler TROVIS 3730-1
Bei Ex-Gerditen gelten zusditzlich die technischen Daten der Prifbescheinigung.

Sollwert w
Signalbereich 4 bis 20 mA - Zweileitergerdt, verpolsicher
Split-Range-Betrieb 4 bis 11,9 mA und 12,1 bis 20 mA
Zerstorgrenze +33V
Mindeststrom 3,6 mA fir Anzeige - 3,8 mA fir Betrieb
Birdenspannung nicht Ex: 6,6 V (entspricht 330 Q bei 20 mA)
Ex: <7,3 V (entspricht 365 Q bei 20 mA)
Hilfsenergie
Zuluft 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi)
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Technische Daten (Auszug aus EB 8484-1)

Luftqualitéit ISO 8573-1 | max. TeilchengréfBe und -dichte:  Klasse 4
Olgehalt: Klasse 3
Drucktaupunkt: Klasse 3 oder mindestens 10 K unter
der niedrigsten zu erwartenden Um-
gebungstemperatur
Hysterese <0,3 %
Ansprechempfindlichkeit | <0,1 %

Luftverbrauch, stationdr

zuluftunabhdngig, ca. 65 1./h

Luftlieferung (bei Ap = 6

bar)

Antrieb Beliften

8,5m,3/h - bei Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Ky, 20 °c) = 0,09

Antrieb Entliften

14,0 m3/h - bei Ap = 1,4 bar: 4,5 m3/h - Ky, o 20 = 0,15

Umweltbedingungen und zuldssige Temperaturen

Zuléssige klimatische Umweltbedingungen nach EN 60721-3

Lagerung

1K6 (relative Lufifeuchte <95 %)

Transport

2K4

Betrieb

4K4

-20 bis +85 °C:
-40 bis +85 °C:
-55 bis +85 °C:

alle Ausfihrungen
mit Kabelverschraubungen Metall
Tieftemperaturausfihrungen mit Kabelverschraubungen

Metall
Bei Ex-Gerdten gelten zuscitzlich die Grenzen der Prisfbescheinigung.

Sicherheitstechnisch relevante Optionen

Induktive Grenzkontakte

Ausfihrung zum Anschluss an Schaltverstérker nach EN 60947-5-6,
Schlitzinitiatoren Typ SJ2-SN, verpolsicher

Messplatte nicht erfasst | =3 mA

Messplatte erfasst <1 mA

Zerstdrgrenze 20V DC

Zuldssige Umgebungste!

mperaturen der SIL-Funktionen

Funktion Temperaturbereich
Sicheres Entliffen 0,0 mA -60 bis +80 °C
Sicheres Melden der Endlagen iber induktive Grenzkontakte -50 bis +80 °C

SH 8484-1




Sicherheitstechnische Funktionen

3 Sicherheitstechnische Funktionen

Der Stellungsregler TROVIS 3730-1 ist mit zwei sicherheitstechnischen Funktionen ausgestat-
tet. Diese wirken unabhdngig vom Mikrocontroller und der Software.

Sicheres Entliften durch mA-Signal
> Vgl Bild ], P]ch ..................

Wenn an den Klemmen 11/12 kein Signal (0 mA) ansteht, dann tritt der Sicherheitsfall ein.
Der Luftleistungsverstarker (6) entliftet federriickgestellt Gber Output 38 gegen Atmosphdre.

Sicheres Melden der Endlage Gber Option ,Induktive Grenzkontakte”
2 Vgl. Bild 1, Pfad —-—-—

Mit den induktiven Grenzkontakten Typ SJ2-SN (NAMUR-Offner) wird die eingestellte Endla-
ge sicherheitsgerichtet an den Klemmen 41/42 und 51/52 ausgewertet. Einstellung der
Grenzkontakte, vgl. P> EB 8484-1.

3.1 Verhalten im Sicherheitsfall

Der Sicherheitsfall tritt bedingt durch den i/p-Wandler und bei Ausfall der pneumatischen
Hilfsenergie ein. Der Stellungsregler entliiftet seinen pneumatischen Ausgang vollstindig ge-
gen Atmosphdre und dadurch den pneumatischen Antrieb. Als Folge féhrt das Ventil in die
Sicherheitsstellung. Die Sicherheitsstellung ist abhdngig von den Federn im pneumatischen
Antrieb ,schliefend” oder ,éffnend”.

Bei Ausfall der pneumatischen Hilfsenergie bleiben mit Ausnahme der Regelung/Steuerung
alle sonstigen Gerdtefunktionen erhalten.

i Info
Der pneumatische Ausgang des Stellungsreglers kann auch durch die Software, z. B. durch
Vorgabe eines entsprechenden Sollwerts, gegen Atmosphdire entliiftet werden. Dieses Vorge-
hen hat keine sicherheitstechnische Funktion!

3.2 Schutz gegen Konfigurationsénderung

Die Sicherheitsfunktion kann Gber die Konfiguration nicht deaktiviert oder beeinflusst werden.
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Sicherheitstechnische Funktionen
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1 Stellventil 8  D/A-Wandler
2 Wegaufnehmer 9 Kommunikationsschnittstelle
3 A/D-Wandler 10 Dreh-/Druckknopf
4 Mikrocontroller 11 Display
5 Druckminderer 121 Software-Grenzkontakt (SPS/NAMUR)
6 Luftleistungsverstdirker 131 Stellungsmelder
7 i/p-Wandler 14" Induktive Grenzkontakte (NAMUR)

1 optional

Bild 1: Wirkungsweise des Stellungsreglers
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Anbau, Anschluss und Inbetriebnahme

4 Anbau, Anschluss und Inbetriebnahme

Anbau, elektrischer und pneumatischer Anschluss und Inbetriebnahme des Stellungsreglers
erfolgen nach Einbau- und Bedienungsanleitung B EB 8484-1.
Es dirfen nur die angegebenen Originalanbau- und Zubeharteile verwendet werden.

4.1 Elektrischer Anschluss

= Elekirische Hilfsenergie (mA-Stellsignal) nach Bild 2 anschlief3en.

D D

%S

D D

D D

D D D D

CIC]

CIC]

CIC]

CIACICIC]

,—E

-12
+11

Bild 2: Elektrischer Anschluss der Hilfsenergie

= Optionen nach Bild 3 anschliefen.

Induktive Grenzkontakte: | |
® { N {

D D D D D> D D> D S5 B0 —

CORCORCORCTRCITECTD

induktiver Grenzkontakt 1
+41

-52
induktiver Grenzkontakt 2

Bild 3: Elektrischer Anschluss der optionalen Zusatzfunktion

+51
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Notwendige Bedingungen

5 Notwendige Bedingungen

A WARNUNG

Fehlfunktion aufgrund falscher Auswahl, Installations- und Betriebsbedingungen!

= Stellventile nur dann in sicherheitsgerichteten Kreisen einsetzen, wenn die anlagenabhdn-
gigen notwendigen Bedingungen erfiillt werden. Gleiches gilt fir den angebauten Stel-
lungsregler.

5.1 Auswahl

= Die geforderten Stellzeiten des Stellventils werden eingehalten!
Die zu realisierenden Stellzeiten ergeben sich aus den verfahrenstechnischen Anforde-
rungen.

= Der Stellungsregler ist fir die herrschende Umgebungstemperatur geeignet, vgl. Tabel-
le ,Zulassige Umgebungstemperaturen der SIL-Funktionen”, Seite 7!
= Die Temperaturgrenzen werden eingehalten!

5.2 Mechanische und pneumatische Installation

= Der Stellungsregler ist ordnungsgemdf3, unter Beachtung der Einbau- und Bedienungsan-
leitung angebaut und an die pneumatische Versorgung angeschlossen!

1% Tipp
Einen fehlerhaften Anbau signalisiert der Stellungsregler iiber entsprechende Fehlermel-
dungen (vgl. » EB 8484-1, Kap. ,Storungen”).

= Der verwendete Antrieb ist einfachwirkend mit Federriickstellung.

= Der verwendete Antrieb ist ohne Hubbegrenzung, Handverstellung, pneumatische oder
elektrische Verblockung ausgefihrt.

= Der maximale Zuluftdruck von 7 bar wird nicht Gberschritten!

= Der Federbereich des Antriebs muss so ausgelegt werden, dass auch mit 0,2 bar Druck
in den pneumatischen Ausgéngen eine ausreichende Dichtschliefkraft vorhanden ist. Der

maximale Druck im Ausgang muss bei der Betrachtung der Sicherheitsfunktion von nach-
folgenden pneumatischen Gerdten beachtet werden.

SH 8484-1 11
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Notwendige Bedingungen

>

>
>

Die pneumatische Hilfsenergie erfillt die Anforderungen an die Instrumentenluft!

PartikelgroBe und -anzahl Olgehalt Drucktaupunkt

Klasse 4 Klasse 3 Klasse 3

<5 pm und 1000/m3 <1 mg/m? —20 °C oder mindestens 10 K unter der nied-
rigsten zu erwartenden Umgebungstemperatur

3 Tipp
SAMSON empfiehlt das Vorschalten eines Druckminderers/Filters. Geeignet ist z. B. der
SAMSON-Druckregler Typ 4708 in der Ausfiihrung mit 5-ym-Filterpatrone.

Die vorgeschriebene Einbaulage des Stellungsreglers wird eingehalten!

Die Abluftoffnung auf der Stellungsregler-Rickseite ist bauseits nicht verschlossen!
Bei Entliftung in eine gefasste Kammer kann sich durch den hoheren Staudruck auch der
maximale Druck im Ausgang erhchen.

5.3 Elektroinstallation

>

>

>

>

Der Stellungsregler ist ordnungsgemdf3, unter Beachtung der Einbau- und Bedienungsan-
leitung an die elekirische Versorgung angeschlossen!

Es werden nur Kabel mit den fir die eingesetzten Kabelverschraubungen vorgeschriebe-
nen Auf3endurchmessern verwendet!

In Ex-i-Kreisen entsprechen die elektrischen Werte des Kabels den bei der Planung zu-
grunde gelegten Werten!

Verschraubungen und Deckelschrauben sind fest angezogen, damit die Schutzart einge-
halten wird!

Die Installationsvorschriften fir die notwendigen Explosionsschutzmaf3nahmen werden
eingehalten!

Die besonderen Bedingungen aus den Ex-Bescheinigungen werden eingehalten!

5.4 Betrieb

>

Der Stellungsregler ist gemaf3 Einbau- und Bedienungsanleitung in Betrieb genommen
und initialisiert (ein nicht initialisierter Stellungsregler befindet sich in der Sicherheitsstel-

lung).
Die induktiven Grenzkontakte sind mechanisch gemdf3 Anforderungen eingestellt!

12
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Wiederkehrende Prifungen

6 Wiederkehrende Prisfungen

Das Intervall von wiederkehrenden Prisfungen und der Umfang dieser Prisfungen liegen in
der Verantwortung des Betreibers. Vom Betreiber ist ein Prifplan zu erstellen, in dem die
wiederkehrenden Prifungen und Prisfintervalle festgelegt sind. Die Anforderungen der
wiederkehrenden Prifungen sollten in Form einer Checkliste zusammengefasst werden.

Gefahrbringender Ausfall durch Fehlfunktion im Sicherheitsfall (Antrieb entliftet nicht und/

oder Ventil féhrt nicht in die Sicherheitsstellung)!

= Nur Gerdte in sicherheitsgerichteten Kreisen einsetzen, die die wiederkehrenden Priifun-
gen entsprechend des vom Betreiber erstellten Priifolans bestanden haben!

Die Sicherheitsfunktion des gesamten Sicherheitskreises ist regelmafig zu prifen. Die Pri-
fungsintervalle werden unter anderem bei der Berechnung jedes einzelnen Sicherheitskreises
einer Anlage (PFD,,,.) bestimmt.

avg

6.1 Sichtprifung zur Vermeidung systematischer Fehler

Zur Vermeidung systematischer Fehler sind regelmdfig durchzufihrende visuelle Prifungen
des Stellungsreglers erforderlich. Prifhdufigkeit und Umfang liegen in der Verantwortung des
Betreibers. Es sind insbesondere anwendungsspezifische Einflisse zu beriicksichtigen:

- Verschmutzungen an den pneumatischen Anschlissen

— Korrosion (Zerstorung vornehmlich metallischer Werkstoffe infolge chemisch-physikali-
scher Vorgdnge)

- Materialermiidung

- Alterung (Schéden infolge von Licht- und Warmeeinwirkung an organischen Materialien,
z. B. an Kunststoffen und Elastomeren)

- Chemikalienangriff (durch Chemikalien ausgeloste Quell-, Extraktions- und Zersetzungs-
vorgdnge an organischen Materialien, z. B. an Kunststoffen und Elastomeren)

O HINWEIS

Fehlfunktion durch unzuldssige Bauteile!
= Verschlissene Bauteile nur durch Originalbauteile ersetzen!

SH 8484-1 13



Wiederkehrende Prifungen

6.2 Funktionspriifung

Die Sicherheitsfunktion ist in regelmdfligen Zeitabstdnden entsprechend des vom Betreiber
aufgestellten Prisfplans durchzufGhren.

i Info

Fehler am Stellungsregler sind zu protokollieren und SAMSON schriftlich mitzuteilen.

Sicheres Entliften durch mA-Signal an den Klemmen 11/12 (Stellsignal):

1.

6.

Initialisierten Stellungsregler mit einem zulassigen Zuluftdruck versorgen (max. 7 bar),
der ein Verfahren des Ventils auf den maximalen Hub/Drehwinkel ermoglicht.

Stellungsregler mit elektrischem Eingangssignal 23,8 mA (Klemmen 11/12) versorgen.

. Wenn nicht bereits erfolgt, Stellungsregler in den Automatik- oder Handbetrieb schalten.

Das Eingangssignal (Klemmen 11/12) Gber eine lokale Stromquelle oder tber das Leit-
system so einstellen, dass das Ventil auf ca. 50 % seines Hubs/Drehwinkels verfahrt.

Elektrisches Eingangssignal (Klemmen 11/12) unterbrechen.
Als Folge muss das Ventil in die sichere Endlage verfahren.

Prifen, ob der Antrieb in der geforderten Zeit vollstindig entliftet.

Sicheres Melden der Endlage

1.

Initialisierten Stellungsregler mit einem zuldssigen Zuluftdruck versorgen (max. 7 bar),
der ein Verfahren des Ventils auf den maximalen Hub/Drehwinkel erméglicht.

2. Stellungsregler mit elektrischem Eingangssignal 3,8 mA (Klemmen 11/12) versorgen.

3. Wenn nicht bereits erfolgt, Stellungsregler in den Automatik- oder Handbetrieb schalten.

4. Das Eingangssignal (Klemmen 11/12) iber eine lokale Stromquelle oder Gber das Leit-

system so einstellen, dass das Ventil auf ca. 50 % seines Hubs/Drehwinkels verfdhrt.

5. Das Eingangssignal (Klemmen 11/12) iber eine lokale Stromquelle oder Gber das Leit-
system so einstellen, dass das Ventil in die Endlage verfchrt.

6. Priifen, ob bei Erreichen der Endlage ein Signal an den Klemmen 41/42 oder 51/52 (je
nach oberer/unterer Endlage) ansteht.
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Reparatur und Wartung

7 Reparatur und Wartung

Es dirfen nur die in der > EB 8484-1 beschriebenen Arbeiten am Stellungsregler durchge-
fihrt werden.

O HINWEIS

Beeintréchtigung der Sicherheitsfunktion durch unsachgemdBe Reparatur!

= Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten nur durch geschultes Personal durchfiihren las-
sen.

8 Sicherheitstechnische Kennzahlen und Zertifikate

Die sicherheitstechnischen Kennzahlen sind im nachfolgenden Zertifikat enthalten.
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Zertifikat

Nr.: 968/V 1263.00/21
Priifgegenstand Blektropneumatischer Zertifikats- SAMSON AG
Stellungsregler inhaber Weismiflerstr. 3
60314 Frankfurt / Main
Typbezeichnung TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3
Prilfgrundiagen IEC 61508 Parts 1-2 and 4-7:2010
Bestimmungsgemale Die Stel sind zur Verwendung in einem sicherheitsgerichiaten
Verwendung bis SIL 2 (Low Demand Mode) geeignet. Unter Berlcksichtigung der mindestans

Capability

TOVAheiniand

CERTIFED WWW.tUW. com

arforderichan lertoleranz von HFT = 1 kinnen die Gerate in
redundanter Ausfiihrung auch bis SIL 3 eingesstzt werden.

Sicherheitsfunkfionen:

TROVIS 3730-1
- Sicheres Melden der Endlagen iber die Option indukfiver Grenzkontakt
- Sicheres Entidften dber den ijp-Wandler

TROVIS 3730-3

- Sicheres Meiden der Endlagen (iber die Option indukfiver Grenzkontakt
- Sicheres Entliften iiber den i/p-Wandler

- Sicheres Entiliften dbar die Option Zwangsentiiiftung

Besondere Bedingungen Dies Himweisa in der zugehdrigen Installafions- und Betrisbsanlsitung sowie des
Sicherheitshandbuchs sind zu beachten.

Zusammer g der T siehe Rickseite des Zerifikates.

Giitig bis 10.12.2028

Der Ausstellung di eine Evaluisrung entsprachand m

CERT FSP1 V1.0:2017 in der aktuellen Version zugrunds, deren Ergsbnisse im Baricht Nr. 968/V 1263 00/21 vom

09.12.2021 dokumentiert sind. Disses Zertifikat ist nur giitig fir Er diie mit dem Pri

Dibereinstimmean.

TOV Rheinland Industrie Service GmbH

- ice G
Bereich Automation f,\)hf
Funkticnale Sicherheit =

0 OEBAOGBOGG

84408 Kol Gammany

Gk, Am

Kain, 10122021

www _fs-products.com
waw tuv.com

A TUVRheinland®

Precisely Right.
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Zertifikatsinhaber SAMSON AG
Weismiillerstr. 3
60314 Frankfurt am Main

Priifgegenstand: Elektropneumatische Stelleungsregler

TROVIS 37301
TROVIS 3730-3
Ergebnisse der Bewertung
Pfad der Evaluierung 24115
Typ des Sub-systems Type A
Betriebsmodus Low Demand Mode
Hardware Fehler Toleranz HFT li]
Systematische Sicherheltsintegritat SC3
Sicheres Entliiften iiber den i/p-Wandler
Dangerous Failure Rate by 8B80E-08/h B8 FIT
Safe Failure Rate ha 1,55E07/h 155 FIT
Average Probability of Failure on Demand 1oo1 PFD,,,(T,) 392 E-04
Average Probability of Failure on Demand 1002 PFDy(T,) 393 E-05
Sicheres Entliiften iiber die Option Zwangsentliiftung

Dangerous Failure Rate ho 8B80E-08/h B8 FIT
Safe Failure Rate ha 1,39 E07/h 139 FIT
Average Probability of Failure on Demand 1oo1 PFD,,,(T,) 392 E-04
Average Probability of Failure on Demand 1002 PFD,,,(T,) 393 E-05

Sicheres Melden der Endlagen iiber die Option induktiver Grenzkontakt
Dangerous Failure Rate by TA0ED&E/h T AT
Average Probability of Failure on Demand 1001 PFD,(T,) 3,16 E-04
Average Probability of Failure on Demand 1002 PFD,,,(T,) 317 EOS

Annahmen zu den obenstehenden Berechnungen: DC=0%, T, = 1year, MRT =72 h, Bioz = 10 %

Ermittlung der Ausfallraten
Die angegebenen Ausfallraten fir den "Low Demand Mode™ gind das Ergebnis aus einer FMEDA mit speziell
auf den Entwurfs- und Fertigungsprozess ausgerichteten Ausfaliraten.

Daniber hinaus wurden die Ergebnisse durch Qualifikationstests verifiziert.

Die Ausfallraten beinhalten Ausfille, die zu einem zufiligen Zeitpunkt aufireten und auf Verschleil sowie
Alterung zurickzuflhren sind.

Die angegebenen Ausfallraten entbinden den Endanwender nicht davon, anwendungsspezifische
Zuverlassigkeitsdaten zu sammeln und auszuwerien.

Wiederkehrende Priifung und Wartung

Die angegebenen Werle erfordem eine periodische Priifung und Wartung, wie im Sicherheitshandbuch
beschrieben.

Der Betreiber ist fur die Bericksichtigung speafischer aullerer Bedingungen (z.B. Sicherstellung der
erforderlichen Mediengualitat, Maximaltemperatur, Einwirkzeit) und geeigneter Prifzyklen verantwortlich.

TP-4800; Rev. 5.0 TUV Rheinland Industrie Service GmbH, Am Grauen Stein, 51105 Kain / Germany
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SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT

Weismillerstrafe 3 - 60314 Frankfurt am Main

Telefon: +49 69 4009-0 - Telefax: +49 69 4009-1507

E-Mail: samson@samsongroup.com - Infernet: www.samsongroup.com
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