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Nota sobre este manual de montagem e instrugdes de servico

Este manual de montagem e instruces de servico ajudam-no a montar e colocar em servico,
este equipamento, em seguranca. Estas instrucdes sdo vinculativas para o manuseio de
equipamentos SAMSON. As imagens mostradas nestas instrugdes sdo apenas para efeitos
de ilustragdio. O produto em causa pode ser diferente.

= Para o uso adequado e seguro destas instrugdes, leia-as atentamente e guarde-as para
consulta posterior.

= Se tem alguma questdo relativa a estas instrugdes, contacte o departamento de servico
pés-venda da SAMSON (aftersalesservice@samsongroup.com).

Os documentos relativos ao equipamento, tais como instrugdes de
montagem e funcionamento, estdo disponiveis no nosso site em
www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads >
Documentation.

Definicdo de palavras de alerta

A PERIGO O NOTA
Situagdes de perigo, que se ndo forem Mensagem de danos materiais ou mau
evitadas, podem resultar em morte ou funcionamento

ferimento grave

i Informacéo

A ATENCAO Informagdo adicional
Situages de perigo, que se ndo forem

evitadas, podem resultar em morte ou
ferimento grave 4} Dica
Acéo recomendada
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Instru¢des e medidas de seguranca

1 Instrucdes e medidas de seguranca

Utilizagdo pretendida

O posicionador TROVIS 3730-1 da SAMSON esté montado em vdlvulas de controlo
pneumdticas e é utilizado para atribuir a posicdo da vélvula ao sinal de controlo.

O posicionador esté concebido para trabalhar sob condicdes exatamente definidas (por
exemplo, pressdo de operacdio, temperatura). Assim sendo, os operadores tém de garantir
que o posicionador é utilizado apenas em aplicagdes onde as condicdes de operagéio
correspondem aos dados técnicos. Caso os operadores pretendam utilizar o posicionador

noutras aplicagdes ou condigdes que ndo as especificadas, entre em contacto com a
SAMSON.

A SAMSON néo assume qualquer responsabilidade por danos resultantes da néo utilizagéo
do dispositivo para o fim a que se destina ou danos causados por forgas externas ou outros
fatores externos.

= Consulte os dados técnicos para obter os limites e os campos de aplicagdio, bem como
as utilizagdes possiveis.

Ma utilizacdo razoavelmente previsivel

O posicionador TROVIS 3730-1 néo é adequado para as seguintes aplicagdes:

- Utilizagéio fora dos limites definidos durante o dimensionamento e pelos dados técnicos

Além disso as acdes seguintes ndio respeitam a utilizacdo pretendida:

- Utilizagdio de pegas de reposigdio ndo originais

— Realizar atividades de manutencéio néo descritas nestas instrucdes

Quadlificagdes do pessoal de operacao

O posicionador deve ser montado, iniciado e assistido apenas por pessoal com formagdo e
qualificagdio completas; devem ser observadas as préticas e os cédigos aceites pela
industria. De acordo com estas instrugdes de montagem e operagdio, pessoal com formagdo
refere-se a individuos que sdo capazes de avaliar o trabalho que lhes foi atribuido e
reconhecer possiveis perigos devido & sua formagdo especializada, aos seus conhecimentos
e experiéncia bem como ao seu conhecimento das normas aplicaveis.

As versdes com protecdio contra explosdo deste dispositivo apenas devem ser utilizadas por
pessoal que tenha recebido formagdo especial ou instrugdes, ou que esteja autorizado a
trabalhar com dispositivos com protegéo contra exploséio em dreas perigosas.
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Instrugdes e medidas de seguranca

Equipamento de prote¢do pessoal

N&o é necessdrio equipamento de protegdo pessoal para o manuseamento direfo do

posicionador. Pode ser necessdrio efetuar trabalhos na vélvula de controlo durante @

montagem e remogdo do dispositivo.

= Respeite os requisitos de equipamento de protegdio pessoal especificados na
documentacédo da vélvula.

= Verifique com o operador da instalagdo os detalhes de equipamento de protecdio
adicional.

Revisdes e outras modificacdes

Revisdes, conversdes e outras modificagdes do produto ndio séo autorizadas pela SAMSON.
Estas serdio executadas por conta e risco do utilizador e poderéo, por exemplo, colocar a
seguranga em risco. Além disso, o produto poderé jé ndio cumprir os requisitos para a sua
utilizagdo pretendida.

Fungdes de seguranca

Apés falha da alimentagéio de ar ou do sinal elétrico, o posicionador despressuriza o
atuador, fazendo com que a vélvula se desloque para a posicdo de seguranca determinada
pelo atuador.

Aviso contra riscos residuais

O posicionador tem influéncia direta na vélvula de controlo. Para evitar ferimentos pessoais
ou danos de propriedade, os operadores da instalacéo e o pessoal de operacéo devem
evitar riscos que podem ser causados na vélvula de controlo pelo fluido do processo,
pressdo de operacdo, sinal de pressdio ou por partes méveis tomando as precaucdes
apropriadas. Os operadores da instalagdo e o pessoal de operagdio #m de respeitar todas
as declaragdes de perigo, notas de aviso ou cuidado das instrugdes de montagem e
operagdio, especiqlmente durante a instalccao, arranque e manutengdo.

Se forem produzidos movimentos ou forgas inadmissiveis no atuador pneumdtico em

resultado da presséo de alimentacéio, este deve ser limitado utilizando uma estagdio de
redugdio da pressdo de alimentagdo adequada.

Responsabilidades do operador

Os operadores séo responsaveis pela utilizagdo adequada e cumprimento dos regulamentos
de seguranga. Os operadores séo obrigados a fornecer estas instrugdes de montagem e
operagdo ao pessoal de operacéio e instrui-los no modo de operacéo adequado. Além
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Instru¢des e medidas de seguranca

disso, os operadores devem garantir que o pessoal de operagéo e terceiros néo ficam
expostos a qualquer perigo.
Responsabilidades do pessoal de operacao
O pessoal de operagéio tem de ler e entender as instrugdes de montagem e operagéio, bem
como as declaragdes de perigo, notas de aviso e cuidado especificadas. Além disso, o
pessoal de operagdo tem de estar familiarizado com os regulamentos aplicaveis sobre
satde, seguranca e prevengdio de acidentes e cumpri-los.
Normas, diretivas e regulamentos referenciados
Os dispositivos com marcagéio CE cumprem os seguintes requisitos das Direfivas:
— TROVIS 3730-1: 2011/65/UE, 2014/30/UE
- TROVIS 3730-1-110/-510/-810/-850: 2011/65/UE, 2014/30/UE, 2014/34/UE
Os dispositivos com marcagdo EAC cumprem os requisitos dos seguintes Regulamentos:
- TROVIS 3730-1: TR CU 020/2011 e TR CU 012/2011 com as normas GOST
aplicaveis:
— TOCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011
— TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011)

- TROVIS 3730-1-110/-510/-810/-850: TR CU 020/2011

Os dispositivos com marcagdio UKCA cumprem os requisitos dos seguintes regulamentos:
- TROVIS 3730-1: S 2016 N.° 1091, SI 2012 N.° 3032

- TROVIS 3730-1-118/-518: S1 2016 N.° 1091, SI 2016 N.° 1107, SI 2012 N.° 3032
- TROVIS 3730-1-858/-518: S 2016 N.° 1091, SI 2016 N.° 1107, SI 2012 N.° 3032

Consulte o anexo para as declaragdes de conformidade e os certificados EAC.

Documentacdo referenciada

Os documentos seguintes aplicam-se adicionalmente a estas instrucdes de montagem e

operagdo:

- As instrucdes de montagem e operacdio dos componentes nos quais o posicionador esté
montado (vélvula, atuador, acessérios da vélvula, etc.).
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Instrugdes e medidas de seguranca

1.1 Notas sobre possiveis ferimentos pessoais graves

Risco de ferimentos fatais devido a ignicdo de atmosfera explosiva.
A instalagdio, operagdio ou manutencdio incorretas do posicionador em atmosferas po-
tencialmente explosivas pode causar a ignicdo da atmosfera e, por fim, a morte.

= Os seguintes regulamentos aplicam-se & instalagdo em dreas perigosas: EN 60079-
14 (VDE 0165, Parte 1).

= A instalacdo, operagdio ou manutengdo do posicionador apenas devem ser realiza-
das por pessoal que tenha recebido formacdo especial ou instrugdes, ou que esteja
autorizado a trabalhar com dispositivos com protecéio contra explosdio em dreas
perigosas.

1.2 Notas sobre possiveis ferimentos pessoais

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos pessoais devido as pegas em movimento na vdélvula.

Durante a inicializagdo do posicionador e durante a operagéio, a vélvula desloca-se ao
longo de toda a sua gama de curso. Possibilidade de ferimentos nas méos ou dedos se
estes forem inseridos na vélvula.

= Durante a inicializacdo ndo insira as méos ou os dedos na arcada da vélvula e ndo
toque em nenhuma pega da vélvula em movimento.
Ruido alto repentino quando o atuador pneumdtico ventila.

O posicionador montado na vélvula de controlo pode causar a ventilagéo do atuador
pneumdtico. Pode ocorrer um ruido forte durante a ventilagdo. Isto pode causar danos
auditivos.

= Utilize protecdio para os ouvidos ao trabalhar préximo da vélvula.
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Instru¢des e medidas de seguranca

1.3 Notas sobre possiveis danos de propriedade.

0 Aviso

Risco de danos no posicionador devido a posicdo de montagem incorreta.

= Ndo monte o posicionador com a parte de trds do dispositivo virada para cima.

= Ndo sele nem limite a abertura de despressurizacdio quando o dispositivo é instala-
do no local.

Um sinal elétrico incorreto ira danificar o posicionador.

Deve ser usada uma fonte de corrente para alimentar o posicionador.

= Use unicamente uma fonte de corrente e nunca uma fonte de tensdo.

A atribui¢go incorreta dos terminais ird danificar o posicionador e originar uma
avaria.

Para que o posicionador funcione corretamente, deve ser respeitada a atribuigéo dos
terminais prescrita.

= Ligue os fios elétricos ao posicionador de acordo com a atribuicdio dos terminais
prescrita.
Avaria devido a inicializacdo ainda nao concluida.

A inicializagéio faz com que o posicionador seja calibrado para se adaptar & situagéo
de montagem. Depois de concluir a inicializagdo, o posicionador esté pronto a ser utili-
zado.

= Inicialize o posicionador no primeiro arranque.

= Reinicialize o posicionador depois de alterar a posigdio de montagem.

Risco de danos no posicionador devido a ligagdo & terra incorreta do equipamento de
soldar elétrico.

= Néo faca a ligagdo & terra de equipamentos de soldar elétricos perto do posiciona-

dor.
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1.4 Instrucdes especiais relativas a prote¢éo contra explosdo

Se uma parte do dispositivo onde se encontra a protegdo contra exploséo necessitar de
assisténcia, o dispositivo ndo pode ser colocado em funcionamento até que um especialista
qudlificado o tenha inspecionado de acordo com os requisitos de protegéio contra explosdo
e emita um certificado de inspecdo ou atribua ao dispositivo uma marca de conformidade.
A inspegdio por um inspetor qualificado néo é necessdria se o fabricante realizar um teste
de rotina no dispositivo antes de o colocar novamente em funcionamento e se a aprovagéio
do teste de rotina for documentada pela aposicdio de uma marcagdio de conformidade no
dispositivo Os componentes protegidos contra exploséio apenas podem ser substituidos por
componentes originais e testados pelo fabricante.

Os equipamentos que jé fenham sido utilizados fora de dreas perigosas, e que véo ser
utilizados em dreas perigosas no futuro, devem cumprir os requisitos de seguranca
estipulados para equipamentos reparados. Antes do funcionamento em dreas perigosas, os
dispositivos devem ser testados de acordo com as especificagdes relativas a equipamentos
protegidos contra explosdo.

Manutencéo, calibragdo e trabalhos no equipamento

= Utilize apenas calibradores de corrente/tensdo e instrumentos de medigéio
intrinsecamente seguros para a interligagdo com circuitos intrinsecamente seguros para
verificar ou calibrar o equipamento dentro ou fora de dreas perigosas.

= Respeite os valores mdximos permitidos indicados nos certificados dos circuitos
intrinsecamente seguros.
Equipamento com tipo de protegdo Ex nA

= Em equipamento operado com o tipo de protegdio Ex nA (equipamento ndo produtor de
faisca) apenas ligue, isole ou comute circuitos enquanto alimentados durante a
instalacéio, manutencdo ou reparagdo.

= Utilize bucins e bujdes certificados com o tipo de protegéo apropriado e classificagdo IP
> 6X e que sejom adequados para a gama de temperatura certificada.

= Ligue o circuito de sinal utilizando bornes roscados (borne 11/12) para condutores
elétricos com seccdio transversal de 0,2 a 2,5 mm?2. O bindrio de aperto é 0,5 a 0,6 Nm.

Equipamento com tipo de protecéo Ex t

= Em equipamento operado com o tipo de protegdio Ex t (protegdio por caixa) apenas
ligue, isole ou comute circuitos enquanto alimentados durante a instalagdo, manutengédio
ou reparacdo.
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= Ao trabalhar no dispositivo durante a operacdio em atmosferas com poeira
potencialmente explosiva, tenha em atengéo que a abertura da tampa da caixa pode
fazer com que a protegdio contra explosdo se torne ineficaz.

= Utilize bucins e bujdes certificados com o tipo de protecdio apropriado e classificagdo IP
> 6X e que sejam adequados para a gama de temperatura certificada.

= Para ligar o circuito de sinal, utilize bornes roscados (borne 11/12) para condutores
elétricos com seccdo transversal de 0,2 a 2,5 mm?2. O bindrio de aperto é 0,5 a 0,6 Nm.

1.5 Avisos no dispositivo

Simbolos de aviso Significado do aviso

Aviso relativo a ruido stbito e forte

O posicionador montado na vélvula de controlo pode causar a ventilagdo
do atuador pneumdtico. Pode ocorrer um ruido forte durante a ventilagdo.
Isto pode causar danos auditivos.
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Marcagées no dispositivo

2 Marcagées no dispositivo

2.1 Placa de identificacao

As placas de identificagdo apresentadas estavam atualizadas & data de publicagéo do pre-
sente documento. A placa de identificagdio no dispositivo pode ser diferente da apresentada.

Versdo com protecdo contra Versdo sem protecdo contra
explosdo explosdo

sAamson TROVIS3730-1 | 4 SAMSON TROVIS 3730-1

Positioner Positioner

Supply max. 1 Supply 1

Input 2 Input 2

12
9
ASee technical data for ambient temperature

A 10 Firmware . 3 Hordware 4

Firmware 3 Hardware 4 Date 11 \P;i 0d9i|D3730-16 55 il 7

Mat. 6 SN 7 ur.- erial no.

Model 3730-1-1 5 SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

1 Pressdo de alimentacdo 7 Nomero de série

2 Gama do sinal 8 Conformidade

3 Versdo de firmware 9 Tipo de protecéio para equipamentos protegidos contra exploséo
4 Verséo de hardware 10 Limites de temperatura nos certificados de teste para dispositivos
5 Nomero do modelo com protecdio contra explosdo.

6 Nomero de material/ID de configuragéio 11 Més e ano de fabrico (mm/AAAA)

12 Cédigo de matriz de dados

2.2 Opgcoes

Se forem instalados médulos opcionais no posicionador TROVIS 3730-1, é colocada uma
etiqueta para identificar o médulo no dispositivo:

SAMSON TROVIS 3730-1 Option module

1 1 Fungdio da opgéio
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Marcagées no dispositivo

2.3 Cédigo de artigo

Posicionador TROVIS3730-1-x x x 0 x x 0 x x xxx10x9998

Com LCD e autotune

Protecdio contra explosdo

Sem 000

ATEX 112 G Ex ia IC T4/Té Gb 110
112 D Exia lICT 85 °C Db

ATEX 12D Extb ICT 85 °C Db 510

ATEX I 3G ExnA lIC T4/Té Ge 810
112D Ex th lIC T 85 °C Db

ATEX Il 3G ExnA lIC T4/Té Ge 850

IECEx Ex ia IC T4/T6 Gb 111
Ex ia llIC T85°C Db

IECEx Ex tb IIIC T85°C Db 511

IECEx Ex nA IIC T4/T6 Gc 811
Ex tb IIIC T85°C Db

IECEx Ex nA IIC T4/Té Gc 851

Ex ia IC T4/T6 Gb

CCCEx Ex ia IlIC T85 °C Db 112

CCCEx Ex tb IC T85 °C Db 512

CCoE Ex ia IIC TAT6 Gb 111
1Ex ia IC T6..T4 Gb X

EAC Ex ia IC T85 °C Db X s

M ISCL I, I, I, Div. 1, Gr. A=G; T* Ta*; IS Ex ia IIC T* Gb; 130
NICL I, II, l Div. 2, Gr. A-G; T* Ta*; Tipo 4X; IP66
ISCL I, Il I, Div. 1, Gr. A-G; T* Ta* Tipo 4X

FM NI CL I, I, lll, Div. 2, Gr. A-G; T* Ta*Tipo 4X; 130
Cl. 1, Zona 1, AEx ia IIC; Tipo 4X

INMETRO Ex ia IC T4/T6 Gb 115

Ex ia IIC T85°C Db
INMETRO Ex tb lIIC T85°C Db 515
Ex nA IIC T4/T6 Gc

INMETRO £ 4 lIC T85°C Db 815
INMETRO  Ex nA IIC T6 Ge 855
KCS Coreia  Ex ia IIC T6/T4 114
1R MU 1055 26 Bx ia IC T4/16 Gb .

Il 2D Ex ia IIIC T85 °C Db
TR CMU 1055 Il 2D Ex tb llIC T85 °C Db 516

I 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc

TRCMUT055 ) o5 Ex h 111C T85 °C Db
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Marcagées no dispositivo

Posicionador TROVIS3730-1-x x x 0 x x 0 x x x xx 10x 9998
TR CMU 1055 1l 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc 856

UEX DD e ic T 85 Ob Bk

UKEX 112 D Ex th IC T85 °C Db 518

UKEX I 3G ExecllCT4/Té Ge 858

Opcgao 1

Sem 0

Transmissor de posi¢do 4 a 20 mA 1

Opgéio 2

Sem 0

2 contactos de fim de curso de software (PLC) 000 1

2 contactos de fim de curso de software (NAMUR) ") X X X 2

2 contactos de fim de curso indutivos (NAMUR) 4

Ligagdio elétrica

2 M20x1,5 (1 bucins, 1 bujéo) 1

Material da caixa

Aluminio EN AC-44300DF (standard) 0

Aco inoxiddvel 1.4408 1

Tampa

Com janela redonda 1

Sem janela 2

Verséio da caixa

Standard 00

Com orificio de ventilagdio adicionar e adaptador VDI/VDE 3847; sem pecas de leitor de 20

curso

Com orificio de ventilacdo adicional 21
Certificacdo adicional

SIL 1
Temperatura ambiente permitida

Standard: =20 a +85 °C 0
—40 a +85 °C com bucim metdlico 1
-55 a +85 °C, versdo para baixa temperatura com bucim metdlico 2

Verséio de hardware
1.00.00 99
Verséio de firmware

3.00.04 98

1) Apenas para versdes com protecdo contra explosdo
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3 Concegdo e principio de
funcionamento

= Consulte a Fig. 3-1

O posicionador eletropneumdtico TROVIS
3730-1 é montado em vélvulas de controlo
pneumdticas e é utilizado para atribuir a
posicdio da vélvula (variével controlada x)
ao sinal de comando (set-point w). O posi-
cionador compara o sinal de controlo elétri-
co de um sistema de controlo com o curso
ou éngulo de abertura da vélvula de contro-
lo e é produzido um sinal de pressdo para o
atuador pneumético.

O posicionador consiste principalmente num
sistema de sensor de curso sem contacto (2),
sistema pneumdtico e sistema eletrénico com
o microcontrolador (4). A posicéo da
vélvula é transmitida como um éngulo de
rotagdo ou curso linear para o brago de
recolha, daf para o sensor de curso (2) e
encaminhada para o microcontrolador (4).
O algoritmo PID no microcontrolador
compara a posicdo da vélvula medida pelo
sensor de curso (2) com o sinal de controlo
CC de 4 a 20 mA emitido pelo sistema de
controlo apés ter sido convertido pelo
conversor A/D (3).

No caso de um desvio do set-point a
ativagdo do médulo i/p (7) é alterada de
modo que o atuador da vélvula de controlo
(1) seja pressurizado ou despressurizado
sobre o amplificador a jusante (6). Como
resultado, o elemento de fecho da vélvula
(por exemplo, o obturador) é movido para a
posicdio determinada pelo set-point.

Concegdo e principio de funcionamento

O posicionador é operado por um botdo de
press@o rotativo (9) para navegacdo no
menu no visor (11).

3.1

Restricdo de caudal

Equipamento adicional

A restrigdo de caudal Q é utilizada para
adaptar o fornecimento de ar ao tamanho
do atuador.

A restricdo de caudal é uma restricéio rosca-

da que é enroscada na saida de sinal de

pressdio do posicionador (ou na saida do

bloco de montagem de manémetros ou pla-

ca de ligagéo).

= Recomendamos a utilizacdo de uma res-
tricdo de caudal.

—  Para atuadores lineares com um tem-
po de curso <1 s (por ex. com uma
drea do atuador inferior a 240 cm?),

- Para atuadores rofativos com um vo-
lume inferior a 300 cm3.

= Os atuadores com um tempo de curso
=1 s ndo necessitam de um caudal de
ar reduzido.

3.1.1

As fungdes adicionais opcionais do
posicionador TROVIS 3730-1 permitem
adapté-lo a requisitos especificos.

Opcoes

Contactos de fim de curso indutivos

Contactos de fim de curso com a captagdo
de posicdio mecdnica emitem um sinal para
um sistema de controlo quando a vélvula
atinge um dos dois limites ajustéveis.

EB 8484-1 PT
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Concegdo e principio de funcionamento
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gExausfao Alimentacdo 9 Saida 38
1
Y
X
1 Vdlvula de controlo 8  Conversor D/A
2 Sensor de curso 9 Interface de comunicagdo
3 Conversor A/D 10 Botdo de pressdo rotativo
4 Microprocessador 11 Visor
5 Redutor de presséo 121 Contacto de fim de curso de software (PLC/NAMUR)
6 Amplificador pneumdtico 13" Transmissor de posigdio
7 Conversor i/p 14" Contactos de fim de curso indutivos (NAMUR)
1 Opcional
Fig. 3-1: Diagrama de blocos
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Contactos de proximidade indutivos séio
operados por laminas ajustaveis. Para ope-
rar os confactos de fim de curso indutivos, os
amplificadores de comutagdo devem ser li-
gados no circuito de saida.

Contactos de fim de curso de software

Os contactos de fim de curso de software si-
nalizam que a vélvula atingiu um dos dois
limites ajustéveis.

- Quando o limite 1 ndo é atingido

- Quando o limite 2 é excedido

Estdo disponiveis as seguintes versdes:

- Ligagdo a um PLC de acordo com
CEI61131-2, P, = 400 mW

- Ligagdo ao amplificador de comutagdio
NAMUR de acordo com EN 60947-5-6

max

Transmissor de posi¢éo

O transmissor de posicdo € um transmissor
de dois fios e emite o sinal do sensor de cur-
so (4 a 20 mA) processado pelo microcon-
trolador. Este sinal é emitido independente-
mente do sinal de entrada do posicionador.
Adicionalmente, o transmissor de posicdio
permite que as falhas do posicionador se-
jam indicadas através de uma corrente de
sinal de 2,4 mA ou 21,6 mA.

3.2 Versées de montagem

O posicionador TROVIS 3730-1 é adequa-

do para os tipos de montagem seguintes uti-
lizando os acessérios correspondentes (con-
sulte a seccdo "Instalacdo"):

Concegdo e principio de funcionamento

Montagem direta em atuadores Tipo 3277
O posicionador é montado na arcada.
O sinal de pressdo ¢ ligado o atuador
por um bloco de ligagdo: internamente
através de um orificio na arcada da vdl-
vula para a agdio de seguranca "haste
do atuador estende" e através de um tu-
bo de pressdo de sinal externo para a
agdio de seguranca "haste do atuador
refrai".

Montagem em atuadores de acordo
com IEC 60534-6:

O posicionador é montado na vélvula
de controlo utilizando um suporte
NAMUR.

Montagem de acordo com VDI/VDE
3847-1/-2:

A montagem de acordo com VDI/

VDE 3847-1/-2 utilizando os respetivos
acessérios permite substituir rapidamen-
te o posicionador enquanto o processo
estd a decorrer.

Montagem em vélvulas de microcaudal
Tipo 3510

O posicionador é montado na arcada
da vélvula utilizando um suporte.
Montagem em atuadores rotativos de
acordo com VDI/VDE 3845:

O posicionador é montado no atuador
rotativo utilizando os respetivos a aces-
sorios.

EB 8484-1 PT
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Concegdo e principio de funcionamento

3.3 Configuracdo utilizando o
software TROVIS-VIEW

O posicionador pode ser configurado
utilizando o software TROVIS-VIEW

(versdo 4) da SAMSON. Para este efeito, o
posicionador tem uma interface digital (SSP)
para permitir a ligagdio da porta USB de um
computador ao mesmo através de um cabo
adaptador.

O software TROVIS-VIEW permite ao utiliza-
dor configurar facilmente o posicionador,
bem como visualizar online parametros do
processo.

i Nota
O software TROVIS-VIEW fornece uma
interface de utilizador uniforme que permite
aos utilizadores configurarem e definirem
pardmetros para vdrios dispositivos
SAMSON utilizando médulos de bases de
dados especificos de dispositivos. O médulo
de dispositivo 3730-1 pode ser
descarregado gratuitamente a partir do
nosso website em B www.samsongroup.com
> SERVICE & SUPPORT > Downloads >
TROVIS-VIEW.
Encontra-se disponivel mais informacdo
sobre TROVIS-VIEW (por ex., requisitos do
sistema) no nosso site e na Folha Técnica
> T 6661 .
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Concegdo e principio de funcionamento

3.4 Dados técnicos

Tabela 3-1: Posicionador eletropneumdtico TROVIS 3730-1

Curso

Curso ajustével para

Montagem direta no Tipo 3277: 3,5a30 mm
Montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR): 3,5 a 300 mm
Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 3,5 a 300 mm
Montagem em atuadores rotativos: 24 a 100°

Gama de curso

Ajustével dentro do curso/angulo inicializado de rotagdio da vélvula; o
curso pode ser restringido a 1/5, no méximo.

Set-point w

Gama do sinal

4 a 20 mA - Dispositivo de dois fios, protecdio contra inversdo de polaridade
Operagcdo em split-range: 4a 11,9 mAe 12,1 a 20 mA

Limite de destruicdo es-
tatica

+33V

Corrente minima

3,6 mA para o visor - 3,8 mA para operacdo

Impedéncia de carga

Sem protegdio contra explosdio: 6,6 V (correspondendo a 330 Q
20 mA)
Protegdo contra exploséo: <7,3 V (correspondendo a 365 Q a 20 mA)

Ar de alimentacéo

Ar de alimentacdo

1,4 a7 bar (20 a 105 psi)

Qualidade do ar de
acordo com a

ISO 8573-1

Densidade e tamanho méx. de  Classe 4
particulas:
Contetdo de dleo: Classe 3

Classe 3 ou, no minimo, 10 K abaixo
da temperatura ambiente mais baixa
prevista

Ponto de orvalho de pressdo:

Sinal de pressdo (saida)

0 bar até & pressdo de alimentagéo - Pode ser limitado a 2,4 bar +0,2 bar
por software

Histerese

<0,3%

Sensibilidade

<0,1 %

Caracteristica

Linear/exponencial /exponencial inversa/vélvula de borboleta SAMSON/
vélvula de obturador rotativo VETEC /valvula de esfera segmenfddd

Sentido de acdio

Reversivel

Consumo de ar, estado
estaciondrio

Independente do ar de alimentagdo, aprox. 65 |./h

EB 8484-1 PT
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Concegdo e principio de funcionamento

Capacidade de saida de ar (quando Ap = 6 bar)

Atuador (alimentagéio)

8,5m3/h-AAp=1,4bar:3,0m3/h - Kyo0:q =009

Atuador (exaustdo)

14,0 m3/h - ADp=1,4bar: 4,5m3/h - Kyopo-c = 0,15

Condicdes ambientais e temperaturas permitidas

Condigcdes ambientais permitidas de acordo com EN 60721-3

Armazenamento 1Ké (humidade relativa <95%)
Transporte 2K4
4K4
-20 a +85 °C:  Todas as versdes
- -40 a +85 °C:  Com bucins metdlicos
Operagdo

-55a+85°C:  Versdes para baixa temperatura com bucins metdlicos

Respeite os limites no certificado de teste para versdes com protecdio con-
tra explosdo.

Resisténcia & vibracéo

Vibracaes (sinusoidal)

De acordo com DIN EN 60068-2-6:
0,15 mm, 10 a 60 Hz; 20 m/s2, 60 a 500 Hz por eixo
0,75 mm, 10 a 60 Hz; 100 m/s2, 60 a 500 Hz por eixo

Pancadas (meio seno)

De acordo com DIN EN 60068-2-29:
150 m/s2, 6 ms; 4000 pancadas por eixo

Ruido

De acordo com DIN EN 60068-2-64:
10 a 200 Hz: 1 (m/s?)2/Hz
200 a 500 Hz: 0,3 (m/s2)2/Hz

4 h/eixo

Servico continuo <20 m/s2

recomendado
Influéncias
Temperatura <0,15%/10K
Ar de alimentacdo Nenhum
Requisitos
CEM Conformidade com EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 e Reco-

mendacdo NAMUR NE 21

Grau de protecdio

IP 66/NEMA 4X

Ligacdes elétricas

Bucins Um bucim M20x1,5 para gama de aperto de 6 a 12 mm
Segunda ligagdio roscada M20x1,5 adicionalmente disponivel
Terminais Terminais de parafuso para cabo de seccdo transversal de 0,2 a 2,5 mm?

3-6
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Concegdo e principio de funcionamento

Protego contra exploséo

ATEX, I[ECEX, ...

Consulte a Tabela 3-3

Materiais

Caixa e tampa

Aluminio fundido EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) de acordo com
DIN EN 1706, cromada e revestimento em pé - Verséo especial: ago inoxi-
davel 1.4408

Janela

Makrolon® 2807

Bucins

Poliamida, latdio niquelado, aco inoxidével 1.4305

Outras pecas exteriores

Aco inoxiddvel: 1.4571 e 1.4301

Peso

Caixa de aluminio: aprox. 1,0 kg - Caixa de aco inoxidével: aprox. 2,2 kg

Tabela 3-2: Fungdes adicionais opcionais

Transmissor de posicdo

Versdo

Sistema de dois fios, isolamento galvénico, protecéio contra inversdo de
polaridade, sentido de acdio reversivel

Alimentacéo 10a 30V CC

Sinal de saida 4020 mA

Gama de operagdio 2,4a21,6 mA

Indicacdo de erro 2,4 0u 21,6 mA

Corrente sem carga 1,4 mA

Limite de destruicdio estdtica | 38 V CC - 30 V CA

Contactos de fim de curso NAMUR PLC

de software

Versdio Isolamento galvénico, protegdo | Isolamento galvénico, protecdio con-
contra inversdo de polaridade, | tra inverséo de polaridade, entrada
comutacdio de saida de acordo | bindria de um PLC de acordo com
com EN 60947-5-6 EN 61131-2, P, = 400 mW

) <1,0 mA (n&o condutor) R =10 kQ (ndo condutor)

Estado do sinal
=2,2 mA (condutor) R = 348 kQ (condutor)

Limite de destruicdio estdtica | 32V CC/24 V CA 16 V CC/50 mA
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Concegdo e principio de funcionamento

Contactos de fim de curso indutivos

Versdio Para ligagdo ao amplificador de comutagéo de acordo com EN 60947-
5-6, contactos de proximidade SJ2-SN, protegdio contra inverséo de po-
laridade

Placa de medicdo ndo

detetada 23 mA

Placa de medicdo defeta- | <1 mA

da

Limite de destruicdo estati- | 20 V CC

ca

Temperatura ambiente -50 a +85°C

mdx. perm.

3-8 EB 8484-1 PT



Concegdo e principio de funcionamento

Tabela 3-3: Resumo de aprovagdes de protecdo contra exploséo

Certificagéo Tipo de protecdo
o @ Certificado de Nomero PTB 18 ATEX 2001 Il 2 G Ex ia IC T4/T6 Gb
= teste tipo UE Data 25-10-2018 Il 2D ExialICT 85 °C Db
o @ Certificado de Ndmero PTB 18 ATEX 2001 12D Extb ICT 85 °C Db
0 teste tipo UE Data 25-10-2018
o @ Certificado de Nomero PTB 18 ATEX 2001 I 3G ExnAlICT4/Té Ge
© teste tipo UE Data 25-10-2018 12D Extb ICT 85 °C Db
= @ Certificado de Nomero | PTB 18 ATEX 2001 13 G Ex nA IIC T4/T6 Ge
€ teste tipo UE Data 25-10-2018
= Nomero IECEx PTB 19.0010 Ex ia IC T4/T6 Gb
B IECEx Data 04-03-2019 Ex ia lIiC T85°C Db
— NGmero IECEx PTB 19.0010 Ex tb IC T85°C Db
— | IECEx
P Data 04-03-2019
= Ndmero IECEx PTB 19.0010 Ex nA IIC T4/T6 Gc
& | ECEx Data 04-03-2019 Ex tb IlIC T85°C Db
= Nomero IECEx PTB 19.0010 Ex nA IIC T4/T6 Gc
W | [ECEx
€ Data 04-03-2019
> NGmero A/P/HQ/MH/104/6597 | Ex ia lIC T4T6 Gb
R = |CCoE Data 16-11-2020
g Vélido até 31-12-2024
Q ~ Nomero 2020322307001506 Ex ia IC T4/T6 Gb
= - o
= | CCCEx Data 29-04-2023 Exia lliC 785 °C Db
Vélido até | 17-09-2025
« Nomero 2020322307001506 Ex tb IIIC T85 °C Db
o | CCC Ex Data 29-04-2023
Vélido até | 17-09-2025
Nomero RU C-DE. 1Exia IC T6..T4 Gb X
™ HA65.8.00700/20 Ex ia IC T85 °C Db X
< | BAC Data 19-08-2020
Vélido até | 18-08-2025
Nomero FM21CA0063 ISCL 1, 1, I, Div. 1, Gr. A-G;
- NI Classe I, II, Il Div. 2, Gr. A-G;
T* Ta*; Tipo 4X; IP66
Nomero FM21CA0063 ISCL I, 1, I, Div. 1, Gr. A-G;
. T* Ta* Tipo 4X
OIFM NICL I, Il, lll, Div. 2, Gr. A-G;
' Data 18-10-2022 T* Ta*Tipo 4X;
Cl. 1, Zona 1, AEx ia IIC; Tipo 4X
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Concegdo e principio de funcionamento

CertificagGo Tipo de protecdo
- Nomero IEx 20.0231 Ex ia IIC T4/T6 Gb
— | INMETRO Data 30-04-2021 Ex ia IC T85°C Db
' Vélido até | 10-01-2024
- Nomero IEx 20.0231 Ex tb IIC T85°C Db
% | INMETRO Data 30-04-2021
' Vélido até | 10-01-2024
- N.° IEx 20.0231 Ex nA IIC T4/T6 Ge
2 | INMETRO Data 30-04-2021
' Vélido até | 10-01-2024
Nomero 21-KA4BO-0728 Ex ia IC T6/T4
3 KCS Coreia Data 30-09-2021
Vdlido até | 30-09-2022
Nomero | ZETC/111/2021 Médulo D
TR CMU Data 25-08-2021
= vilido até | 24-08-2024
§ Nomero | ZETC/35/2021 Il 2G Ex i IC T4/T6 Gb
52 =R cMU Data 26-07-2021 II 2D Ex ia IC T85 °C Db
3 Valido até | 25-07-2024 Médulo B
= - Nomero | ZETC/35/2021 I 2D Ex th IC T85 °C Db
o | RCMU Data 26-07-2021 Médulo B
' Vélido até | 25-07-2024
- Nomero | ZETC/35/2021 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
= | TRCMU Data 26-07-2021 11 2D Ex tb IIIC T85 °C Db
' Vélido até | 25-07-2024 Médulo B
Nomero | ZETC/35/2021 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
8| 1R cMU Data 26-07-2021 Médulo B
' Vdlido até | 25-07-2024
o Nomero FM21UKEX0202X Il 2 G Ex ia IIC T4/T6 Gb
~ | UKEX Dofa 20-10-2022 12D Ex ia IIC T 85 °C Db
© Nomero FM21UKEX0202X Il 2 D Ex th IlIC T85 °C Db
5 | UKEX
- Data 20-10-2022
3 Nomero FM21UKEX0203X I 3G ExeclICT4/Té Gc
%9 | UKEX Data 24-01-2023
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3.5 Dimensoes em mm

Concegdo e principio de funcionamento

Montagem de acordo com IEC 60534-6

Placa de ligagéo

Bloco de montagem de manémetros

[ —

15

46

70

2T\

34

Montagem direta Tt T~

iyt |

212

85

89

14

28
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem de acordo com 13
VDI/VDE 3847-1 para
Atuador T'PO 3277 @ Brago (consulte a pagina 3-15)

i
24

200
164
r T

164

Montagem de acordo com
VDI/VDE 3847 numa arcada @

NAMUR 0
‘]; —
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2
para atuador de simples efeito

202
164

fi

al

13
(=

48

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2
para atuador de duplo efeito

260

164

oy -]

%‘:
!:_l:
©

68

156

) Para montagem utilizando placa intermédia
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem em atuadores rotativos de acordo com VDI/VDE 3845

Versdo robusta

I lﬁ =
oF

Amplificador de
inverséo Tipo 3710

pi

86

T I?J 80 %
TL 20 | 130 |

~ @101 166

Versdo leve
52
T O |
1
o
20 Oe)
ool Tolel| §F %o jjj !
o ol i <—T#‘; Amplificador de
E ; E L LB inversdo Tipo 3710
50 ¥ i\» i
130
150
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Concegdo e principio de funcionamento

Braco
| z N
| y —
h | [T s
i -
‘ W% Bh
Brago X y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6 Niveis de fixacdo de acordo com VDI/VDE 3845

(setembro de 2010)
Mmin
Nivel de fixagéo 2 (superficie do suporte)
Mé E
0]

= ; mnIResccacace Nivel de fixagéo 1 (superficie do atuador)

xS B SN

‘ Atuador

B 1 R0\

) / - Dimensées em mm
e Tamanho | A B C ad M, | D"
N T o AMO | 50 [ 25[ 15| 55params | 66 | 50
— L/ AA1 80 | 30| 20| 5,5paraM5 96 50
oD AA2 80 | 30 | 30 | 5,5para M5 96 50
A AA3 130 30 | 30 | 5,5para M5 146 | 50
AA4 130| 30 | 50 | 5,5 para M5 146 | 50
AAS5 200 50| 80 | 6,5paraMé | 220 | 50

11 Flange tipo FO5 de acordo com DIN EN ISO 5211
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4 Envio e transporte no local

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

4.1 Aceitacao da mercadoria
fornecida

Depois de receber a remessa, proceda da
seguinte forma:

1. Verifique o Gmbito da entrega.
Verifique se as especificagdes na placa
de identificagdo do posicionador
correspondem as especificagdes na
nota de entrega. Consulte a secgdio
"Marcagdes no dispositivo" para

detalhes sobre a placa de identificagéo.

2. Verifique se o material estd danificado
do transporte. Denuncie qualquer dano
a SAMSON e ao agente transitério
(consulte a nota de entregal).

4.2 Remocdo da embalagem
do posicionador

Observe a seguinte sequéncia:

= Ndo retire a embalagem até imediata-
mente antes de instalar o posicionador,
os médulos pneumdticos e opcionais.

= Elimine e recicle a embalagem de acor-
do com as normas locais.

Envio e transporte no local

4.3 Transporte do posicionador

= Embale o posicionador corretamente pa-
ra cumprir com os termos de transporte.

Instrucdes de transporte.

- Proteja o posicionador contra as influén-
cias externas (por exemplo, impactos).

—  Proteja o posicionador contra humidade
e sujidade.

- Respeite a temperatura de transporte de-
pendendo da temperatura ambiente per-
mitida (consulte os dados técnicos na
seccdio "Concegdo e principio de funcio-
namento").

4.4 Armazenamento do posi-
cionador

0 Aviso

Risco de danos no posicionador devido a

armazenamento inadequado.

= Respeite as instrucdes de armazenamen-
fo.

= Evite longos tempos de armazenamento.

= Contacte a SAMSON em caso de condi-
¢ées de armazenamento diferentes ou
periodos de armazenamento mais lon-
gos.

Instru¢oes de armazenamento

- Proteja o posicionador contra as influén-
cias externas (por exemplo, impactos,
choques, vibragdo).

EB 8484-1 PT
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Envio e transporte no local

- Nao danifique a protecdio contra a cor-
rosdo (revestimento).

— Proteja o posicionador contra humidade
e sujidade. Em espagos himidos, evite a
condensacdo. Se necessdrio, utilize um
agente de secagem ou aquecimento.

- Respeite a temperatura de armazena-
mento dependendo da temperatura am-
biente permitida (consulte os dados téc-
nicos na secgdo "Concegdio e principio
de funcionamento").

- Armazene o posicionador com a fampa

fechada.

- Vede as ligagdes pneumdticas e elétri-
cas.

4-2
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5 Instalacdo

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

> Observe a EN 60079-14 (VDE 01635,
Parte 1) para trabalhos no posicionador
em atmosferas potencialmente
explosivas..

= Os trabalhos em atmosferas potencial-
mente explosivas apenas devem ser rea-
lizados por pessoal que tenha recebido
formacéo especia/ ou instrucdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes

méveis na vdlvula.

= Ndo toque em nenhuma peca da vélvula
em movimento enquanto a vélvula de
controlo estiver em servigo.

= Antes de realizar qualquer trabalho de
montagem ou instalagdo no posiciona-
dor, coloque a vélvula de controlo fora
de servico desligando e bloqueando o ar
de alimentacéo e o sinal de controlo.

= Ndo impeca o movimento da haste do
atuador e do obturador inserindo obje-
tos na arcada.

Instalacdo

0 Aviso

Risco de avaria devido a montagem

incorreta de pecas/acessérios.

= Use apenas as pegas de montagem e os
acessérios listados nestas instrucdes de
montagem e operagéo para montar e
instalar o posicionador. Preste especial
ateng¢do ao tipo de montagem.

5.1 Condicoes de instalacdo

Posicdo de trabalho

A posicdio de trabalho para o posicionador
é a vista frontal para os comandos de ope-
ragdio do posicionador vista da posicdio do
pessoal de operagédo.

Os operadores devem assegurar que, apés
a instalagdo do posicionador, o pessoal
operador possa executar todo o trabalho
necessdrio de forma segura e aceder facil-
mente ao dispositivo a partir da posicéo de
trabalho.

Orientagdo de montagem

= Néo sele nem limite a abertura de des-
pressurizacdo (consulte a Fig. 5-1) quan-
do o dispositivo é instalado no local.

= Respeite a posicdio de montagem (consul-
te a Fig. 5-2).

EB 8484-1 PT
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Instalagdo

5.2 Preparacdo para a
instalagao

Antes da montagem, certifique-se de que as

seguintes condi¢des sdio cumpridas:

- O posicionador ndo estd danificado.

— A alimentacéio de ar ainda ndo estd li-
gada ao posicionador.

- A corrente ainda néo esté ligada o po-
sicionador.

Proceda do seguinte modo:

= Disponha o material e as ferramentas

necessdrias para as ter prontas durante
a montagem.

= Ajuste a posigdo atual do brago e do pi-
no (consulte a seccdio 5.4).

= Remova as tampas protetoras das liga-
¢Bes pneumdticas.

5.3 Rotacdo do veio do
posicionador

Para rodar ou manter o veio do posiciona-
dor em posicdo, rode ou segure o bloqueio
do veio & mdo.

= Ndo utilize o parafuso de bloqueio para
rodar o botdo do veio do posicionador.
Rode o boféio rotativo apenas & méo
(consulte a Fig. 5-5).

5.4 Ajuste da posicdo do braco
e do pino

i Nota
O braco M estd incluido no émbito da en-
trega.
Os bragos S, L, XL estdo disponiveis como
acessérios (consulte a Tabela 5-7). O braco
XXL estd disponivel mediante pedido.

O posicionador é adaptado ao atuador e
ao curso nominal através do braco na parte
de trés do posicionador e do pino inserido
no braco.

As tabelas de curso na pdgina 5-4 mos-
tram o intervalo de ajuste méximo no posi-
cionador. O curso que pode ser implementa-
do na vdlvula é restringido pela posigéio de
seguranca selecionada e pela compresséo
necessdria das molas do atuador.

O posicionador esté equipado com o brago
M (posicdo do pino 35) de fébrica (consulte
a Fig. 5-3).

Caso seja necessdria outra posicdo de pino
que n&o a posicdio 35 com o brago M, ou
brago de tamanho L ou XL, proceda da se-
guinte forma (consulte a Fig. 5-4):

1. Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do brago correspondente (posicéio de pi-
no conforme especificado nas tabelas de
cursos na pdgina 5-4). Utilize apenas
o pino transmissor mais comprido inclui-
do no kit de montagem.

2. Coloque o brago (1) no veio do posicio-
nador e aperte utilizando a anilha de
pressdo (1.2) e a porca (1.1).

5-2
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Instalacdo

Orificio de despressurizagéo

Fig. 5-1: Orificio de despressurizacdo
(traseira do posicionador)

ﬁQ

@ Be

]

I
Botdo rotativo \

Parafuso de bloqueio

Fig. 5-5: Blogueio do veio

Fig. 5-3: Braco M com posicéo do pino 35

1 Braco

1.1 Porca

1.2 Anilha de presséo
2 Pino transmissor

Fig. 5-4: Montagem do brago e
do pino transmissor

EB 8484-1 PT
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Instalagdo

5.4.1 Tabelas de cursos

i Nota
O braco M estd incluido no ambito da entrega.

Os bragos S, L, XL para montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR) estéo disponiveis como
acessérios (consulte a Tabela 5-7 na pdgina 5-44). O brago XXL estd disponivel mediante pedido.

Tabela 5-1: Montagem direta em atuadores Tipo 3277-5 e Tipo 3277

Tamanho do Curso Posicdo de pi-
atuador nominal | Intervalo de ajuste no posicionador Braco no correspon-
[em?] [mm] Curso [mm] necessdrio dente
120 7,5 5,0a25,0 M 25
120/175/
240/350 15 7,0a35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 a 50,0 M 50
Tabela 5-2: Montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR)
Vélvulas SAMSON com atuador | Intervalo de ajuste no posicionador
Tipo 3271 Outras vélvulas de controlo
Curso Posicdo de
Tamanho do atuador | nominal | Curso min. Curso max. Brago ne- | pino corres-
[em?] [mm] [mm] [mm] cessdrio pondente
120 com vdlvula
Tipo 3510 7,5 3,5 17,5 S 17
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
700/750 7,5 7,0 350 M 35
355/700/750 1530 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
1400 250 60,0 300,0 XXL 300
Tabela 5-3: Montagem em atuadores rotativos
Angulo de abertura Braco necessdrio Posicdo de pino correspondente
24 0 100° M 90°
5-4 EB 8484-1 PT



5.5 Instalacdo de uma

restricdo de caudal
Recomendamos a utilizacdo de uma restri-
¢éio de caudal.

- Para atuadores lineares com um tempo
de curso <1 s (por ex. com uma drea do
atuador inferior a 240 cm?),

—  Para atuadores rotativos com um volume
inferior a 300 cm3.

Restri¢do de caudal no bloco de ligagdo

(fixagdo direta). Consulte a Fig. 5-6.

> Ref.” 100041955

1. Aplique uma fina pelicula de lubrificante
no O-ring na saida do sinal de presséo.

2. Empurre e rode cuidadosamente a restri-

cdo de caudal (1) (por exemplo, com
uma chave sextavada) para dentro da
abertura (tubo) da saida do sinal de
pressdo no bloco de ligagdo, até ao ba-
tente.

3. Coloque o bloco de ligagdo (2) contra o
posicionador e a arcada do atuador e
aperte utilizando o parafuso.

Restri¢do de caudal na placa de ligagéo/
suporte do manémetro (consulte a Fig. 5-7)

> Ref.° 100041162

1. Insira a restricdo de caudal (1) com
O-ring na saida do sinal de presséo da
placa de ligagdio (3)/suporte do mané-
metro em vez do O-ring existente.

2. Coloque a placa de ligagéo (3)/0 supor-

te do mandémetro no posicionador e fixe
com parafusos e anilhas de pressdo.

Instalacdo

Fig. 5-6: Instalagdo da restricdo de caudal (1)
no bloco de ligagdo (2).

Fig. 5-7: Instalagdo da restricéo de caudal (1)
na placa de ligagéo (3).

EB 8484-1 PT



Instalagdo

5.6 Montagem do
posicionador

5.6.1 Montagem direta

i Nota
Recomendamos a utilizacéo de uma restri-

¢éo de caudal durante um tempo transitério

<1 s (consulte a seccéo 5.5).

a) Atuador Tipo 3277-5

= Atuador com 120 cm? (consulte a Fig. 5-8)

= Pegas de montagem e acessérios neces-

sdrios: Tabela 5-5 na pégina 5-42.

= Respeite as tabelas de cursos na pagi-
na 5-4.

= Dependendo da agdo de seguranca do
atuador "haste do atuador estende" ou

"haste do atuador retrai", monte a placa
de comutacéio (9) na arcada do atuador.
Alinhe o simbolo para montagem no la-
do esquerdo ou direito com a marcagéio

(consulte a Fig. 5-8, em cima).

1. Monte a placa de ligagges (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com

mandmetros no posicionador. Certifique-

-se de que os dois vedantes (6.1) estdio
bem assentes.

2. Retire o bujdio (4) na parte de trés do

posicionador e vede a saida do sinal de
pressdo (38) na placa de ligagdes (6) ou

no bloco de montagem de manémetros

(7) com o bujdo (5) incluido nos acessé-

rios.

. Coloque o dispositivo de arraste (3) na

haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

. Monte a tampa de cobertura (10) com o

lado estreito do recorte (Fig. 5-8, & es-
querda) direcionado para a ligagdo do
sinal de pressdo. Certifique-se de que a
junta (14) fica direcionada para a arca-
da do atuador.

. Verifique a posicdio do pino transmissor

(2) no braco M (1). Consulte as tabelas
de cursos para o tipo de montagem. Se
necessdrio, dltere a posicéo do pino
(consulte a seccdo 5.4).

. Insira o vedante moldado (15) na ranhura

da caixa do posicionador e insira o ve-
dante (10.1) na parte traseira da caixa.

. Coloque o posicionador na tampa de

cobertura (10) de forma a que o pino
transmissor (2) assente no topo do dis-
positivo de arraste (3). Ajuste o bra-

¢o (1) em conformidade e abra a tampa
do posicionador para manter o veio do
posicionador em posicdio adequada no
bloqueio do veio (Fig. 5-5). O brago (1)
deve assentar no dispositivo de arraste
com a forga da mola. Aperte o posicio-
nador na tampa de cobertura (10) utili-
zando os dois parafusos de aperto.

. Monte a tampa (11) do outro lado. Cer-

tifique-se de que o bujdo de exaustdo
estd localizado na parte inferior quando
a vélvula de controlo ¢ instalada para
permitir que qualquer condensacdo de
dgua seja escoada.

5-6
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Simbolos

Haste do

@ atuador

v estende

Montagem esquerda
Haste do

g- atuador

4 retrai

Montagem direita

Placa de comutagdo (9)

b
=

v

Sinal de pressdo

N —

NOOOAWN—=——

entrada para monta-
gem desquerda Marcagdo

g 15

{\/

Entrada de sinal °
de pressdio para
montagem & direita 1

Braco

Porca

Anilha de presséio
Pino transmissor
Dispositivo de arraste
Bujdo

Batente

Placa de ligagdo
Vedantes

Bloco de montagem de
manémetros

Kit de montagem de
mandmetros

Placa de comutacdo
(atuador)

Tampa de cobertura
Vedante

Tampa

Junta

Vedante moldado

H

A

w

N —

1.
1.

Recorte de

tampa de
cobertura

E@—h
|
L

10.1

Alimentacéo 9

10

Fig. 5-8: Montagem direta — Ligacdo de sinal de presséo para atuador Tipo 3277-5 com 120 cm?

P
N\
=
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Instalagdo

b) Atuador Tipo 3277

>
>

>

Atuadores com 175 a 750 cm? (Fig. 5-9)

Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tabela 5-6 na pégina 5-43.

Respeite as tabelas de cursos na pdgi-
na 5-4.

. Vede a saida do sinal de presséo na

parte traseira do posicionador com o
bujdio roscado (4, ref.2 0180-1254) e
com o O-ring associado (ref.® 0520-
0412) se o bujdo roscado ainda néo es-
tiver colocado.

Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

Monte a tampa de cobertura (10) com o
lado estreito do recorte (Fig. 5-9, & es-
querda) direcionado para a ligagdo do
sinal de pressdo. Certifique-se de que a
junta (14) fica direcionada para a arca-
da do atuador.

Verifique a posicdio do pino transmissor
(2) no braco M (1). Consulte as tabelas
de cursos para o tipo de montagem. Se
necessdrio, dltere a posigéo do pino
(consulte a seccdio 5.4).

Insira o vedante moldado (15) na ranhu-
ra da caixa do posicionador.

Coloque o posicionador na tampa de
cobertura de forma a que o pino trans-
missor (2) assente no topo do dispositivo
de arraste (3). Ajuste o braco (1) em
conformidade e abra a tampa do posi-

cionador para manter o veio do posicio-
nador em posi¢do adequada no blo-
queio do veio (Fig. 5-5). O brago (1) de-
ve assentar no dispositivo de arraste com
a forca da mola.

Aperte o posicionador na tampa de co-
bertura (10) utilizando os dois parafusos
de aperto.

. Certifique-se de que a ponta da jun-

ta (16) que sobressai da lateral do blo-

co de ligagdio é posicionada de forma a
corresponder ao simbolo do atuador re-
ferente & agdio de seguranca "haste do

atuador estende" ou "haste do atuador

retrai". Se este ndo for o caso, desaper-
te os trés parafusos de aperto e levante

a tampa. Rode a junta (16) 180° e vol-

te a inserir.

. Coloque o bloco de ligagdio (12) com os

vedantes associados contra o posiciona-
dor e a arcada do atuador e aperte uti-
lizando o parafuso (12.1). Para atuado-
res com agdio de seguranca "haste do
atuador retrai", retire também o tampéo
(12.2) e monte o tubo externo do sinal
de presséo.

. Monte a tampa (11) do outro lado. Cer-

tifique-se de que o bujdo de exaustdo
estd localizado na parte inferior quando
a vélvula de controlo ¢ instalada para
permitir que qualquer condensagéo de
4gua seja escoada.

5-8
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15 10 14

Recorte de tampa de cobertura (10) S 1 2 3 11

—_—
N —

i

16 12 12.1 *A 12.2

Braco

Porca

Anilha de pressdo
Pino transmissor
Dispositivo de arraste
Tampa de cobertura
Tampa

Bujdio de exaustdo
Bloco de ligagéo

Haste do atuador 12.1  Parafuso
retrai estende 12.2  Tampéo ou ligacdo para tubagem externa

13 Placa de comutacdo
_@' ‘% 14 Junta

15 Vedante moldado

16  Junta

Fig. 5-9: Montagem direta — Ligacdo de sinal de presséo para atuador Tipo 3277 com 175 a
750 cm?
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Instalagdo

5.6.2 Montagem de acordo
com |EC 60534-6

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tabela 5-7 na pégina 5-44.

= Respeite as tabelas de cursos na pagi-
na 5-4.

= Consulte a Fig. 5-10

O posicionador é montado na vélvula de
controlo utilizando um suporte NAMUR (10).

1. Vede a saida do sinal de pressdo na
parte traseira do posicionador com o
bujdo roscado (4, ref.* 0180-1254) e
com o O-ring associado (ref.” 0520-
0412) se o bujdo roscado ainda néo es-
tiver colocado.

2. Aparafuse os dois pernos (14) ao supor-
te (9.1) da peca de acoplamento das
hastes (9), coloque a placa de arraste
(3) no topo e utilize os parafusos (14.1)
para aperto.

Tamanhos de atuador de 2800 cm2 e

1400 cm? com curso de 120 mm:

—  Para um curso de 60 mm ou menor,
aperte a placa de arraste mais longa
(3.1) diretamente na pega de aco-
plamento das hastes (9).

—  Para um curso que exceda 60 mm,
monte primeiro o suporte (16) e, em
seguida, a placa de arraste (3) co
suporte em conjunto com os pernos
(14) e parafusos (14.1).

3. Monte o suporte NAMUR (10) na vélvu-
la de controlo da seguinte forma:

- Para montagem na arcada NAMUR,
utilize um parafuso M8 (11) e uma

anilha de bloqueio dentada direta-
mente no orificio da arcada.

- Para montagem em vélvulas com ar-
cada tipo colunas, utilize dois per-
nos em U (15) & volta da arcada.
Alinhe o suporte NAMUR (10) em
conformidade com o indicador de
escala de modo a que a placa de ar-
raste (3) fique alinhada centralmente
com o suporte NAMUR no curso mé-
dio da valvula.

Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
mandmetros (8) no posicionador. Certifi-
que-se de que os dois vedantes (6.1) es-
tdo bem assentes.

Selecione o tamanho do braco (1) M, L
ou XL necessdrio e a posicdio de pino de
acordo com o tamanho do atuador e o
curso de vélvula indicados na tabela de
cursos na pdgina 5-4.

Caso seja necessdria outra posicdo de pino
que n&o a posicdio 35 com o brago M stan-
dard, ou brago de tamanho L ou XL, proce-
da da seguinte forma:

6.

Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do brago correspondente (posicéio de pi-
no conforme especificado na tabela de
cursos). Utilize apenas o pino transmis-
sor mais comprido (2) incluido no kit de
montagem.

7. Coloque o brago (1) no veio do posicio-

nador e aperte utilizando a anilha de
pressdo (1.2) e a porca (1.1).

Mova o brago uma vez o méximo possi-
vel em ambas as direcses.
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Montagem em arcada fipo coluna
Colunas com diégmetro de 20 a 35 mm

1 Suporte adicional |

| para atuadores com ‘ N

i 2800 cm? e curso I{i_ﬂ’"—:”'\’:)
;=60 mm

&

Braco XLe L
Braco % .

Porca

Anilha de presséio ‘

Pino transmissor I

Placa de arraste ‘

Placa de arraste i
I
I

N —

Placa de ligagéo

Vedantes

Bloco de montagem de

manémetros

Kit de montagem

de mandémetros

9 Pega de acopla-
mento das hastes

9.1 Suporte

10 Suporte NAMUR

11 Parafuso

14  Perno

14.1 Parafusos

15 Pernoem U

16 Suporte

Fig. 5-10:Montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR)
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8. Coloque o posicionador no suporte
NAMUR de forma a que o pino
transmissor (2) pouse na ranhura da
placa de arraste (3, 3.1). Ajuste o brago
(1) em conformidade.

Aperte o posicionador no suporte
NAMUR utilizando os trés parafusos de
aperto.

5.6.3 Montagem em vélvulas de
microcaudal Tipo 3510

= Consulte a Fig. 5-11

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tabela 5-7 na pégina 5-44.

= Respeite as tabelas de cursos na
pdgina 5-4.

O posicionador é montado na arcada da

vélvula utilizando um suporte.

1. Vede a saida do sinal de pressdo na
parte traseira do posicionador com o
bujdo roscado (4, ref.* 0180-1254) e
com o O-ring associado (ref.” 0520-
0412) se o bujdo roscado ainda néo es-
tiver colocado.

2. Aperte o suporte (9.1) na peca de aco-
plamento das hastes.

3. Aparafuse os dois pernos (9.2) ao su-
porte (9.1) da pega de acoplamento das
hastes (9), coloque a placa de arraste
(3) no topo e utilize os parafusos (9.3)
para aperto.

4. Monte a escala de indicacdo de curso
(acessérios) no lado exterior da arcada
utilizando os parafusos sextavados
(12.1), assegurando que a escala estd

alinhada com a peca de acoplamento
das hastes.

Aperte a barra sextavada (11) no lado
exterior da arcada aparafusando os pa-
rafusos M8 (11.1) diretamente nos orifi-
cios da arcada.

. Aperte o suporte (10) & barra sextavada

(11) utilizando o parafuso sextavado
(10.1), o calgo e a anilha de bloqueio
dentada.

Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
mandmetros no posicionador. Certifique-
-se de que os dois vedantes (6.1) estdio
bem assentes.

Desaperte o brago M standard (1) in-
cluindo o pino transmissor (2) do veio do
posicionador.

Coloque o brago S (1) e aperte o pino
transmissor (2) no orificio para a posi-
cdo de pino 17.

10. Coloque o brago S no veio do posiciona-

dor e aperte firmemente utilizando a
anilha de presséo (1.2) e a porca (1.1).
Mova o brago uma vez o méximo possi-
vel em ambas as direcdes.

.Coloque o posicionador no suporte (10)

de forma a que o pino transmissor desli-
ze para a ranhura da placa de arraste
(3). Ajuste o brago (1) em conformidade.
Fixe o posicionador no suporte (10) utili-
zando ambos os parafusos.

5-12
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Braco

Porca

Anilha de pressdo
Pino transmissor

1
1
1
2
3 Placa de arraste
6
6
7

N =

Placa de ligagéo
Vedantes

Bloco de montagem de
mandmetros

Kit de montagem de
mandmetros

Pega de acoplamento
das hastes

Suporte

Perno

Parafusos
Suporte
Parafuso

Barra sextavada
Parafusos
Parafusos

Fig. 5-11:Montagem em vdlvulas de microcaudal Tipo 3510
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5.6.4 Montagem de acordo
com VDI/VDE 3847-1

= Consulte a Fig. 5-12.

Este tipo de montagem permite substituir ra-

pidamente o posicionador enquanto o pro-
cesso estd a decorrer bloqueando o ar no
atuador.

O sinal de presséo pode ser bloqueado no
atuador desapertando o parafuso de
retencdo vermelho (20) e rodando o
bloqueador de ar (19) na parte inferior do
bloco adaptador.

Montagem no atuador Tipo 3277
(consulte a Fig. 5-12)

= Pecas de montagem e acessérios neces-

sdrios: Tabela 5-8 na pégina 5-44.

Monte o posicionador na arcada tal como

indicado em Fig. 5-12. O sinal de presséo ¢

direcionado para o atuador pela placa de
ligagdio (12), para atuadores com agdo de
seguranca "haste do atuador estende"

internamente através de uma perfuragdo na
arcada da vélvula e para "haste do atuador

retrai" através de tubagem externa.

Apenas a porta Y1 é necesséria para
ligagéio do posicionador. A porta Y2 pode
ser usada para purga de ar da cémara de
mola.

1. Vede a saida do sinal de pressdo na
parte traseira do posicionador com o
bujdo roscado (4, ref.* 0180-1254) e
com o O-ring associado (ref.” 0520-
0412) se o bujdio roscado ainda néo
estiver colocado.

. Coloque o dispositivo de arraste (3) na

haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

. Coloque o suporte adaptador (6) no po-

sicionador e monte utilizando os parafu-
sos (6.1). Certifique-se de que os vedan-
tes assentam corretamente. Para posicio-
nadores com purga de ar, retire o tam-
pdio (5) antes de montar o posicionador.
Para posicionadores sem purga de ar,
substitua o bujéo (4) por um bujdo de
exaustdo.

. Para atuadores com 355, 700 ou

750 cm?, retire o pino transmissor (2) no
brago M (1) na traseira do posicionador
da posigdio de pino 35, reposicione-o no
orificio para a posigdio de pino 50 e
aperte firmemente.

Para atuadores de 175, 240 e 350 cm?
com curso de 15 mm, mantenha o pino
transmissor (2) na posicdo de pino 35.

. Insira o vedante moldado (6.2) na ra-

nhura do suporte adaptador (6).

. Insira o vedante moldado (17.1) na pla-

ca de comutagdo (17) e monte a placa
de comutagéio no bloco adaptador (13)
utilizando os parafusos (17.2).

. Monte a placa cega (18) na placa de

comutagdo (17) utilizando os parafusos
(18.1). Certifique-se de que os vedantes
assenfam corretamente.

5-14
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1 Braco

1.1 Porca

1.2 Anilha de pressdo

2 Pino transmissor

3 Dispositivo de
arraste

4 Bujdo

5 Batente

) Suporte adaptador

6.1 Parafusos

6.2 Vedante moldado
6.3 Parafusos
11 Tampa

11.1  Bujdio de exaustdio

13 13.1
13
Ol
1 : C L

Placa de ligagéio
Junta

Bloco adaptador
Parafusos

Placa de comutacdo
Vedante moldado
Parafusos

Tampa de cobertura
Parafusos
Bloqueador de ar
Parafuso de retencdo

17117 17.2 18

Fig. 5-12: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 para Atuador Tipo 3277
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i Nota
E possivel montar também uma eletrovdlvula
em vez da placa cega (18). A orientagéo da
placa de comutagdo (17) determina a posi-
¢do de montagem da eletrovdlvula. Alterna-

tivamente, é possivel montar uma placa res-
tritora (> AB 11).

8. Insira os parafusos (13.1) através dos
orificios infermédios do bloco adaptador
(13).

9. Coloque a placa de ligagdes (12) em
conjunto com o vedante (12.1) nos para-
fusos (13.1) de acordo com a acdo de
segurancga "haste do atuador estende"
ou "haste do atuador retrai". A acdo de
seguranca aplicada é determinada ali-
nhando a ranhura do bloco adaptador

(13) com a ranhura da placa de ligagdes
(12) (Fig. 5-13).

Haste do atuador

estende retrai

12 Placa de ligagdo

13 Bloco adaptador V4
i E:i z
-,
[IE 9

4 o’ ‘]
O J\_

Fig. 5-13: Acdo de seguranca

10. Monte o bloco adaptador (13) em con-
junto com a placa de ligagdes (12) no
atuador utilizando os parafusos (13.1).

11.Insira o bujdo de exaustdo (11.1) na li-
gagdo Exaus.

12.Para a agdo de seguranca "haste do
atuador estende", vede a porta Y1 com
um bujéo.
Para a agdio de seguranca "haste do
atuador retrai", ligue a porta Y1 & liga-
¢&o do sinal de pressdo do atuador.

13. Coloque o posicionador com o bloco
adaptador (13) de forma a que o pino
transmissor (2) assente no topo do dis-
positivo de arraste (3). Ajuste o brago
(1) em conformidade e abra a tampa do
posicionador para manter o veio do po-
sicionador em posicdo adequada no
bloqueio do veio (Fig. 5-5). O brago (1)
deve assentar no dispositivo de arraste
com a forca da mola.

14. Aperte o posicionador no bloco adapta-
dor (13) utilizando os dois parafusos de
aperto (6.3). Certifique-se de que o ve-
dante moldado (6.2) assenta correta-
mente.

15. Monte a tampa (11) do outro lado da
arcada. Certifique-se de que o bujdo de
exaustdo estd localizado na parte infe-
rior quando a vélvula de controlo & ins-
talada para permitir que qualquer con-
densacdo de dgua seja escoada.

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847
numa arcada NAMUR (consulte a Fig. 5-14)

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tabela 5-8 na pégina 5-44.
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17.1

17 17.2

N —

CURWWN — — —

Fig. 5-14:Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 numa arcada NAMUR

Anilha de pressdo
Pino transmissor
Placa de arraste
Placa de arraste
Bujdio

Batente

Suporte adaptador
Parafusos

Vedante moldado
Parafusos

Bloco de montagem
NAMUR

Parafuso com anilha
de bloqueio dentada
Bloco adaptador

Parafusos
Perno
Parafusos
Peca de
adaptagdio
para colunas
Suporte
Placa de comutacdo
Vedante moldado
Parafusos

Tampa de cobertura
Parafusos
Bloqueador de ar
Parafuso de retencdo
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= Respeite as tabelas de cursos na

pdgina 5-4.

. Vdlvulas Série 240, tamanho de atua-
dor até 1400-60 cm2 Aparafuse os dois
pernos (14) ao suporte da pega de aco-
plamento das hastes ou diretamente &
peca de acoplamento das hastes (depen-
dendo da verséo), coloque a placa de
arraste (3) no topo e utilize os parafusos
(14.1) para aperto.

Vaélvula Tipo 3251, 350 a 2800 cm
Aperte a placa de arraste mais longa
(3.1) no suporte da pega de acoplamen-
to das hastes ou diretamente & peca de
acoplamento das hastes (dependendo da
versdo).

Vélvula Tipo 3254, 1400-120 a 2800 cm?
Aparafuse os dois pernos (14) o supor-
te (16). Aperte o suporte (16) na peca
de acoplamento das hastes, coloque a
placa de arraste (3) no topo e utilize os
parafusos (14.1) para aperto.

Monte o posicionador na arcada
NAMUR como indicado na Fig. 5-14.

. Para montagem na arcada NAMUR,
aparafuse o bloco de montagem NA-
MUR (10) diretamente no orificio exis-
tente na arcada utilizando o parafuso e
a anilha de bloqueio dentada (11). Ali-
nhe a marca da pega de montagem
NAMUR (no lado marcado como "1")
para um curso de 50%.

Para montagem em vélvulas com arca-
da tipo colunas utilizando a pega de

adaptagdio (15), que é colocada em tor-
no da arcada: aparafuse os quatro per-

nos no bloco de montagem NAMUR
(10). Coloque o bloco de montagem
NAMUR na haste e posicione a pega de
adaptagdo (15) no lado oposto. Utilize
as porcas e anilhas de bloqueio denta-
das para fixar a pega de adaptagdo nos
pernos. Alinhe a marca da pega de
montagem NAMUR (no lado marcado
como "1") para um curso de 50%.

3. Coloque o suporte adaptador (6) no po-
sicionador e monte utilizando os parafu-
sos (6.1). Certifique-se de que os vedan-
tes assentam corretamente. Para posicio-
nadores com purga de ar, retire o tam-
pdio (5) antes de montar o posicionador.
Para posicionadores sem purga de ar,
substitua o bujéo (4) por um bujdo de
exaustdo.

4. Selecione o tamanho do braco (1) M, L
ou XL necessdrio e a posicdio de pino de
acordo com o tamanho do atuador e o
curso de vélvula indicados na tabela de
cursos na pdgina 5-4.

Caso seja necessdria outra posicdo de pino
que n&o a posicdio 35 com o brago M stan-
dard, ou brago de tamanho L ou XL, proce-
da da seguinte forma:

- Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do brago correspondente (posicéio de pi-
no conforme especificado na tabela de
cursos). Utilize apenas o pino transmis-
sor mais comprido (2) incluido no kit de
montagem.

- Coloque o brago (1) no veio do posicio-
nador e aperte utilizando a anilha de
pressdo (1.2) e a porca (1.1).
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- Mova o brago uma vez o méximo possi-
vel em ambas as direcdes.

5. Insira o vedante moldado (6.2) na ra-
nhura do suporte adaptador.

6. Insira o vedante moldado (17.1) na plo-
ca de comutagéio (17) e monte a placa
de comutagdo no bloco adaptador (13)
utilizando os parafusos (17.2).

7. Monte a placa cega (18) na placa de
comutagdo utilizando os parafusos
(18.1). Certifique-se de que os vedantes
assentam corretamente.

i Nota
E possivel montar também uma eletrovdlvula
em vez da placa cega (18). A orientagéio da
placa de comutagéo (17) determina a posi-
¢do de montagem da eletrovélvula. Alterna-

tivamente, é possivel montar uma placa res-
tritora (> AB 11).

8. Aperte o bloco adaptador (13) ao bloco
de montagem NAMUR utilizando os pa-
rafusos (13.1).

9. Insira o bujdo de exaustdo na ligagdo
Exaus.

10. Coloque o posicionador no bloco adap-
tador (13) de forma a que o pino trans-
missor (2) assente no topo da placa de
arraste (3, 3.1). Ajuste o brago (1) em
conformidade.

Aperte o posicionador no bloco adapta-
dor (13) utilizando os dois parafusos de
aperto (6.3). Certifique-se de que o ve-
dante moldado (6.2) assenta correta-
mente.

Instalacdo

11.Para atuadores de simples efeito sem
purga de ar, ligue a porta Y1 do bloco
adaptador & ligagdo do sinal de presséo
do atuador. Vede a porta Y2 com um
bujdo.
Para atuadores de duplo efeito e atua-
dores com purga de ar, ligue a porta Y2
do bloco adaptador & ligagdo do sinal
de pressdio da segunda cémara do atua-
dor ou & camara da mola do atuador.

5.6.5 Montagem de acordo
com VDI/VDE 3847-2

A montagem de acordo com VDI/

VDE 3847-2 para atuadores rotativos SRP
(simples efeito) e DAP (duplo efeito) nos ta-
manhos 60 a 1200 com interface NAMUR e
purga de ar da cémara da mola do atuador
permite a montagem direta do posicionador
sem tubagem adicional.

Além disso, este tipo de montagem permite
substituir rapidamente o posicionador en-
quanto o processo estd a decorrer bloquean-
do o ar nos atuadores de simples efeito.

Bloqueio do atuador no lugar (consulte a

Fig. 5-15):

1. Desaperte o parafuso de retencdo ver-
melho (1).

2. Rode o bloqueador de ar (2) na parte
inferior do bloco adaptador de acordo
com a inscri¢do.

EB 8484-1 PT
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(/7

1 Parafuso de retengdio
2 Bloqueador de ar

Fig. 5-15:Bloco adaptador para montagem de
acordo com VDI/VDE 3847-2

a) Versdo para atuador de

simples efeito

Montagem em atuador Tipo 31a
(edicdio 2020+), versdo SRP

= Consulte a Fig. 5-17

1.

Vede a saida do sinal de pressédo na
parte traseira do posicionador com o
bujdo roscado (4, ref. 0180-1254) e
com o O-ring associado (ref.” 0520-
0412) se o bujdo roscado ainda néo es-
tiver colocado.

Aperte o bloco adaptador (1) na inferfa-
ce NAMUR do atuador utilizando os
quatro parafusos de aperto (2).
Certifique-se de que os vedantes assen-
tam corretamente.

. Monte o disco de arraste (3) no veio do

atuador. Use o adaptador do veio cor-
respondente (consulte a Tabela 5-9 na
pdgina 5-45).

Coloque o suporte adaptador (4) no blo-
co adaptador (1) e aperte-o utilizando
os parafusos de aperto (5).

Certifique-se de que os vedantes assen-
tam corretamente.

Insira e aperte o pino transmissor na po-
sicdo de 90° no brago do posicionador
(consulte a Fig. 5-16). Utilize apenas o
pino transmissor mais comprido incluido
no kit de montagem.

. Alinhe o posicionador no suporte adap-

tador (1) de forma a que o pino trans-
missor engate no disco de arraste do
atuador (3).

5-20
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7. Aperte o posicionador no suporte adap-
tador (4) utilizando os parafusos de
aperto (6).

= Certifique-se de que os vedantes assen-
tam corretamente.

Fig. 5-16:Posicdo de 90° do pino de arraste
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1 Bloco adaptador

2 Parafusos de fixagdo
3 Disco transmissor

4 Suporte adaptador
5 Parafusos de fixacdo
6 Parafusos de fixacdo

Fig. 5-17:Montagem num atuador de simples efeito
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b) Versdo para atuador de
duplo efeito

Adicionalmente, deve montar-se um amplifi-
cador de inversdo para aplicagdes com
atuadores de duplo efeito (DAP) ou aplica-
¢Bes com atuadores de simples efeito (SAP)
que incluam festes de curso parcial.

Neste caso, é necessdrio um suporte adap-
tador especial (4) para montagem.

= Consulte a Fig. 5-19.

1. Vede a saida do sinal de presséo na
parte traseira do posicionador com o
bujdo roscado (4, ref. 0180-1254) e
com o O-ring associado (ref.* 0520-
0412) se o bujdio roscado ainda ndo es-
tiver colocado.

2. Aperte o bloco adaptador (1) na interfa-
ce NAMUR do atuador utilizando os
quatro parafusos de aperto (2). Certifi-
que-se de que os vedantes assentam cor-
retamente.

3. Monte o disco de arraste (3) no veio do
atuador. Use o adaptador correspondente
(consulte a Tabela 5-9 na pégina 5-45).

4. Coloque o suporte adaptador (4) no blo-
co adaptador (1) e aperte-o utilizando os
parafusos de aperfo (5). Certifique-se de
que os vedantes assentam corretamente.

5. Insira e aperte o pino transmissor na po-
sigio de 90° no brago do posicionador
(consulte a Fig. 5-16 na pégina 5-21).

6. Alinhe o posicionador no suporte adap-
tador (1) de forma a que o pino trans-
missor engate no disco de arraste do
atuador (3).

Instalacdo

7. Aperte o posicionador no suporte adap-
tador (4) utilizando os parafusos de
aperto (6).

8. Monte o Amplificador de inverséo Tipo
3710 (7) juntamente com os dois casqui-
lhos guia (8) e a placa terminal (9) no
suporte adaptador usando os parafusos
de aperto associados (10). Certifique-se
de que os vedantes assentam correta-
mente.

9. Remova o bujdo de exaustdo no bloco
adaptador e sele a abertura com o bu-
jGo G Va.

10. Monte a placa de comutagdio marcada
com 'Doppel' para atuadores de duplo
efeito ou a placa de comutagdo marca-
da com 'PST para atuadores de simples
efeito com feste de curso parcial. Consul-
te a Fig. 5-18. Certifique-se de que os
vedantes assentam corretamente.

Fig. 5-18:Montagem da placa de comutagéio

EB 8484-1 PT
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1 Bloco adaptador

2 Parafusos de fixagdo

3 Disco transmissor

4 Suporte adaptador

5 Parafusos de fixacdo

6 Parafusos de fixacdo

7 Amplificador de inver-
sdo

8 Casquilhos guia

9 Placa terminal

10 Parafusos de fixacdo

Fig. 5-19:Montagem num atuador de duplo efeito ou num atuador de simples efeito com teste de
curso parcial
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Placa intermédia para interface AA4
= Consulte a Fig. 5-20.

Deve ser montada uma placa intermédia (1)
entre o bloco adaptador e o suporte adapta-
dor para atuadores rotativos SRP e DAP nos
tamanhos 900 e 1200 com inferface AA4.
Esta placa estd incluida nos acessérios para
o adaptador do veio AA4 (consulte a Tabela
5-9 na pdgina 5-45).

Instalacdo

Montagem de uma eletrovélvula
= Consulte a Fig. 5-21.

E possivel montar também uma eletrovalvula
(12) em vez da placa cega (18). A
orientacdo da placa de comutagéo (14)
determina a posi¢cdo de montagem da
eletrovalvula. Em dlternativa, é possivel
montar uma placa restritora. Para mais
informacdes, consulte o documento P AB 11
(Acessérios para eletrovélvulas).

Verséo para atuador de simples efeito:

[ —

Bt

of 1o

Versé&o para atuador de duplo efeito:

| E—

1) 00 ﬂ&

| \|

© (©) \
N N

11 Placa intermédia

. N

Fig. 5-20:Placa intermédia para atuadores nos tamanhos 900 e 1200 para interface AA4
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ga

13 Eletrovdlvula
14 Placa de

12 Placa ce

comutagéo £

Fig. 5-21:Montagem de uma eletrovdlvula
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5.6.6 Montagem de acordo
com VDI/VDE 3845

= Consulte a Fig. 5-23

= Pecas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tabela 5-10 na pégina 5-45.
= Respeite as tabelas de cursos na
pdgina 5-4.
O posicionador é montado em atuadores
rotativos utilizando dois pares de suportes.
Antes de montar o posicionador no atuador
rotativo SAMSON Tipo 3278, monte o

adaptador associado (5) & extremidade livre
do veio do atuador rotativo.

i Nota
Ao ligar o posicionador como descrito abai-
xo, é imperativo que a direcdo de rotagdo
do atuador seja respeitada.

1. Coloque o dispositivo de arraste (3) no
veio ranhurado do atuador ou do espa-
cador (5).

2. Coloque o disco de acoplamento (4) com
o lado plano virado para o atuador no
dispositivo de arraste (3). Alinhe a ranhu-
ra de modo a corresponder & direcdio de
rotacdio quando a vélvula estd na posi-
¢do fechada (consulte a Fig. 5-23).

3. Fixe o disco de acoplamento (4) e dispo-
sitivo de arraste (3) firmemente no veio
do atuador utilizando o parafuso (4.1) e
a anilha de pressdo (4.2).

4. Aperte o par de suportes inferiores (10.1)
com as curvaturas direcionadas para o
interior ou para o exterior (dependendo

6.

Instalacdo

do tamanho do atuador) no atuador. Po-
sicione o par de suportes superiores (10)
e aperte.

. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
mandmetros no posicionador. Certifique-
-se de que os dois vedantes (6.1) estdo
bem assentes. Os atuadores rotativos sem
mola de duplo efeito requerem a utiliza-
¢do de um amplificador invertido no lado
da ligagdio da caixa do posicionador
(consulte a seccdio 5.6.7).

Desaperte o pino transmissor standard

(2) do brago M (1) do posicionador. Utili-
ze o pino transmissor metdlico (& 5 mm)
incluido no kit de montagem e aparafuse
firmemente no orificio para a posigéo do

pino 90°.

7. Coloque o posicionador no suporte supe-

rior (10) e aperte firmemente. Tendo em
consideracéio a direcdo de rotacdio do

: 1.2
Fﬁ L 3
o

4.1
Z\E_ b gt 4.2
3 5

= B
\/_/

Fig. 5-22: Montagem do disco de acoplamento
no Tipo 3278
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Legenda para Fig. 5-22 e Fig. 5-23

1 Brago

1.1 Porca

1.2 Anilha de presséo

2 Pino transmissor

3 Dispositivo de arraste
4 Disco de acoplamento

4.1 Parafuso

4.2 Anilha de presséo

4.3 Escala adesiva

5 Veio do atuador
Adaptador para Tipo 3278

6 Placa de ligagéo

6.1 Vedantes

7 Bloco de montagem de
mandmetros

8 Kit de montagem de
manémetros

10 Par de suportes superiores

10.1  Par de suportes inferiores

Abertura da vdlvula de controlo no senti-
do oposto aos ponteiros do relégio
Abertura da vdlvula de controlo no senti-

do Wdo relégio

Fig. 5-23: Montagem em atuadores rotativos
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atuador, ajuste o braco (1) de modo a
encaixar o pino transmissor na ranhura
do disco de acoplamento (4) (Fig. 5-23).
E necessario assegurar que o braco (1) fi-
que paralelo ao lado longo do posiciona-
dor quando o atuador se encontra a meio
do seu dngulo de rotagdio.

8. Cole a escala adesiva (4.3) no disco de
acoplamento de modo a que a ponta da
seta indique a posigdo fechada e a sua
leitura seja facil quando a vélvula estd
instalada.

a) Versdo robusta

i Nota
Recomendamos a utilizacdo de uma restri-
¢éio de caudal (consulte a seccdio 5.5) para

atuadores com um caudal inferior a
300 cm?3.

= Consulte a Fig. 5-25

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tabela 5-10 na pégina 5-45.

Ambos os kits de montagem contém todas
as pegas de montagem necessdrias. As pe-
cas para o tamanho de atuador utilizado
t8m de ser selecionadas a partir do kit de
montagem.

Prepare o atuador e monte o adaptador ne-
cessdrio fornecido pelo fabricante do atuador.

1. Vede a saida do sinal de presséo na
parte traseira do posicionador com o
bujdo roscado (4, ref. 0180-1254) e

Instalacdo

com o O-ring associado (ref.” 0520-
0412) se o bujdio roscado ainda ndo
estiver colocado.

2. Monte a caixa (10) no atuador rotativo.

Em caso de montagem VDI/VDE,
coloque espagadores (11) por baixo, se
necessdrio.

3. Para atuadores rotativos SAMSON

Tipo 3278 e VETEC S160, aperte o
adaptador (5) na extremidade livre do
veio e, para o atuador VETEC R, coloque
no adaptador (5.1). Para atuadores
Tipo 3278, VETEC S160 e VETEC R
coloque no adaptador (3). Para
atuadores Tipo 3278, VETEC S160 e
VETEC R coloque no adaptador (3). Para
a versdo VDI/VDE, este passo depende
do tamanho do atuador.

Atuador com rotacdo no
sentido contrério ao dos

h ponteiros do relégio
. —= 1

N ol

Atuador com rota-
¢&o no sentido dos
ponteiros do relégio
Fig. 5-24:Direcdo de rotacdo

EB 8484-1 PT
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Use uma restricdo roscada na saida de

1 Braco 6 Ploca de ligaggo sinal de pressdo para atuadores com
1.1 Porca (apenas para G V4) volume <300 c¢m3
1.2 Anilhade pressdo 6.1  Vedantes
2 Pino transmissor 7 Bloco de montagem 6
3 Adaptador de manémetros 6.1
4 Disco de 8 Kit de montagem 7
acoplamento de manémetros 8
4.1 Parafuso 10 Caixa do
4.2 Anilha de presséo adaptador
4.3 Etiqueta adesiva 10.1 Parafusos
5 Veio do atuador 11 Espagador 1
ou adaptador 1.1
51 Adeptador 0 TO_ 1.2
~~~~~~~~~~~~~~~~ e \ 2
3 4.1 4.1
4 4
43 43
L3 :uJE 3

10.1

E E_ﬁflo.l - ——10

=4
']
—+<=0
']
‘l

i o0 ‘\
SAMSON Tipo 3278 Montagem de acordo com VDI/VDE 3845

VETEC S160, VETECR  (Set. 2010) nivel de fixagdo 1, tamanho
AAl a AA4

Fig. 5-25:Montagem em atuadores rotativos (versdo robusta)
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4. Fixe a etiqueta adesiva (4.3) no
acoplamento de forma a que a parte
amarela da efiqueta fique visivel na
janela da caixa quando a vélvula esta
aberta (OPEN). S&o fornecidas etiquetas
adesivas com simbolos informativos que
podem ser aplicadas na caixa, se
necessdrio.

5. Aperte o disco de acoplamento (4) no
veio ranhurado do atuador ou do
adaptador (3) utilizando o parafuso
(4.1) e a anilha de pressdo (4.2).

6. Desaperte o pino transmissor standard
(2) do brago M (1) do posicionador. Fixe
o pino transmissor (&5 mm) incluido no
kit de montagem para a posicéo de pino
a 90°.

7. Monte a placa de ligagdes (6) para a
ligagdio G 4 ou o bloco de montagem
de mandémetros (7) com manémetros no
posicionador. Certifique-se de que os
dois vedantes (6.1) estdio bem assentes.
Os atuadores rotativos sem mola de
duplo efeito requerem a utilizagdo de um
amplificador invertido no lado da
ligagdio da caixa do posicionador
(consulte a seccdio 5.6.7).

8. Coloque o posicionador na caixa (10) e
aparafuse firmemente. Tendo em
consideracdio a direcéio de rotacdo do
atuador, ajuste o brago (1) de modo a
encaixar o pino transmissor na ranhura
correta (Fig. 5-24).

Instalacdo

5.6.7 Amplificador de
inversdo para atuadores
de duplo efeito

Para utilizagdio com atuadores de duplo efeito,
o posicionador tem de ser equipado com um
amplificador de inversdo.

2> SAMSON Amplificador de inversdo
Tipo 3710 b EB 8392

O seguinte aplica-se a todos os
amplificadores de inversdo:

O sinal de presséo do posicionador é
fornecido na saida 1 do amplificador de
inversdo. Uma pressdo oposta, que iguala a
pressdo de alimentagdo necessdria (Z)
quando adicionada & pressédo na saida 1,
é aplicada na saida 2.

A seguinte relacdio aplica-se:

saida 1 + saida 2 = Pressdo de
alimentacdo (Z).

Ligue a saida 1 & ligagdio do sinal de
pressdio no atuador que leva a que a vélvula
abra quando a pressdo aumenta.

Ligue a saida 2 & ligagdo do sinal de
pressdo no atuador que leva a que a vélvula
feche quando a pressdio aumenta.

EB 8484-1 PT
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5.6.8 Montagem de
posicionadores com
caixas em aco
inoxiddvel

Os posicionadores com caixas em ago inoxi-
dével requerem pecas de montagem total-
mente construidas em aco inoxiddavel ou isen-
tas de aluminio.

i Nota
A placa de ligagées pneumdtica e o bloco de
montagem de manémetros estdo disponiveis
em aco inoxiddvel (nimeros de encomenda
indicados abaixo). O amplificador de inver-
sdo pneumdtico Tipo 3710 também estd dis-
ponivel em aco inoxiddvel.

Placa de ligagdio G V4 1400-7476
(aco inoxidavel) 14 NPT 1400-7477
Bloco de montagem G V4 1402-0265
de manémetros 1400-7108

Va NPT
(aco inoxidavel)

A Tabela 5-4 & Tabela 5-10 aplicam-se para
montagem de posicionadores com caixas
em aco inoxidével com as seguintes restri-
¢oes:

Montagem direta

Podem ser utilizados todos os kits de monta-
gem da Tabela 5-5 e Tabela 5-6. O bloco de
ligagdio ndio é necessdrio. A versdio em ago
inoxidavel da placa de ligagdes pneumdtica
direciona o ar internamente para o atuador.

Montagem de acordo com IEC 60534-6
(arcada NAMUR ou montagem em arcada
tipo colunas)

Podem ser utilizados todos os kits de monta-
gem da Tabela 5-7. Placa de ligagdes em
aco inoxiddvel.

Montagem em atuadores rotativos

Podem ser utilizados todos os kits de
montagem da Tabela 5-10, exceto para as
versdes robustas. Placa de ligagdes em ago
inoxidavel.

5.6.9 Funcdo de purga de ar
para atuadores de
simples efeito

O ar de instrumentos que sai do posiciona-
dor ¢ desviado para a cémara das molas do
atuador para proporcionar protecéio contra
corrosdo no inferior do atuador. Observe o
seguinte:

Montagem direta no Tipo 3277-5 (haste
estende FA/haste retrai FE)

A fungéio de purga de ar realiza-se automa-
ticamente.

Montagem direta no Tipo 3277, 175 a
750 cm?

Haste estende: retire o tampdo (12.2,

Fig. 5-9) no bloco de ligagdo preto e estabe-
leca uma ligagdio pneumdtica & cdmara da
mola no lado ventilado.

A haste retrai: a funcgo de purga de ar rea-
liza-se automaticamente.
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Montagem de acordo com IEC 60534-6
(arcada NAMUR ou montagem em arcada
tipo colunas) e em atuadores rotativos

O posicionador requer uma ligagéo
adicional para o ar de exaustdo que pode
ser ligado por tubo. E utilizado um
adaptador disponivel como acessério com
esta finalidade:

Casquilho roscado G4 0310-2619
(M20x1,5) 4 NPT 0310-2550

i Nota
O adaptador utiliza uma das ligagses M20
x 1,5 na caixa, o que significa que é possi-
vel instalar apenas um passa-cabos.

Caso sejam utilizados outros acessérios pa-
ra despressurizar o atuador (ex., eletrovél-
vula, amplificador de caudal, vélvula de
exaustdo répida), este ar de exaustdo tam-
bém deve ser incluido na fungdo de purga.
A ligagdo do adaptador no posicionador
deve ser protegida com uma vélvula de re-
tengdo (por ex., unido roscada com restricdo
G Y4, Ref." 1991-5777) ou Va NPT (Ref.”
1992-3178) montada na tubagem. Caso
contrdrio, a pressdio na caixa do posiciona-
dor serd superior & pressdio ambiente e ird
danificar o posicionador quando os compo-
nentes de exaustdo responderem repentina-
mente.

Instalacdo

5.7 Ligacoes pneumdticas

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido ao possivel

movimento de pecas expostas

(posicionador, atuador ou vdlvula) depois

de ligar o sinal de presséo.

= Ndo toque nem bloqueie as pecas em
movimento expostas.

0 Aviso

A ligacéo incorreta do ar de alimentacéo

ird danificar o posicionador e originar uma

avaria.

= Enrosque as unides na placa de ligagdo,
no bloco de manémetros ou no bloco de
ligagdo dos acessérios.

As porfas pneumdticas estdo situadas na
parte de trés do posicionador.

0 Aviso

Risco de avaria devido a incumprimento

dos requisitos de qualidade de ar.

= Apenas deve ser utilizado ar de alimen-
tacdio seco e isento de Sleo e poeiras.

= leia as instrucdes de manutencdo relati-
vas a estagdes redutoras de presséo na
entrada.

= Limpe todas as linhas de ar antes de es-
tabelecer as ligagdes das mesmas.

EB 8484-1 PT
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Alimentacdo 9

Orificio de ventilagéo apenas na verséo

TROVIS 3730-1-xxx0xx0xxx2x00x998

Fig. 5-26:Ligacées pneumdticas

5.7.1 Arde alimentacdo

A\ ADVERTENCIA

Ruido alto repentino quando o atuador

pneumdtico ventila.

= Utilize protegéio para os ouvidos ao tra-
balhar préximo da vélvula.

O Aviso

Risco de avaria devido a sequéncia
incorreta de montagem, instalacéo e
arranque.
= Observe a seguinte sequéncia.
1. Remova as tampas protetoras das
ligacdes pneumdticas.
2. Monte o posicionador na vélvula.

3. Lligue o ar de alimentacdo.
4. ligue a energia elétrica.
5. Execute as definices.

As ligagdes pneumdticas da placa de liga-
¢des, do bloco de manémetros e do bloco
de ligagdio existem opcionalmente em rosca
V4 NPT e em G V4. Podem ser usadas unides
comuns para tubos de metal ou cobre ou tu-
bo de pléstico.

=> Lleia as instrucdes na seccdo 5.7.

5.7.2 Ligacdo do sinal de

pressao
A ligagdio do sinal de pressdo depende da
forma como o posicionador é montado no
atuador:
Atuador Tipo 3277
2 A ligagéo do sinal de pressdo estd fixa.
Montagem de acordo com IEC 60534-6
(NAMUR)

= Para a agdio de seguranga “haste do
atuador retrai”, ligue o sinal de presséo
& ligagdo no topo do atuador.

= Para a acdio de seguranga “haste do
atuador estende”: ligue o sinal de pres-
séo & ligagdio no fundo do atuador.

Atuadores rotativos (versdo robusta)

= Para atuadores rofativos, aplicam-se as
especificagdes de ligacdo do fabricante.
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Leitura do sinal de
pressao

5.7.3

1 Dica

Para monitorizar o ar de alimentacdo e o
sinal de pressdo, é recomenddvel a
montagem de mandémetros (consulte
acessdrios na seccdo 5.9).

Montar os manémetros:
= Consulte a seccdio 5.6.2 e Fig. 5-10.

5.7.4 Pressdo de alimentacdo

A pressdo de ar de alimentagéo depende da
gama de presséio e do sentido de operagéo
do atuador (agdo de seguranga).

A gama de presséo ¢ indicada na chapa de
identificacdio como gama de pressdo ou ga-
ma de sinal de presséio, dependendo do
atuador. O sentido de acdio é assinalado com
FA ou FE ou com um simbolo.

Haste do atuador estende FA (AIR TO OPEN)
Falha-fecha (para vélvulas de globo ou de
dngulo):

= Pressdio de alimentacdo necessdria = Va-

lor superior da gama de pressdo +
0,2 bar, pelo menos, 1,4 bar.

Haste do atuador retrai FE (AIR TO CLOSE)
Falha-abre (para vélvulas de globo ou de
éngulo):

Para vélvulas de fecho estanque, o sinal de

pressdio méximo pst. . é estimado da se-
guinte forma:

max

Instalacdo

d2.m- Ap

st o = F+ bar
p max 4 . A [ ]
d = Diémetro da sede [cm]
Ap = Pressdo diferencial ao longo da
vélvula [bar]
A = Area do atuador [cm?]
F = Valor superior da gama de pres-

sdo do atuador [bar]

Caso ndo existam especificagdes, calcular
da seguinte forma:

= Presséio de alimentacdo necessdria = Va-
lor superior da gama de presséo + 1 bar

5.8 Ligacoes elétricas

Risco de ferimentos fatais devido a

formacéo de atmosfera explosiva.

= Para a instalagdo em dreas perigosas
respeite as normas relevantes aplicéveis
ao pais de utilizagdo.
Norma aplicével na Alemanha:
EN 60079-14 (VDE 0165, Parte 1)
Atmosferas Explosivas — Concegdo,
Selecéo e Construcdo de Instalacses
Elétricas.

A\ ADVERTENCIA

Ruido alto repentino quando o atuador

pneumdtico ventila.

= Utilize protegéio para os ouvidos ao tra-
balhar préximo da vélvula.

EB 8484-1 PT
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A\ ADVERTENCIA

Uma ligacéo elétrica incorreta ird tornar

insegura a prote¢do contra explosées.

= Respeite a designacdo dos terminais.

= Ndo solte os parafusos esmaltados.

= Néo exceda os valores méximos permiti-
dos especificados nos certificados de
exame CE de tipo ao interligar equipa-
mento elétrico intrinsecamente seguro
(U.ou Uy, I.ou l, P.ou Py, C.ou CyelL;
ou Ly).

Selecdo de cabos e fios

= Cumpra as cldusulas relevante da
EN 60079-14 para instalagdo dos cir-
cuitos intrinsecamente seguros.

= Sele as entradas de cabos néo utilizadas
com tampdes cegos.

= Monte o equipamento utilizado em tem-
peraturas ambiente inferiores a =20 °C
com bucins metdlicos.

Equipamento com tipo de protecédo Ex nA

Em equipamento operado de acordo com o
tipo de protegdo Ex nA (equipamento ndio
produtor de faisca) os circuitos podem ser li-
gados, interrompidos ou comutados enquan-
to alimentados apenas durante a instalagéo,
manuteng¢do ou reparagdo.

Utilize bucins e bujges certificados com o ti-
po de protegdio apropriado e classificagdo IP
> 6X e que sejom adequados para a gama
de temperatura certificada.

O circuito de sinal ¢ ligado utilizando termi-
nais de parafuso (terminal 11/12) para con-
dutores elétricos com seccéio transversal de
0,2 a 2,5 mm2. O bindrio de aperto é 0,5 a
0,6 Nm.

Equipamento com tipo de protecdo Ex t

Em equipamento operado de acordo com o
tipo de protedio Ex t (protegdo por caixa) os
circuitos podem ser ligados, interrompidos
ou comutados enquanto alimentados apenas
durante a instcllacao, manuten¢do ou repa-
racdo.

A abertura da tampa da caixa em atmosfe-
ras de poeira potencialmente explosiva du-
rante a operagéio pode fazer com que a
protecdio contra explosdo se torne ineficaz.

Utilize bucins e bujges certificados com o ti-
po de protegdio apropriado e classificagdo IP
> 6X e que sejom adequados para a gama
de temperatura certificada.

O circuito de sinal ¢ ligado utilizando termi-
nais de parafuso (terminal 11/12) para con-
dutores elétricos com seccéio transversal de
0,2 a 2,5 mm2. O bindrio de aperto é 0,5 a
0,6 Nm.
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Entrada de cabo com
bucim
A caixa do posicionador TROVIS 3730-1

tem furos roscados que podem ser equipa-
dos com bucins, se necessdrio.

5.8.1

= A versdo com bucim depende da gama
de temperaturas ambiente (consulte os
dados técnicos na seccdo “Concecéio e
principio de funcionamento”).

= Os terminais de parafusos destinam-se a
seccdes transversais de fios de 0,2 a
2,5 mm? (bindrio de aperto 0,5 Nm).

= Ligue uma fonte de corrente no méximo.

Geralmente ndio é necessdrio ligar o posicio-
nador & terra. Contudo, caso seja necessd-
rio, este condutor pode ser ligado dentro ou
fora do dispositivo.

Instalacdo

5.8.2 Energia elétrica

0O Aviso

Risco de avaria devido a sequéncia
incorreta de montagem, instalacéo e
arranque.
= Observe a seguinte sequéncia.

1. Remova as tampas protetoras das li-
gagdes pneumdticas.
Monte o posicionador na vélvula.
Ligue o ar de alimentacdo.
Ligue a energia elétrica.
Execute as definicées.

G ALON

= Opgdes de ligagdio como ilustrado na
Fig. 5-28 a Fig. 5-30, se necessdrio.

= Ligue a energia elétrica (sinal mA) como
ilustrado em Fig. 5-27.

EB 8484-1 PT
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5.8.3 Amplificador de
comutacdo de acordo
com a EN 60947-5-6.

Para operar os contactos de fim de curso, os
amplificadores de comutagdio devem ser |i-
gados no circuito de saida. Devem cumprir
os valores limite dos circuitos de saida em
conformidade com EN 60947-5-6.

= Cumpra os regulamentos relevantes para
instalagdio em dreas perigosas.

Para aplicagdes em dreas seguras (dreas
ndio perigosas), os contactos de fim de curso
de software podem ser diretamente ligados
a entrada bindria do PLC de acordo com
IEC 61131. Isto aplica-se & gama de opera-

cdo standard para entradas digitais de acor-

do com a cldusula 5.2.1.2 da ICE 61131-2
com a fens@o nominal de 24 V CC.

D D D D D

D D

D© D

D D

IO CIC]

CIC]

CIC]

CIC]

[
L

+11

Fig. 5-27:Ligar o sinal de controlo mA
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D D D© D

D© D

D D

o] (o] ] ]

o] [

CC

Contacto de fim de curso
+41 indutivo 1

Contacto de fim de curso
+51 indutivo 2

Fig. 5-28: Atribuicdo dos terminais dos contactos de fim de curso indutivos

/e
7

/e

7

D D D D

D D

D D

D D

D@ D

CICCC]

CIC]

CIC]

CIC]

CIC]

~46/-92. Contacto de fim de curso de
+45/491 software 1 (PLC/NAMUR)

=56/-94 Contacto de fim de curso de
+55/+93 software 2 (PLC/NAMUR)

Fig. 5-29: Atribuicdo dos terminais dos contactos de fim de curso de software
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#
/e

Fig. 5-30: Atribuicdo dos terminais do transmissor de posicdo
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5.9 Acessorios

Tabela 5-4: Acessérios gerais

Instalacdo

Designacéo Ref.”

Amplificador de inversdo para atuadores de duplo efeito Tipo 3710

Pléstico prefo (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1011

Pléstico azul (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1012

Bucim M20x1,5 Latdo niquelado (gama de aperto de 6 a 12 mm) 1890-4875

Latdio niquelado (gama de aperto de 10 a 14 mm) 1992-8395

Ago inoxiddvel 1.4305 (gama de aperto de 8 a 14,5 mm) 8808-0160

Adaptador M20x1,5 a Vs NPT Aluminio, revestido a pé 0310-2149

Aco inoxiddvel 1400-7114

Bragco M 0510-0510

Braco L 0510-0511

Brago XL 0510-0512

Brago XXL 0510-0525

Resticéio de caudal Para montagem no bloco de ligagéio 100041955

Para montagem na placa de ligagdio/suporte do manémetro 100041162

Adaptador de inferface USB isolado (interface SSP para porta USB num computador) 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)
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Tabela 5-5: Montagem direta no Tipo 3277-5 (consulte a secgdio 5.6.1 a))

Designagéo Ref.°
Pecas de Verséio standard para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1400-7452
montagem Verséio compativel com pintura para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1402-0940
Placa de comutagéo antiga para atuador Tipo 3277-5x000cx.00 (antigo) 1400-6819
Placa de comutagdio nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) ! 1400-6822
Acessdrios Placa de ligages nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) '), G V8 e 8 NPT | 1400-6823
para o atuador
Placa de ligagdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo): G V& 1400-6820
Placa de ligagdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo): V8 NPT 1400-6821
GV 1400-7461
Placa de ligagdo (6)
Va NPT 1400-7462
2. GVa 1400-7458
Acessbrios Bloco de montagem de manémetros (7)
para Va NPT 1400-7459
posicionador
Aco inoxidavel/latdio 1402-1637
Kit de montagem de manémetros (8) até um méx. de  ideve]
6 bar Aso inoxiddvel/ago 1402-1638
inoxidavel

1 Apenas podem ser utilizadas placas de comutagéo e de ligagéio novas com atuadores novos (indice 01). As placas
antigas e novas ndo sdo intermutdveis.
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Tabela 5-6: Montagem direta no Tipo 3277 (consulte a seccéo 5.6.1 b))

Instalacdo

Pegas/acessoérios de montagem Ref.®
Versdo standard para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Vers&o compativel com pintura para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
. Gl 1400-8819
Bloco de ligagéo com vedantes e parafuso
a NPT 1402-0901
) Aco inoxidavel/latdio 1402-1637
Kit de montagem de manémetros até um méx. de 6 bar — —
Aco inoxiddvel/aco inoxidavel 1402-1638
Restrigdio de caudal para o bloco de ligagdio (recomendado para <240 cm?) 100041955
Tubagem com unides roscadas ! Ref.®
G V4/G ¥ 1402-0970
Atuador (175 cm?), aco
/4 NPT/%s NPT 1402-0976
o G /G % 14020971
Atuador (175 cm?), aco inoxidavel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0978
G V4/G % 1400-6444
Atuador (240 cm?), aco
Va NPT/¥8 NPT 1402-0911
I G Va/G ¥ 1400-6445
Atuador (240 cm?), aco inoxidavel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0912
G 4/G ¥ 1400-6446
Atuador (350 cm?), aco
Va NPT/¥8 NPT 1402-0913
o G /G ¥ 1400-6447
Atuador (350 cm?), aco inoxiddavel
Vs NPT/¥8 NPT 1402-0914
G V4/G ¥ 1402-0972
Atuador (355 cm?), aco
Ve NPT/¥s NPT 1402-0979
o G /G % 1402-0973
Atuador (355 cm?), ago inoxiddvel
/4 NPT/%s NPT 1402-0980
G /G ¥ 1400-6448
Atuador (700 cm?), aco
/4 NPT/%s NPT 1402-0915
o G V4/G % 1400-6449
Atuador (700 cm?), aco inoxiddavel
/4 NPT/%s NPT 1402-0916
G V4/G ¥ 1402-0974
Atuador (750 cm?), aco
/4 NPT/%s NPT 1402-0981
o G /G % 14020975
Atuador (750 cm?), aco inoxidavel
/4 NPT/%s NPT 1402-0982

1) Para direcdo de acéio "haste do atuador retrai”;
com purga de ar da cémara superior da membrana;
purga de ar da cémara da membrana para direcdio de agéo "haste do atuador estende"
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Tabela 5-7: Montagem em arcada NAMUR ou montagem em arcada ' tipo colunas de
acordo com IEC 60534-6 (seccdio 5.6.2)

e il Braco | Para atuador a
mm Ref.
7.5 S |Tipo 3271-5 com 60/120 cm? em vdlvula de microcaudal Tipo 3510 1402-0478
5450 M2 :\:zodores de outros fabricantes e Tipo 3271 com dreas efetivas de 120 a 750 1400-7454
140100 L | Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com 1000 e 1400-60 cm? 1400-7455
Tipo 3271, versdes de 1400 - 120 e 2800 cm? com curso de 30/60 mm 3 1400-7466
Suportes de montagem para atuadores lineares Emerson e Masoneilan
30 ou 60 L | (adicionalmente, é necessério um kit de montagem de acordo com IEC 60534- | 1400-6771
6, dependendo do curso). Ver linhas acima.
Valtek Tipo 25/50 1400-9554
Acessérios Ref.”
G 1400-7461
Placa de ligagdo
a NPT 1400-7462
G 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros
a NPT 1400-7459
Aco inoxiddvel/latdo 1402-1637

Kit de montagem de mandémetros até um méx. de 6 bar

Aco inoxidével/aco inoxidével | 1402-1638

1 Digmetro de coluna de 20 a 35 mm
2 O brago M vem montado no dispositivo standard (incluido no &mbito da entregal)
3 Em conjunto com o volante lateral Tipo 3273 com um curso nominal de 120 mm, sdo necessdrios adicionalmente

um suporte (0300-1162) e dois parafusos escareados (8330-0919).

Tabela 5-8: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-1 (consulte a secgéio 5.6.4)

Pegas de montagem Ref.°
Adaptador de inferface VDI/VDE 3847 1402-0257
1ISO 228/1-G Va 1402-0268
Aluminio
Placa de ligagdes, incluindo ligacdio para purga de ar da Va-18 NPT 1402-0269
cdmara da mola do atuador 1SO 228/1-G Va4 1402-0270
Aco inoxiddvel
V4-18 NPT 1402-0271
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3277 com 175 a 750 cm? 1402-0868
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3271 ou atuadores de terceiros 1402-0869
Leitor de curso para curso de vélvula até 100 mm 1402-0177
Leitor de curso para curso de vélvula de 100 a 200 mm (apenas atuador SAMSON Tipo 3271) 1402-0178
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Tabela 5-9: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2 (consulte a seccéio 5.6.5)

Designagéo Ref.°
Bloco de montagem para atuadores rotativos PFEIFFER Tipo 31a (edicéio 2020+)
. . 1402-1645
com paca cega para inferface da eletrovélvula
Pegas de mon- | plgcq cega para interface da eletrovélvula (vendida individualmente) 1402-1290
tagem
9 Suporte adaptador para Série 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Suporte adaptador para Série 3730 e Tipo 3710 (DAP/PST) 1402-1590
Adaptador do veio AAT 1402-1617
Acessdrios pa- Adaptador do veio AA2 1402-1616
ra o atuador
Adaptador do veio AA4 1402-1888
Tabela 5-10: Montagem em atuadores rotativos (consulte a seccdo 5.6.6)
Pegas/acessérios de montagem Ref.”
Montagem de acordo com VDI/VDE 3845 (sefembro 2010), a superficie do atuador corresponde ao
nivel de fixacdo 1
Tamanho AAT a AA4, verséio com suporte em aco CrNiMo 1400-7448
Tamanho AAT a AA4, verséo robusta 1400-9244
Tamanho AAS5, versdo robusta (ex., Air Torque 10 000) 1400-9542
A superficie do suporte corresponde ao nivel de fixagdo 2, verséo robusta 1400-9526
1400-8815
Montagem em atuadores rotativos com dngulo de abertura méx. de 180°, nivel de fixagdio 2 e
1400-9837
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160/320 cm2, suporte em aco CrNiMo 1400-7614
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160 cm? e em VETEC Tipo S160, Tipo R e Tipo M, verséo
1400-9245
robusta
1400-5891
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 320 cm? e em VETEC Tipo S320, vers&o robusta e
1400-9526
Montagem em Camflex I 1400-9120
G 1400-7461
Placa de ligagdo
a NPT 1400-7462
GV 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros
- Va NPT 1400-7459
Acessérios
Aco inoxidavel/latdo 1402-1637
Kit de montagem de manémetros até um méx. de 6 bar
Aco inoxidével/aco inoxidavel | 1402-1638
Restrigéio de caudal para o bloco de ligagéo (recomendado para atuadores com 100041162
caudal <300 cm?)
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6 Operacdo

A\ ADVERTENCIA

Ruido alto repentino quando o atuador pneumdtico ventila.
= Utilize protegéio para os ouvidos ao trabalhar préximo da vélvula.

1 Visor
2 Bofdio de pressdio rofativo
3 Interface SSP

Fig. 6-1: Comandos de operacéo do posicionador TROVIS 3730-1

6.1 Botdo de pressdo rotativo

O botéio de presséio rotativo para operagéo no local estd localizado junto ao visor (canto in-
ferior direito ou superior esquerdo, dependendo da posicdio de montagem).

@& Rode: selecione cédigos e valores de pardmetros

@& Prima: confirme a selegéo.

@ Prima e mantenha durante 3 s: execute a funcdo ou inicie o teste.

EB 8484-1 PT 6-1



Operacdo

6.2 Visor

As leituras aparecem no visor do posicionador (consulte a Fig. 6-2) imediatamente apés a
ligagdio da alimentacdio de corrente elétrica (sinal de controlo mA).

i Nota

LOW no visor indica que o set-point é inferior a 3,8 mA.
HIGH no visor indica que o set-point é superior a 22 mA.

Os elementos da barra indicam o desvio do sistema que depende do sinal (+/-) e do valor.
E apresentado um elemento de barra por cada 1% de desvio do set-point. Se o posiciona-
dor ainda néo tiver sido inicializado, é indicada a posigéo do brago em graus em relagéo &
posicdo média. Um elemento de barra corresponde a um éngulo de rotagdio de aproxima-

damente 5°.

Tabela 6-1 lista os significados dos icones indicados.

Funcionamento
bloqueado

Posi¢dio de seguranga
ativa

Parametro/cédigo
de erro

e

988 O

Fig. 6-2: Visor com todas as leituras

Pardmetros ainda ndo
guardados numa meméria
ndo voldtil

Unidade/sinal de menos

Grdfico de barras a indicar
o desvio do sistema

Avaria

Modo manual

Controlo em ciclo fechado

6-2
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Tabela 6-1: Icones no visor

Operacdo

Icone

Significado

Descricdo

Funcionamento
normal

O posicionador encontra-se em operagdo de regulacéo e segue o
sinal em mA.

Modo manual

O posicionador segue o set-point manual em vez do sinal em mA.

SAFE . . - .
S (posicio de O posicionador despressuriza o atuador pneumdtico na sua saida
posi¢ pneumdtica.
seguranca)
Confiauracio O parémetro ainda ndio foi guardado numa meméria ndo voldtil
<>— G|fero?:]a ¢ (procedimento para guardar numa meméria néo volétil descrito na

secgdio "Arranque e configuragdo").

%

Funcionamento
bloqueado

A configuragéo néio é permitida Os parémetros ndio podem ser
alterados.

jcone de indicacdo
de erro

Existe uma avaria ou erro do dispositivo (consulte a seccdio
"Avarias").

EB 8484-1 PT
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7 Arranque e configuracéo

O trabalho descrito nesta seccdio deve ser realizado apenas por pessoal devidamente quali-
ficado para realizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido a ignicdo de atmosfera explosiva.

= Observe a EN 60079-14 (VDE 0165, Parte 1) para trabalhos no posicionador em
atmosferas potencialmente explosivas..

= Os trabalhos em atmosferas potencialmente explosivas apenas devem ser realizados por
pessoal que tenha recebido formagéo especial ou instrugées, ou que esteja autorizado a
trabalhar com dispositivos com protecéio contra exploséo em dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes méveis na valvula.

= Ndo toque em nenhuma pega da vélvula em movimento enquanto a vélvula de controlo
estiver em servico.

= Antes de realizar qualquer trabalho de montagem ou instalacdo no posicionador, colo-
que a vélvula de controlo fora de servico desligando e bloqueando o ar de alimentagéo
e o sinal de controlo.

= Néo impega o movimento da haste do atuador e do obturador inserindo objetos na ar-
cada.

A\ ADVERTENCIA

Ruido alto repentino quando o atuador pneumadtico ventila.
= Utilize protecdo para os ouvidos ao trabalhar préximo da vélvula.

Antes do arranque, certifique-se de que as seguintes condicdes séo cumpridas:
- O posicionador esté devidamente montado de acordo com as instrugdes.

- As ligagdes pneumdticas e elétricas foram realizadas de acordo com as instrugdes.
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0O Aviso

Risco de avaria devido a sequéncia incorreta de montagem, instalacéo e arranque.
= Observe a seguinte sequéncia.

Remova as tampas protetoras das ligagdes pneumdticas.

Monte o posicionador na vélvula.

Ligue o ar de alimentacdo.

Ligue a energia elétrica.

Execute as definices.

ONON =

Para o funcionamento normal basta iniciar a inicializacdio através do cédigo P22 (consulte a
seccdio 7.3) depois de montar o posicionador na vélvula, verificar a posicdo de seguranca
no cédigo P3 (consulte a secgdio 7.4), para garantir que o posicionador funciona correta-
mente. O posicionador trabalha apenas com as respetivas predefinicdes. Outras opgdes de
configuragéo para funcionamento local estéo descritas na secgéio 7.5.

Leitura depois de ligar a energia elétrica

i Nota
LOW no visor indica que o set-point é inferior a 3,8 mA.
HIGH no visor indica que o set-point é superior a 22 mA.

Leitura quando o posicionador ainda néo tiver sido inicializado

S E exibido o cédigo PO. O icone de indicacdo de falha "1 e S (po-
- h:] E = | sicdo de seguranca) aparecem no visor.
‘1m0 | Aleitura indica a posicdo do brago em graus em relagdio & posicdio
P 0 1, | média.

Leitura quando o posicionador tiver sido inicializado:

_ E exibido o cédigo PO. O posicionador encontra-se em operacéio de
3 _= :} regulacéo indicado pelo respetivo icone .

O valor indicado corresponde & posicéo de controlo em %.

' |
n v ST ~ .. ~
PTO Detalhes sobre a inicializagdo do posicionador: secgdio 7.4.
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7.1 Ativacao da configuragdo para alterar os parametros

Antes de alterar as definicdes dos pardmetros num posicionador inicializado, a configura-
¢dio tem de ser permitida selecionando o cédigo P2:

5+ LOCK e o icone da chave indicam que a configuracdo esté bloquea-
= B r H da. Desative o bloqueio da seguinte forma:

1. Rode & até aparecer o Cédigo P2.

PO 2. Prima @ para confirmar o cédigo selecionado. P2 pisca.
3. Rode & até aparecer OPEN.
4. Prima @ para desativar o bloqueio.

i Nota

A configuracdo é bloqueada novamente se ndo forem inseridas quaisquer alteracses no es-
pagco de 5 min.

7.2 Gravagdo dos pardmetros numa meméria ndo voldtil

Os paré&metros alterados s&o indicados pelo icone <& no visor. Para guardar as alteragdes
aos parémetros numa meméria néo voldtil, proceda da seguinte forma:

1. Depois de alterar um parémetro, rode & até a leitura saltar do cédigo P27 para o
cédigo PO (ou do cédigo PO para o cédigo P27).

2 Oicone < desaparece. As alteracdes a um parémetro séo guardadas numa meméria
ndo voldtil.

7.3 Entrada na posicdo de seguranca

Defina a posicéo de seguranga da vélvula tendo em consideragéo o tipo de vélvula e o sen-
tido de acéio do atuador.

Posicdo de seguranca Descri¢do

Defini¢do ATO (air to open) O sinal de presséio abre a vélvula, por ex., para uma vdl-
vula com posigéio de seguranca fechada

Definicdo ATC (air to close) O sinal de pressdo fecha a vélvula, por ex., para uma vél-
vula com posicdo de seguranca aberta
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O sinal de presséo é a pressdio pneumdtica & saida do posicionador aplicada ao atuador.

Definigdio da posicdo de seguranca: ATO. Para alterar o sentido de

|'-_-= : D agdo:
= Ative a configuracdo (secgdo 7.1).
P3O 1. Rode & até aparecer o Cédigo P3.

2. Prima @ para confirmar o cédigo selecionado. P3 pisca.
3. Rode & para definir a posicdo de seguranca (ATO ou ATC).
4. Prima B para confirmar a posicdo de seguranca selecionada.

Para verificagdo: depois de concluir com sucesso a inicializagéio, o visor do posicionador
deve indicar 0% quando a vélvula estd fechada e 100% quando a vélvula esté aberta.

i Nota
A posicdio de seguranca alterada s6 se torna efetiva depois de o posicionador ter sido ini-
cializado.

7.4 Inicializagdo do posicionador

= Para os posicionadores com contactos limite opcionais, leia a secgdio 7.6 antes de inicia-
lizar o posicionador.

Durante a inicializagdo, o posicionador adapta-se de um modo étimo as condicdes de atrito
e ao sinal de presséio requerido pela vélvula de controlo.

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos pessoais devido as pecas em movimento na vélvula.

= Durante a inicializagdo néo insira as méos ou os dedos na arcada da vélvula e néo to-
que em nenhuma pega da vélvula em movimento.

= Ndo blogueie a haste do atuador.

0 Aviso

O processo é perturbado pelo movimento da haste do atuador.

= Ndo inicialize o posicionador enquanto o processo estiver em curso e apenas depois de
isolar a instalacdo fechando as vélvulas de corte.
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4 Dica

Para o funcionamento normal basta iniciar a inicializagdo através do cédigo P22 depois de
montar o posicionador na vélvula, verificar a posicéo de seguranca (P3), para garantir que
o posicionador funciona corretamente. O posicionador trabalha apenas com as respetivas
predefinicaes.

O tipo e extensdo da autoadaptagdio depende dos pardmetros predefinidos. MAX aplica-se
como predefinicdo para a gama nominal (cédigo P5). Durante o processo de inicializagdo,
o posicionador determina a gama fotal do curso ou a gama rotacional da vélvula (da posi-
¢dio FECHADA para a posigdo final oposta).

Comece a inicializacdo:

| = Ative a configuragdo (secgdio 7.1).

1. Rode & até aparecer o Cédigo P22.

2. Prima & e mantenha durante 3 s (leitura: 3 ... 2... 1).

= Ainicializago inicia. P22 e INIT piscam durante a inicializaggo.
O tempo necessdrio para um procedimento de inicializagdio de-
pende do tempo de curso do atuador, o que significa que a ini-
cializagdo pode demorar vdrios minutos.

Depois de uma inicializagdio bem-sucedida, o cédigo PO aparece no

-q _= 3 visor e o posicionador muda para a operagéio de regulacdo indica-

, =15 do pelo respetivo icone ©).

P OO A inicializagdo é cancelada e o icone de indicagdo de falha 1y apa-
rece quando a inicializagdo falha.

Cancelamento da inicializacdo

A inicializagdo pode ser cancelada:
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Cancele a inicializacgo:

HL

=
1
(.

1. Durante a inicializacgio prima @. O cédigo P22 e ESC piscam.

2. Prima & novamente. O processo de inicializagdio é cancelado.

Ped

= Quando o posicionador ainda ndo tiver sido inicializado: o posi-
cionador vai para a posicdo de seguranca apés o processo de
inicializacéio ter sido cancelado.

= Quando o posicionador tiver sido inicializado: ao cancelar um
novo processo de inicializagdo, o posicionador volta & operagdo
de regulacdo. Séio utilizadas as configuragdes da inicializagdo
anterior. Uma nova inicializagdio pode ser iniciada imediatamen-
te a seguir.

7.5 Outras configuragdes possiveis

7.5.1 Introdugdo da posicdo do pino

Ao fixar o posicionador & vélvula de controlo, o pino transmissor tem de ser introduzido na
posicdio correta no braco, dependendo do curso/angulo (consulte a secgdo "Instalagdo").

Especifique a posigdo do pino:
| = Ative a configuracdio (seccdio 7.1).
1. Rode & até aparecer o Cédigo P4.

2. Prima & para confirmar o cédigo selecionado. P4 pisca.

3. Rode & para selecionar a posicéio do pino.
4. Prima & para confirmar a definicéo.

= O posicionador tem de ser reinicializado depois de a posigdio do
pino ter sido alterada.

7.5.2 Configuragdo da gama nominal

Durante a inicializagdo, o posicionador determina o curso/dngulo de rotacdio desde a posi-
cdo fechada até ao limite mecénico oposto com base na gama nominal introduzida e adota
este curso/dngulo de rotagdio como gama de operagdo. O infervalo de ajuste possivel de-
pende da posicdio do pino selecionada (consulte a secgdo 7.5.1).
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Defina a gama nominal:
=\I= Q x => Ative a configurocao (seccdio 7.1).

1. Rode & até aparecer o Cédigo P5.

PS5O 2. Prima @ para confirmar o cédigo selecionado. P5 pisca.
3. Rode @ para selecionar a gama nominal da vélvula.
4. Prima & para confirmar a definicdo.
= O posicionador tem de ser reinicializado depois de a gama no-
minal ter sido alterada.
7.5.3 Selecdo da caracteristica

Esté disponivel uma selegdio de trés caracteristicas para vélvulas de globo e nove caracteris-
ticas para vdlvulas rotativas para o posicionador TROVIS 3730-1 (cédigo P6):

Valor Caracteristica Atuador linear Atuador rotativo
P6=0 Linear ° o
P6 =1 Exponencial . .
P6 =2 Exponencial inversa ° °
P6 =3 Vélvula de borboleta, linear SAMSON o
P6 =4 | Vélvula de borboleta, exponencial SAMSON .
P6 =5 Vélvula de obturador rotativo linear Tipo VE- .
TEC
P6 =6 | Vélvula de obturador rotativo exponencial .
Tipo VETEC
P6=7 | Vélvula de esfera segmentada linear J
P6 =8 Vélvula de esfera segmentada exponencial .

P b

Selecione a caracteristica:

=E = Ative a configuracdo (secgdio 7.1).
1. Rode & até aparecer o Cédigo P6.

Prima @ para confirmar o cédigo selecionado. P6 pisca.

O

2
3. Rode &® para selecionar caracteristica.
4

Prima @ para confirmar a definicdo.
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Arranque e configuracdo

7.5.4 Introducdo do sentido de acdo

O sentido de agdio (P8) estd definido para crescente/crescente (>>) por defeito, ou sejq,
quando o posicionador é inicializado, é exibido 0 % quando a vélvula estd fechada e
100 % quando aa vélvula esté totalmente aberta. Se necessério, o sentido de agdio pode ser

alterado.

i Nota

O sentido de acdo depende da posicéo se seguranca selecionada (consulte a seccdo 7.3):
— Depois da inicializagdo com o cédigo P3 = ATO, o cédigo P8 é definido automaticamente

para >> (crescente/crescente).

— Depois da inicializagdo com o cédigo P3 = ATC, o cédigo P8 é definido automaticamente

para <> (crescente/decrescente).

— A defini¢cdo do cédigo P8 pode ser adaptada conforme necessdrio depois de a inicializa-

¢do estar concluida.

-~
~

PEDO

Alterar o sentido de agdio para crescente/decrescente:
= Ative a configuragdo (seccdio 7.1).

1. Rode & até aparecer o Cédigo P8.
2. Prima & para confirmar o cédigo selecionado. P8 pisca.
3. Rode @ ate { } aparecer.
4

. Prima & para confirmar a definigdo.

A Tabela 7-1 mostra a relagdo entre o sentido de agdo e a posicdio da vdlvula.

Tabela 7-1: Relagdo entre o sentido de acdo e a posicdo da vélvula

Vélvula FECHADA ABERTA
Visor 0% 100 %
Sentido de acdo crescente/crescente (>>) 4 mA 20 mA
Sentido de acdo crescente/decrescente (<>) 20 mA 4 mA

7-8
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7.5.5 Limitagdo do sinal de pressao

Arranque e configuragdo

Se a forga méxima do atuador for demasiado elevada para a vélvula utilizada, o limite do si-
nal de presséio pode ser ativado no cédigo P11. A presséio é entdo limitada a aprox. 2,4 bar.

Ative o limite de pressdo:
O . : . -
st = Ative a configuragdo (secgdio 7.1).
1. Rode & até aparecer o Cédigo P11.
PITO

2. Prima @ para confirmar o cédigo selecionado. P11 pisca.
3. Rode @ e selecione ON.
4

. Prima &® para confirmar a definicdo.

7.6 Ajuste dos pontos de comutagéo dos contactos limite opcionais

Os pontos de comutagdo dos contactos de fim de curso sdo normalmente ajustados de for-
ma a que um sinal seja emitido nas posicdes finais de curso/éngulo. Opcionalmente, o pon-
to de comutagdio também pode ser ajustado para qualquer posicéio dentro do intervalo cur-
so/angulo, por exemplo, se for necessdrio indicar uma posigdo intermédia.

Ambos os pontos de comutagdo sdo ajustados
com dois parafusos de ajuste na parte superior
do botéo rotativo:

—  Contacto de fim de curso 1: parafuso de ajuste 1
—  Contacto de fim de curso 2: parafuso de ajuste 2

Os parafusos de ajuste estdio marcados: | para o
parafuso de ajuste 1 e Il para o parafuso de
ajuste 2.

O seguinte aplica-se a todos os ajustes:

= Desloque sempre a vélvula para o ponto de
comutagdo a partir da posicdio central (50%)
o ajustar ou verificar o ponto de comutagdo.

= Para garantir a comutagdo sob todas as con-
dicdes ambientais, ajuste o ponto de comuta-
¢dio aprox. 5% antes do limite mecénico
(ABERTA/FECHADA).

N WN —

Fig. 7-1

Parafuso de ajuste 1
Parafuso de ajuste 2
Parafuso de bloqueio
Lédmina 1

Ladmina 2

Contactos de proximidade

: Ajustar os pontos de comutagdo

EB 8484-1 PT
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Arranque e configuracdo

= Funcdes de contacto:

- Lamina a sair do campo: o contacto é fechado

— Lamina a entrar no campo: o contacto é aberto

7.6.1 Ajuste da posicio FECHADA

A w N =

Inicialize o posicionador (consulte a seccdio 7.4).
Desloque a vélvula utilizando o modo manual para 5% (leia o valor a partir do visor).
Solte o parafuso de bloqueio (3).

Rode os parafusos de ajuste para ajustar as léminas até que saiam ou entrem no campo
provocando a resposta do amplificador de comutagéo. Pode medir a tensdo de comuta-
cGo para efeitos de verificagdo.

Segure o botdo rotativo e aperte o parafuso de bloqueio (3) (bindrio de aperto 0,9 +
0,1 Nm).

Afaste a vélvula da posicéo de comutagéio e verifique se o sinal de saida muda.

Volte a deslocar a vélvula para o ponto de comutagéo e verifique o ponto de comuta-
¢cdo.

7.6.2 Ajuste da posicdo ABERTA

R

Inicialize o posicionador (consulte a seccdio 7.4).
Desloque a vélvula utilizando o modo manual para 95% (leia o valor a partir do visor).
Solte o parafuso de bloqueio (3).

U ju U ami & qu i U

Rode os parafusos de ajuste para ajustar as [éminas até que saiam ou entrem no campo
provocando a resposta do amplificador de comutagdio. Pode medir a tenséo de comuta-
cdo para efeitos de verificagdo.

Segure o botdo rotativo e aperte o parafuso de bloqueio (3) (bindrio de aperto 0,9 +
0,1 Nm).

Afaste a vélvula da posicdio de comutagdo e verifique se o sinal de saida muda.

Volte a deslocar a vélvula para o ponto de comutagéo e verifique o ponto de comuta-
¢cdo.

7-10 EB 8484-1 PT



Operacdo

8 Operacdo

O trabalho descrito nesta seccdio deve ser realizado apenas por pessoal devidamente quali-
ficado para realizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido a ignicdo de atmosfera explosiva.

= Observe a EN 60079-14 (VDE 0165, Parte 1) para trabalhos no posicionador em at-
mosferas potencialmente explosivas..

= Os trabalhos em atmosferas potencialmente explosivas apenas devem ser realizados por
pessoal que tenha recebido formagéo especial ou instrugées, ou que esteja autorizado a
trabalhar com dispositivos com protecéio contra exploséo em dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes méveis na valvula.

= Ndo toque em nenhuma pega da vélvula em movimento enquanto a vélvula de controlo
estiver em servico.

= Antes de realizar qualquer trabalho de montagem ou instalacdo no posicionador, colo-
que a vélvula de controlo fora de servico desligando e bloqueando o ar de alimentagéo
e o sinal de controlo.

= Néo impega o movimento da haste do atuador e do obturador inserindo objetos na ar-
cada.

8.1 Alteracdo do sentido de leitura do visor

O sentido de leitura do visor pode ser rodado a 180°. Se os dados visualizados aparecerem
invertidos, proceda do seguinte modo:

_ 1. Rode & até aparecer o Cédigo P1.
=C| 3 '": 2. Prima @ para confirmar o cédigo selecionado. P1 pisca.
o 1D 3. Rode & até o visor estar definido no sentido desejado.
! 4. Prima & para confirmar o sentido de leitura selecionado.
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Operacdo

8.2 Alteracéo do modo de operacéo

8.2.1 Operacdo de regulagdo (modo automético)

Depois de concluir a inicializagdio com sucesso uma vez, o posicio-
nador fica em operacéo de regulagdo (modo automético). Isto é indi-
3000000030 cado pelo icone £).

8.2.2 Modo manudl

A posicdo da vélvula pode ser movida manualmente (cédigo P24):

= Ative a configuragdo (cédigo P2).

_‘: —= j 9% | 1. Rode @ até aparecer o Cédigo P24.
ij'e‘q' AN ;;' "' 2. Prima @ e mantenha durante 3 s (leitura: 3 ... 2... 1).

= P24 pisca. O posicionador muda para o modo manual (indicado
pelo icone do modo manual ¢ ).

= O set-point manual é indicado no visor de um posicionador ini-
cializado.

= A posigdio do brago em graus em relagdio & posicdo média é indi-
cada no visor de um posicionador que néo tenha sido inicializado.

> Rode ® para mover a vélvula manualmente.

= Posicionador inicializado: o set-point manual é ajustado em passos
de 0,1%. Pode mover a vélvula controlada dentro da sua gama.

= Posicionador que ndo tenha sido inicializado: a vélvula é movida
apenas num sentido ndio controlado ajustando o set-point manual.

> Prima & para sair do modo manual.

i Nota

S6 é possivel sair da funcdo de modo Manual conforme descrito ou interrompendo a ali-
mentagéo elétrica (arranque frio).
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Operacdo

8.3 Redlizacdo da calibracdo do zero

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos pessoais devido as pecas em movimento na valvula.

= Durante a calibracdo do zero néo insira as mdos ou os dedos na arcada da vélvula e
ndo toque em nenhuma pega da vélvula em movimento.

= Ndo blogueie a haste do atuador.

Em caso de dificuldades de fecho da vélvula, por ex., com obturadores de junta macia, po-
de fornar-se necessdrio recalibrar o ponto zero através do cédigo P23.

Inicie a calibracéio do zero:

Z E r =] = Ative a configuracdio (cédigo P2).

023 O 1. Rode & até aparecer o Cédigo P23.

2. Prima & e mantenha durante 3 s (leitura: 3 ... 2... 1).

= A calibragdio do ponto zero é iniciada. P23 e ZERO piscam du-
rante o procedimento de calibragdo. O posicionador move a vdl-
vula de controlo para a posiciio FECHADA e recalibra o ponto
zero elétrico interno.

= Quando a calibragéio do zero tiver sido concluida com sucesso, o
posicionador muda para operagdo de regulacéio.

Cancelamento da calibrag¢éo do zero

A calibragdio do zero pode ser cancelada:

Cancele a calibracgo do zero:

1. Durante a calibracdo do zero prima &. O csdigo P23 e ESC
piscam.

(ML

Pe3 2. Prima @ novamente. A calibracgo do zero é cancelada.

= O posicionador muda para operacéio de regulagdo sem realizar
a calibragdo do zero. Uma nova calibragdio do zero pode ser ini-
ciada imediatamente a seguir.
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8.4 Reposicdo do posicionador (reset)

O Aviso

O processo é perturbado pelo movimento da haste do atuador.
= Néo faga o reset do posicionador enquanto o processo estiver em execucdo. Em primei-
ro lugar, isole a instalagdo fechando as vélvulas de corte.

Um reset causa a anulagdo da inicializacdio e todas as definicdes dos parémetros séo repos-
tas nas predefinicdes (consulte a lista de cédigos no anexo A).

= Ative a configuragdo (cédigo P2).
T , g
o 1. Rode @ até aparecer o Cédigo P25.
2. Prima & e mantenha durante 3 s (leitura: 3...2 ... 1).

Pe5 O > A leitura muda para o cédigo PO. O procedimento de reset é
concluido.

= O icone de indicagdo de falha 'y é apresentado desde que o
posicionador precise de ser reinicializado.

2 E exibido o cédigo E2.

8.5 Reinicio do posicionador (boot)

O Aviso

O processo é perturbado pelo movimento da haste do atuador.
= Ndo reinicie o posicionador enquanto o processo estiver em execucdo. Em primeiro lu-
gar, isole a instalacdo fechando as vélvulas de corte.

Um reinicio faz com que o posicionador seja brevemente desligado e ligado novamente. Os
valores de calibragdio permanecem guardados. E necessdrio um reinicio, por exemplo de-
pois de uma atualizagdo do firmware.
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_ = Ative a configuragdo (cédigo P2).
B B D | 1. Rode & até aparecer o Cédigo P26.
2. Prima @ e mantenha durante 3 s (leitura: 3 ... 2.... 1).
Pe6 O

= A vdlvula move-se brevemente para a posicdio de seguranca e
volta diretamente para a posigéio onde estava antes de o posicio-
nador ser reiniciado.

> A leitura muda para o cédigo PO. O procedimento de reset é
concluido.

EB 8484-1 PT 8-5



EB 8484-1 PT



9 Avarias

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

= Observe a EN 60079-14 (VDE 0165,
Parte 1) para trabalhos no posicionador
em atmosferas potencialmente explosi-
vas..

= O:s trabalhos em atmosferas potencial-
mente explosivas apenas devem ser rea-
lizados por pessoal que tenha recebido
formagédo especial ou instrucées, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

Risco de rebentamento no atuador

pneumdtico devido a utilizacdo de um

médulo de falha no local.

Antes de trabalhar no posicionador, atuador

ou quaisquer outros acessdrios da vdlvula:

= Despressurize todas as secgdes da insta-
lagdio em questdo e o atuador. Liberte to-
da a energia armazenada.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento resultante do

movimento da haste do atuador e do

obturador.

= Ndo introduza médos ou dedos na arca-
da enquanto a alimentagéo de ar estiver
ligada ao posicionador.

Avarias

= Antes de trabalhar no posicionador,
corte e bloqueie o fornecimento de ar
comprimido.

= Ndo impeca o movimento da haste do
atuador e do obturador inserindo
objetos na arcada.

A\ ADVERTENCIA

Ruido alto repentino quando o atuador

pneumdtico ventila.

= Utilize protecdo para os ouvidos ao tra-
balhar préximo da vélvula.

As avarias sdo indicadas no visor através
do icone de alarme de falha 1. Mude para
o cédigo PO ou P27 para exibir o respetivo
cédigo de erro EO a E15 juntamente com
ERR aparecem no visor. Consulte a lista de
cédigos de erro na seccéio 9.1 para a causa
dos erros e a acdo recomendada.

No TROVIS-VIEW ¢é apresentado um icone
adicional para a classificagdio do estado
juntamente com o cédigo de erro (consulte a
Tabela 9-1 na pdgina 9-3).

i Nota
Contacte o Servico pés-venda em caso de
avarias néo listadas na seccéo 9.1.
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Avarias

Exemplo:

Se, por exemplo, tiver sido introduzido um curso no cédigo P5 (gama nominal), que seja
maior que o curso méximo possivel da vélvula, o curso nominal ndo pode ser atingido du-
rante o processo de inicializagdo. Neste caso, a inicializagdio é cancelada. A operagdo de
regulacéo é continuada se o posicionador jé tiver sido inicializado. Quando o posicionador
ainda ndo tiver sido inicializado, a vélvula regresse & posicéo de seguranga (indicada pelo
icone 'S ). Depois de o cédigo PO ou P27 so exibidos os cédigos de erro E2 (posicionador
ndo inicializado) e E6 (curso nominal ndo atingido).

§ _ Exibicdo da indicacdo de falha:
= 3:’_1 — O icone de indicacdo de falha Yy aparece.
0 o ', " = Avdlvla move-se para a posicdo de seguranca (indicada pelo
PO ) fcone S ).
S Cédigo de erro E2: inicializagdio cancelada.
Co0
crere
£ ¢ "
s _ Cédigo de erro E6: curso nominal ndo atingido.
£ R
£ 6 h

O curso nominal (cédigo P5) tem de ser alterado e o posicionador tem de ser reinicializado
para resolver este problema.

9.1 Resolugdo de problemas

O:s erros listados na Tabela 9-2 séo atribuidos a classes de erro:

— Erro de classe 1: Nenhuma operagéo possivel

— Erro de classe 2: Apenas é possivel a operagdo manual

— Erro de classe 3: Sdo possiveis a operagdo manual e o controlo em ciclo fechado

No TROVIS-VIEW é apresentado um icone adicional para a classificagdo do estado junta-
mente com o cédigo de erro (consulte a Tabela 9-1).
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Tabela 9-1: icone que apresenta a classificagdo de estado

Avarias

Icone

Significado

Falha

Funcéio de verificacdo

Fora da especificagdo

Manutengéo obrigatéria

Sem mensagem

Tabela 9-2: Resolucdo de problemas

Cédigo |Estado| Descrigéo Causa/agdo recomendada Classe
EO @ Erro zero Apenas com fungéio de fecho estanque P12
(erro operacional) (redug@io de corte de set-point definido para ONJ).
O ponto zero deslocou-se em mais de 5% em
comparagdo com a inicializagdo. O erro pode
surgir quando o revestimento do assento da
vélvula estd gasto.
Acdo recomendada Verifique a vélvula e a fixacdo do posicionador, 3
bem como a pressdio de alimentagdo.
Se o posicionador estiver montado corretamente,
realize a calibragdo do zero através do cédigo
P23 (consulte a secgdio "Arranque e
configuragdo").
O cédigo de erro pode ser eliminado (consulte a
seccdo 9.1.1).
E1 @, Exibido e os valores As vélvulas ajustadas e apresentadas ndo s&o
INIT ndo sdo idénticos | idénticas cos valores INIT pois os pardmetros
(erro operacional) (cédigo P3, P4 ou P5) foram alterados depois da
inicializacgo. 3
Acédio recomendada | Reponha os pardmetros ou reinicialize o
posicionador.
E2 ? Posicionador néo O posicionador necessita de ser inicializado.
inicializado )
Agdio recomendada | Defina os parémetros e inicialize o posicionador
através do cédigo P22.
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Avarias

Cédigo |Estado| Descrigéio Causa/agdo recomendada Classe
E3 @, Defini¢do K, Posicionador em busca. Ganho demasiado alto.
(erro de inicializacdio)
Acédio recomendada | Limite o ganho K; (cédigo P9). Reinicialize o 2
posicionador. Se possivel, utilize uma restricdio
roscada.
E4 @ Tempo de curso Os tempos de curso do atuador detetados durante a
demasiado curto inicializacdo sGo demasiado curtos fazendo com
(erro de inicializagdo) que ndo seja possivel adaptar o posicionador de
modo étimo.
Tempos de curso minimos:
K, = 25: 2150 ms 2
Ks = 50 a 100: 2380 ms
Acdio recomendada | Verifique a tubagem e reinicialize o posicionador.
Se possivel, utilize uma restrigéio roscada ou
reduza o ganho K.
E5 @ A detegdo de paragem | A pressdio de alimentagéio varia. Montagem
ndo é possivel incorreta.
(erro de inicializacdio) )
Acdio recomendada | Verifique o ar de alimentagéio e a montagem do
posicionador.
Reinicialize o posicionador.
E6 @, O curso ndo é atingido | A pressdo de alimentagdio é demasiado baixa,
durante a inicializaggo. | fugas do atuador, ajuste incorreto do curso ou
(erro de inicializacdio) funcdo de limite de pressdo ativada.
Quando MAX ¢ selecionado para o cédigo P5
(gama nominail):
a gama de medida do brago é demasiado
pequena (brago incorreto, posigdo do pino 2
incorreta). A inicializagdo é cancelada quando o
angulo de rotagéio do eixo do posicionador for
inferior a 11°.
Acéio recomendada | Verifique o ar de alimentacdio, a montagem do
posicionador, a alavanca, a posicdio do pino e a
definicéo. Reinicialize o posicionador.
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Avarias

Cédigo |Estado| Descricdo Causa/agdo recomendada Classe
E7 @ O atuador néo se move | Sem ar de alimentagéo, montagem bloqueada.
(erro de inicializacdo)
Acdo recomendada | Verifique o ar de alimentagdo, a montagem do 2
posicionador e o sinal de entrada mA.
Reinicialize o posicionador.
E8 @ Sinal de curso no limite | Posi¢éo do pino errada, alavanca errada, sentido
superior/inferior de fixagéo errado quando o fixagdio NAMUR é
utilizada.
Acéo recomendada | Reponha o cédigo de erro (consulte a 1
seccdio 9.1.1).
Verifique a montagem do posicionador e
reinicialize o posicionador.
E9 @ Erro de dispositivo Contacte o Servico Pés-Venda da SAMSON.
a (interno) 1/3
E15 @

Tabela 9-3: Resolucdo de problemas adicional

Descrigdo da falha

Medidas

Nenhuma leitura no visor

de energia.

= Verifique a ligagdio elétrica e a alimentagdio

O atuador move-se demasiado lento

= Verifique a pressdo de alimentagéo.

v

as unides roscadas.

7

tagem.

Verifique a secgdo transversal da tubagem e

Verifique a configuracdo das pegas de mon-

O atuador move-se no sentido errado.

Verifique a defini¢do caracteristica.

Verifique a tubagem.

L2 B

tagem.

Verifique o sentido de agdo (cédigo P8).

Verifique a configuragdo das pegas de mon-

Fugas de ar a partir do posicionador.

v

Verifique os vedantes.
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9.1.1 Eliminagdo dos cédigos de erro

Os cédigos de erro EQ e E3 a E8 podem ser eliminados da seguinte forma:

_ 3. Rode & e selecione o cédigo de erro.
=’_' FY. R‘ 4. Prima @), ESC é exibido. O cédigo de erro pisca.
€00 : 5. Rode & até aparecer RST.
v ' | 6. Prima @ para eliminar o erro.
_ = O procedimento de reset pode ser cancelado premindo o botdo
R‘ lD ! rotativo enquanto ESC é exibido.
E 0O N

9.2 Acdo de emergéncia

Apés falha da alimentagdo de ar ou do sinal elétrico, o posicionador despressuriza o atua-
dor, fazendo com que a vélvula se desloque para a posicdio de seguranga determinada pelo
atuador. Os operadores da instalagdio sdo responsdveis pela acdio de emergéncia a ser to-
mada na instalacéio.

4 Dica
A agdo de emergéncia em caso de falha da vélvula é descrita na respetiva documentacédo
da vélvula.
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10 Manutencao

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

> Observe a EN 60079-14 (VDE 01635,
Parte 1) para trabalhos no posicionador
em atmosferas potencialmente explosi-
vas..

= Os trabalhos em atmosferas potencial-
mente explosivas apenas devem ser rea-
lizados por pessoal que tenha recebido
formacéo especia/ ou instrucdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento resultante do mo-

vimento da haste do atuador e do obtura-

dor.

= Ndo introduza méos ou dedos na arca-
da enquanto a alimentagéo de ar estiver
ligada ao posicionador.

= Antes de trabalhar no posicionador, cor-
te e bloqueie o fornecimento de ar com-
primido.

= Ndo impeca o movimento da haste do
atuador e do obturador inserindo obje-
tos na arcada.

Manutencao

A\ ADVERTENCIA

Ruido alto repentino quando o atuador

pneumdtico ventila.

= Utilize protegéo para os ouvidos ao tra-
balhar préximo da vélvula.

O posicionador foi verificado pela
SAMSON antes de sair da fébrica.

- A garantia do produto perde a validade
se forem efetuados trabalhos de manu-
tencdio ou reparagdo ndio descritos nes-
tas instrucdes sem o acordo prévio do
Servico pés-venda da SAMSON.

- Utilize apenas pegas sobresselentes
originais da SAMSON, que estejom em
conformidade com as especificacdes
originais.

10.1 Limpeza da janela na
tampa

A janela é fabricada em Makrolon® e ficard

danificada quando limpa com agentes de

limpeza abrasivos ou agentes contendo sol-

ventes. Para evitar danos:

= Nao esfregue a janela até ficar seca.

= Ndo use quaisquer agentes de limpeza
contendo cloro ou dlcool ou agentes de
limpeza abrasivos.

= Use um pano macio ndo abrasivo para
a limpeza.

EB 8484-1 PT

10-1



Manutencao

10.2 Atualizacoes de firmware

Contacte o departamento de engenharia e
vendas SAMSON ou filial local

(» www.samsongroup.com > About
SAMSON > Sales offices) para solicitar uma
atualizacdo de firmware.

Dados necesséarios

Por favor, indique os seguintes detalhes ao
solicitar uma atualizacdo de firmware:

- Tipo

— Nomero de série

- ID de configuragdo

- Versdo de firmware atual

—  Versdo de firmware necessdria

10.3 Inspegdo periddica e
testagem do posicionador

Recomendamos a inspecéio e testagem de
acordo com a Tabela 10-1 no minimo.

Tabela 10-1: Inspecdo e testagem recomendadas

Inspecdo e testagem

Agdo a ser tomada em caso de um resultado
negativo

Verifique as marcagdes, a etiquetas e as placas

gibilidade e integridade.

de identificagdio no posicionador quanto & sua le-

Contacte a SAMSON quando as placas de iden-
tificagdio ou as etiquetas estiverem danificadas,
em falta ou incorretas para as substituir.

Limpe qualquer inscricdio que esteja coberta de
sujidade e ilegivel.

Verifique o posicionador para assegurar que esté
bem montado.

Aperte todos os parafusos de montagem soltos.

Verifique as ligagdes pneumdticas.

Aperte todos os ligadores machos soltos das
unides roscadas.

Substitua todas as mangueiras ou tubos de ar
com fugas.

Verifique os fios de alimentagdo elétrica.

Aperte todos os bucins soltos.

Certifique-se de que os fios torcidos séo empurra-
dos para dentro dos terminais e aperte todos os
parafusos soltos nos terminais.

Substitua os fios danificados.

Verifique as mensagens de erro no visor (indica-
do pelo icone de alarme de falha 1y ).

Resolucdio de problemas (consulte a seccdio
"Avarias").

10-2

EB 8484-1 PT


https://www.samsongroup.com/en/about-samson/sales-offices/
https://www.samsongroup.com/en/about-samson/sales-offices/

11 Desativacao

Desativacdo

Para desativar o posicionador, proceda da

seguinte forma:

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

> Observe a EN 60079-14 (VDE 01635,
Parte 1) para trabalhos no posicionador
em atmosferas potencialmente
explosivas..

= Os trabalhos em atmosferas potencial-
mente explosivas apenas devem ser rea-
lizados por pessoal que tenha recebido
formacéo especia/ ou instrucdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Ruido alto repentino quando o atuador

pneumdtico ventila.

= Utilize protecdo para os ouvidos ao tra-
balhar préximo da vélvula.

j—

2.

0 Aviso

O processo é perturbado pela interrupcdo

do controlo em ciclo fechado.

2 Ndo efetve a montagem ou a manuten-
¢dio do posicionador enquanto o proces-
so estiver em curso e apenas depois de
isolar a instalacdo fechando as vélvulas
de corte.

. Desligue e bloqueie a alimentagéo de ar

e o sinal de pressdo.

Abra a tampa do posicionador e desli-
gue os fios do sinal de controlo.

EB 8484-1 PT
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12 Remocgdo

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

> Observe a EN 60079-14 (VDE 01635,
Parte 1) para trabalhos no posicionador
em atmosferas potencialmente
explosivas..

= Os trabalhos em atmosferas potencial-
mente explosivas apenas devem ser rea-
lizados por pessoal que tenha recebido
formacéo especia/ ou instrucdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

1. Coloque o posicionador fora de servico
(ver a seccdo "Desativacdo").

2. Desligue os fios do sinal de controlo do
posicionador.

3. Desligue as linhas para a alimentagéio
de ar e sinal de pressdo (ndo necessdrio
para montagem direta utilizando um
bloco de ligacaes.

4. Para remover o posicionador, solte os
dois os parafusos de aperto no posicio-
nador.

Remocgdo

EB 8484-1 PT
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13 Reparacoes

Um posicionador avariado tem de ser repa-
rado ou substituido.

0 Aviso

Risco de danos no posicionador, devido a

trabalhos de manutengéo ou reparagéo in-

correfos.

= Ndo efetue qualquer trabalho de repara-
¢bo por conta prépria.

= Contacte o Servico pés-venda da
SAMSON para trabalhos de reparagéo.

13.1 Assisténcia a
equipamentos protegidos
contra exploséo

Se uma parte do dispositivo onde se encon-
tra a protecdio contra explosdo necessitar de
assisténcia, o dispositivo ndo pode ser colo-
cado em funcionamento até que um especia-
lista qualificado o tenha inspecionado de
acordo com os requisitos de protegdo contra
explosdo e emita um certificado de inspecdio
ou atribua ao dispositivo uma marca de
conformidade. A inspegdio por um inspetor
qualificado ndio é necessdria se o fabricante
realizar um teste de rotina no dispositivo an-
tes de o colocar novamente em funciona-
mento e se a aprovagdio do teste de rotina
for documentada pela aposigdio de uma
marcagdo de conformidade no dispositivo
Os componentes protegidos contra explosao
apenas podem ser substituidos por compo-
nentes originais e testados pelo fabricante.

Reparacoes

Os equipamentos que & tenham sido utiliza-
dos fora de dreas perigosas, e que vdo ser
utilizados em dreas perigosas no futuro, de-
vem cumprir os requisitos de seguranca esti-
pulados para equipamentos reparados. An-
tes do funcionamento em dreas perigosas,
os dispositivos devem ser testados de acordo
com as especificagdes relativas a equipa-
mentos protegidos contra exploséo.

13.2 Devolugdo de dispositivos
a SAMSON

Os posicionadores defeituosos podem ser
devolvidos & SAMSON para reparacéo.

Proceda da seguinte forma para devolver
dispositivos & SAMSON:

1. Coloque o posicionador fora de servigo
(ver a seccdio "Desativacdo").

2. Remova o posicionador (consulte a sec-
¢do "Remocdio").

3. Proceda conforme descrito na pégina
para devolugdo de mercadoria no nosso
website P> www.samsongroup.com >
Service & Support > After-sales Service
> Returning goods

EB 8484-1 PT
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Eliminacdo

14 Eliminacao

Estamos registados no registo
nacional aleméo de residuos de
equipamentos elétricos (stiftung
ear) como produtor de
equipamento elétrico e
eletrénico,

N.° reg. REEE: DE 62194439

= Respeite as regulamentacdes de detritos
locais, nacionais e internacionais.
= Nao elimine componentes, lubrificantes e

substancias perigosas juntamente com o
lixo doméstico.

i Nota
A pedido, podemos fornecer-lhe um
passaporte de reciclagem de acordo com
PAS 1049. Basta enviar-nos um e-mail para
aftersalesservice@samsongroup.com com os
detalhes do endereco da sua empresa.

4% Dica

A pedido, podemos nomear um fornecedor
de servicos para desmantelar e reciclar o
produto.
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15 Certificados

Os seguintes certificados estdo incluidos nas
pdginas seguintes:

— Declaragdo UE de conformidade para
TROVIS 3730-1

- Declaragéo UE de conformidade para
TROVIS 3730-1-110, -510, -810, -850

— Certificado TR CU para TROVIS 3730-1

- Certificado TR CU para
TROVIS 3730-1-110, -510, -810, -850

- Declaracdo UKCA de conformidade
para TROVIS 3730-1

—  Declaragéio UKCA de conformidade
para TROVIS 3730-118, -518

- Declaracdo UKCA de conformidade
para TROVIS 3730-858

- Certificado de teste tipo UE para
TROVIS 3730-1-110, -510, -810, -850

- Certificado FM para TROVIS 3730-1-130

- Certificado IECEx para
TROVIS 3730-1-111, -511, -811, -851

—  Certificado TR-CU Ex para
TROVIS 3730-1-113

- Certificado UKEX para TROVIS 3730-1-
118,-518

—  Certificado UKEX para TROVIS 3730-1-
858

Os certificados apresentados estavam
atudlizados na altura da publicagdo.. Os
certificados mais recentes podem ser
encontrados no nosso website: B www.
samsongroup.com > Products & Applications
> Product selector > Valve accessories >
TROVIS 3730-1

Certificados
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
TROVIS 3730-1-...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlllerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-26
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

/'.U /?C{ rv (VU/&U

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

Development Valve Attachments and Measurement Technologies

ce_trovis-3730-1-_de_en_fra_rev08.pdf
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7

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
TROVIS 3730-1-110, -510, -810, -850

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 18 ATEX 2001 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 18 ATEX 2001 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 18 ATEX 2001 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestéatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0: 2018, EN 60079-11: 2012,
EN 60079-15: 2010, EN 60079-31: 2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstrale 3
- D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-26
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

pof

i (el v € udt

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schéfer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

Development Valve Attachments and Measurement Technologies

ce_trovis-3730-1-110-510-810-850_de_en_fra_rev08.
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EBPA3HMIICKUI SKOHOMWYECKUI COIO3
[ H [ JOEKJAPAIIMSI O COOTBETCTBUU

3aapuTens OOIIECTBO C OrpaHHYeHHO 0TBeTCTREHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".
OCHOBHO/ ToCy/lapcTBEHHBIH perucTpauuoHHbil Homep: 1037700041026, MecTo HaxomAeHHS W aapec
MeCTa OCYIUECTBIeHHs JeartenbHocTH: 109544, ropox Mocksa. OyibBap DHTY3HAacToB, A0M 2. 3Tak 5

komuara 11, Poccuiickas ®enepauus. Tenedon: +7 (495) 777-4545, anpec 5neKTPOHHOi MOYTHL:
samson(@samson.ru.

B snue [enepaneroro aupekropa Kpemvinamxanosa Aspera Munpucosnya, JeHCTBYIOUEr0 HA OCHOBAHUK
Ycraga.

3asIBJIseT, YTo [103HIMOHEph! ITeKTPOMHeBMaTHYIeCK e ¢ MapkupoBkoi SAMSON Tunos TROVIS 3730-1

TROVIS 3730-3.

Hsrorosutens "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik”.

MecTo Haxox/IeHHS M a[pec MeCTa OCYLICCTB/ICHWs JESTEILHOCTH [0 H3TOTOBNEHUIO MPOTYKIIHH:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main. ®eseparustas Pecny6nuka Cepmanus.

[pomykuus wusrotoBnena B coorserctBui ¢ 2014/30/EU_"Electromagnetic compatibility directive"
2014/30/EU "JlupeKTHBA M0 71eKTPOMATHUTHOMH COBMECTHMOCTH").

Kon TH B3JT EASC: 9032 89 000 0.

CepuitHplil BBITYCK.

cooTBeTcTBYeT TpeGosanusv TP TC 020/2011 "DieKTpOMATHHUTHAA COBMECTHMOCTb TEXHHYECKHX
cpencTs".

Jexnapauus 0 COOTBETCTBMH NPHHATA HA OCHOBAHHH JKCIUTYATALMOHHON JAOKYMEHTALHH (HHCTPYKIHK
oo MoHTaxky ¥ skcnnyatauuu EB  8484-1 RU); npotokoma wcmbitanmii  Ne  10-08-2020 ot
04.08.2020. sbianHoro McmbiTatensHolt aboparopreil OOIECTBA ¢ OrPAHUYEHHOH OTBETCTBEHHOCTBIO
'

"WcnblTaTebHbLH HEeHTp".
CxeMa JeK/I1apUpOBaHUs COOTBETCTBHA: 111

Jonoauurenpuass uupopmauusi pasgenst 5 u 7 [OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"COBMECTUMOCTD TEXHHYECKIX CPEACTB HIEKTPOMATHATHAA. DMHCCHA TAPMOHHYECKHX COCTABIAIONINX TOKA
TeXHHYECKUMU CDEICTBAMU ¢ MoTpebndeMbiM TokoMm He Gomee 16 A (B omHoii dase). Hopmbl u MeToms
ucnpitanuii", pasnen 5 T'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTh TEXHHHECKHX
CPEJICTB MeKTpoMartuTHas. OrpaHinyeHne H3MeHeHHi HaNpSKeHHs., KONeOaHn HanpsokeHus U hukepa B
HHU3KOBOJIBTHBIX CHCTEMax 3/1eKTpocHaOeHHs obliero HasHayeHus. TexHWYECKHEe CpeicTBa
norpebnsembiv_Tokom He Gonee 16 A (B onmoit ¢ase). mojkIOuaeMble K 3/eKTPHYECKOl ceTd mpw
HecO6TI0IeHUH ONPeIelIeHHBIX YCIOBHI MOAKIFOYeH L. HOPMBI ¥ METONBI MCTIBITAHMH" .

YcnoBHs XpaHeHWs: MOJ HAaBeCaMM [DH TeMIIEPATYpe OKDY)KAIOUIEro Bo3ayxa oT MuHyc 60 °C so
mmoc 60 °C u oTHOCHTENnbHOHM BiakHOcTH 10 70%. HasHayeHHBIf cpok xpawenus: 24 mecsna.
HasnaueHHbIi cpok cinyskGei: 15 net.

Kpeimimamxaios Asper MHapucoiy
(®U.0. 3assirens)

EASC N RU [I-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perncTpanuH AeKIapAHHI O COOTBETCTBHH: 05.08.2020
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EBPA3MIICKIN SKOHOMUWYECKHIA COI03
[ H [ JEKJAPAITMS O COOTBETCTBUA

3assuTens, OOMIECTBO ¢ OrpaHUYeHHOI oTBeTCTBeHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".
OCHOBHO# T0CY/IapCTBEHHBIH PEruCTPALMOHHbI Homep: 1037700041026, MecTo HaxomIeHHS M a,
MecTa OCylIecTBleHHA aearenbHocTH: 109544, ropon Mocksa, OynbBap DHTY3MACTOB., 10M 2. 3Tak 5

komuara 11. Poccuiickas ®enmepauus. Tenedon: +7 (495) 777-4545. ampec 5neKTPOHHOI _MmOYTHL
samson(@samson.ru.

B Jnue [enepanbroro anpekropa Kpemvinamxanosa Aspera Muapucosnya, 1eHCTBYIONIEr0 HA OCHOBAHHH
YcraBa.

3a5IBJISIET, 4T0 [103HIMOHepEI eKTPOMHeRMATHYeCKIe ¢ MapkupoBkoi SAMSON tunos TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3.

HUsrorosutens "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik".
MecTo HaXOMIEHMS W aJpec MecTa OCYIICCTBIICHHS JESTEeNLHOCTH [0 H3COTOBJIEHHIO MPOIYKIHH:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main. ®eneparustnas Pecriy6nuka [epmanus.

[pomykuusa wusrotoBnena B coorBercTBuu ¢ 2014/30/EU_"Electromagnetic compatibility directive"
2014/30/EU "]IupeKTHBA [0 3IeKTPOMArHHTHON COBMECTUMOCTH").

Kon TH B3I EASC: 9032 89 000 0.

CepuitHbIif BBITYCK.

COOTBETCTBYET TP TP_TC 020/2011 "DneKTpoMAHHTHAS COBMECTHMOCTb _TEXHHYECKUX
cpenacTs".

Jlexapauus 0 COOTBETCTBHH MPHHATA HA OCHOBAHHH JKCIUIYATALMOHHON A0KYMEHTALMH (WHCTPYKIHK
o MoHTaxy ¥ _oskcniyarauuum EB  8484-1 RU): mnportokoma wcmerranmit Ne 10-08-2020 ot
04.08.2020. sbinanHoro McmbitatesnsHoii naboparopueil OOLecTBAa ¢ OpAHMYEHHOH OTBETCTBEHHOCTHIO
"

"WUcnplTaTe bHBIH HEHTD".
CxeMa JIeK/1apHPOBAHUS COOTBETCTBHSA: 1.

JlononHuTeNbHAS dor usi pasgensl 5 u 7 T'OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"CoBMECTHMOCTD TEXHHUECKHX CPE/ICTB DICKTPOMATHHTHA. DMUCCHS TADMOHMYECKHX COCTABIIAIONINX TOKA
TEXHHYECKHMH CDEICTBAMU ¢ MOTpebniemMbiM TokoM He Gomee 16 A (B onHoit dase). HopMmel u meTomb
ucnpitanuit", pasnen 5 T'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTE TEXHMHECKHX
CPEACTB dNIeKTpOMarHuTHas. OrpaHiyenne H3MeHeHH HampsKeHns. KoneOaHnii HanpsokeHus U hiukepa B
HU3KOBOJIBTHBIX _ CHCTEMAX 3/IEKTPOCHaOkeHus 0obliero HasHadeHWs. TeXHWYECKHe CpEICTBA _C
norpebnsembiv_TokoM He Gosee 16 A (B onHoit dase). moAxirouaeMble K 3J€KTPUYECKON CeTH mpu
HeCcOBMI0IeHIH ONpe/IeNIeHHBIX YCIOBUH MOAKIF0YeHH. HOPMBI M METOJIbI MCTIbITAHMK",

Ycnopus XpaHeHws: MO HABecaMy DU TeMIIeparype OKDPYXKAIOLIEro Bo3ayxa OT muHyc 60 °C jo
mnoc 60 °C M OTHOCHTENbHOM BiakHocTH 10 70%. HasnadueHHbIf cpok xpaHenus: 24 wmecsna.
HasHaueHHbI# cpok cyxGbr: 15 mer.

KppivimamxaioB Asper MHnpucosid
(D0, sassutens)

O
PerucTpanuoHHbIii HOME < ALUH 0 COOTBETCTBHH:
EASC N RU JI-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perHcTpannH AeKIAPALHH O COOTBETCTBHH: 05.08.2020
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| MECT OCYLLIECTRIIEHHS JESTENBHOCTH B OIACTH akipeIATaLIAA: 105066, Pocous, ropo Mockea, ymmua Hroiwist Kpacrocereciast, 1om 35, cTpoerie 64, kovrema 22

"U3rOTOBUTEAD

& COOTBETCTBYET TPEBOBAHISIM Texuuyeckoro pernamenta TamoxeHHOTO cofo3a «O GezonacHOCTH

[H[ NeEASC RU C-DEHAS6.

Cepus RU M 0249362 - >

OPTAH ITO CEPTUOHKAITUU  nporyxipu OfiecTsa c OTpAHMYEHHON  OTBETCTBRHHOCTHO  «TexBesomacHoCTE.
ATIpec MecTa HaXCoR e Ko eckoro ma: 127486, Poccus, ropon Mockea, yrmua Jleryrisicias, Ao 1 ropriyce 2, 3mack 3, roviettienive 1, sovmama 19, Arpeca

g 301668, Pocews, Tymicravt ofmacts, ropon Hosoviockosck, ynia OpzROHHKHITE, oM 8 MPHCTPOSHHOS HEAGLI0E 3AHNE — PHCT]OMKA K KXY Ne3,3omk,
roveierve 4 1 novewerve 10, Hovep aTrecTam aipervmalnii (pervCIpalbiosmbit Hoviep) RARUTTHAGS. Jlata BHECSHUS. B PEECTp CBEOCHUN 00
axspemToRarHOM L - 10.082018. Tenedhor: +74952081646, ampec arexporHoit noumer: teh-bezi@inbox .

- BAABUTEAD
OBluecTBO ¢ OrpaHuueHHOM oTseTcTReHBOCTBI0 «CAMCOH KOHTPOJIC». OcHOBHOM TrOCYAapCTBERHBIH PErnHCTPaUyOHHBIA
Homep 1037700041026. MecTo Haxouk1eHIA (apec IOPHAKYECKOrO JIHLA) i aIPec MECTa OCYIECTBCHHA ASATEIBHOCTH: 109544,
Poccusi, Mocksa, Gyikeap DHTY3HACTOB, AoM 2, 3Task 5, kombara 11.

Tenedon: +74957774545, anpec 71eKTPOHKOM MOYTHI: SAMSON@ samson.Tu

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT.
MecTo HaxoKACHHS (anpec FOPHANYECKOTO AKLA) H aAPeC MECTa OCYINECTBICHHA NEATENLHOCTH MO M3IOTOBNCHHIO MPOIYKIMH:
Weismullerstrasse 3, 60314 Frankfurt am Main, T'epmanis. ,

TIPOAYKITHS

)

)

DNeKTponHeBMaTHYECKHe Mo3uLMoHepsl Tuo TROVIS 3730-1-113, TROVIS 3730-3-113. MapkupoBKH B3pLIBO3AWIUTEL H A\'

3AIUTEl OT BOCTIIAMEHEHHS FOPIOYeif IBINN U MHbIE CBEAEHHS O NPOMYKUKH, OGECNIeYHBAIOLINE €€ HASHTHDHKALINIO, TPHBEACHS! |
Ha nnetax 1, 2 mpunoxenus (6nanku NeNe 0751061, 0751062). r
CepuitHBIH BBITYCK.

KOA THBIAEA3C 9032810000

ofopynoBanis 114 paGoThl BO B3phIBOATIACHBIX cpenax» (TP TC 012/2011)

CEPTUO®UKAT COOTBETCTBUS BBIAAH HA OCHOBAHUU >
. Tpotokona uensitaruit Ne 0749-HU-01 ot 17.08.2020 roza HenbitatensHoi aGopaTopui B3pEIBOsALIHILEHHOTO 0GOPYA0BAHHS
Ofwecrsa ¢ orpanndeHHON oteetcTBeHHOCTEI0 "TEXBE3OTIACHOCTDL", attectar akkpenmtamdu RA.RU.2IHBS4 ot r
26.03.2018. AxTa aHanu3a coctosHus npoussoacTea Ne 0749-ACII ot 11.02.2020. Texsuueckol NOKyMEHTalMA M3IOTOBUTEINS |
COrNacHo ANCTY 2 Mpunoxenus (Gnank Ne 0751062). Cxema ceprudmiaumy lc.

OIIOAHUTEABHAS MTHO®OPMAITUA

TaHAAPTEl W MHBIE HOPMATHBHBIE JOKYMEHTH, PUMEHAEMBIE MPH MOATBEPKACHHM COOTBETCTBHS, NPHBENEHR! Ha JMcIe 3
npunoxenus (Gnank Ne 0751063). Yenosus xpadenus: ot Muxyc S5 °C no nmoc 70 °C. Cpok xpaHeHus — 24 mecsaua. Cpox
cny#6bl (rogHocTH) — 15 net.

BKAIOYHUTEABHO

/ - Tonomapes Muxan Banepeesuy
PyxosoanTeas ( {"y 7 i P

AWII0) OpraHa mno c;prrifq)

M.II T @noy
By I.Umenes AHTOH AHfpeeBHY
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2



A
L 't‘v
:\- ¥ = = #
ot . s %
o K CEPTUOUKATY COOTBETCTBHSI Ne EADC  RUCDEHAG5.B.0070020 7
b : Cepus RU  Ne 0751061 fd
l\_ 1. OnHeanue KOHCTPYKLHMH H CPEACTB 0fecreqenHs B3PLIBOIALINTEI ! /]
R SnekTp MHECKHE TTO poi Tios TROVIS 3730-1-113, TROVIS 3730-3-113 (zanee 1o TeKCTY — TOIMUMOHEPHI) Mpenra- o
e 3HQUEHB /1T YOTAHOBKK HA PEryTHPYIOUIME. DHERMATHYCCKAS KTANANbI AT OPETENICHHA TEKYLLETD XOMIa WM YTTa TIOBOPOTa OTHOCK-
& | TENEHO YNPARNSIOILETO CHTHATA U YNpaBickHs kianasaMu. CUrHal, fOCTYNAIOWMA U3 Mbl YT C. '8
e XOTA/YTIOM OTKPEITUS PEryIMPYIOWETo KAANaK, BHPAGATHBA TIPH STOM YMPan siowee 1aBieHie 1T DHCBMATHECCKOTO TIPUBO . - 1
[\ TIO3ULMOHEPH BRITIOTHEHBL B KOPIYCAX ¢ KPhIIKAMHK IIPAMOYIOTLHOM (OPMET, HITGTORACHHRX M3 HEPAKABCIOUICH CTATN Wik alioMHHKe- /,1
e BOTO CMABA C COACPRAHMEM MATHHA Mence 7.5 Yo, Kphilika MOIMUMOHEpa MOKET BT BRINOTHEHA C KPYTT6IM CMOTPOBRIM OKOWKOM H
T Ge3 wero. TIOBEPXHOCTE XPOMMPOBAHA M TIOKPEITA TIOPOIIKOBOH KPACKOH. BUYTPU KOPNYCOB pacrioNOeHbl SACKTPOTTHERMATHHECKMIE
& | NPeoGPasOBATEE, IMEKTPOHHEIE CXEMEI YIPARICHNUA HE IUTATAN, JNEMEHTEL s TIOAKIOUSHHAS WIEKTPUSCCKUX M THEBMATHHUCCKHUX JTHHHUH, \J
| 4 Ha o71H0i GokOBOM CTOPOHE MOBEPXHOCTI KOPITYCA YCTAHOBIEHEI KaGeABHbIE BROJILI, Ha JPYTOM — MOIKIKUCHHS THEBMATHYECKOH CHeTe- - T
) Mot KaBeanrnie BROIB BRTIOAHEHI H3 TIOTHAMIIA, HHKCTHPOBAHHOH JATyHH WM Hepaareiomelt ctami, Ha kopryce uMeroTes 3a3emiis- /1
M TOLIMi 3a%HM | TaOnHHKa C MAPKHPOBKOH, :"(d
P Baphiro Ctb off 5 BIPHIRO ol BHAA HCKPOGE3ONACHAs 3ACKTPUHCCKad HENh YPOBRS «ian Mo
& | TOCT 31610.11-2014 (TEC 60079- 11 2011) 1 BEMOTHEHHEM WX KOHCTPYKUWH B cOOTBeTCIBMA ¢ TpeGomannsvu [OCT 31610.0-2014
S (IEC 60079-0:2011).
{\ 2. CreunajbHbiey (ecau B MapKkup ThI YKA3AH 3HAK «X»)
el 2.1. CoeawHenye NO3HLMOHEPOB C AMMAPATYPOH, pacnos TOALHHUﬁ BHE BIPLIBOONACHON 30HBI, JONAHO OCYIIECTBIATRCH Hepes
e Gapbephl MCKPO3AILTHY, UMEIOUME CCPTHDUKAT COOTBCTCTHHS A8 MONKINOUYEHNS YCTPOHCTR, HAXOIAIIHACH BO BIPRIBOONACHLIX
{ & 30HAX TIOMEUICHHM M HAPYAHKIX YCTUHOROK, A€ BOIMOKHO 0Gpasosauue B3pHEBOOTIACHOH Tasomod emecn kareropum 1IC;
& BXOZIHAIE W BEIXOHAIE HCKPOGEIONACHETE TIAPAMETPBI MOSHLIOHEPOB € YNCTOM NAPAMETPOB COSIIMHHUTETRHOTO KaBens DOMAHBL
“ COOTBETCTROBATE MMEKTPHYESCKAM IAPAMETPAM, YKajarHsiM Ha Gapbepe Ge30nackocTH.
Do 2.2, 3anpeu@etcs IKCIYaTals NUIHUHIHEPOB.C MIMH TIOBP
e 2.3. TIpu 3KCITyaTalMy TOSMIOHEPOB B0 B3PHIBOONIACHEIX NhineRbIX cpemax moarpyminbl IIC HeoGX01HMO BIRMEH MOCTARIAEMBIX

HCI0T530BaTH CEPTUHUUMPORAHHBIE KaGEARHEIE BROIL M 3ANIYLIKA, YIHTEIRAS YOTORAS OKpyAatowei cpeanl. Kabennurie so-
IR M 3ATYLUKH Z0TAHE WMETH CTENCHb SallHTh OT BHOIIHNHX BoeicTani He Hitke IP54,
2.4, TIpW yCTEHOBKE M TEXHHYECKOM OBCIVKNBAHIH NOIHLIMOHEPOB HEOOXOMMMO TIPHHUMATE MEPR AT ofiecrietcris Ge3onacHocTH
OT CTATHHECKHX SAPAOB, KOTOPLIE MOTYT 0BPAIOBATLCR HA OBEPNHOCTH CMOTPOROTO OKHi. COTIACHO HHCTPYKIMU,
370 M HAeHTH{
THITBI 3ACKTPOTTHEBMATHHECKHX numuuuucpun Ha KOTOPRIE PACTIPOCTPAHACTCS CePTHAUKAT COOTBCICTEMA. M HX MAPKHPOBKH B3PhIR( I~
UIMTE! H 3AHIATE! OT BOCTUIAMEHEHHS TOPIYciH MHITH MPHBEIeHb! B Tabmmue 1.

4

AF
¥

7

" S TaGauua 1
l'/ Haumerosanue BIPHBO3ALIMWEHHOTO EKTpo- MapKipoBKa BIPHIBOIAILMTEL MapxiposKa 3auTsi OT
‘:‘ obopyacsanns HeHUs TOPIOYeH Mhii
( DeKTPOMHEBMATHYECKHS Noswimorepsl tvios | 1Ex ia [TCT6.. T4 Gb X Ex iaIlIC T85 °C Db X
\\ TROVIS 3730-1-113, TROVIS 3/30 3-113
Lt HonpoGuoe pasese K b KO1aM 3NSKTPOTHEEMATHHECKHX TIOIHIMOHEPOB TIPUBOAMTCS B TEXHUYECKOH NOKYMEH-
l‘/ d TALMN HITOTOBHTEA, 22 2 |
< 4. 0 nannbie = 5
(\ 4.1. DnextponHenMatiyeckie nosuiosepst Tros TROVIS 3730-1-113, TROVIS 3730-3-113 8 »l
'S, 4.1.1. Crerniens 3aitutsl 0Gonouku no FOCT 142542015, ve niie . P66 (WL
"/‘; 4.1.2, Tapametpsr HCkpoG ueneH mo: Tuna TROVIS 3730-1-113 g
& L TaGnuia 2 “-]
L Tenb e UiB |IamA P Bt Ciud L. mxTH
{\ Konrakter+11, -12 (1enp MiTaiig ¥ curiana) 28 1S5 e 5 TPCHEGPEAIMO
:;\ Konrarrsi +3 1, -32 (nar4uk Gariuseckoro moaomeHns 28 115 1 5 Mana
o Kianasa)
& Konraxtsl +41, -42, +51, -32 (nuayKTupHEE KOHeuHsIe | 16 52 (tun 3)"  [0.169 (em 3)7 [35 100
{ L, BBIKTIOYATEN) ~ win 25 (tum {nan 0,064 (tun
e 2) 2
o Kowrakts +45, -46, +35. -56 (mporpavwipyeseie korcu- {16 §2 0.169 159 npeHeipemvo
e Hele Bikaoatean NAMUR) M
b4
) ’
o o it
o~ ’ 4
(& 1 a f,
b I
l\
e
[/
[ § »
N
o O
. o=
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P K CEPTU®UKATY COOTBETCTBHSI Ne EASC. .‘3 C-DEHAGSB.00700/20
) Cepust RU Ne 0751062

4.1.3. Tlapasterpsr vekpoGesaniackix uesicl nosuumonepos Turia TROVIS 3730-3-113

[
L
e TaGauual3
- Hens JU.B [I.mA P, Br [T L Mk,
& Konrakrst +11, -12 (uens nUTanus # cureaia) 28 115 1 14,6 MpeHEAPERIMO
( % Kowurarst +31, -32 (nar4ik Gaxruyeckoro nonomeHns 28 115 1 11,1 Maia
. Kaanana)
e Konrakrst +41, -42, +51, -52 (HHAYKTHBHbIE KOHEHITRIE 16 52 (mwm 3)") |0.169 (tumr 3)0 |41.1 100
o BRIKITIO4ATENM) Z nan 25 (tun fwom 0,064 (run
& 2) 2)
s Kowurakrer +45, -46,+35, -36 (nporpavmupyemsie koAet- |16 52 0.169 L1 TpeHEGpeAITO | -
N Hhie Bhikiiouatet NAMUR) | M
b Konrakrst +81:-82 (varsmusiii kianas) 2 115 1 11.1
< Konraxts! +83, -84 (awckpernuiit Buxox NAMUR) 1 52 0.169 111
) % Koirrakrsi +87, -88 (iuckperanii BX01) 2 115 1 37,1
& X Tiprmeuanne: ) HILTYKTHBULIH KOHEUHRT BLIKTIoyaTenb Triia SI2-SN.
e, 4.1:4. Nonycimvbic AHATAIOHB! TEMICPATyp OKpyRatouiel Cpearl (BIPHRCOTACHbIE Ta30BLIC cp-..’xsx) LIS TEMTICPATYPHOTO
- knacea, °C:
[/ T4 L munyc 55...+80
(:‘ T6 MuHyc §5..+55
@] C HHAYKTHBHEMM KOHCHHBIMRI BEIKTIONATesMH Titia S12- S -
IS T4 : crciineeene MAHYC 50,470
[ S T6 g Bait Minyc 50..+45
[f/ C BHELUHMM AATYHKOM NOAOACHAR A noantmosepa Tuna TROVIS 3730-3- 113 ™
¢ T4 % mutyc 30..+80
= T6:... munyc 30..+55
,_\ 4.1.5. JlomycTumbic JHanasoHbl TEMTACPATYP OKPYKAOEH Cpebi
L 0 (B3PBIBOOTIACHEIE HIAGKRIE CPETHL) 115 TEMTISpaTyphl oBepxHocTH, °C:
< {8 munyc 55..+55
[\ c AATYUKOM 110, TS ne’ pa trma TROVIS 3730-3-113:
Pl T85°C ” mutyc 30..+55
5 4.1.6. TaGapuribie pasMephl, MACCA TIOIULMOHEPOR ... oovovs oo consoces e CM. TENHHHYECKY KO IOKYMEHTATIMIO MITOTOBHTENS
["} y 5. TexuuvecKas A0KYMEHTAUHS HITOTOBHTES i
L 5.1. MueTpykipis no MOWTAKY H 9KCIUTY &TAUMK HA 31EKTpoTHenMaTHucckuii nosuuuonep TROVIS 3730-1 Ne EB 8484-1 RU (mananiue: :;
|-, ssaps 2019) o 27.03.2020 Sl
\;, 5.2, MmeTpyKimsl Mo MOHTaKY W IKCTUTYATALMM HA 37EKTRONHCRMATHICCKHT nosuimonep TROVIS 3730-3 ¢ HART® mpotokonom
‘;- "~ NoEB 8484-3 RU (snnanne: mapr 2019) ot 16.04.2020 g
& 5.3. TMacnopra: Ne 4218-1000121630-001-2020.TIC ot 10.02.2020, Ne 4218-1000121630-002-2020.11C ot 10.02.2020, Ne 4218- Y|
{ 4 1000121630-003-2020.TIC or 10.02,2020, Ne 4218-1000121630-004-2020.FIC o7 10.02.2020 >
b 5.4. UYepresu: NeNe 1050-0623T (25.06.03). 1050-0790-SWD (01.10.09), 1050-1436-SWD (16.07.15), 1050-1443-SWD (28.08.18),
Mew 1050-1444-SWD-(28.08.18), 1050-1452-SWD (28.08.18). 1050-1455-SWD (30.11.17). 1050-1482-SWD (19.04.16), 1050-1519-
':/ SWD (05.11.15), 1050-1543 (28.09.17). 1050-1544 (28.09.17). 1050-1607-SWD (28.06.17), 1050-1610-SWD (28.08.18), 1050- -
& 1611-SWD (19.04.16), 1050-1617-SWD (28.08.18). 1050-1619-SWD (19.04.16), 1050-1709-SWD (28.09.17), 1050-1891-SWD
( 4 (27.08.18). 1050-1688 (07.09.18). 1050-1689 (30.07.18), 1050-1731-SWD (17.07.17). 1050-1746 (23.11.17), 1050-1747 (23.11. 17), i
o 1050-1775-SWD (18.07.17), 1050-1780-SWD (28.08.17). 1050-1802-SWD (i3.12.16). 1050-1936-SWD (28.08.17); 1050-2001-
b SWD (30.05.2018), 1050-1547 (23.05.17). 10501548 (29.05.17), 1050-1549 (29.05.17). 1050-1550-SWD (29.05.17), 1050-1658-
"/' SWD (18.07.17). 1050-1739 (01.08.17), 1050-1740 (01.08.17), 1050-1798-SWD (18.07.17). 1050-1894-SWD (23.08.17), 1050-‘«\"
( 4 1899 (06.04.2020), 1050-1911 (06.04.2020) X
5 il
[\_ TIpy BHECCHWH M3TOTOBHTETEM HTH OpTaEMialieil. MpeBOAAIlell SKCIITYaTalino oGopyI0RaHHNS, B KOHCTPYKIMIO U (MiH) TEXHHUECKYI0
B JOKYMEHTALMIO, NOATBEPAATOLYTO cooTBeTcTane 06opyaosanis # (i) Ex-kommonenra tpeGonannam TP TC 012/2011, uameucrui,
o BIMSIHOUIAX Ha TOK&IATETH BIPEmOBeI0NacHocT 0GOPYACKAHHS, HIrOTOBHTEMb WM OPrAKHIAIMS, TIPOBONAILAT FKCAyaTalMIO 0Gopy-
& ZOBARNAA, AOTKHBI TIPEAOCTABUTE B OPraH no ceprud OTIHCAHHE 13 #, TEXHHHECKYIO MOKYMEHTAUMK (YEPTeKH CPencTs
( 5 OGECTICHEHHS BIPHROSAILMTHE) C BHECEHHEIMA HIMEHEHUTMH 1 OGPAICI AN PORCICHHA JOTIOMHHTELHEIX HOITHTAHMH, €CTH OPran Mo
CepTH(UKAIIMHM NOCHUTACT HEAOCTATONHLM MPOBEACHHS TOTEKO IKCTICPTH IR TEXHUYECKO TOKYMEHTAIMH C BHECCHH MM HIMEHEHHAMU
:a»‘ JUTS IPUHSTHS PELIEHHs O COOTBETCTRHM 0Gopyacrains 1 (umn) Ex-komnonerta TP TC 012/2011 ¢ BHECCHUEIMA W3MEHEHHSIMU. ,';,:}
< v .
(& ]
P -
Pt ¥
N '
[/ PyxosoaHTeAb (ynomomoq At g
& AENO) OpraHa o cepTHd (o
( =
% Bxcnep:r (excmepr-ayaurop)

oot ( e

e =<% V/.;\V;a "
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ORI HarMeRoBaHHE CTARABPTA, HOPMATHEHOTO JOKYMEHTa 5, HOPMATHAROTO ROKYMEHTA
TOCT 31610.0-2014 Bapsisoonacusie cpesst. Yacts 0. OGopygosanie.
| (IEC 60079-0:2011) Obue Tpe Copsimppr 5 neioy
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UK UK DECLARATION OF CONFORMITY

CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

For the following product:

Electropneumatic Positioner TROVIS 3730-1

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument

S12016 No. 1091
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

S12012 No. 3032
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

Designated Standard

EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

EN IEC 63000:2018

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT

Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

o~ Ao

O

Fabio Roma
Vice President Smart Products & Components

- <

/. ‘/ /K ‘> /‘(L\{\—/
Jens Bieger )

Director Development Electronics

Revision 00

Alamnifinntion: Moklia  OAMOAR AL/TIENACOE! | OALIACT  AMainmiallacabomnan @ BAAA Fenalibiick amm Main Mavaan.

Pamn 4 a4

15-10
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Certificados

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-1-118 / -518

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0202X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN 60079-11:2012

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016 EN 60079-31:2014

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

pp A b B

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Alamnifinmtiom: Publia O AMOAKN AUTIEMACOE! | OALIAET  \Alainm. ial Necmbommnn B OANAA Cemalifiick aon Main Aot Pama 4 a4

EB 8484-1 PT 15-11



UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-1-858

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0203X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN IEC 60079-7:2015/A1:2018

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

ff“'/@Q ' I t %f

" Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Alamnifinntion: Moklia  OAMOAR AL/TIENACOE! | OALIACT  AMainmiallacabomnan @ BAAA Fenalibiick amm Main Mavaan. Pamn 4 a4
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

h-Torh
1-1ecr

EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)

Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number:

PTB 18 ATEX 2001 Issue: 0
Product: Positioner TROVIS 3730-1-...
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: WeismullerstraBe 3, 60314 Frankfurt, Germany

This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 18-28026.
Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2018 EN 60079-11:2012 EN 60079-15:2010 EN 60079-31:2014

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the manufacturing
process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:

112G ExiallC T4/T6 Gb and 12D ExialllC T85°CDb or
112D ExtbllIC T85 °C Db or
113G ExnAlIC T4/T6 Gc and 12D ExtbIlIC T85°C Db or
113G ExnAlIIC T4/T6 Gc

Konformitatsbewert: Braunschweig, October 25, 2018

Dri-lfg. F. Liene:
Direktor und Profe:
sheet 1/4
EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikalisch-Té i Bund
In case of dispute, the German text shall prevail.
Physikalisch-Technische Bund It * B 100 * 38116 Braunschweig * GERMANY
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Physikalisch-Techni A I
P he B

Braunschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13) SCHEDULE

(14) EU-Type Examination Certificate Number PTB 18 ATEX 2001, Issue: 0

(15) Description of Product

The positioner of type TROVIS 3730-1-... is a single-acting positioner intended for the installation
on pneumatic control valves.

The positioner of type TROVIS 3730-1-... max be manufactured and operated according to the
test documents listed in the test report.

The thermal and electrical data are represented as follows:
For general relationship between temperature class and the permissible ambient temperature

ranges, reference is made to the following tables:

Applies to type of protection: ,ia“

Temperature Permissible ambient Permissible ambient

Gas group class temperature range temperature range *)
e T6 -40°C ...55°C -40°C ...45°C
T4 -40°C ... 80 °C -40°C...70°C

*) For the optional operation with inductive limit contact, type 3

Applies to type of protection: ,nA”

Temperature Permissible ambient
Gas group class temperature range
e T6 -40°C ... 55 °C
T4 -40°C ... 80°C
Applies to type of protection ,ia"
Max. surface Permissible ambient
Dust group temperature temperature range
e T85°C -40 °C ... 55 °C
sheet 2/4
EU-Type Certifi without si and official stamp shall not be valid. The certificates may | be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the P Technische B
In case of dispute, the German text shall prevail.
Physikalisch-Te i Bund * Bund 100 * 38116 Braunschweig * GERMANY
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin

Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 18 ATEX 2001 , Issue: 0

Applies to type of protection ,tb*
Max. surface Permissible ambient
Dust group temperature temperature range
nc T85°C -40°C...70°C

Electrical data for type of protection ,ia“:

Signal circuit

(terminals +11, -12)

Software-limit contacts
(terminals +45, -46, +55, -56)

Limit contact, inductive
(terminals +41, -42, +51, -52)

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IIIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 28 Y
li= 115 mA
Pi= 1 w
Ci= 5 nF
Li=  negligible

type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC / IlIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 16 \Y

li= 52 mA

Pi= 169 mw

Ci= 159 nF

Li=  negligible

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

Type 2 Type 3

U= 16 \% U= 16

li= 25 mA li= 52 mA
Pi= 64 mw Pi= 169 mwW
Ci= 35 nF Ci= 35 nF
Li= 100 uH Li= 100 uH

sheet 3/4
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 18 ATEX 2001 , Issue: 0

(16)

a7

(18)

Repeater type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IlIC
(terminals +31, -32) only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 28 \%
= 115 mA
Pi = 1 W
Ci= 5 nF
Li=  negligible

Electrical data for type of protection ,nA* and ,tb":

Signal circuit In =4...20mA; Uy =6.5V; Py = 140 mW
(terminals +11, -12)

Software-limit contacts Un=8.2V;Ri=1kQ; Py=17 mW
(terminals +45, -46, +55, -56)

Limit contact, inductive Unv=82V;Ri=1kQ; PN=17 mW
(terminals +41, -42, +51, -52)

Repeater Un=24V; Py =518 mW
(terminals +31, -32)
Test Report PTB Ex 18-28026

Specific conditions of use

Essential health and safety requirements

Met by compliance with the aforementioned standards.

Konformitatsbe .. Tsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, October 25, 2018

sheet 4/4
EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikali Technische B
In case of dispute, the German text shall prevail.
Physikalisch-Technische N 100 * 38116 Braunschweig * GERMANY
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CERTIFICATE OF CONFORMITY tM Avproval

1. HAZARDOUS (CLASSIFIED) LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER US REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21US0096

3. Equipment: Type 3730-1 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)

4.  Name of Listing Company: Samson AG

5. Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6. The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7. FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following
Approval standards and other documents:

FM Class 3600:2022, FM Class 3610:2021, FM Class 3611:2021, FM Class 3810:2021,
ANSI/ISA 60079-0:2020, ANSI/UL 60079-11:2018, ANSI/UL 60079-31:2015, ANSI/ISA 61010-1:2012,
ANSI/UL 121201:2019, ANSI/IEC 60529:2020, NEMA 250:2008

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

C)- 2 /[{WM 18 October 2022

JLE. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE Yo

©

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 1of4
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SCHEDULE FM Approvals
US Certificate Of Conformity No: FM21US0096 rm—

9.  This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, Il, Ill, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified)
locations in accordance with drawing EB 8484-1, Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC hazardous
(classified) locations in accordance with drawing EB 8484-1; Nonincendive for Class |, Il, lll, Division 2,
Groups A, B, C, D, F and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an ambient
temperature rating per the table in Section 12 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class |, I, 1ll, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*

IS Class |, Zone 1, AExia IIC T* Gb

NI Class I, Il, Ill, Division 2, Groups A, B, C, D, F and G; T* Ta*
Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-1
T* - See below

12. Description of Equipment:

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control
valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the
electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller. The PID
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter. In
case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air. As a
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable. The
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by
software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts are
assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure has a
cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window can be
made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 2 of 4
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SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0096

Thermal Ratings:

FM Approvals

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in

Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown

in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 -“40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Tas<+45°C
Electrical Ratings:
Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Vimax or Uj 28V 28V 16V 16V
Imax oOF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1nF 12.2nF
Li Negligible Negligible 100 pH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21)

EB 8484-1 PT
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SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0096

Positioner TROVIS / 3730-1...HART
3730-1-1300efghijkimno

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2,3 or4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover:10r2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use:
None

Test and Assessment Procedure and Conditions:

@uumuals

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals US Certification Requirements.

Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

18t October 2022 | Original Issue.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA

T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21)

15-20
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CERTIFICATE OF CONFORMITY FM Avproval

1. HAZARDOUS LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER CANADIAN REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21CA0063

3. Equipment: Type 3730-1 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)

4. Name of Listing Company: Samson AG

5. Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6.  The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7. FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following
Approval standards and other documents:

CAN/CSA C22.2 No. 94:R2011, CAN/CSA-C22.2 No. 213:2017, CAN/CSA-C22.2 No. 60079-0:2019,

CAN/CSA-C22.2 No. 60079-11:2014, CAN/CSA C22.2 No. 60079-31:2015,
CAN/CSA-C22.2 No. 60529:2016, CAN/CSA-C22.2 No. 61010-1:2012

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

C)- é ﬂ{”‘l“”d‘ﬂﬁ 18 October 2022

JLE. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE =

s

1©

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21) Page 1of 4
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SCHEDULE @uumuals

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0063

9.  This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, Il, Ill Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified)
locations in accordance with drawing EB 8484-1 , Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC
hazardous (classified) locations in accordance with drawing EB 8484-1; Nonincendive for Class |, II, 1Il
Division 2, Groups A, B, C, D, F, and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an
ambient temperature rating per the table in Section 12 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class |, Il IlI, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*
ExiallC T* Gb

NI Class |, I, Ill Division 2, Groups A, B, C, D, F, G; T* Ta*

Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-1
T* - See below

12. Description of Equipment:

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter
and the electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the
microcontroller. The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been
converted by the AD converter. In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to
be either vented or filled with air. As a result, the closure member of the valve is moved to the position
determined by the reference variable. The pneumatic module is supplied with supply air and the flow
rate of the module’s output can be restricted by software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts
are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21) Page 2 of 4
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SCHEDULE @uumvals

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0063
Thermal Ratings:

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown

in Table 2.
Table 2:
Temperature class Permissible ambient
temperature T,
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW,
the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range
is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient
temperature Ta
T4 40°C<Tas+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C

Electrical Ratings:

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software
transmitter switches limit
switch
es
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 / -56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1W 1W 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li Negligible Negligible 100 pH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21) Page 3 of 4
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SCHEDULE @uumuals

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0063

Positioner TROVIS / 3730-1...HART
3730-1-1300efghijkimno

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1
i = Housing material: 0 or 1

j=Cover: 1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use:

None

Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Canadian Certification Scheme.

Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date

Description

18t October 2022

Original Issue.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21)
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Addendum Page 1
Installation Manual for Apparatus certified by FM Approvals for use in Hazardous
Classified Locations
Electrical rating of Intrinsically Safe / Non-Incendive Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Circuit Signal Position Limit Switches Limit Switches
Circuit Transmitter Inductive Software
Circuit No. 1 2 3and4 5and 6
Terminal No. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax or |; 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
L negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Note: Entity / Nonincendive Field Wiring Parameters must meet the following requirements:
Uoor Voc £ Ui or Vimax / loor Isc £ I OF Imax / Po < Pi or Pmax
CaorCo2Ci+ Ccavle / Laor Lo 2 Li + Lcable

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range Ta is shown
in Table 2.

Table 2:
Temperature Class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with Inductive Limit Switches (3793-130.....15 or 3793-130.....16) used with
Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW the correlation between Temperature Class and permissible ambient
temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature Class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-1 EN
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Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.

FM approved for Hazardous Locations
Class |, Division 1 and 2, Groups A, B, C, D

Class Il, Division 1, Groups E, F, G

Class lll, Division 1
Class |, Zone 1, AEx ia lIC T4/T6

Enclosure Type 4X/ IP 66

Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 2

Nonhazardous Location

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

§ Terminal
< No.
s +11
2, Signal circuit
b4 Circuit|No. 1
~ -12 T
i |
g |
°
] |
= |
|
|
|
|
|
|
Terminal 1
S No. }
% |
; +11 - ——
-3 Sl_gnal_ gircuit
< Circuit No. 1
o -12 t
3 I
4
5 |
o |
] . |
+
§ 3 Position tr'fmsmitter
Circuit|No. 2
-32 +

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Revision Control Number: 0 / August 2022
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 3

Nonhazardous Location

A

Terminal
No.

2.

+11

v
A

-12

Signal dl:ircuit
Circuit/No. 1

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Model 3730-1-130.

+45

Limit Switch Softw.

Circuiq No.5

-46

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

-56

Circuif No. 6

|
|
|
|
1
Limit smri:h Softw.
N

Terminal
No.

3.

+11

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

-12

Signal gircuit
CircuitiNo. 1

or

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Model 3730-1-130...
Model 3730-1-130.....4..

- 46

Limit Swifch Softw.

Circuill No.5

+55

-56

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Limit Switch Softw.

CircuiiI No. 6

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+41

-42

Limit Switch Ind.
Circuit No. 3

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+51

-52

Limit Switch Ind.
pircuilt No. 4

Revision Control Number: 0 / August 2022

EB 8484-1 PT

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Addendum to EB 8484-1 EN
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Addendum Page 4

Notes:

1. The apparatus may be installed in intrinsically safe and non-incendive field wiring circuits only
when used in conjunction with certified intrinsically safe or non-incendive associated
apparatus. For maximum values see Table 1 on page 1.

2. For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must meet following
requirements:

Voc or Uo < Ui or Vimax
Isc or lo < li or Imax

Po < Pi or Pmax
Caor Co = Ci + Ccable
Laor Lo > Li + Lcable

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01.
5. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.
6. Substitution of components may impair intrinsic safety.
7. The maximum nonhazardous area voltage must not exceed 250 Vrms.
8. Cable entry M20 x 1.5 or metal conduit
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-1 EN

15-28 EB 8484-1 PT



IECEx Certificate
of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

Certificate No.: IECEx PTB 19.0010 Issue No: 0 Certificate history:
Issue No. 0 (2019-03-04)
Status: Current
Page 1 of 4
Date of Issue: 2019-03-04
Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Weismilllerstr. 3
60314 Frankfurt am Main
Germany
Equipment: Positioner TROVIS 3730-1...
Optional accessory:
Type of Protection: "ia", "nA", "tb"
Marking:
ExiallCT4T6Gb and ExialllC T85°C Db or
Ex tb llIC T85 °C Db or
ExnAlICT4/T6 Gc and Extb IIIC T85 °C Db or
Ex nAlIC T4/T6 Ge
Approved for issue on behalf of the IECEx Dr.-Ing. Frank Lienesch
Certification Body:
Position: Head of Department "Explosion Protection in Sensor Technology and
Instrumentation:.
~
Signature:
(for printed version)
Date: 4
iy (9

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:
F Te (PTB)
Bundesallee 100
38116 Braunschweig
Germany

Physikalisch-Teohnische Bundesarstall
Braunschweig und Beriin

EB 8484-1 PT 15-29



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 19.0010 Issue No: 0
Dats : 2019-03+

ate of Issue: 019-03-04 Page 2 of 4
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Weismiillerstr. 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Additional Manufacturing location(s):

This certificate is issued as verification that a sample(s), representative of production, was assessed and tested and found to comply with the
|EC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx Scheme
Rules, IECEx 02 and O i D as

STANDARDS:
The apparatus and any acceptable variations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was found to comply
with the following standards:

IEC 60079-0 : 2011 Explosive atmospheres - Part 0: General requirements
Edition:6.0
IEC 60079-11: 2011 plosi - Part 11: i pl ion by intrinsic safety "i"
Edition:6.0
IEC 60079-15: 2010 Explosive atmospheres - Part 15: Equipment protection by type of protection "n"
Edition:4
IEC 60079-31: 2013 Explosive atmospheres - Part 31: Equipment dust ignition protection by enclosure "t"
Edition:2
This Certificate does not indicate compliance with electrical safety and i other than those exp included in the

Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A of the i listed has met the ination and test requir as recorded in

Test Report:
DE/PTB/EXTR19.0006/00
Quality Assessment Report:

DE/TUN/QAR06.0011/08

15-30 EB 8484-1 PT



IECEX Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 19.0010 Issue No: 0
Date : 2019-0:
ate of Issue: 3-04 Page 3 of 4
Schedule
EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

The positioner of type TROVIS 3730-1-... is a single-acting positioner intended for the installation on pneumatic control valves. For further
information reference is made to the annex.

SPECIFIC CONDITIONS OF USE: NO

EB 8484-1 PT
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IECEXx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 19.0010

Date of Issue: 2019-03-04
Additional information:

Annex:

Annex IECEx PTB 19.0010-00.pdf

Issue No: 0

Page 4 of 4
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 19.0010, Issue 00

Applicant:

SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Weismiillerstrale 3, 60019 Frankfurt, Germany

Electrical Apparatus:
Positioner TROVIS 3730-1...

The thermal and electrical data are represented as follows:

For general relationship between temperature class and the
temperature ranges, reference is made to the following tables:

permissible ambient

Applies to type of protection: ,jia'
Tempera- Permissible ambient Permissible ambient
Gas group tureclass temperature range temperature range *)
e T6 -40°C..55°C -40°C...45°C
T4 -40°C...80°C -40°C...70°C
*) For the optional operation with inductive limit contact, type 3
Applies to type of protection: ,nA”
Tempera- Permissible ambient
Gas group tureclass temperature range
i T6 -40°C...55°C
T4 -40°C...80°C
Applies to type of protection ,ia“
Max. surface Permissible ambient
Dustgroup | temperature temperature range
nec T85°C -40°C...55°C
Physikalisch-Techni B (PTB) Page 1 of 3

Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany
Telephone +49 631 592-0, Telefax +49 5315923605

EB 8484-1 PT
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e

Attachment to Certificate
IECEx PTB 19.0010, Issue 00

Applies to type of protection ,tb*

Max. surface Permissible ambient
Dust group | temperature temperature range
nc T85°C -40°C..70°C

Electrical data for type of protection ,ia":

Signal circuit
(terminals +11, -12)

Software-limit contacts
(terminals +45, -46, +55, -56)

Limit contact, inductive
(terminals +41, -42, +51, -52)

Physikalisch-T (PTB)
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605

type of protection Intrinsic Safety Exia IIC / IlIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 28 \Y
= 115 mA
Pi= 1 w
Ci= 5 nF
Li=  negligible

type of protection Intrinsic Safety Exia IIC / llIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 16 \
li= 52 mA
Pi= 169 mw
Ci= 159 nF
Li=  negligible

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IlIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

Type 2 Type 3

U= 16 \% U= 16

li= 25 mA li= 52 mA

Pi= 64 mw Pi= 169 mW

Ci= 35 nF Ci= 35 nF

Li= 100 HH Li= 100 HH
Page 2 of 3
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 19.0010, Issue 00

Repeater
(terminals +31, -32)

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / llIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 28 \
li= 115 mA
Pi= 1 w
Ci= 5 nF
Li=  negligible

Electrical data for type of protection ,nA“ and ,tb":

Signal circuit
(terminals +11, -12)

Software-limit contacts

(terminals +45, -46, +55, -56)

Limit contact, inductive

(terminals +41, -42, +51, -52)

Repeater
(terminals +31, -32)

Physikalisch-Technisck

Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany
Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 631 692-3605

EB 8484-1 PT

(PTB)

In =4 ...20mA; Uy = 6.5 V; Py = 140 mW

Un=8.2V;Ri=1kQ;Py=17 mW

Un=8.2V;Ri=1kQ;Py=17 mW

Un=24V;Pn=518 mW

Page 3 of 3
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UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

UK-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres
UKSI 2016:1107 (as amended) — Schedule 3A, Part 1

UK-Type Examination Certificate No: FM21UKEX0202X
Equipment or protective system: Model Type 3725, 3730-4/-5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
Name of Applicant: Samson AG
Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt

D60314, Germany

This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to

this certificate and documents therein referred to.

FM Approvals Ltd, Approved Body number 1725, in accordance with Regulation 42 of the Equipment and
Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016, UKSI

2016:1107 (as amended), certifies that this product has been found to comply with the Essential
Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in
explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18 October 2022

Health and
potentially

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those identified in
item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject

conditions of use specified in the schedule to this certificate.

1 This UK-Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of th
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this

certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for Marking details

Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor Aluko-Oginni,
2 E=victor.aluko-oginni@fmapprovals.com
< Foxit PhantomPDF Version: 10.1.5
Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 20" October 2022

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

to specific

e specified

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom JIKAS

T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com CERTIFICATION
0259

F UKEX 020 (Jan/21) Page 1 of 16
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Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

13 Description of Equipment or Protective System:

Type 3725
General - The type 3725 electropneumatic positioner is a single-acting positioner for attachment to

pneumatic linear and rotary valves. It is a self-calibrating device with automatic adaptation to valve and
actuator. The positioner is mounted on pneumatic control valves and is used to assign the valve position
(controlled variable x) to the control signal (reference variable w). The positioner compares the electric
control signal of a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The positioner consists of a magneto resistive sensor (2), an analog i/p converter (6) with a downstream
booster (7) and the electronics unit with microcontroller (4). The travel or opening angle is measured by the
pick-up lever connected to the sensor (2) installed in the positioner and the downstream electronics. When
a system deviation occurs, the actuator is either vented or filled with air. If necessary, the signal pressure
change can be slowed down by a volume restriction as necessary. The i/p module (6) is supplied with a
constant upstream pressure by the pressure

regulator (8) to make it independent of the supply air pressure.

Construction - The Type 3725 electropneumatic positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control
valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the
electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller. The PID
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter. In case
of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air. As a
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable. The
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by
software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from
a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output
signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 020 (Jan/21) Page 2 of 16
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Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, bus-
powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and Foundation™ Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type TROVIS 3730-4_5 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to the
input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of
the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15  Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This UK-Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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documentation. It does not imply an assessment of the whole production.
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM Approvals
Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable Regulations in all

applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History
Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20 October 2022 | Original Issue.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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ANNEX
Positioner 3725-118b
Equipment Markings
112 GExiallC T* Gb
Electrical Ratings
Signal circuit / Circuit no. 1
Connection to terminals +11 /-12
Type of protection: Intrinsically safe, Ex ia,
Rated current: 4to 20 mA
Vmax | Ui 28V
Imax [ li 115 mA
Maximum values P W
Ci 8.3 nF
Li Negligible
Thermal Ratings
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -25°C<Ta<+80°C

Model Code

b = Software limit switches: 0 or 1

Specific Conditions of Use

1. The manufacturer documentation and the operating instructions manual must include all required information
to minimize the risk of electrostatic charging. A warning label shall be affixed to the equipment.

Positioner TROVIS / 3730-1-118defghijkimno

Equipment Markings
112G Ex ia IIC T* Gb

112D Ex ia llIC T85°C Db

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 | -46
and and
+51/-52 +55 / -56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax or i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P; 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1nF 12.2 nF
Li Negligible Negligible 100 puH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<s+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group lliC is -40 °C = T, <+ 70 °C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3or4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1
j=Cover:1o0r2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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Specific Conditions of Use
1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / 3730-1-518defghijklmno

Equipment Markings
112D Ex tb IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24V DC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is 40 °C < T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover: 1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient
temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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Positioner TROVIS / 3730-3-118defghijkImnopqrst

Equipment Markings
112G Exia lIC T* Gb
112D Ex ia IIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 / -46
and and
+51/-52 +55 / -56
Vmax or U 28V 28V 16V 16V
Imax OF I 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P; 1TW 1TW 64 mW or 169 mW. 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax OF |; 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 74 mW 1TW 169 mW 1W
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Un=24VDC *Un=8.2V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range T for dust group IlIC is —-40 °C < T, <+ 70 °C

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
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For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

-40°C<Tas+70°C

T6

-40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC T 85°Cis -40°C < T,<+70°

Operation with External position sensor |
Table 4:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-30°C<Ta<+80°C

T6

-30°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IlIC is -30 °C s T, < + 55 °C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 0r5

h = Slot D Options: 0, 1,2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or2

pg = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use
1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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Positioner TROVIS / 3730-3-518defghijklmnopqrst

Equipment Markings
112D Ex tb 11IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 / -46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24V DC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position | Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 V DC)
Circuit no. i 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24VDC *Un=8.2V,Ri=1kQ Un=24VDC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range Ta for dust group lliC is -40°C = T.<+70 °C

Operation with External position sensor |
The permissible ambient temperature range T for dust group IlIC is -30 °C = T, < + 55 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1,2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 10r2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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Positioner 3730-41/51cdefghijk

Equipment markings

112G Ex ia lIC T* Gb

112D Ex ia llIC T80°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Vmax or U; 24V 175V 16V 28V
Imax or l; 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA
Pi 1.04 W 532 W 64 mW or 169 mW 1TW
Ci 5nF 5nF 60nF 5.3 nF
Li 10 pH 10 pH 100 pH Negligible
Rated values *Un=82V,Ri=1
kQ
Circuit Binary input
(24 V DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vinax or U; 30V
Imax or | 100 mA
Pi 1w
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC
* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6
Circuit External position Binary input
sensor
Circuit no. 6 7
Terminal no. | Pins p9, p10, p11 +85/ -86
Uo 8.61V 5.88 V
lo 55 mA 1mA
Po 250 mW 532W
Ci 5nF
Li 10 pH
Rated values
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Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature
range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T. i/ P
T4 -40°C<Ta<+75°C
T6 40°C<Ta<+45°C 52 mA /169 mW
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C < Ta< + 55°C 25 mA / 64 mW

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is —40 °C < T, < + 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1

d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner 3730-45/55cdefghijk
Equipment markings
112D Ex tb [1IC T80°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
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Member of the FM Global Group

Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ

Circuit Binary input

(24 VvV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87/-88
Rated values Un=24VDC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is -40 °C < T. < + 80 °C

Model Code
¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4
e = not safety relevant
f = Positions sensor: 0 or 1
g = Leakage sensor: 0 or 2
h = Binary input: 0 or 1
i = Diagnostics: 4
j = Housing material: 0 or 1
k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use
1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijkimnopq

Equipment Markings
112G Ex ia [IC T* Gb

112D Ex ia llIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45/-46 and +55 / -56

Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V

Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA

P; 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW

Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1nF 12.2 nF

Li negligible negligible 100 pH negligible

Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC | *Uv=82V,R=1kQ | *Un=82V,Ri=1kQ

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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Circuit Mechanical limit Forced Binary output Binary input (24 V DC)
switches venting (NAMUR)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 148149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57/58/59
Vmax or Ui 28V 28V 16V 28V
Imax OF |; 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 500 mW 1w 169 mW 1w
Ci 22.2 nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li 150 pH Negligible Negligible Negligible
Rated values Un=28VDC Uv=24VDC [*Un=82V,Ri=1kQ Un=24V DC
Circuit Analog input Servo drive External position Binary output
(AMR) and sensor I (contact)
external (24v DC)
position
sensor |
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86
Vmax or Ui 28V 48V 28V 28V
Imax oF |; 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA
Pi 1TW 74 mW 1w 1TW
Ci 11.1 nF 100 nF 11.1 nF 11.1 nF
Li 150 pH 8mH negligible negligible
Rated values Uv=3.5VDC Un=24V DC Un =24V DC

Thermal Ratings
The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is
shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

—40°C<Ta<+80°C

T6

—40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is -40 °C < T, <+ 70 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is -40 °C = T, <+ 70 °C
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Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C=<Ta<+80°C
T6 -30°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IlIC is —30 °C < T, < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant

fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant

g = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijkimnopq

Equipment Markings
112D Ex tb 11IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and

+51/-52 +55/-56

Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
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Circuit Mechanical limit Forced venting Binary output Binary input
switches (NAMUR) (24 V DC)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57/58/59
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
Circuit Analog input Servo drive (AMR) | External position Binary output
and external sensor |l (contact)
position sensor | (24 vV DC)
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/ -86
Rated values Unv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -30 °C < T, <+ 55 °C

Model Code

e = not safety relevant

fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant

q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.
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TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended)

3 Type Examination Certificate No: FM21UKEX0203X
4 Equipment or protective system: Model Type 3730-4/5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
5 Name of Applicant: Samson AG
6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany
7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the

schedule to this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, certifies that this product has been found to comply with the Essential Health
and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in
potentially explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:
PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those
identified in item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the
following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN IEC 60079-7:2015+A1:2018, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to
specific conditions of use specified in the schedule to this certificate.

1" This Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered
by this certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:
@ See Annex for marking details
Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor

] Aluko-Oginni, E=victor.aluko-oginni@fmapprovals.com
< Foxit PhantomPDF Version: 10.1.5

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

B

Issue date: 20" October 2022
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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13 Description of Equipment or Protective System:

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter
and the electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the
microcontroller. The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been converted
by the AD converter. In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either
vented or filled with air. As a result, the closure member of the valve is moved to the position determined
by the reference variable. The pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the
module’s output can be restricted by software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The
enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material,
the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received
from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART" Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable,
bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type TROVIS 3730-4/5 HART® Positioner mainly consists of the electronics part.
The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The
enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material,
the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X
and IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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TROVIS 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to
the input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational
angle of the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.

Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM
Approvals Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable
Regulations in all applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History
Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20t October 2022 | Original Issue.
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ANNEX

Positioner TROVIS / 3730-1-858defghijkimno

Equipment Markings
113G ExeclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 1 -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Uv=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Ta<+45°C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover: 1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3730-3-858defghijkimnopqrst

Equipment Markings
113G Ex ec lIC T* Ge

Electrical Ratings

@pumvals

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 / -46
and and
+51/-52 +55/-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 V DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24VDC *Un=8.2V Un=24VDC
Ri = 1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

-40°C=<Tas+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

Operation with External position sensor |

Table 4:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Tas+55°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot A Options: 0, 1 or 2
f = Slot B Options: 0, 1,2 0r 3
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g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 0r5

h = Slot D Options: 0, 1,2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Positioner TROVIS 3730-48/58cdefghijk

Equipment markings
113G ExeclIC T* Ge

113D Ex tc IlIC T80°C Dc

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Uv=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vinax or U; 30V
Imax Or I 100 mA
Pi 1W
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24V DC

Thermal Ratings
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25 mA,Pi = 64 mW,
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the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, li/ P
T4 40°C<Ta<+75°C
T6 40°C<Ta<+45°C 52 mA /169 mW
T4 40°C<T.<+80°C
T6 _40°C < Ta<+ 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range T, for dust group IlIC is 40 °C < T, <+ 80 °C

Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use
For the applications in dust group llIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / 3793-858efghijkimnopq

Equipment Markings
113G Ex ec lIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 g 3and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45/-46 and +55 / -56

Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC *Un=82V,Ri=1kQ *Un=82V,Ri=1kQ

Circuit Mechanical limit Forced Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC)
switches venting
Circuit no. 7and 8 9 10 1
Terminal no. 47148/ 49 +81/-82 +83/-84 +87/-88
and
57 /58/59
Rated values Un=28V DC Un=24VDC *Un=8.2V,Ri=1kQ Un=24VDC
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FM Approvals

Member of the FM Globa

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output
(AMR) and sensor Il (contact)
external (24 v DC)
position
sensor |
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/124 +15/-16 +85 / -86
Rated values Unv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

—40°C<Ta<+80°C

T6

—40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta.

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—40°C<Tas<+45°C

Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<+55°C
Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90

| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
g = Ambient temperature: not safety relevant
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UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2

12

Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended)

Type Examination Certificate No: FM21UKEX0203X
Equipment or protective system: Model Type 3730-4/5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
Name of Applicant: Samson AG
Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901

Frankfurt D60314

Germany

This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the
schedule to this certificate and documents therein referred to.

FM Approvals Ltd, certifies that this product has been found to comply with the Essential Health
and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in
potentially explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:
PR459607 dated 18 October 2022

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those
identified in item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the
following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN IEC 60079-7:2015+A1:2018, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to
specific conditions of use specified in the schedule to this certificate.

This Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered
by this certificate.

The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for marking details

Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
/3 DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor

4% il Aluko-Oginni, E=victor.aluko-oginni@

fmapprovals.com

Victor Aluko-Oginni

Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 24" January 2023 3
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE E
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13 Description of Equipment or Protective System:

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter
and the electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the
microcontroller. The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been converted
by the AD converter. In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either
vented or filled with air. As a result, the closure member of the valve is moved to the position determined
by the reference variable. The pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the
module’s output can be restricted by software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts
are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received
from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable,
bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type 3730-4/5 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts are
assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure has a
cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window can
be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.
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TROVIS / TROVIS SAFE 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to
the input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational
angle of the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.

Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM
Approvals Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable
Regulations in all applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20t October 2022 | Original Issue.

Supplement 1:
Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.

24% January 2023 | Description of the Change: “HART” removed from TROVIS 3730-1 and other
Typos corrected in Section 13 (Description of Equipment or Protective System).
No change to the CDL.
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ANNEX

Positioner TROVIS 3730-1-858defghijkimno

Equipment Markings

113G Ex eclIC T* Gc

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit

transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and

+51/-52 +55/-56

Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C

T6 40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C=<Tas+45°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1
i = Housing material: 0 or 1
j=Cover:1o0r2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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Positioner TROVIS 3730-3-858defghijkimnopqrst

Equipment Markings
II13GExeclICT*Ge

Electrical Ratings

FM Approvals

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41 /-42 +45 / -46
and and
+51/-52 +55/-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Uv=82V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 Vv DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Uv=24VDC *Un=82V Uv=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C=<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 -40°C=<Tas+70°C

T6 -40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 4:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C=<Ta<+80°C

T6 -30°C<Tas+55°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot A Options: 0, 1 or 2
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3
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g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1,2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 1 or 2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Positioner 3730-48/58cdefghijk

Equipment markings
113G Ex eclIC T* Ge

113D Ex tc llIC T80°C Dc

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=82V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or U; 30V
Imax Or li 100 mA
Pi 1W
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC

Thermal Ratings
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25 mA,Pi = 64 mW,
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 029 (Jan/21)

Page 6 of 8

EB 8484-1 PT

15-65



N

SCHEDULE FM Approvals

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, li/ P;
T4 -40°C<Tas+75°C
T6 _40°C < Ta<+45°C 52 mA /169 mW
T4 -40°C<Ta.<+80°C
T6 40 °C < Ta< + 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is —-40 °C < T, < + 80 °C

Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use
For the applications in dust group llIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793-858efghijkimnopq

Equipment Markings
113G ExeclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45 / -46 and +55 / -56

Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC *Un=82V,Ri=1kQ *Un=82V,Ri=1kQ

Circuit Mechanical limit Forced Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC)
switches venting
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57 /58 /59
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V,Ri=1kQ Uv=24VDC
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Circuit Analog input Servo drive External position Binary output
(AMR) and sensor |l (contact)
external (24 v DC)
position
sensor |
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23 /24 +15/-16 +85 /-86
Rated values Un=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+80°C

T6

—40°C<Ta<+55°C

Table 3:

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—40°C<Ta<+45°C

Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Tas+55°C
Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90

| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant
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16 Anexo A (instrucdes de configuracao)

16.1 Lista de cédigos

i Nota

Os valores em paréntesis retos [ | sdo predefinicées.

Cédigo Leitura/valores Descri¢do
PO | Leitura do estado com | Quando o posicionador ¢ inicializado, a leitura indica a
informagdo bdsica posicdio da vélvula em %.
Prima para exibir a posicdo do brago em relacdio & posigéo
média (em graus).
P1 Sentido de leitura O sentido de leitura do visor é rodado 180°.
P2 | Ativar configuragdo Ative a configuragdo para alterar as definicdes dos pardmetros.
LOCK/[OPEN] Se nenhuma configuragéo for introduzida dentro de cinco
minutos, o posicionador inicializado muda automaticamente de
OPEN para LOCK.
P3 | Posicdo de seguranca | Defina a posigéio de seguranga da vélvula tendo em
[ATO]/ATC consideragdo o tipo de vdlvula e o sentido de agdo do atuador:
ATO (air to open): o sinal de pressdo abre a vélvula, por ex.,
para uma vélvula com posicéio de seguranga fechada.
ATC (air to close) o sinal de presséo fecha a vélvula, por ex.,
para uma vélvula com posigéio de seguranca aberta.
= O posicionador necessita de ser reinicializado depois de
alterar a definicdo dos parametros.
P4 Posicdo do pino Insira o pino transmissor na posicdio correta em fungéio do
[35] curso/dngulo de abertura da vélvula (consulte a secgdio
"Instalacdo").
Definices: 17/25/[35]/50/70/100/200/300 mm; 90°
= O posicionador necessita de ser reinicializado depois de
alterar a defini¢éo dos pardmetros.
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Cédigo

Leitura/valores

Descri¢do

P5

Gama nominal
[MAX]

O intervalo de ajuste pode ser selecionado em passos de
0,5 mm dependendo da posi¢éo do pino selecionada:

17 De , 17,5 mm, em alternativa MAX
25 De 5,0 25,0 mm, em alternativa MAX
35 De 7,0 35,0 mm, em alternativa MAX
50 De 10,0 50,0 mm, em alternativa MAX
70 De 14,0 70,0 mm, em alternativa MAX
100 De 20,0 100,0 mm, em alternativa MAX
200 De 40,0 200,0 mm, em alternativa MAX
300 De 60,0 a 300,0 mm, em alternativa MAX

Para 90° Gama méxima apenas, se P4 = 90°
[MAX = Curso méximo possivel)

[e]

Q0 Q0QQQ0

= O posicionador necessita de ser reinicializado depois de
alterar a definigdo dos pardmetros.

Pé

Caracteristica
[0]a 8

Selecio de caracteristicas (consulte a seccdo 16.2):
0, 1, 2 para vélvulas globo, 0 a 8 com atuadores rotativos
(P4 = 90°)

Linear

Exponencial

Exponencial inversa

Vélvula de borboleta, linear

Vdlvula de borboleta, exponencial

Vélvula de obturador rotativo, linear

Vélvula de obturador rotativo, exponencial
Vélvula de esfera segmentada linear

Vélvula de esfera segmentada exponencial

ONOO N WN—O

P7

Set-point
[4-20]/SRLO/SRHI

4-20: funcionamento normal com 4 a 20 mA
Para operagéio em split-range

SRLO: gama baixa 4 a 11,9 mA

SRHI: gama alta 12,1 a 20 mA

P8

Sentido de agdo w/x
[>>]1/<>

Sentido de agdio do set-point w em relagéio & posicdio da vélvula x:
>> (crescente/crescente) ou <> (crescente/decrescente)

P9

Ganho K,
25/[501/75/100

Ao inicializar o posicionador, o ganho é definido para o valor
selecionado. SAMSONRecomendamos a definicdo seguinte:
K, =25: Tamanho do atuador 120 cm?

K, = 50: Tamanho do atuador >120 cm?
Kp =75: Tamanho do atuador =355 cm?

K, = 100: Tamanho do atuador 21400 cm?

Se o posicionador buscar, o valor K pode ser reduzido. Em
alternativa, utilize uma restricdo roscada.

16-2
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Cédigo Leitura/valores Descrigdo

P10 | Resposta de controlo A agdio integral nos parémetros de controlo pode ser
[PID]/PD desativada.

P11 | Limitagdo de pressdo | O sinal de presséio pode tomar a mesma presséo que o ar de
ON/[OFF] alimentagdio no mdximo [OFF] ou, no caso de a forca méxima

do atuador poder danificar a vélvula, a presséo é limitada a
aprox. 2,4 bar [ON].

P12 | Reducdo de corte do Fungdio de fecho estanque inferior:
set-point (posicéo final | Se w atingir até 1% no sentido do valor final, a vélvula fecha, o
w<) atuador é de imediato totalmente despressurizado (com ATO:
[ON]/OFF air fo open) ou pressurizado (com ATC: air to close).

P13 | Aumento de corte do Fungdio de fecho estanque superior:
set-point (posigéo final | Se w atingir até 99% no sentido do valor final, a vélvula dabre, o
w ) atuador é de imediato totalmente pressurizado (com ATO: air to
ON/[OFF] open) ou despressurizado (com ATC: air to close).

P14 | Modo de comutagdo do | Modo de comutacdio do contacto de fim de curso de software 1
contacto de fim de (SLST) e 2 (SLS2) quando ativado (quando o posicionador tiver
curso de software sido inicializado).

[NO.NO] —  Versdio com protecdio contra exploséo de acordo com
EN 60947-5-6:
NO.NC: SLS1 Condutor SLS2 Néo condutor
NO.NO: SLS1 Condutor SLS2 Condutor
NC.NC: SLS1 Né&o condutor  SLS2 Néio condutor
NC.NO: SLS1 Nao condutor ~ SLS2 Condutor
- Vers&o sem protegdio contra explosdo:
NO.NC: SLS1 Condutor SLS2 N&o condutor
NO.NO: SLS1 Condutor SLS2 Condutor
NC.NC: SLS1 Néo condutor  SLS2 N&o condutor
NC.NO: SLS1 Nao condutor  SLS2 Condutor
Quando o posicionador nédo tiver sido inicializado, os estados
de sinal dos contactos de fim de curso de software séo os
mesmos que no estado sem resposta.
Se ndio houver sinal mA nos terminais 11/12, os dois contactos
de fim de curso de software mudam para o estado néo
condutor.
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Cédigo Leitura/valores Descrigdo
P15 | Limiar de comutacdo O limite de software 1 é indicado ou pode ser modificado em

do contacto de fimde | relagdio & gama de operagdio (passos de 0,5%).

curso de software 1 O contacto muda para o estado de resposta (cédigo P14)

-20 a 120% [2%] quando o valor cair abaixo do limite.

P16 | Limiar de comutacéo O limite de software 2 ¢ indicado ou pode ser modificado em

do contacto de fimde | relagdio & gama de operagdo (passos de 0,5%).

curso de software 2 O contacto muda para o estado de resposta (cédigo P14)

-20 a 120% [98%] quando o valor exceder o limite.

P17 | Teste do contacto de fim | Funcéo de teste executével para os contactos de fim de curso de

de curso de software software 1 e 2
Para iniciar o feste, mantenha @) premido durante 3's.
Selecione SLS1 para iniciar o teste para o contacto de fim de
curso de software 1 ou SLS2 para o contacto de fim de curso de
software 2. Prima @) para confirmar. O contacto selecionado é
comutado cinco vezes.

P18 | Transmissor de posicdo | Definir o sentido de acdio do transmissor de posicéio:

[>>]/<> O sentido de agéio indica a atribuicdio entre a posicdo do
curso/dngulo e o sinal de saida do transmissor de posigéio
baseado na posicdio FECHADA.

A gama de operagdio da vélvula é representada pelo sinal de
corrente de 4 a 20 mA. Valores acima ou abaixo dos limites
2,4 e 21,6 mA podem ser apresentados.
Se o posicionador ndo estiver alimentado (sinal <3,8 mA), o
sinal de saida é <1,4 mA ou 3,8 mA (quando o posicionador
ndo é inicializado).
P19 | Fungdo de indicacdio de | O sinal de saida do transmissor de posigdio é emitido
falha independentemente da posigdio da vélvula e pode ser ajustado
[NOJ/HIGH/LOW para indicar uma falha, como se segue:
NO: sem sinal
HIGH: sinal = 21,6 £ 0,1 mA
LOW: sinal = 2,4 + 0,1 mA
P20 | Teste do transmissor de | Funcdo de teste executavel para o transmissor de posicdo:
posicdo Valores de =10,0 a +110,0% (baseado na gama de operagdo)

-10,0a 110,0% podem ser introduzidos em passos de 0,5%.

Para iniciar o feste, mantenha premido durante 3 s,
selecione a percentagem e confirme.
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Cédigo

Leitura/valores

Descri¢do

P21

Leitura do set-point w

Quando o posicionador tiver sido inicializado:

Exibe o set-point externo em 0 a 100% correspondendo a 4 a
20 mA. Prima @ para ler o set-point ajustado infernamente no
posicionador (set-point ajustado em 0 a 100% de acordo com
as definicdes P7 e P8).

Quando o posicionador nédo tiver sido inicializado:
Exibe o set-point externo em 0 a 100% de acordo com o sinal
de 4-20 mA.

P22

Comecar a inicializagdo

Comece a inicidlizacdo premindo @). Prima @) para cancelar
o processo de inicializagéo. Como resultado, a vélvula move-se
para a posicdio de seguranca quando ndo tiver sido inicializada
previamente de forma adequada. Se tiver sido inicializada de
forma adequada, o posicionador volta para a operagdio de
regulagdio utilizando os parametros anteriores.

Apés uma falha de alimentagéo elétrica durante a inicializaggo,
o posicionador inicia com os valores da dltima inicializagéo (se
disponivel).

P23

Iniciar a calibragdo do
zero

Inicie a calibraggo do zero premindo ). O processo de
calibragdo do zero pode ser interrompido premindo @ A
vélvula de controlo volta & operagdio de regulagdo.

Apés uma falha de alimentagéio elétrica durante a calibragdio do
zero, o posicionador inicia com as definicdes da dltima
calibracdo do zero.

Nota: Ndo é possivel iniciar uma calibragéo do zero quando o
cédigo do erro E1 existir.

P24

Modo manuadl

Rode @ para introduzir o set-point.

P25

Reset

Os parémetros sdio repostos nas suas predefinicdes.
O posicionador s6 pode voltar para a operagéio de regulagdo
depois de ter sido inicializado.

P26

Reinicio

O posicionador é brevemente desligado e ligado novamente.
Os valores de calibragdo permanecem guardados. O
posicionador continua a operagdo de regulagéo depois de
reiniciar.

P27

Versdo de firmware

A verséo de firmware instalada ¢ exibida. Prima @) para exibir
os Gltimos quatro digitos do nimero de série.

EB 8484-1 PT
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16.2 Selecdo de caracteristicas de valvulas

As caracteristicas que podem ser selecionadas no item de menu 8.1.9 sdo apresentadas a
seguir em forma de gréfico.

i Nota
Uma caracteristica apenas pode ser definida (caracteristica definida pelo utilizador) utilizan-
do um software de operacdo (p. ex., TROVIS-VIEW ou DD/DTM/EDD da SAMSON).

Linear
100 - Curso/angulo [%]
50
Set-point [%]
0 T 1
0 50 100
Exponencial Exponencial inversa
100 1~ Curso/dngulo [%] 100 1~ Curso/angulo [%]
50 4 50
Set-point [%] Set-point [%]
0 T 1 0 1
0 50 100 0 50 100
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Vélvula de borboleta, linear

100 1+ Curso/éngulo [%]

50

Set-point [%]
0 T 1
0 50 100

Vélvula de borboleta, exponencial

100 = Curso/angulo [%]

50

it [O
0 : Set-point [/o!

0 50 100

Vélvula de obturador rotativo, linear

100 - Curso/éngulo [%]

50 A

Set-point [%
0 : epom[?

0 50 100

Valvula de obturador rotativo, exponencial

100 T Curso/éngulo [%]

50

Set-point [%]
1
0 50 100

0

Vélvula de esfera segmentada linear

100 1 Curso/angulo [%]

50 A

Set-point [%
0 : epom[!

0 50 100

Vaélvula de esfera segmentada exponencial

100 T Curso/éngulo [%]

50

Set-point [%
0 —Serpoint (4

0 50 100

EB 8484-1 PT
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17 Anexo B

17.1 Servico pés-venda

Contacte o nosso servigo pés-venda para su-

porte sobre trabalhos de manutencéo ou re-
paragdo ou quando surgirem problemas de
funcionamento ou avarias.

Pode contactar o nosso servico pés-venda
em aftersalesservice@samsongroup.com.
Enderecos da SAMSON AG e suas filiais

Os enderecos da SAMSON AG, suas filiais,
representantes e insto|ac6es de servico em
todo o mundo podem ser encontrados no
nosso website (www.samsongroup.com) ou
em todos os catdlogos de produtos

SAMSON.

Dados necessdrios

Por favor, indique os seguintes detalhes:

- Nomero de encomenda e nimero de po-

sicGo na encomenda
- Numero do modelo, ID de configuracédo,
nimero de série, versdo do firmware

(consulte a secgdo "Marcagdes no dispo-

sitivo" para detalhes sobre a placa de
identificacdo).

Anexo B

17.2 Informacoes sobre a
regido de vendas do Reino
Unido

As informagdes seguintes correspondem cos
Regulamentos 2016 N.° 1105 Regulamentos
(de seguranga) sobre equipamentos sob
pressdo de 2016, INSTRUMENTOS
ESTATUTARIOS, 2016 N.° 1105 (marcagéo
UKCA). Néo se aplica a Iflanda do Norte.

Importador

SAMSON Controls Lid
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5JQ

Telefone: +44 1737 766391
E-mail: sales-uk@samsongroup.com
Website: uk.samsongroup.com

EB 8484-3 PT
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