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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit SAMSON-
Gerdten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispielhaft und
daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Gerdtebezogene Dokumente, wie beispielsweise die Einbau- und Bedie-
nungsanleitungen, stehen im Internet unter www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Dokumentation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zuv  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fishren kénnen

X Tipp
Praktische Empfehlungen
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1 Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

BestimmungsgemdBe Verwendung

Der SAMSON:-Stellungsregler Typ 3731-5 wird an pneumatische Stellventile angebaut und
dient der Zuordnung von Ventilstellung und Stellsignal. Das Gerdit ist fir genau definierte Be-
dingungen ausgelegt (z. B. Betriebsdruck, Temperatur). Daher muss der Betreiber sicherstel-
len, dass der Stellungsregler nur dort zum Einsatz kommt, wo die Einsatzbedingungen den
technischen Daten entsprechen. Falls der Betreiber den Stellungsregler in anderen Anwen-
dungen oder Umgebungen einsetzen mochte, muss er hierfir Ricksprache mit SAMSON
halten.

SAMSON haftet nicht fir Schiden, die aus Nichtbeachtung der bestimmungsgeméf3en Ver-
wendung resultieren sowie fir Schaden, die durch duf3ere Krdfte oder andere cuf3ere Einwir-
kungen entstehen.

= Einsatzgrenzen, -gebiete und -moglichkeiten den technischen Daten entnehmen.

Verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung
Fir folgende Einsatzgebiete ist der Stellungsregler Typ 3731-5 nicht geeignet:

— Einsatz aufBerhalb der durch die technischen Daten und durch die bei Auslegung defi-
nierten Grenzen

Ferner entsprechen folgende Tatigkeiten nicht der bestimmungsgemdfen Verwendung:
- Verwendung von Ersatzteilen, die von Dritten stammen

—  Ausfishrung von nichtbeschriebenen Wartungstdtigkeiten

Qualifikation des Anwenders

Der Stellungsregler darf nur durch Fachpersonal unter Beachtung anerkannter Regeln der
Technik eingebaut, in Betrieb genommen und gewartet werden. Fachpersonal im Sinne die-
ser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen Ausbil-
dung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis der einschldgigen Normen die
ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und magliche Gefahren erkennen konnen.

Fir den Umgang mit dem explosionsgeschitzten Stellungsregler Typ 3731-5 missen die Per-
sonen eine Ausbildung oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an explosi-
onsgeschiitzten Gerdten in explosionsgefdhrdeten Anlagen haben.

Personliche Schutzausristung

Fir den direkten Umgang mit dem Stellungsregler ist keine Schutzausriistung erforderlich. Bei
Montage- und Demontagearbeiten kann es sein, dass Arbeiten am angeschlossenen Ventil
notwendig sind.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

= Personliche Schutzausristung aus der zugehorigen Ventildokumentation beachten.

> Weitere Schutzausriistung beim Anlagenbetreiber erfragen.

Anderungen und sonstige Modifikationen

Anderungen, Umbauten und sonstige Modifikationen des Produkts sind durch SAMSON
nicht autorisiert. Sie erfolgen ausschlief3lich auf eigene Gefahr und kdnnen unter anderem zu
Sicherheitsrisiken fihren sowie dazu, dass das Produkt nicht mehr den fir seine Verwendung
erforderlichen Voraussetzungen entspricht.

Schutzeinrichtungen

Bei Ausfall der pneumatischen Hilfsenergie entliftet der Stellungsregler den Antrieb und das
Stellventil geht in die vom Antrieb vorgegebene Sicherheitsstellung.

Warnung vor Restgefahren

Der Stellungsregler hat direkten Einfluss auf das Stellventil. Um Personen- oder Sachschdden
vorzubeugen, missen Betreiber und Anwender Geféhrdungen, die am Stellventil vom Durch-
flussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von beweglichen Teilen ausgehen
konnen, durch geeignete Maf3nahmen verhindern. Dazu missen Betreiber und Anwender al-
le Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinweise dieser Einbau- und Bedienungsanleitung,
insbesondere fir Einbau, Inbetriebnahme und Instandhaltung, befolgen.

Falls sich durch die Hohe des Zuluftdrucks im pneumatischen Antrieb unzuldssige Bewegun-
gen oder Krdfte ergeben, muss der Zuluftdruck durch eine geeignete Reduzierstation be-
grenzt werden.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber ist fir den einwandfreien Betrieb sowie fir die Einhaltung der Sicherheitsvor-
schriften verantwortlich. Der Betreiber ist verpflichtet, dem Anwender diese Einbau- und Be-
dienungsanleitung zur Verfiigung zu stellen und den Anwender in der sachgerechten Bedie-
nung zu unterweisen. Weiterhin muss der Betreiber sicherstellen, dass der Anwender oder
Dritte nicht gefdhrdet werden.

Sorgfaltspflicht des Anwenders

Der Anwender muss mit der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung vertraut sein
und sich an die darin aufgefihrten Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinweise halten.
Dariber hinaus muss der Anwender mit den geltenden Vorschriften beziglich Arbeitssicher-
heit und Unfallverhiitung vertraut sein und diese einhalten.

EB 8387-5 7



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Instandsetzung von Ex-Gerdten

Wird das Betriebsmittel in einem Teil, von dem der Explosionsschutz abhdngt, instand ge-
setzt, so darf dieser erst wieder in Betrieb genommen werden, wenn ein Sachverstindiger
das Betriebsmittel gemdf3 den Anforderungen des Explosionsschutzes Gberpriift hat, dariber
eine Bescheinigung ausgestellt oder das Betriebsmittel mit seinem Priifzeichen versehen hat.
Die Prifung durch den Sachverstandigen kann entfallen, wenn das Betriebsmittel vor der er-
neuten Inbetriebnahme vom Hersteller einer Stiickprifung unterzogen wird und die erfolgrei-
che Stickprisfung durch das Anbringen eines Prifzeichens auf dem Betriebsmittel bestdtigt
wurde.

Mitgeltende Normen und Richtlinien

Das mit der CE-Kennzeichnung versehene Gerdt erfillt die nachfolgenden Anforderungen

der Richtlinien:

- Typ 3731-521: 2014/30/EU, 2014/34/EU, 2011/65/EU

Das mit der EAC-Kennzeichnung versehene Gerdt erfiillt die nachfolgenden Anforderungen

der Richtlinien:

~ Typ 3731-5:TR CU 020/2011

- Typ 3731-521 und Typ 3731-524: TR CU 012/2011 mit den angewendeten GOST-Nor-
men:

— TOCT IEC 60079-1-2011

— TOCT P M3K 60079-7-2012

— TOCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011

— TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011)
— TOCT P MDK 60079-31-2010

— TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011)

Konformitdtserklarungen und EAC-Zertifikate im Detail, vgl. Anhang.

Mitgeltende Dokumente
Folgende Dokumente gelten in Ergdnzung zu dieser Einbau- und Bedienungsanleitung:
- Bedienungsanleitung fir Ventildiagnose EXPERTplus: B EB 8389

- Einbau- und Bedienungsanleitungen der Komponenten, an die der Stellungsregler ange-
baut wurde (Ventil, Antrieb, Stellventilzubehér ...)
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.1 Hinweise zu méglichen schweren Personenschédden

Lebensgefahr durch Bildung einer explosionsfihigen Atmosphare!
Unsachgemdfes Installieren, Betreiben oder Warten des Stellungsreglers in explosions-
fahiger Atmosphdre kann zur Zindung der Atmosphére und damit zum Tod fihren.

= Bei Montage und Installation in explosionsgefdhrdeten Bereichen die EN 60079-14,
VDE 0165 Teil 1 beachten.

= Installation, Betrieb oder Wartung des Stellungsreglers nur durch Personen durchfih-
ren lassen, die eine Ausbildung oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Ar-
beiten an explosionsgeschitzten Gerdten in explosionsgefihrdeten Anlagen haben.
Lebensgefahr durch Aufhebung des Explosionsschutzes!

Bei gedfinetem Gehdusedeckel des Stellungsreglers ist der Explosionsschutz nicht mehr
gewdhrleistet.

= Bei Montage- und Installationsarbeiten in explosionsgefdhrdeten Bereichen die
EN 60079-14, VDE 0165 Teil 1 beachten.

1.2 Hinweise zu mdglichen Personenschdden

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch bewegliche Teile am Ventil!

Wahrend der Initialisierung des Stellungsreglers und des Betriebs durchfdhrt das Ventil
seinen gesamten Hubbereich. Das Hineingreifen kann zu Quetschungen fihren.

= Wahrend der Initialisierung nicht in das Ventiljoch greifen und bewegliche Teile des
Ventils nicht berihren.

Aufheben des Explosionsschutzes durch Beschddigung des Deckelgewindes und/oder

des Anschlussgewindes!

= Druckgekapselte Gerdte nicht unter Spannung 6ffnen.

Nichteinhalten der geforderten Schutzart durch Undichtigkeit zum Anschlussraum

= Betrieb des Stellungsreglers nur mit verschlossenen Leitungseinfihrungen und arretier-
tem Drehdeckel.

EB 8387-5 9



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.3 Hinweise zu méglichen Sachschédden

© HINWEIS

Beschadigung des Stellungsreglers durch unzulassige Einbaulage!
= Stellungsregler nicht mit der Rickseite nach oben montieren.

> Abluftéffinung bauseits nicht verschlief3en oder drosseln.

Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei der Inbetriebnahme!

Die einwandfreie Funktion des Stellungsreglers ist nur gewdhrleistet, wenn Montage und
Inbetriebnahme nach vorgegebener Reihenfolge durchgefihrt werden.

= Montage und Inbetriebnahme nach Kapitel 5 vornehmen.

Beschadigung des Stellungsreglers durch unzulassige elekirische Versorgung!
Die elektrische Speisung des Stellungsreglers erfolgt Gber die Busleitung.

= Nur Spannungsquelle, keine Stromquelle verwenden.

Beschddigung des Stellungsreglers und Fehlfunktion durch falsche Klemmenbelegung!

Die einwandfreie Funktion des Stellungsreglers erfordert die Einhaltung der vorgegebe-
nen Klemmenbelegungen.

= Elekirische Anschlisse gemdf3 Klemmenbelegung vornehmen.

Fehlfunktion durch fehlende Initialisierung!

Durch die Initialisierung wird der Stellungsregler mit der Anbausituation abgeglichen.
Erst nach erfolgreich durchgefihrter Initialisierung ist der Stellungsregler betriebsbereit.

= Stellungsregler bei der Erstinbetriebnahme initialisieren.

= Stellungsregler nach Anderung der Anbausituation initialisieren.

Beschddigung des Stellungsreglers durch unzuldssiges Erden elekirischer SchweiBgerd-
te!

= Elektrische Schweif3gerdte nicht in der Néhe des Stellungsreglers erden.
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Kennzeichnungen am Gerét

2 Kennzeichnungen am Gerdat

2.1 Typenschild

SAMSON 3731-5 "
FOUNDATION ™ Fieldbus Positioner ‘%

(ﬁmmulnicaiiun Imeile Closs: 1 FoupaTion
Physical Layer Class: 2
Supply max. 3 c €
Fieldbus *
4
Option: 6
5 A- 6
B- )
(- 6

é * See fechnical data and explosion-protection certificate for
permissible ambient temperature and maximum values.

Firmware 7
Model  3731-5 8
Var.-ID 9
Serial no. 10

SAMSON AG D-60314 Frankfuri Made in Germany

Date !
11

Output -NPT- Supply

Kommunikationsprofil

Physikalische Schicht

max. Zuluftdruck

Ziindschutzart bei Ex-Gerdten
Optionale Zusatzausstattung

Angaben zum elekirischen Anschluss fir
optionale Zusatzausstattung

O WN —

7 Firmwareversion

8 Model-Nr.

9 Varianten-ID

10  Seriennummer

11 Baujahr (Format mm/JJJJ)

1 Date, Data, lata oder 2%t

i Info

Je nach Zulassung kann das Layout des Typenschilds variieren.

2.2 Artikelcode

Stellungsregler

Typ3731-5x x x x x x 000 x 1 x 000

mit Display, Autotune, Founpation™ fieldbus

Ex-Schutz

11 2G Ex db IIC T6 Gb

Il 2G Ex db eb IIC T6 Gb
ATEX I 2G Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb

I 2G Ex ia IC T6 Ga

11 2D Ex tb IIIC T80°C DB IP66

EB 8387-5

11



Kennzeichnungen am Gerét

Stellungsregler

Typ 3731-5 x

x x xxx 000x1x000

mit Display, Autotune, Founpation™ fieldbus | |
Class I, Zone 1, Group IIB+H2 T4..T6
CSA Class I, Div. 1+2, Groups B, C, D T4..T6 2 3
______ Class II, Div. 1, Groups E, F, G
Class I, Div. 1+2, Groups B, C, D
FM Class I, Zone 1, Groups IIB+H2 2 3
______ Class I, Div. 1+2 Groups E, F, G; Class Il
JIS ExdIICTé 27
Option (Zusatzausstattung)
ohne 00
Bindreingang 03
Zwangsentliiftung 05
Diagnose
EXPERTplus fir Regelventile
Elektrisches Anschlussgewinde
2xM20x 1,5
2x 2 NPT
Ex-Zertifikat
Exd IC T4 ~ T6 Gb
CCCEx ExdellCT4~T6Gb 21
______ Ex tD A21 IP66 T80°C
Ex d IICTé, T5, T4 Gb
IECEx ExdellICTé, T5, T4 Gb 21
______ Ex tb IC T80°C Db IP66
1Exd IC T6/T5/T4 Gb X
1Exd e ICT6/T5/T4 Gb X
EAC 1Ex d [ia Ga] IC T6/T5/T4 Gb X 21
1Ex ia IC T6/T5/T4 Gb X
______ Extb IC T 80 °C Db X
._I_<_(_Z_S Exd ICT6/T5/T4 21
Ex d IC T6/T5/T4 Gb
INMETRO Ex de IIC T6/T5/T4 Gb 21
______ Ex tb IC T80°C Db
CCoE ExdIICTé 21
Il 2G Ex db IC T6 Gb
Il 2G Ex db eb IIC T6 Gb
-.II-IE)SCSMU Il 2G Ex db [ia Ga] IIC Té Gb 21
11 2G Ex ia IC T6 Ga
______ I 2D Ex tb IIIC T80 °C Db IP66
1Ex d IC T6/T5/T4 Gb X
EAC Extb IC T 80 °C Db X 2.4
12 EB 8387-5



Kennzeichnungen am Gerét

Stellungsregler

mit Display, Autotune, Founpation™ fieldbus

Typ3731-5x x x x x x 000 x 1 x 000
HEEEN

Spezielle Anwendungen

ohne 0

Gerdt lackvertraglich (IP 41/NEMA 1) 1
Sonderausfihrung

ohne 000

2.3 Firmwareversionen

Kommunikation
Firmware Anderungen
K 3.01 e Zertifiziert nach ITK 6.2.0
¢ Diagnosespezifikation nach FF-912
e Zusdtzliche Funktionsblocke: Al (Analog Input), 2x DO (Digital Output)
K 3.04 e Optimiertes Auslesen der PST- und FST-Grafiken iiber die FF-Kommunikation
e Stabilisierte Uberfrugung des Initialisierungsstatus
K 3.05 e Re-Design der internen Kommunikationsschnittstelle: Die zuldssige Taktrate an Kom-
munikationsaufrufen zwischen den internen Gerdtecontrollern wurde optimiert.
K 3.06 e Sicheres Beibehalten der Sicherheitsstellung, auch wenn der Stellungsregler nicht am
Leitsystem angeschlossen ist.
Regelung
Firmware Anderungen
R1.62 Durch ein optimiertes Anlaufverhalten geht der Stellungsregler schneller in den Regel-
betrieb Gber.
R 1.63 Anpassung an die neue Kommunikations-Firmware K 3.04
R1.64 Optimierung der Speicherfunktionalitét: Die Testergebnisse neu durchgefihrter Teilhub-
tests (PST) werden nun in mehreren Zyklen gespeichert.
R1.65 Interne Anderungen

EB 8387-5
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Aufbau und Wirkungsweise

3 Avufbau und Wirkungsweise formationen Uber den Stellungsregler und
generiert Diagnose- und Statusmeldungen,
2 vgl. Bild 1

die im Fehlerfall eine schnelle Fehlerortung
Der elektropneumatische Ex-d-Stellungsreg-  ermoglichen.

ler wird an pneumatische Stellventile ange-
baut und dient der Zuordnung von Ventilstel-
lung (Regelgrofie x) und Stellsignal (Sollwert
w). Das elekirische Stellsignal einer Regel-
oder Steuerungseinrichtung wird mit dem
Hub oder Drehwinkel des Stellventils vergli-
chen und ein Stelldruck (Ausgangsgrofle y)

Der Stellungsregler ist mit dem entsprechen-
den Zubehar fir die folgenden Anbauvari-
anten geeignet:

— Direktanbau an SAMSON-Antriebe
Typ 3277-5:
= vgl. Kapitel 5.3

fr den pneumatischen Antrieb ausgegeben.  _  Direktanbau an SAMSON-Antriebe
Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen Typ 3277:
aus einem elekirischen Wegaufnehmersys- > vgl. Kapitel 5.4

tem (2), einem analog arbeitendem
i/p-Wandler (6) mit nachgeschaltetem Luft-
leistungsverstdrker (7) und der Elektronik mit
Mikrocontroller (5).

Bei einer Regeldifferenz wird der Antrieb be-

— Anbau an Antriebe nach IEC 60534-6
(NAMUR-Anbau):
> vgl. Kapitel 5.5

- Anbau an Mikroventil Typ 3510:

oder entliiftet. Per Software oder vor Ort > vgl. Kapitel 5.6

|Gisst sich der Stelldruck zum Antrieb auf —  Anbau an Schwenkaniriebe nach
1,4 bar, 2,4 bar oder 3,7 bar begrenzen. VDI/VDE 3845:

Uber den fest eingestellten Durchflussregler > vgl. Kapitel 5.7

(9) wird ein konstanter Luftstrom zur Atmo-
sphare hergestellt, der zum einen der Spi-
lung des Gehduseinneren und zum anderen
der Optimierung des Luftleistungsverstcrkers
(7) dient. Der i/p-Wandler (6) wird Gber den
Druckregler (8) mit einem konstanten Vor-
druck versorgt, um Zuluftdruckabhdngigkei-
ten zu verhindern.

Alle Teile sind in einem Ex-d-Gehduse ge-
kapselt, der elektrische Anschluss erfolgt
Uber einen getrennten Anschlussraum, der
ebenfalls in Ex d ausgefihrt ist.

Die erweiterte Ventildiagnose EXPERTplus ist
in den Stellungsregler integriert. Sie bietet In-
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1 Stellventil 9 Durchflussregler

2 Wegaufnehmer 16 Display

3 PD-Regler 17 Ansteverung fir Zwangsentliftung
4 |EC-61158-2-Interface-Baustein (optional)

5 Mikrocontroller 19 D/A-Wandler

6 i/p-Wandler 20 Serielle Schnittstelle (SSP)

7 Luftleistungsverstéirker 22 Bedienknopf

8  Druckregler 23 Bindreingang (optional)

Bild 1:  Schaltbild des Ex-d-Stellungsreglers Typ 3731-3
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Aufbau und Wirkungsweise

3.1

Zwangsentliftung

Zusatzausstattung

Wenn keine Betriebsspannung an den ent-
sprechenden Klemmen anliegt, wird der
i/p-Wandler nicht angesteuert. Der Stel-
lungsregler kann nicht arbeiten und das
Stellventil geht, unabhdngig vom Sollwert, in
die vom Antrieb vorgegebene Sicherheits-
stellung (SAFE).

Bindreingang
Der Stellungsregler besitzt einen optionalen
Bindreingang.
—  Anschluss an den Klemmen A-B:
Uber den Bindreingang fiir Gleichspan-
nungssignale konnen beliebige Prozes-
sinformationen ber FOUNDATI-
oN™ fieldbus ausgetauscht werden.

- Anschluss an den Klemmen B-C:
Eingang zum Anschluss eines potentialf-
reien Kontakts, der vom Stellungsregler
gespeist wird. Der Schaltzustand des Bi-
ndreingangs kann Uber den FOUNDATI-
oN™ fieldbus signalisiert werden.

3.2 Kommunikation

Die komplette Ansteuerung des Stellungsreg-
lers erfolgt in digitaler Signalibertragung
nach der FOUNDATION™-Fieldbus-Spezifika-
tion.

Die Dateniibertragung erfolgt als bitsynchro-
ne Strommodulation mit einer Geschwindig-
keit von 31.25 kbit/s auf verdrillten Zwei-

draht-Leitungen entsprechend IEC 61158-2.

3.2.1 Konfiguration mit

TROVIS-VIEW

Die Konfiguration des Stellungsreglers kann
mittels SAMSON-Konfigurations- und Be-
dienoberfléche TROVIS-VIEW erfolgen. Der
Stellungsregler wird hierfir mit seiner digita-
len Schnittstelle SAMSON SERIAL INTERFACE
(SSP) Uber ein Adapterkabel mit der
USB-Schnittstelle des PCs verbunden.
TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Parame-
trierung des Stellungsreglers und die Visuali-
sierung der Prozessparameter im Online-Be-
trieb.

i Info
TROVIS-VIEW ist eine kostenlose Software,
die auf der SAMSON-Internetseite unter
» www.samson.de > SERVICE & SUPPORT
> Downloads > TROVIS-VIEW heruntergela-
den werden kann.

16
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Aufbau und Wirkungsweise

3.3 Zubehor

Tabelle 1: Direktanbau Typ 3277-5 (vgl. Kapitel 5.3)

Anbauteile Bestell-Nr.
Standardausfishrung fiir Antriebe bis 120 cm?2 1400-7452
Lackvertrdigliche Ausfihrung fir Antriebe bis 120 cm? 1402-0940
Zubehér am Antrieb Bestell-Nr.
Umschaltplatte alt bei Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alt) 1400-6819
Umschaltplatte neu bei Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.01 (neu) 1400-6822
Anschlussplatte neu fir Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.01 (neu) ' G Vs und V8 NPT 1400-6823
Anschlussplatte alt fir Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alt) G 1400-6820
Anschlussplatte alt fir Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alt) 8 NPT 1400-6821
Zubehdr am Stellungsregler Bestell-Nr.
Anschlussplatte (6) GVa 1400-7461
G 1400-7458

Manometerhalter (7)
4 NPT 1400-7459
Manometeranbausatz (8) bis max. 6 bar (Output/Supply) Edelstahl/Messing 14020938
Edelstahl/Edelstahl 1402-0939

11 Bei neuen Antrieben (Index .01) kénnen nur neue Umschalt- und Anschlussplatten verwendet werden, alte und neue

Platten sind nicht gegeneinander austauschbar.

Tabelle 2: Direktanbau Typ 3277 (vgl. Kapitel 5.4)

Anbauteile Bestell-Nr.
Standardausfihrung an Antriebe 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
GV 1400-8819
Verbindungsblock mit Dichtungen und Schraube -
Ya NPT 1402-0901
M eranbavsatz bi 6 bar (Output/Supply] Edelstahl/Messing 1402-0938
anomeieranbavsatz bis max. © bar TUIpul Suppy Edelstahl/Edelstahl 1402-0939
Rohrverbindung mit Verschraubung ) Bestell-Nr.
. G V4/G ¥ 1402-0970
Antrieb 175 ecm?, Stahl
Vs NPT/¥8 NPT 1402-0976
GV4/G ¥ 1402-0971
Antrieb 175 ecm?, Edelstahl 4
Va NPT/¥8 NPT 1402-0978
. G V4/G ¥ 1400-6444
Antrieb 240 cm?2, Stahl
4 NPT/¥s NPT 1402-0911
G Va/G % 1400-6445
Antrieb 240 cm?, Edelstahl 4/G %
4 NPT/%s NPT 1402-0912
EB 8387-5 17
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X G /G ¥s 1400-6446
Antrieb 350 cm?, Stahl
Va NPT/% NPT 1402-0913
G /G ¥ 1400-6447
Antrieb 350 cm?, Edelstahl i/
Va NPT/% NPT 1402-0914
X G /G ¥s 1402-0972
Antrieb 355 cm?, Stahl
Vs NPT/%s NPT 1402-0979
G /G ¥ 1402-0973
Antrieb 355 cm?, Edelstahl 4/G %
Vs NPT/%s NPT 1402-0980
. GVi/G % 1400-6448
Antrieb 700 cm?, Stahl
Va NPT/%8 NPT 1402-0915
G /G ¥ 1400-6449
Antrieb 700 cm?, Edelstahl 4
Va NPT/¥s NPT 1402-0916
. G V4/G ¥s 1402-0974
Antrieb 750 cm?, Stahl
Va NPT/¥s NPT 1402-0981
G /G ¥ 1402-0975
Antrieb 750 cm?, Edelstahl A
Va NPT/¥s NPT 1402-0982
W fir Wirkrichtung ,Antriebsstange einfahrend”;
bei Beliiftung der oberen Membrankammer;
Federraumbeliiftung bei Wirkrichtung , Antriebsstange ausfahrend”
Tabelle 3: Anbau nach IEC 60534-6 ) (vgl. Kapitel 5.5)
Hub in mm | Hebel | fir Antrieb Bestell-Nr.
7,5 S | Typ 3271-5 mit 60/120 cm? am Mikroventil Typ 3510 1402-0478
5bis 50 | MY |Fremdantriebe und Typ 3271 mit 120 bis 700 cm? 1400-7454
14bis 100 | L |Fremdantriebe und Typ 3271, Ausfihrung 1000 und 1400-60 cm? 1400-7455
Typ 3271, Ausfishrungen 1400-120 und 2800 cm? bei 30/60 mm Hub 1400-7466
Anbauwinkel fir Emerson und Masoneilan Hubantriebe; zusétzlich wird je nach
0oder 60| L Hub ein Anbausatz nach IEC 60534-6 benétigt, Auswahl vgl. Zeilen oben. 1400-6771
Valtek Typ 25/50 1400-9554
40bis 200 | Xt Fremdantriebe und Typ 3271, Ausfihrungen 1400-120 und 2800 cm? bei 1400-7456
120 mm Hub
Zubehor Bestell-Nr.
Anschlussplatte G Vs 1400-7461
G 1400-7458
Manometerhalter
a NPT 1400-7459
M eranbausatz bi 6 bar (Output/Supply] Edelstahl/Messing 1402-0938
anomeleranbeusalz BIs max. & bar ToUIpul/suppYy. Edelstahl/Edelstahl 1402-0939

" Hebel M ist am Grundgerdt angebaut (im Lieferumfang des Stellungsreglers enthalten)

18
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Tabelle 4: Anbau an Schwenkantriebe (vgl. Kapitel 5.7)

Aufbau und Wirkungsweise

Anbauteile/Zubehor Bestell-Nr.
Anbau nach VDI/VDE 3845 (September 2010), Einzelheiten vgl. Kapitel 3.7
GrBe AAT bis AA4, schwere Ausfilhrung 1400-9244
Grofle AAS5, schwere Ausfihrung (z. B. Air Torque 10 000) 1400-9542
Konsolenoberfléiche entspricht Befestigungsebene 2, schwere Ausfihrung. 1400-9526
Anbau an SAMSON-Typ 3278 160 cm? und VETEC-Typen S160, R und M, schwere Ausfihrung 1400-9245
Anbau an SAMSON-Typ 3278 mit 320 cm? und VETEC-Typ S320, schwere Ausfihrung 1400—389]
un
1400-9526
Anbau an Camflex II 1400-9120
Anschlussplatte G 1400-7461
GVa 1400-7458
Manometerhalter
Zubehor Ya NPT 1400-7459
Manometeranbausatz bis max. 6 bar (Output/Supply) Edeltahl/Messing _ | 1402:0938
Edelstahl/Edelstahl | 1402-0939
Tabelle 5: Zubehér allgemein
Bezeichnung Bestell-Nr.
Umkehrverstdrker fir doppeltwirkende Antriebe Typ 3710
Stelldruckdrosseln (Einschraubdrossel (Sachnummer 0390-1424) und 1400-6964
Messingdrossel (Sachnummer 0390-1423))
Serial-Interface Adapter (SAMSON SSP-Schnittstelle — RS-232-Schnittstelle (PC)) 1400-7700
Is.olored-USB-Interfoce-Adqpfer (SAMSON-SSP-Schnittstelle — USB-Schnittstelle (PC)) 1400-9740
einschl. TROVIS-VIEW-CD
Tabelle 6: Zubehér fir den elektrischen Anschluss
Anbauteile Bestell-Nr.
Kabelverschraubung M20 x 1,5; Ex e; Kunststoff schwarz 8808-0178
Verschlussstopfen; Ex de; Edelstahl M20x 1,5 8323-1203
(Zulassungen CENELEC, CSA, GOST, IECEx) s NPT 8323-1204
Kabeleinfihrung fir nicht armierte Kabel; Ex e, Ex d, Ex tD A21 M20x 1,5 8808-0200
(Zulassungen CENELEC, IECEx) /5 NPT 8808-2010
Reduzierverschraubung/Adapter; Ex Il 2 G Ex e ll, Exd lIG, Ex I 2D Ex 1ID; ~ M20 x 1,5 auf 8808-2015
Edelstahl NPT V2
Reduzierverschraubung/Adapter; Ex d IC, Ex d IIC, Ex e IC, Ex e IIC; Messing :'A;Tof f‘g 100079757
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3.4 Hubtabellen

i Info

Der Hebel M ist im Lieferumfang enthalten.
Hebel S, L, XL zum Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR) sind als Zubehor erhdiltlich (vgl. Ta-

belle 3, Seite 18).

Tabelle 7: Direktanbau an Antrieb Typ 3277 (vgl. Kapitel 5.4)

AntriebsgroBe Nennhub  [Einstellbereich Stellungsregler ! | Erforderlicher | Zugeordnete
[em?] [mm] Hub [mm] Hebel Stiftposition
120 7,5 5,0 bis 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 bis 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 bis 50,0 M 50

Tabelle 8: Anbau nach IEC 60534-6 (vgl. Kapitel 5.5)

SAMSON-Stellventile Einstellbereich Stellungsregler "
mit Antrieb Typ 3271 andere Stellventile
AntriebsgroBe Nennhub min. Hub max. Hub | Erforderlicher | Zugeordnete
[em?] [mm] [mm] [mm] Hebel Stiftposition
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15
7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5
355/700/750 15 und 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
vgl. Herstellerangabe 200 vgl. Herstellerangabe 300
Tabelle 9: Anbau an Schwenkantriebe (vgl. Kapitel 5.7)
Drehwinkel Erforderlicher Hebel Zugeordnete Stiftposition
24 bis 100° M 90°
1 Werte beziehen sich auf NOM-Initialisierung
EB 8387-5
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3.5 Technische Daten

Tabelle 10: Stellungsregler Typ 3731-5

FOUNDATION™ fieldbus-Stellungsregler Typ 3731-5
Es gelten zusatzlich die technischen Daten der Prisfbescheinigung.

Nennhub einstellbar Direktanbau an Antrieb Typ 3277: 3,6 bis 30 mm
Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR): 3,6 bis 200 mm
Schwenkantriebe (VDI/VDE 3845): 24 bis 100° Drehwinkel
Hubbereich  einstellbar innerhalb des initialisierten Hubs/Drehwinkels
Einschrdnkung auf maximal Vs méglich.
Busanschluss Feldbusinterface gemaf3  IEC 61158-2, busgespeist
Physical Layer Class 113 (nicht Ex-Ausfihrung) - 111 (Ex-Ausfihrung)
Feldgerdit nach FM 3610 entity und FISCO
Kommuni- Feldbus Dateniibertragung gemdf3 FOUNDATION™-Fieldbus-Spezifikation
kation Communication Profile Class: 31 PS, 32 L

Interoperabilitéit geprisft nach ITK 6.2.0

Ausfihrungszeiten

AO FB: 30 ms - DI FB: 20 ms - PID: 40 ms

lokal

SAMSON SSP-Schnittstelle und Serial Interface Adapter
Software-Voraussetzung (SSP): TROVIS-VIEW mit Datenbank-Modul 3731-5

Zuléssige Befriebsspannung

9 bis 32 V DC - Speisung iiber Busleitung
Es gelten zuscitzlich die Grenzen der Baumusterpriifbescheinigung

Maximaler Betriebsstrom

15 mA

Zusétzlicher Strom im Fehlerfall

0mA

Hilfsenergie ~ Zuluft Typ 3731-521, Typ 3731-527: 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi)
Typ 3731-523: 1,4 bis 6 bar (20 bis 90 psi)
Luftqualitét nach | PartikelgrBe und -Mengen: Klasse 4 - Olgehalt: Klasse 3
ISO 8573-1 Feuchte und Wasser: Klasse 3
Ausg. 2004 Drucktaupunkt mindestens 10 K unter der niedrigsten zu erwartenden Umge-

bungs’rem peratur

Stelldruck (Ausgang)

0 bar bis Zuluftdruck

Kennlinie linear/gleichprozentig/invers gleichprozentig
Stellklappe, Drehkegelventil oder Kugelsegmentventil: linear/gleichprozentig
benutzerdefiniert: einstellbar iber Bediensoftware
Abweichung <1%
Hysterese <0,3%
Ansprechempfindlichkeit <0,1%

Laufzeit

Fir Zuluft und Abluft getrennt iiber Software bis 240 s einstellbar.

Bewegungsrichtung

umkehrbar

Luftverbrauch

zuluftunabhdngig < 1101 /h

EB 8387-5
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FOUNDATION™ fieldbus-Stellungsregler Typ 3731-5
Es gelten zusdtzlich die technischen Daten der Priifbescheinigung.

Luftlieferung  Antrieb beliften

bei Ap = 6 bar: 8,5m,3/h - bei Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Ky 20c) = 0,09

Antrieb entliften

bei Ap = 6 bar: 14,0 m 3/h - bei Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Ky 20°¢) = 0,15

Zuldssige Umgebungstemperatur | —40 bis +80 °C
Es gelten zusdtzlich die Grenzen der Prijfbescheinigung.
Zuldssige Lagerfemperatur -60 bis 80 °C

Einflisse Temperatur

<0,15%/10K

Hilfsenergie

keine

Ritteleinfluss

<0,25 % bis 2000 Hz und 4 g nach IEC 770

Elekiromagnetische Vertraglichkeit

Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 und NE 21
werden erfiillt.

Elektrische Anschlisse

2 Gewindebohrungen 2 NPT oder wahlweise M20 x 1,5 - Schraubklemmen fiir
Drahtquerschnitt 2,5 mm2

Schutzart

IP 66 / NEMA 4X

Konformitdit

CE-HI

Werkstoffe

Gehduse

Aluminium Druckguss EN AC-AlSi10Mg (Fe) (EN AC-43400) nach DIN 1706 -
chromatiert und pulverlackbeschichtet

Auflenliegende Metallteile

korrosionsfester Stahl 1.4404/316L

Gewicht

ca. 2,5kg

Optionen fir Typ 3731-5

Bindreingang, galvanisch getrennt

Anschluss Klemmen A-B Klemmen B-C
Spannungseingang 0 bis 30 V DC, verpolsicher | fiir externen potenzialfreien
Kontakt
Eingang Stromaufnahme: 3,5 mA bei 24 V R < 100 Q; Kontaktbelastbar-
Zerstorgrenze: 40 V keit: 100 mA
Zerstorgrenze: 20V /
58 mA

Signal “1” bei Ue > 5V
Signal “0” bei Ue < 3V

Zwangsentliftung, galvanisch getrennt

Eingang 0 bis 40 V DC / 0 bis 28 V AC, Zerstorgrenze 45V DC / 32 V AC, Eingangs-
widerstand 27 kQ
Signal Sicherheitsstellung bei Eingangsspannung < 3 V - Normalbetrieb bei Eingangs-

spannung >5,5 V

22
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Tabelle 11: Zusammenstellung der erteilten Ex-Zulassungen

Aufbau und Wirkungsweise

Zulassung Ziindschutzart/Bemerkungen
11 2G Ex db IC T6 Gb
_ rl';U-?aru-r“F_ Nummer  PTB 11 ATEX 1014 X 1 2G Ex db eb IIC T6 Gb
N usterpr Il 2G Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb
' bescheini- 1 2G Exia ICT6 G
gung Datum 2019-04-08 x1a a
I 2D Ex tb IlIC T80°C Db
— Nummer  |[ECEx PTB 11.0084X Ex d IC T6, T5, T4 Gb
3 | IECEx ExdellCT6,T5, T4 Gb
' Datom  2011-09-14 Ex th IC T80 °C Db IP66
Nummer  2020322307002428 Exd IC T4 ~T6 Gb
| cec Ex Datum  2020-02-10 Ex de IIC T4 ~ T6 Gb
ilig bis  2025-09-27 Ex 1D A21 IP66 T80°C
Nummer A PHQ MH 104 6238
& | CCoE Datum  2018-07-01 ExdICT6
gultig bis  2023-12-31
@ Nummer 1709815 Class I, Zone 1, Group IIB+H2 T4..T6
S CSA Class I, Div. 1+2, Groups B, C, D T4..Té
' Datum 2005-10-04 Class II, Div. 1, Groups E, F, G
_ Nummer ~ RU C-DE.HA65.8.00510/20 | 1ExdIICT6/T5/T4 Gb X
© = 1Exd e ICT6/T5/T4 Gb X
‘g_ 3 | EAC Datum 2020-03-18 1Ex d [ia Ga] IC T6/T5/T4 Gb X
> 1Ex ia IC T6/T5/T4 Gb X
giltig bis  2025-03-18 Ex th IIIC T 80 °C Db X
Nummer  RU C-DE.HA65.B.00510/20
N 1Ex d IC T6/T5/T4 Gb X
o~ - -
| EAC Datum  2020-03-18 Ex tb llIC T 80 °C Db X
gultig bis  2025-03-18
& Nummer 3024956 Class I, Div. 1+2, Groups B, C, D
S| FM Class I, Zone 1, Groups IIB+H2
' Datum 30.01.2006 Class I, Div. 1+2 Groups E, F, G; Class Ill
Nummer  IEx 13.0193X Ex d IIC T6/T5/T4 Gb
c:\; INMETRO Datum 2022-08-28 Ex de IIC T6/T5/T4 Gb
giltig bis ~ 2028-08-27 Ex th IC T80°C Db
Nummer  TC17747
N
1S Datum 2021-09-12 ExdIICTé
gultig bis  2024-09-11
Nummer  13-KB4BO-0036
5‘7 KCS-Korea Datum 2013-01-31 Ex d IC T6/T5/T4
giltig bis  2023-01-31
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Zulassung

Zindschutzart/Bemerkungen

Nummer  ZETC/111/2021
§|TRCMU 1055  Datum

Typ 3731
2

2021-08-25

giltig bis  2024-08-24

I 2G Ex db IIC T6 Gb

112G Ex db eb IIC T6 Gb

Il 2G Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb
11 2G Ex ia IC T6 Ga

Il 2D Ex tb IIIC T80 °C Db IP66
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3.6 MaBe in mm

© © '
|
| Q
| 5
3 |
IR o
53 Kzs

QOutput Suppl
RN

\ 2x Innengewinde
/ Y2 NPT oder M20 x 1,5

95

Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)

oder Anschlussplatte

Manometerhalter (nur for G V4)

V4 NPT oder G V4

70
IS
e

58

&
L
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Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845
Befestigungsebene 1, Grofle AA1 bis AA4, vgl. Kapitel 3.7

Output Y,
Supply (9)

Output Y,

=
)
,,,,, |

*"‘f—‘:#—JQ Output Y, Umkehr- Output Y,
30 verstdrker
86 Typ 3710
2101

Antrieb

GrsBe | A | B | C ad My | DV
AAO 50 | 25| 15| 55frM5 | 66 | 50
AAI 80 | 30| 20| 55firM5 | 96 | 50
AA2 80 | 30| 30| 55firM5 | 96 | 50
AA3 | 130| 30| 30 | 55frM5 | 146 | 50
AA4 | 130 30| 50 | 55firM5 | 146 | 50
AA5 | 200| 50 | 80 | 6,5firMé | 220 | 50

A 1) Flanschtyp FO5 nach DIN EN ISO 5211
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4 Vorbereitende MaBnahmen
Nach Erhalt der Ware folgende Schritte
durchfthren:

1. Lieferumfang kontrollieren. Gelieferte
Ware mit Lieferschein abgleichen.

2. Lieferung auf Schaden durch Transport
prisfen. Transportschdden melden.

4.1 Auspacken

O HINWEIS

Beschddigung des Stellungsreglers durch

eindringende Fremdkorper!

= Verpackung und Schutzfolien/Schutz-
kappen erst direkt vor der Montage und
Inbetriebnahme entfernen.

1. Stellungsregler auspacken.

2. Verpackung sachgemdf entsorgen.

4.2 Transportieren

= Stellungsregler unter Beachtung der

Transportbedingungen sicher verpacken.

Transportbedingungen

- Stellungsregler vor cufBeren Einflissen
wie z. B. Stof3en schiitzen.

- Stellungsregler vor Nasse und Schmutz
schitzen.

- Transporttemperatur entsprechend der
zuldssigen Umgebungstemperatur (vgl.
technische Daten, Kapitel 3.5) beriick-
sichtigen.

Vorbereitende MaBnahmen

4.3 Lagern

© HINWEIS

Beschddigungen des Stellungsreglers durch

unsachgemdBe Lagerung!

= Lagerbedingungen einhalten.

= Ldngere Lagerung vermeiden.

= Bei abweichenden Lagerbedingungen
und ldngerer Lagerung Riicksprache mit
SAMSON halten.

Lagerbedingungen

- Stellungsregler vor dufBeren Einflissen
wie z. B. Stof3en, Schldgen und Vibratio-
nen schijtzen.

- Korrosionsschutz (Beschichtung) nicht be-
schadigen.

- Stellungsregler vor Nésse und Schmutz
schitzen. In feuchten Rdumen Kondens-
wasserbildung verhindern. Ggf. Trocken-
mittel oder Heizung einsetzen.

- Lagertemperatur entsprechend der zulds-
sigen Umgebungstemperatur (vgl. techni-
sche Daten, Kapitel 3.5) beriicksichtigen.

- Stellungsregler mit geschlossenem Deckel
lagern.

—  Pneumatische und elekirische Anschlisse
verschief3en.

EB 8387-5
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Montage und Inbetriebnahme

5 Montage und Inbetriecbnahme

5.1 Einbaulage

O HINWEIS
Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei
Anbau, Installation und Inbetriebnahme!
= Vorgegebene Reihenfolge der Hand-
lungsschritte beachten!

= Reihenfolge der Handlungsschritte:
1. Schutzkappen von den pneumatischen
Anschlissen entfernen.

2. Stellungsregler am Ventil anbauen.
= ob Kapitel 5.3

3. Pneumatische Installation vornehmen.
= ab Kapitel 5.9

4. Elektrische Installation vornehmen.
= ab Kapitel 5.11

5. Einstellungen vornehmen.
= ab Kapitel 7

O HINWEIS

Beschédigung des Stellungsreglers durch zu

hohe Druckverhdltnisse!

= Bei Antrieben mit weniger als 240 cm?
Membranfléche eine Stelldruckdrossel
einbaven (vgl. Zubehér, Tabelle 5).

© HINWEIS

Beschddigung des Stellungsreglers durch

unzuléssige Einbaulage!

= Stellungsregler nicht mit der Riickseite
nach oben montieren.

> Abluftsffnung bauseits nicht verschlief3en
oder drosseln.

= Einbaulage beachten (vgl. Bild 3).

= Abluftsffnung (vgl. Bild 2) bauseits nicht
verschlieBen oder drosseln.

5.2 Hebel und Stiftposition

Uber den Hebel an der Stellungsregler-Riick-
seite und den am Hebel angebrachten Stift
wird der Stellungsregler an den verwendeten
Antrieb und an den Nennhub angepasst.

Die Hubtabellen auf Seite 20 zeigen den
maximalen Einstellbereich am Stellungsreg-
ler. Der realisierbare Hub am Ventil wird zu-
satzlich durch die gewdhlte Sicherheitsstel-
lung und die bendtigte Federvorspannung im
Antrieb begrenzt.

StandardmaBig ist der Stellungsregler mit

dem Hebel M (Stiftposition 35) ausgerustet
(vgl. Bild 4).

Bei Wechsel des Hebels:

= Den neu montierten Hebel zur Anpas-
sung an den inneren Messhebel einmal
von Anschlag zu Anschlag bewegen.
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Bild 2:

Bild 3:

Bild 4:

Abluftsfinung
(Stellungsreglerriickseite)

Zuldssige Einbaulagen

Hebel M mit Stiftposition 35

EB 8387-5
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5.3 Antrieb Typ 3277-5

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 1, Seite 17.

Antrieb mit 120 cm?

Wenn zusdtzlich zum Stellungsregler ein
Magnetventil 0.A. an den Antrieb angebaut
wird, sind abweichend zu der nachfolgen-
den Beschreibung die folgende Punkte zu
beachten:

= Die Umschaltplatte (9) entfdillt.

= Der Stelldruck muss vom Stelldruckaus-
gang ,Output” Gber die Anschlussplatte
(Zubehér, Bestell-Nr. 1400-6820) auf
den Antrieb gefihrt werden.

= Die riickseitige Verschlussschraube (4)
darf nicht entfernt werden.

Der Stelldruck wird je nach Anbau des Stel-
lungsreglers links oder rechts am Joch iber
eine entsprechende Bohrung auf die An-
triebsmembran gefhrt.

1. Symbol nach erforderlicher Sicherheits-
stellung und Anbausituation nach Bild 5
,Symbole” bestimmen:

Sicherheitsstellung: ,Antriebsstange aus-

fahrend” = Ventil bei Luftausfall schlie-
fend; ,Antriebsstange einfahrend” =
Ventil bei Luftausfall &ffnend
Anbausituation: links oder rechts mit
Blickrichtung auf die Umschaltplatte

2. Umschaltplatte (9) mit dem entsprechen-
den Symbol an der Markierung ausrich-
ten und am Antriebsjoch montieren.

3. Gegebenenfalls Manometerhalter (7) mit

Manometern oder bei erforderlichen An-

schlussgewinde G 4 die Anschlussplatte

(6) montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Dichtringe (6.1) achten.

. Verschlussschraube (4) auf der Stellungs-

reglerriickseite entfernen und den Stell-
druckausgang ,Output 38 am Stellungs-
regler (bzw. am Manometerhailter (7)
oder der Anschlussplatte (6)) mit dem
Stopfen (5) aus den Anbauteilen ver-
schlieflen.

. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-

zen, ausrichten und so festschrauben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des

Ausbruches (Bild 5 links) in Richtung zum
Stelldruckanschluss befestigen, die auf-
geklebte Flachdichtung (14) muss zum
Antriebsjoch zeigen.

. Hub 15 mm: Am Hebel M (1) auf der

Stellungsreglerriickseite verbleibt der Ab-
taststift (2) auf Stiftposition 35 (Lieferzu-
stand).

Hub 7,5 mm: Den Abtaststift (2) aus
Stiftposition 35 I6sen und in die Bohrung
for Stiftposition 25 verschrauben.

. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-

lungsreglergehduses einlegen, dabei die
vier Haltenippel Gber die Gehduse-
schrauben und die beiden Klemmnippel
in die Gehduseaussparungen eindri-
cken.

. Vorspannfeder (17) unter den Hebel (1)

durch den Steg fishren und in die Gehdu-
sebohrung einstecken, Hebel (1) bis zum
Einrasten gegen den Anschlag dricken.

Stellungsregler an der Abdeckplatte (10)
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Symbole Umschaliplatte (9)
Antriebsstange
ausfohrenc?
v v
Anbau links Anbau rechts
pdy Antriebsstange
einfahrend
v

Stelldruckeingang
bei Anbau links

Hebel

Mutter

Tellerfeder

Abtaststift

Mitnehmer
Verschlussschraube
Stopfen
Anschlussplatte fir G V4
Dichtringe
Manometerhalter
Manometeranbausatz
Umschaltplatte Antrieb
Abdeckpﬁ:h‘e
Dichtring

Deckel

A-A 11.1 Entliftungsstopfen

14 Flachdichtung

| 15 = 15 Formdichtung

2 17 Vorspannfeder

14 (nur bei Direktanbau)

N —

—OVONOCOONAWN—— —

o

A Stelldruckeingang
— Markierung bei Anbau rechts

- o

R

~ :I:ﬂ>11.]
4 il

2 1l
Ausbruch der ]

Abdeckplatte 1l ,& lz,l

i e

JENNG

1
2 HHH

‘B =<
GRS ey

Supply 9 Output 38 T

Ny
N TN [ it
U e

Bild 5:  Direktanbau fiir Antrieb Typ 3277-5 mit 120 cm?
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aufsetzen und mit seinen drei Befesti-
gungsschrauben festschrauben. Kontrol-
lieren, ob der Abtaststift (2) auf der
Oberseite des Mitnehmers (3) liegt. Der
Hebel (1) muss mit Federkraft auf dem
Mitnehmer aufliegen.

Bei der Montage darauf achten, dass der
Dichtring (10.1) in der Bohrung der Ab-
deckplatte eingelegt ist.

10. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-
ren. Dabei darauf achten, dass im einge-
bauten Zustand des Stellventils der Ent-
liftungsstopfen (11.1) nach unten zeigt,
damit evil. angesammeltes Kondenswas-
ser abflief3en kann.

5.4 Antrieb Typ 3277

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 2, Seite 17.

Antriebe mit 175 bis 750 cm?2

Den Stellungsregler wie in Bild 6 dargestellt
am Joch montieren. Der Stelldruck wird Gber
den Verbindungsblock (12) auf den Antrieb
gefiihrt, bei Sicherheitsstellung , Antriebs-
stange ausfahrend” intern Uber eine Bohrung
im Ventiljoch und bei ,Antriebsstange ein-
fahrend” durch eine externe Rohrverbin-
dung.

1. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so festschrauben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

2. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des
Ausbruchs (Bild 6 links) in Richtung zum
Stelldruckanschluss befestigen, die auf-

geklebte Flachdichtung (14) muss zum
Antriebsjoch zeigen.

. Antriebe mit 355, 700 und 750 cm2:

Am Hebel M (1) den Abtaststift (2) aus
Stiftposition 35 I6sen und in die Bohrung
for Stiftposition 50 verschrauben.
Antriebe 175 bis 350 cm2 mit 15 mm
Hub: Der Abtaststift (2) verbleibt auf
Stiftposition 35 (Lieferzustand).

. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-

lungsreglergehduses einlegen, dabei die
vier Haltenippel Gber die Gehduse-
schrauben und die beiden Klemmnippel
in die Gehduseaussparungen driicken.

. Vorspannfeder (17) unter den Hebel (1)

durch den Steg fihren und in die Gehdu-
sebohrung einstecken, Hebel (1) bis zum
Einrasten gegen den Anschlag driicken.
Stellungsregler an der Abdeckplatte (10)
aufsetzen und mit seinen drei Befesti-
gungsschrauben festschrauben. Kontrol-
lieren, ob der Abtaststift (2) auf der
Oberseite des Mitnehmers (3) liegt. Der
Hebel (1) muss mit Federkraft auf dem
Mitnehmer aufliegen.

. Kontrollieren, ob die Zunge der Dichtung

(16) seitlich am Verbindungsblock so
ausgerichtet ist, dass das Antriebssymbol
for ,Antriebsstange ausfahrend/einfah-
rend” mit der Ausfihrung des Antriebs
Ubereinstimmt. Andernfalls missen die
drei Befestigungsschrauben entfernt, die
Deckplatte abgehoben und die Dichtung
(16) um 180° gedreht wieder eingelegt
werden. Beim alten Verbindungsblock
(Bild 6 unten) muss die Schaltplatte (13)
so gedreht werden, dass das entspre-
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1 Hebel 12.1 Schraube
1.1 Mutter 12.2 Stopfen bzw. Anschluss
1.2 Tellerfeder fir externe Rohrverbindung 1510 14
2 Ak_)ras’rsﬁf'r 13 Schaltplatte
3 Mitnehmer 14 Flachdichtung 4 =
10 Abdeckplatte (G ) 15 Formdichtung S 1 2 3 11 111
11 Deckel 16  Dichtung \
1.1 Entlﬁfrungsstopfen 17 Vorspannfeder
12 Verbindungsblock (nur bei Direktanbau)
,,,,, N g
] 1 B
e ] |
AN - 2 ﬂi :
A — W Oe |-+
| 1.1 |
N\ 1.2 7] |
N > H
Ausbruch der 'é‘ 7
Abdeckplatte : «
17 Ansicht C || |
16 Ansicht A 16 ‘ ‘
p N s e ‘ i N ‘
{ —— b
! C ‘
(%) ; }
: Bl &t
= "7 | suppLy “E.E\_l‘
Antriebsstange 16 12 121 r 122
= einfahrend ausfahrend A

B

Verbindungsblock (alt)
mit Schaltplatte (13) 1

Antriebsstange einfahrend

Antriebss’range ausfahrend

Bild 6:  Direktanbau — Stelldruckanschluss fiir Antrieb Typ 3277 mit 175 bis 750 cm?
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chende Antriebssymbol zur Pfeilmarkie-
rung ausgerichtet ist.

7. Antriebe mit 175 cm2: Sieb am Stell-
druckeingang ausschrauben und erst die
Einschraubdrossel (Bestell-Nr. 1400-
6964, Sachnummer 0390-1424) und
dann das Sieb im Stelldruckeingang ver-
schrauben.

8. Verbindungsblock (12) mit seinen Dicht-
ringen an Stellungsregler und Antriebs-
joch ansetzen und mit Befestigungs-
schraube (12.1) festziehen. Bei Antrieb
,Antriebsstange einfahrend” zusdtzlich
den Stopfen (12.2) entfernen und die ex-
terne Stelldruckleitung montieren.

9. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-
ren. Dabei darauf achten, dass im einge-
bauten Zustand des Stellventils der Ent-
liftungsstopfen (11.1) nach hinten zeigt,
damit evil. angesammeltes Kondenswas-
ser abflieen kann.

5.5 Anbau nach IEC 60534-6
(NAMUR)

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 3, Seite 18.

Der Stellungsregler wird Gber einen
NAMUR-Winkel (10) am Stellventil ange-
baut.

1. Antriebe mit 175 cm2 Sieb am Stell-
druckeingang ausschrauben und erst die
Einschraubdrossel (Bestell-Nr. 1400-
6964, Sachnummer 0390-1424) und
dann das Sieb im Stelldruckeingang ver-
schrauben.

2. AntriebsgroBe 120 bis 750 cm2: Die

beiden Bolzen (14) am Winkel (9.1) der

Kupplung (9) festschrauben, die Mitneh-

merplatte (3) aufstecken und mit den

Schrauben (14.1) festziehen.

AntriebsgroBe 2800 cm? und 1400 cm?

(Hub 120 mm):

- Bei Hijben bis 60 mm muss die ldn-
gere Mitnehmerplatte (3.1) direkt an
der Kupplung (9) verschraubt wer-
den.

- Bei Hilben ber 60 mm ist zundichst
der Winkel (16) und daran die Mit-
nehmerplatte (3) zusammen mit den
Bolzen (14) und Schrauben (14.1) zu
befestigen.

. NAMUR-Winkel (10) am Stellventil mon-

tieren:

— bei Anbau an die NAMUR-Rippe mit
einer Schraube M8 (11), Unterleg-
scheibe und Zahnscheibe direkt in
der vorhandenen Jochbohrung.

- bei Stangenventilen mit zwei Bigeln
(15), die um die Stange gelegt wer-
den; den NAMUR-Winkel (10) so
ausrichten, dass der Schlitz der Mit-
nehmerplatte (3/3.1) bei halbem
Ventilhub mittig zum NAMUR-Winkel
steht.

. Gegebenenfalls Manometerhalter (7) mit

Manometern oder bei erforderlichen An-
schlussgewinde G 4 die Anschlussplatte
(6) montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Dichtringe (6.1) achten.

. Bei Antrieben mit weniger als 240 cm?

Membranfléche ist in den Stelldruckaus-
gang eine Einschraubdrossel (Bestell-Nr.
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1 Hebel
1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
2 Abtaststift
3 Mitnehmerplaﬁe [ Zusdtzlicher Winkel
2.] %lfni};merﬁ)lzﬂe ‘ ‘ bei Antrieb 2800 cm2,
nschlussplatte L Hub 260
(nur fir G V) ‘ ‘ Y mm
6.1 Dichtringe =
‘ Hebel XLund L ! !
7 Manometerhalter ﬁ%i
8 Manometeranbausatz 1
9
9.1 Winkel ~-— "7

10 NAMUR-Winkel
11 Schraube

14 Bolzen

14.1  Schrauben

15 Bigel
16 Winkel

|
Kupplung i
|
|

Bild 7:  Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)

\\ NAMUR-Rippe  Stangen-@: 20 bis 35 mm

Stangenanbau:

Bei Antrieben kleiner 240 cm?2:
Output (38) mit Einschraub-
drossel versehen

EB 8387-5
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1400-6964, Sachnummer 0390-1424)
einzuschrauben.

Der Stellungsregler wird Uber einen Winkel
am Rahmen des Ventils angebaut.

6. Erforderlichen Hebel (1) M, L oder XL so-
wie Stiftposition nach Antriebsgrof3e und
Ventilhub in der Hubtabelle auf Sei-
te 20 auswdhlen.

Hebel M mit Stiftposition 25 oder 50:

— Den Abtaststift (2) aus Stiftposition
35 3sen und in die erforderliche
Bohrung verschrauben.

Hebel L oder XL:

— Den standardmaf3ig montierten He-
bel M von der Welle des Stellungs-
reglers abschrauben.

— Den langen Abtaststift (2) aus dem
Anbausatz in der nach Tabelle zuge-
ordneten Stiffposition des bendtigten
Hebels (1) verschrauben.

—  Hebel (1) auf die Welle des Stel-
lungsreglers stecken und mit Tellerfe-
der (1.2) und Mutter (1.1) festschrau-
ben.

— Hebel einmal von Anschlag zu An-
schlag bewegen.

7. Stellungsregler an den NAMUR-Winkel
so ansetzen, dass der Abtaststift (2) in
den Schlitz der Mitnehmerplatte (3/3.1)
zu liegen kommt. Hebel (1) entsprechend
verstellen. Den Stellungsregler mit seinen
drei Befestigungsschrauben am NAMUR-
Winkel festschrauben.

5.6 Anbau an Mikroventil
Typ 3510

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 3, Seite 18.

1. Hubschild aus dem Zubehér an der Au-

3enseite des Jochs mit den Sechskant-
schrauben (12.1) montieren, dabei muss
die Skala zur Kupplung hin ausgerichtet
sein.

. Winkel (9.1) an der Kupplung verschrau-

ben.

. Die beiden Bolzen (9.2) am Winkel (9.1)

der Kupplung (9) festschrauben, die Mit-
nehmerplatte (3) aufstecken und mit
Schrauben (9.3) festziehen.

. Sechskantbolzen (11) mit Schrauben M8

(11.1) direkt an der AuBenseite der vor-
handene Jochbohrung verschrauben.

. Winkel (10) am Sechskantbolzen mit

Sechskantschraube (10.1), Unterleg-
scheibe und Zahnscheibe verschrauben.

. Gegebenenfalls Manometerhalter (7) mit

Manometer oder bei erforderlichem An-
schlussgewinde G 4 die Anschlussplatte
(6) montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Dichtringe (6.1) achten.

. In den Stelldruckausgang des Stellungs-

reglers (bzw. des Manometerhalters oder
der Anschlussplatte) die Einschraubdros-
sel (Bestell-Nr. 1400-6964, Sachnummer
0390-1424) einschrauben.

. Den standardmdfig angebauten Hebel

M (1) mit Abtaststift (2) von der Welle
des Stellungsreglers abschrauben.

. Hebel S (1) nehmen und in der Bohrung

fur Stiftposition 17 den Abtaststift (2) ver-
schrauben.
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1.1
12.1

sehen.

Bild 8:

Stelldruckausgang
Output (38) mit Ein-

schraubdrossel ver-

Hebel
Mutter
Tellerfeder
Abtaststift
Mitnehmerplatte
Anschlussplatte
Dichtringe
Manometerhalter
Manometeranbausatz
Kupplung
Winkel
Bolzen
Schrauben
Winkel
Schraube
Sechskantbolzen
Schrauben

6

Anbau an Mikroventil Typ 3510
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10.Hebel S auf die Welle des Stellungsreg-
lers stecken und mit Tellerfeder (1.2) und
Mutter (1.1) festschrauben. Hebel einmal
von Anschlag zu Anschlag bewegen.

11. Stellungsregler am Winkel (10) so anset-
zen, dass der Abtaststift in die Nut des
Mitnehmerstifts (3) gleitet. Hebel (1) ent-
sprechend verstellen. Den Stellungsregler
mit seinen beiden Schrauben am Winkel
(10) festschrauben.

5.7 Anbau an Schwenkan-
triebe

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 4, Seite 19.

Die beiden Anbausatze enthalten die kom-
pletten Anbauteile, wobei die fir die ent-
sprechende Antriebsgrofie bendtigten her-
ausgesucht werden missen. Antrieb vorbe-
reiten, eventuell bendtigte Adapter des An-
triebsherstellers montieren.

1. Gehduse (10) am Schwenkantrieb mon-
tieren. Bei VDI/VDE-Anbau ggf. die Dis-
tanzstiicke (11) unterlegen.

2. Bei SAMSON-Schwenkantrieb Typ 3278
und VETEC $160 den Adapter (5) am
freien Wellenende des Schwenkantriebs
verschrauben. Bei VETEC R den Adapter
(5.1) aufstecken.

Bei Typ 3278, VETEC S160 und VETEC R
Adapter (3) aufstecken. Bei VDI/
VDE-Ausfiihrung nur, wenn fiir Antriebs-
grofle erforderlich.

3. Klebeschild (4.3) so auf die Kupplung
aufbringen, dass die Farbe Gelb im
Sichtbereich des Gehduses der Ventilstel-

lung ,offen” signalisiert. Klebeschilder
mit erklarenden Symbolen liegen bei und
konnen bei Bedarf auf dem Gehéuse an-
gebracht werden.

. Kupplung (4) auf die geschlitzte An-

triebswelle bzw. den Adapter (3) aufste-
cken und mit Schraube (4.1) und Tellerfe-
der (4.2) festschrauben.

. Am Hebel M (1) des Stellungsreglers den

Standard-Abtaststift (2) herausschrau-

ben. Den Abtaststift (@5) aus dem An-
bausatz an Stiftposition 90° verschrau-
ben.

. Ggf. Manometerhalter (7) mit Manome-

tern oder bei erforderlichen Anschlussge-
winde G V4 die Anschlussplatte (6) mon-
tieren, auf richtigen Sitz der beiden
Dichtringe (6.1) achten. Bei doppeltwir-
kenden federlosen Schwenkantrieben
wird ein Umkehrverstarker fir den An-
bau am Antrieb bendtigt, vgl. Kapi-

tel 5.8.

. Bei Antrieben mit weniger als 300 cm3

Volumen die Einschraubdrossel (Bestell-
Nr. 1400-6964, Sachnummer 0390-
1424) in den Stelldruckausgang des Stel-
lungsreglers (bzw. des Manometerhalters
oder der Anschlussplatte) einschrauben.

. Stellungsregler auf das Gehduse (10) set-

zen und festschrauben. Dabei den Hebel
(1) so ausrichten, dass er unter Beriick-
sichtigung der Drehrichtung des Antriebs
mit seinem Abtaststift in den entspre-
chenden Schlitz eingreift (Bild 10).
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Stelldruckausgang bei Antriebsvolumen <300 cm3

mit Einschraubdrossel versehen
1 Hebel 7 Manometerhalter —_— S~
1.1 Mutter 8  Manometeran-
1.2 Tellerfeder bausatz
2 Abtaststift 10 Adaptergehéuse 6
3 Adapter 10.1 Schrauben 6.1
4 Kupplung 11 Distanzsticke 7
4.1 Schraube 8
4.2 Tellerfeder
4.3 Klebeschild
5 Antriebswelle
bzw. Adapter 1
6 Anschlussplatte 11
(nur for G V4) . 1 :2
— ,
) 4.1 4.1
4.2 4.2
4 4
4.3 4.3
3 5 3

EE EE_H_ 1o
E EF?]O"I - 10
i

SAMSON-Typ 3278, Anbau nach VDI/VDE 3845 (Sept. 2010)
VETEC S160, VETECR  Befestigungsebene 1, Grofle AA1 bis AA4,
vgl. Kapitel 3.7

Bild 9:  Anbau an Schwenkantriebe
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Bild 10: Drehrichtung

s~ _

> T

Antrieb linksdrehend

Antrieb rechtsdrehend

5.8 Umkehrverstarker bei dop-
peltwirkenden Antrieben
Fir den Einsatz an doppeltwirkenden Antrie-

ben muss der Stellungsregler mit einem Um-
kehrverstarker ausgeristet werden.

1t Tipp

SAMSON empfiehlt den Umkehrverstdrker
Typ 3710, vgl. Einbau- und Bedienungsan-
leitung B EB 8392.

Wird abweichend ein Umkehrverstarker mit
der Sachnummer 1079-1118 oder 1079-
1119 verwendet, dann ist die in Kapi-

tel 5.8.1 beschriebene Montageanweisung
zu befolgen.

Fir alle Umkehrverstarker gilt:

Am Ausgang A, des Umkehrverstarkers liegt
der Stelldruck des Stellungsreglers an, am
Ausgang A, ein gegenldufiger Druck, der
sich jeweils mit dem Druck A, auf den ange-
legten Zuluftdruck ergdnzt. Es gilt die Bezie-
hung A; + A, = Z.

A,: Ausgang A, auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fihren, der bei steigendem
Druck das Ventil offnet.

A,: Ausgang A, auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fihren, der bei steigendem
Druck das Ventil schlief3.
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vom Stellungsregler

— Output 38 Supply 9 —
| | | |
[ e il [ e il
| | | | | |
A1 / I
L Fyem
H<) — T
| == 10
D J — = — ==
2
i D,\ |
)
Stellsignale zum Antrieb |
1.3 1.1 12 14 1.5 1.6
Al A2
1 Umkehrverstérker
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Bild 11: Anbau eines Umkehrverstirkers 1079-1118 oder 1079-1119
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Montage und Inbetriebnahme

Umkehrverstarker
1079-1118 oder 1079-
1119

= Dichtstopfen (1.5) am Umkehrverstcrker
nicht herausschrauben!

5.8.1

1. Die Spezialmuttern (1.3) aus dem Zube-
hor des Umkehrverstarkers in die Boh-
rungen des Stellungsreglers einschrau-
ben. Das Dichtgummi (1.4) entfernen.

2. Die Flachdichtung (1.2) in die Ausspa-
rung des Umkehrverstdrkers einsetzen
und die beiden hohlgebohrten Spezial-

schrauben (1.1) in die Anschlussbohrun-

gen A, und Z einschieben.

3. Umkehrverstarker (1) ansetzen und mit
den beiden Spezialschrauben (1.1) fest-
schrauben.

4. Beiliegende Filter (1.6) mit Schrauben-

dreher (8 mm breit) in die Anschlussboh-

rungen A, und Z einschrauben.

i Info
Die Inbetriebnahme von doppeltwirkenden

Antrieben nach Kapitel 7 muss mit folgenden

Einstellungen erfolgen:

— Druckgrenzwerte (Code 16) = ,No

— Sicherheitsstellung (Code 0) = ,AtO”
(AIR TO OPEN)

“"

Manometeranbau

Die Montagereihenfolge aus Bild 11 bleibt
erhalten. Auf die Anschliisse A, und Z wird
ein Monometerhalter aufgeschraubit.

GV 1400-7106
Va NPT 1400-7107

Manometer fir Zuluft Z und Ausgang A, vgl.
Zubehor, Kapitel 3.3.

Manometerhalter

42

EB 8387-5



5.9 Pneumatische Anschlisse

Lebensgefahr durch Bildung einer explosi-

onsfdhigen Atmosphdre!

> Durch den Betreiber der Betriebsmittel ist
sicherzustellen, dass das Arbeitsmedium
keine explosionsféihige Atmosphdre bil-
den kann. Nur Gase verwenden, die frei
von Stoffen sind, deren Vorhandensein
im Medium zur Bildung einer explosions-
fahigen Atmosphdre fihren konnte
(nichtbrennbare Gase sowie kein Sauer-
stoff bzw. mit Saverstoff angereichertes
Gas).

A WARNUNG

Verletzungen durch mégliche Bewegungen

freiliegender Teile an Stellungsregler, An-

trieb und Ventil nach Anschluss der pneu-

matischen Hilfsenergie!

= freiliegende bewegliche Teile nicht be-
rihren und nicht blockieren!

O HINWEIS

Beschédigung des Stellungsreglers und

Fehlfunktion durch unsachgeméBen pneu-

matischen Anschluss!

= Anschlussverschraubungen nur in die
Anschlussplatte, den Manometerblock
oder den Verbindungsblock aus dem Zu-
behér einschrauben!

Montage und Inbetriebnahme

O HINWEIS

Fehlfunktion durch Nichtbeachten der ge-

forderten Luftqualitéit!

= Nur trockene, 8- und staubfreie Zuluft
verwenden!

= Wartungsvorschriften fir vorgeschaltete
Reduzierstationen beachten!

= Luftleitungen vor Anschluss grindlich
durchblasen!

5.10 Pneumatische Hilfsenergie
anschlieBen

O HINWEIS
Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei
Anbau, Installation und Inbetriebnahme!
= folgende Reihenfolge beachten!
1. Schutzkappe von den pneumatischen
Anschlissen entfernen.
2. Stellungsregler am Ventil anbaven.
3. Pneumatische Hilfsenergie anschlie-
BBen.
4. Elektrische Hilfsenergie anschlief3en.
5. Einstellungen vornehmen.

Die Anschlussverschraubungen kénnen bei
/4 NPT direkt in den Stellungsregler einge-
schraubt werden. Ist G 4 gewlnscht, erfolgt
der Anschluss Uber die Anschlussplatte bzw.
den Manometerblock oder den Verbindungs-
block aus dem Zubehor.

Es kdnnen die Ublichen Einschraubverschrau-
bungen fir Metall- und Kupferrohr oder
Kunststoffschlduche verwendet werden.

= Hinweise aus Kapitel 5.9 beachten!
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Montage und Inbetriebnahme

5.10.1 Stelldruckanschluss

Der Stelldruckanschluss ist von der Anbauva-

riante abhdngig:

Antrieb Typ 3277

= Der Stelldruckanschluss ist fest vorgege-
ben.

Anbau nach IEC 60534-6

= Bei Sicherheitsstellung ,Antriebsstange
einfahrend”: Stelldruckanschluss auf die
Unterseite des Antriebs fishren.

= Bei Sicherheitsstellung ,Antriebsstange
ausfahrend”: Stelldruckanschluss auf die
Oberseite des Antriebs fihren.

Anbau an Schwenkantriebe

= Bei Schwenkantrieben sind die An-
schlussbezeichnungen der Hersteller
maf3gebend.

5.10.2 Stelldruckanzeige

15 Tipp

SAMSON empfiehlt fiir die Kontrolle von Zu-
luft und Stelldruck den Anbau von Manome-

tern, vgl. Zubehor, Kapitel 3.3.

Anbau der Manometer:
= vgl. Kapitel 5.5 und Bild 7

5.10.3 Zuluftdruck

Fir den Eingangsdruck der Zuluft gilt:
- maximal 7 bar bei Typ 3731-521/-527
- maximal 6 bar bei Typ 3731-523

Der erforderliche Zuluftdruck richtet sich
nach dem Nennsignalbereich und der Wirk-
richtung (Sicherheitsstellung) des Antriebs.
Der Nennsignalbereich ist je nach Antrieb als
Federbereich oder Stelldruckbereich auf dem
Typenschild eingetragen, die Wirkrichtung ist
mit FA oder FE oder mit einem Symbol ge-
kennzeichnet.

Antriebsstange durch Federkraft ausfahrend
FA (AIR TO OPEN])

Sicherheitsstellung ,Ventil Zu” (bei Durch-
gangs- und Eckventilen):

= Erforderlicher Zuluftdruck = Nennsignal-

bereichsendwert + 0,2 bar, mindestens
1,4 bar

Antriebsstange durch Federkraft einfahrend
FE (AIR TO CLOSE)

Sicherheitsste”ung Ventil AUF” (bei Durch-
gangs- und Eckventilen):

Der erforderliche Zuluftdruck bei dicht schlie-
f3endem Ventil wird iberschlégig aus dem
maximalen Stelldruck pst,. bestimmt:

2
pst.o = F+ omAp [bar]
4. A
d = Sitzdurchmesser [cm]
Ap = Differenzdruck am Ventil [bar]
A = Antriebsfléche [em®]
F = Nenn-Signalbereichs-Endwert des

Antriebs [bar]

Sind keine Angaben gemacht, folgender-
maBen vorgehen:

= Erforderlicher Zuluftdruck = Nennsignal-
bereichsendwert + 1 bar
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5.10.4 Stelldruck (Output)

Der Stelldruck am Ausgang (Output 38) des
Stellungsreglers kann iber Code 16 auf Dri-
cke von 1,4 bar, 2,4 bar oder 3,7 bar be-

grenzt werden.

In der Werkseinstellung ist die Begrenzung
nicht aktiviert [No].

5.11 Elektrische Anschlisse

Lebensgefahr durch Bildung einer explosi-

onsféhigen Atmosphdre!

= Bei der Montage und Installation in ex-
plosionsgefdhrdeten Bereichen die ein-
schldgige Norm des Bestimmungslandes
beachten!
Giiltige Norm in Deutschland:
EN 60079-14, VDE 0165-1: ,Explosi-
onsfdhige Atmosphdire: Projektierung,
Auswahl und Errichtung elektrischer An-
lagen.”

Anschluss entsprechend der Zindschutzart
Ex d nach EN 60079-1:

Die Stellungsregler Typ 3731-321 sind iber
geeignete Kabel- und Leitungseinfihrungen
bzw. Rohrleitungssysteme anzuschlie3en, die
den Anforderungen der EN 60079-1 ,Elekt-
rische Betriebsmittel fir gasexplosionsgefdhr-
dete Bereiche — Teil 1”: Druckfeste Kapselung
,d” Abschnitte 13.1 und 13.2 entsprechen
und fiir die eine gesonderte Priifbescheini-
gung vorliegt. Kabel- und Leitungseinfihrun-
gen sowie Verschlussstopfen einfacher Bau-
art dirfen nicht verwendet werden.

Montage und Inbetriebnahme

= Nichtbenutzte Leitungseinfihrungen bei
der Installation entsprechend der Zind-
schutzart Ex db mit dafiir zugelassenen
Verschlussstopfen verschlief3en.

Die Anschlussleitung ist fest und so zu verle-
gen, dass sie hinreichend gegen mechani-
sche Beschadigung geschiitzt ist. Betragt die
Temperatur an den Einfihrungsteilen mehr
als 70 °C missen entsprechende temperatur-
bestandige Anschlussleitungen verwendet
werden.

Der Stellungsregler ist in den ortlichen Poten-
tialausgleich einzubeziehen.

Anschluss entsprechend der Zindschutzart
Ex e nach EN 60079-7:

Kabel- und Leitungseinfihrungen sowie Ver-
schlussstopfen missen entsprechend der
Zindschutzart Ex e nach ATEX bescheinigt
sein und eine gesonderte Prifbescheinigung

haben.

Bei Umgebungstemperaturen unter —20 °C
sind metallische Kabeleinfihrungen zwin-
gend.

Wenn mehr als ein Leiter an dieselbe An-
schlussklemme angeschlossen wird, muss si-
chergestellt sein, dass jeder Leiter hinrei-
chend festgeklemmt ist.

Wenn es in der Betriebsmittel-Dokumentation
nicht ausdriicklich zugelassen ist, diirfen
zwei Leiter mit unterschiedlichem Querschnitt
in einer Anschlussklemme nur dann ange-
schlossen werden, wenn sie zuvor mit einer
gemeinsamen Quetschhiilse gesichert sind.

EB 8387-5
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Montage und Inbetriebnahme

Anschluss entsprechend der Zindschutzart
Ex i nach EN 60079-11:

Fir den Anschluss an extern bescheinigte ei-
gensichere Stromkreise kann der Anschluss-
raum der Stellungsregler innerhalb des ex-
plosionsgefdhrdeten Bereichs gedffnet wer-
den.

Innerhalb des explosionsgefihrdeten Be-
reichs darf nur der Anschlussraum, zum An-
schluss an bescheinigte eigensichere Strom-
kreise, gedffnet werden.

= Gerdte, die mit nicht eigensicheren
Stromkreisen zusammen geschaltet
wurden, nicht mehr als eigensichere Be-
triebsmittel verwenden!

= Der IP-Schutzgrad der Kabel- und Lei-
tungseinfihrungen sowie der Ver-
schlussstopfen muss dem IP-Schutzgrad
der Stellungsregler entsprechen!

Leitungseinfihrung

Die Anschlussgewinde fir den Klemmen-
raum sind in 2 NPT oder M20 x 1,5 ausge-
fohrt.

Die elektrischen Anschlisse sind als
Schraubklemmen fiir Drahtquerschnitte 0,2
bis 2,5 mm? ausgefihrt, Anzugsmomente
mindestens 0,5 Nm.

Die Energieversorgung des Stellungsreglers
kann sowohl iiber den Anschluss an ein
Feldbussegment als auch iber eine Gleich-
spannungsquelle (2 bis 32 V) Gber die Bus-
anschlussklemmen erfolgen.

= In explosionsgefahrdeten Bereichen die
einschlagigen Bestimmungen beachten!

Elektrischer Anschluss Gber Busleitung

= Zweipolige Busleitung ohne Beachtung
der Polung auf die mit Signal bezeichne-
te Schraubklemme fGhren.

Die Anschlussbelegung ist Bild 12 bzw.
dem Typenschild zu entnehmen.

Nach Anschluss der elektrischen Hilfs-
energie wird in der Anzeige des Stel-
lungsreglers zundichst die Laufschrift tES-
tinG (Selbsttest) angezeigt.

Bindreingang
Es steht nur ein Bindreingang (entweder Va-

riante 1 oder Variante 2) zur Verfigung, vgl.
Bild 14, Seite 48.

- Bindreingang Variante 1 (Klemmen A-B)
Am Bindreingang Variante 1 kann ein
aktiver Kontakt betrieben werden. Der
Stellungsregler kann den Schaltzustand
Uber das Busprotokoll melden.

- Bindreingang Variante 2 (Klemmen B-C)
Am Bindreingang Variante 2 kann ein
passiver potentialfreier Kontakt betrieben
werden. Der Stellungsregler kann den
Schaltzustand Gber das Busprotokoll an-
nehmen.

5.11.1 Elekirische Hilfsenergie
anschlieBen

1. Drehdeckel 5ffnen.

2. Leitungen unter Verwendung der Kabel-
verschraubung bzw. -einfihrung oder ei-
nes Rohrleitungssystems (Conduit System)
durch die seitliche Leitungseinfihrung in
den Anschlussraum fhren.
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3. Leitungen gemdf3 Anschlussbelegung
(vgl. Bild 14, Seite 48) auf die Gehdu-
seklemmen fihren.

4. O-Ring auf Beschadigungen priifen und
ggf. austauschen.

5. Drehdeckel bis zum Anschlag einschrau-
ben, dann zuriickdrehen bis zur ersten
moglichen Sicherheitsposition (Einker-
bung).

6. Zylinderschraube zum Arretieren des
Drehdeckels herausschrauben.

Bild 12: Lage der Anschlussklemmen
(gedffneter Drehdeckel)

A\ WARNUNG

Nichteinhalten der geforderten Schutzart

durch Undichtigkeit zum Anschlussraum!

= Betrieb des Stellungsreglers nur mit ver-
schlossenen Leitungseinfiihrungen und
arretiertem Drehdeckel!

Montage und Inbetriebnahme

A WARNUNG

Avufheben des Explosionsschutzes durch Be-

schédigung des Deckelgewindes und/oder

des Anschlussgewindes!

= Druckgekapselte Gerdte nicht unter
Spannung Sffnen.

= Ex-Vorschrift beachten!

5.11.2 Verbindungsaufbau

Der Aufbau der Kommunikation zwischen
Regler oder Automationssystem bzw. zwi-
schen PC oder Workstation und dem/den
Stellungsreglern erfolgt gemaf3 EN 61158-2.

i Info
Néhere Informationen enthalten die Konfigu-
rationshinweise P KH 8387-5.

Zubehor fir den elekirischen Anschluss
2 Vgl. Tabelle 6, Seite 19.
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Power Conditioner

Leitsystem FouNDATION™ fieldbus
IEC 61158-2 K

Speisegerdt

Ex-Feldbusbarriere/Trenner

Ex-Bereich #
Terminierung FOUNDATION™ fieldbus IEC 61158-2

]

#

T |

‘ l

A A

3731-52 3731-52

3731-52

A

3731-52

A

Bild 13:  Anschaltung gemdf3 FOUNDATION™ fieldbus fiir den Ex-Bereich

£ iy iy
T R
U [ —
Signal Option Option Option
LI | [alslc] [AlB]c] [A]B]C]

IEC61158-2  L/+ N/-
0..40V DC
0..28 VAC

Zwangsentliftung

Bild 14: Elektrische Anschliisse

+ -

- 4+

Variante 1 oder Variante 2

Bindreingang
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6 Bedienelemente und Anzeigen

Bedienelemente und Anzeigen

Schutzdeckel

Dreh-/Druckknopf

3
S R

Bild 15: Bedienelemente des Stellungsreglers Typ 3731-3

Display Serial Interface

Sicherungs-
schraube

35

6.1 Dreh-/Druckknopf

Der Dreh-/Druckknopf (©) befindet sich un-

terhalb des frontseitigen Schutzdeckels.

Uber den Dreh-/Druckknopf erfolgt die
Vor-Ort-Bedienung:

© drehen: Codes und Werte auswahlen
© dricken: Auswahl bestdtigen

6.2 Serial Interface

Der Serial-Interface-Anschluss befindet sich
unter der Display-Abdeckung: Sicherungs-
schraube ganz einschrauben und die Dis-
play-Abdeckung herausschrauben.

A\ WARNUNG

Avufheben des Explosionsschutzes durch ge-

offnete Display-Abdeckung!

= Display-Abdeckung nur in nicht explosi-
onsféhiger Atmosphdre 6ffnen!

Zur Nutzung der SAMSON-Konfigurations-
und Bedienoberfléiche TROVIS-VIEW wird
der Stellungsregler Gber einen Adapter (vgl.
Tabelle 5, Seite 19) mit der RS-232- oder
USB-Schnittstelle des PCs verbunden.

EB 8387-5
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Bedienelemente und Anzeigen

6.3 Anzeige

Code, Parameter und Funktionen zugeordne-

te Symbole werden im Display dargestellt
(vgl. Bild 16).

Betriebsarten:
- £ Handbetrieb (vgl. Kapitel 8.2.1)

Der Stellungsregler folgt dem Hand-Soll-

wert (Code 1), nicht dem Sollwert des
Analog Output Blocks.

2 blinkt: Der Stellungsregler ist nicht in-
itialisiert. Betrieb nur Gber Hand-Sollwert

(Code 1) moglich.

- G Automatikbetrieb (vgl. Kapitel 8.2.1)

Der Stellungsregler befindet sich im Re-
gelbetrieb und folgt dem Sollwert des
Analog Output Blocks.

- S Sicherheitsstellung (vgl. Kapi-
tel 8.2.2)
Der Stellungsregler entliftet den Aus-
gang. Das Ventil féhrt in die mechani-
sche Sicherheitsstellung.

- Bargraph

Im Hand- und Automatikbetrieb zeigt der
Bargraph die Regeldifferenz, abhdngig
von Vorzeichen und Betrag an. Pro 1 %
Regeldifferenz erscheint ein Anzeigeele-
ment. Ist der Stellungsregler nicht initiali-
siert (Anzeige 2 blinkt), zeigt der Bar-
graph die Hebellage in Winkelgrad rela-
tiv zur Mittelachse an. Ein Bargraphele-

ment entspricht etwa 5° Drehwinkel.
Wenn der zuldssige Drehwinkel Gber-
schritten ist, blinkt das funfte Element
(angezeigter Wert >30°). Hebel- und
Stiftposition missen Uberprift werden.

- Statusmeldungen

Ty Ausfall
Z . Wartungsanforderung/-bedarf

Diese Symbole zeigen an, dass ein Feh-
ler aufgetreten ist. Fehler kdnnen Gber
die Statusklassifikation mit einem Status
(,Keine Meldung”, ,Wartungsbedarf”,
,Wartungsanforderung” oder ,Ausfall”)
versehen werden (vgl. Kapitel 8.3 ,Ven-
tildiagnose EXPERTplus”).

2 Konfigurationsfreigabe

Zeigt an, dass die in der Codeliste, vgl.

Kapitel 12.3, mit einem Stern * gekenn-
zeichneten Codes zur Konfiguration frei-
gegeben sind (vgl. Kapitel 8.1).
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Handbetrieb Regelbetrieb
Ausfall/Stdrung II é G B 8 B Code
I I B BN BN BN W Bargraph Regeldifferenz/

Hebellage

% W [' l\‘ l mm Einheit
ERmmmEy -

Bindreingang I ( <> /& S

Konfigurationsfreigabe Sicherheitsstellung akiv
aktiv
Sammelstatus:
Wartungsanforderung,
Wartungsbedqrf
Anzeigen und ihre Bedeutung:
AUIO Automatik . .
CL rechtsdrehend 77 steigend/ steigend
EC’- ::intrdrehend 2N steigend/fallend
rr ehler
ESC Abbruch d 2
MAN Handeinstellung b||n|3<:n AO-Transducerblock befindet
MAX Maximalbereich loichasitig sich in der Betriebsart MAN
No nicht vorhanden/nicht aktiv
NOM Nennhub G blinkt Notmodus, vgl. Code 62
ON ein
OFF aus /} blinkt ~ Stellungsregler nicht initialisiert
z(EJi\l ;;Jrﬁtcksetzen S blin Ventil in mechanischer Sicher-
ar heitsstellun,
SAFE Sicherheitsstellung 9
SUB Ersatzabgleich
TunE Initialisierung lauft
YES vorhanden/ aktiv
zZp Nullpunktabgleich
tEStinG Selbsttest
1ESt Testfunktion aktiv

Bild 16: Anzeigen des Stellungsreglers Typ 3731-3
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Betrieb des Stellungsreglers

7 Betrieb des Stellungsreglers

O HINWEIS

Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei Anbau, Installation und Inbetriebnahme!
= folgende Reihenfolge beachten!

Schutzkappe von den pneumatischen Anschlissen entfernen.

Stellungsregler am Ventil anbauen.

Pneumatische Hilfsenergie anschlief3en.

Elektrische Hilfsenergie anschlief3en.

Einstellungen vornehmen.

ONON =

Anzeige nach Anschluss der elektrischen Hilfsenergie:

L 1| Ein nicht initialisierter Stellungsregler zeigt nach der Laufschrift
o miuo| tESHinG blinkend das " g-Ausfallsymbol und das 2 -Handsymbol an.
. =|..= > 7| Der Zahlenwert gibt die Hebellage in Winkelgrad relativ zur Mittel-
) achse wieder.

Ein initialisierter Stellungsregler zeigt Code 0 an. Der Stellungsregler
befindet sich in der zuletzt aktiven Betriebsart.

7.1 Anzeige anpassen

Um die Anzeige am Stellungsregler der Anbausituation anzupassen, kann die Darstellung
um 180° gedreht werden. Ist die Darstellung auf dem Kopf, wie folgt vorgehen:

1. © drehen, bis Code 2 erscheint. [ ¢ [eczmesting) i Aleay
s pneumatische An-
2. © driicken, Codezahl 2 blinkt. 13 schlisse rechts
3. © drehen und gewinschte Leserichtung -1 "{
einstellen.
4. © driicken, um zu bestdtigen. Leserichtung fir Anbau

pneumatische An-
schlisse links

L
—

(=)
N
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7.2 Stelldruck begrenzen

Betrieb des Stellungsreglers

Falls die maximale Antriebskraft zu Beschadigungen am Ventil fihren kann, muss der Stell-

druck begrenzt werden.

= Bei doppeltwirkenden Antrieben (Sicherheitsstellung AIR TO OPEN (AtO)) die Druckbe-

grenzung nicht aktivieren (Einstellung No = Standardwert)!

Bevor der Stelldruck begrenzt werden kann, muss die Konfiguration am Stellungsregler frei-

gegeben werden.

Konfiguration freigeben:

Die Konfigurationsfreigabe verfdllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint
(Anzeige: OFF).

. © driicken, Codezahl 3 blinkt.
. O drehen, bis ON erscheint.

. © driicken, um zu bestétigen
(Anzeige: ©).

A W DN

Stelldruck begrenzen:

. © drehen, bis Code 16 erscheint.
. O driicken, Codezahl 16 blinkt.

w N -

ze (1,4/2,4/3,7 bar) angezeigt wird.
4. © driicken, um zu bestdtigen.

™

I

_
L
=
=
=

. © drehen, bis die gewiinschte Druckgren-

Konfigurationsfreigabe
Standard: No

Druckgrenze
Standard: No

EB 8387-5
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Betrieb des Stellungsreglers

7.3 Arbeitsbereich des Stellungsreglers Gberprifen

Um den mechanischen Anbau zu Gberprifen, sollte der Arbeitsbereich des Stellungsreglers
im 2 -Handbetrieb (MAN) mit dem Handsollwert w durchfahren werden.

Handbetrieb (MAN) anwahlen:
1. © drehen, bis Code 0 erscheint.

1. 2 N

2. © driicken, Codezahl 0 blinkt. P2 v Betricbsart

erriepsar

3. (© drehen, bis MAN erscheint. =\I==:“\\= Standard: MAN

4. © driicken, der Stellungsregler wechselt in
den Handbetrieb.

Arbeitsbereich priifen:

1. © drehen, bis Code 1 erscheint.

2. © driicken, Codezahl 1 und 2 -Symbol
blinken.

3. © drehen, bis sich der Druck im Stellungs- | 1, -2- i and?”ﬁrfwl((ﬂnslsle'
regler aufgebaut hat und das Stellventil zur |+ oo ZDilegl:v:i/:kener akluelle
Uberprifung des Hub-/Drehwinkelbereichs EJ '._.' L‘.' =
in die Endlagen fahrt. -

Angezeigt wird der Drehwinkel des Hebels
auf der Stellungsreglerriickseite.

Waagerechter Hebel (Mittellage) entspricht 0°.

Fir die einwandfreie Funktion des Stellungsreglers dirfen die Guferen Bargraphelemente
beim Durchfahren des Arbeitsbereichs nicht blinkend aufleuchten. Der Handbetrieb kann
dann durch Driicken des Dreh-/Druckknopfs beendet werden.

Der zulassige Bereich ist Gberschritten, wenn der angezeigte Winkel mehr als 30° betragt
und das duBere rechte oder linke Bargraphelement blinkt. Der Stellungsregler geht in die Si-
cherheitsstellung (SAFE).

= Nach Autheben der Sicherheitsstellung (SAFE, vgl. Kapitel 8.2.2) prifen, ob Hebel und
Stiftposition den Angaben nach Kapitel 5 entsprechen!
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A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch bewegliche Teile am Ventil! Das Hineingreifen in das Ventil kann

zu Quetschungen fihren!

= Wahrend des laufenden Betriebs nicht in das Ventiljoch greifen und bewegliche Teile des
Ventils nicht beriihren.

> Vor Austausch des Hebels oder Anderung der Stifiposition drucklosen Zustand herstellen
und elektrische Hilfsenergie (Busleitung) trennen.

7.4 Sicherheitsstellung festlegen
Unter Beriicksichtigung des Ventiltyps und der Wirkrichtung des Antriebs ist die Sicherheits-

stellung (0 % Hub) zuzuordnen:

— AIR TO OPEN (AtO):
Stelldruck offnet, z. B. fir Ventil mit Sicherheitsstellung Ventil geschlossen.

- AIRTO CLOSE (AtC):
Stelldruck schlief3t, z. B. fir Ventil mit Sicherheitsstellung Ventil gesffnet.

Fir doppeltwirkende Antriebe gilt immer die Einstellung AIR TO OPEN (AtO).
Die eingestellte Sicherheitsstellung bleibt auch bei Wiederanlauf nach einer Stromunterbre-

chung erhalten.

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.

[ éi n
2. © driicken, MAN wird angezeigt, Code- o
zahl 0 blinkt. T Initialisierungsmeni
an |L
3. © drehen, bis Init erscheint, dann © dri-
cken.
4. © drehen, bis gewiinschte Sicherheitsstel- [ 1, 4 0
lung angezeigt wird. o -
e M) AIR TO OPEN
5. ©) dricken, um zu bestdtigen. [
6. © drehen, bis ESC erscheint. I 5 3
7. © dricken, um die Eingabe zu verlassen, oL AIR TO CLOSE
oder: Initialisierungslauf nach Kapitel 7.5 [
starten.
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Zur Kontrolle: Nach erfolgreicher Initialisierung muss das Display des Stellungsreglers in der
Schlief3stellung des Ventils O % anzeigen, bei gedffnetem Ventil muss 100 % angezeigt wer-
den. Andernfalls ist die Schliefrichtung anzupassen und der Stellungsregler neu zu initiali-
sieren.

7.5 Stellungsregler initialisieren

A WARNUNG

Verletzungen durch freiliegende bewegliche Teile an Stellungsregler, Antrieb und Ventil!
= Freiliegende bewegliche Teile nicht beriihren und nicht blockieren!

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch unzuldssiges Verfahren des Antriebs/Ventils!

= Initialisierung nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperreinrichtun-
gen vornehmen!

= Vor dem Starten des Initialisierungslaufs den maximal zulassige Stelldruck des Stellventils
Uberprifen. Bei der Initialisierung stevert der Stellungsregler bis zum maximal anliegen-
den Zuluftdruck aus. Gegebenenfalls den Stelldruck durch einen vorgeschalteten Druck-
minderer begrenzen.

i Info
Wird der Stellungsregler an einen anderen Antrieb angebaut oder wird die Einbausituation
vercindert, den Stellungsregler vor einer Neuinitialisierung auf die Grundeinstellung zuriick-
setzen, vgl. Kapitel 7.7.

Bei der Initialisierung passt sich der Stellungsregler optimal an die Reibungsverhdltnisse und
den Stelldruckbedarf des Stellventils an. Art und Umfang des Selbstabgleichs werden von
dem eingestellten Initialisierungsmodus bestimmt:

— Maximalbereich MAX (Standardbereich)
Initialisierungsmodus zur einfachen Inbetriebsetzung fir Ventile mit zwei mechanisch ein-
deutig begrenzten Endlagen, z. B. Dreiwegeventile (vgl. Kapitel 7.5.1)

- Nennbereich NOM
Initialisierungsmodus fir alle Durchgangsventile (vgl. Kapitel 7.5.2)
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- Manuell gewahlter Bereich MAN
Initialisierungsmodus fir Durchgangsventile mit unbekanntem Nennbereich (vgl. Kapi-
tel 7.5.3)

- Ersatzabgleich SUB
Zum Austausch eines Stellungsreglers bei laufendem Anlagenbetrieb mit minimaler Rick-
wirkung auf den Prozess (vgl. Kapitel 7.5.4)

i Info
Eine laufende Initialisierung kann durch Driicken des Dreh-/Druckknopfs abgebrochen wer-
den. Der Stellungsregler wechselt dann in die Sicherheitsstellung (SAFE) und zeigt 3 Sekun-
den StOP an. Uber Code 0 kann die Sicherheitsstellung wieder aufgehoben werden (vgl. Ka-
pitel 8.2.2).

Die Zeit fir den Initialisierungslauf ist abhdngig h

von der Laufzeit des Antriebs und kann einige | === _ | Anzeigen im Wechsel:
Minuten dauern. 'l._ 0 t Initialisierung luft
Bei erfolgreicher Initialisierung geht der Stel-

lungsregler in den Regelbetrieb, erkennbar am i
Gi-Regelsymbol. 0 Balkenanzeige, fort-

schrittsabhdngig (je
Bei einer Fehlfunktion erfolgt ein Abbruch. Der nach gewdhltem Initiali-
Initialisierungsfehler wird entsprechend der =\/ = =:'| X | sierungsmodus erscheint
Klassifikation Gber den Sammelstatus am Dis- S NGO, (A

play angezeigt (vgl. Kapitel 8.3). oder SUB]

n
U | Initialisierung erfolg-
' | reich, Stellungsregler in

E ._15 = ﬁ:friebsart C-Automa-

i Info
Mit der Einstellung Code 48 - hO = ,YES” wird nach der Initialisierung die Aufnahme der zur
Ventildiagnose benétigten Referenzkurven (Stellsignal y Stationdr (d1) und Stellsignal y Hys-
terese (d2)) gestartet. Dies wird durch wechselnde Anzeige von tESt und d1 bzw. d2 ange-
zeigt. Ein Fehler bei der Aufnahme der Referenzkurven wird iber die Codes 48 - h1 und
Code 81 angezeigt. Auf die Regelung haben die Referenzkurven keinen Einfluss.
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7.5.1 Initialisierung auf Maximalbereich MAX

Der Stellungsregler ermittelt den Hub/Drehwinkel des Drosselkrpers von der ZU-Stellung bis
zum gegeniberliegenden Anschlag und Gbernimmt diesen Hub/Drehwinkel als Arbeitsbe-
reich von O bis 100 %.

Konfiguration freigeben:

Die Konfigurationsfreigabe verfdllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint

(Anzeige: OFF). 1 -4 3
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt. _ \ Konfigurationsfreigabe
3. © drehen, bis ON erscheint. U =\\= Standard: OFF
4. © driicken, um zu bestitigen =

(Anzeige: ©).

Initialisierungsmodus wéhlen:

. © drehen, bis Code 6 erscheint.

1 7 5
2. © driicken, Codezahl 6 blinkt. s o
_ Initialisierungsmodus
3. © drehen, bis MAX erscheint. =\I= =..= W Standard: MAX
4. © driicken, um den Initialisierungsmodus >

MAX zu Gbernehmen.
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Initialisierungslauf starten:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 0 blinkt.

3. © drehen, bis Init erscheint, dann ©) dris-

cken. Es wird die eingestellte Sicherheits-
stellung AtO oder AtC angezeigt.

4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph
geht schrittweise zuriick, bis der Initialisie-
rungslauf beginnt.

Betrieb des Stellungsreglers

R
T, L
L0

"7 T
AL O
W 0

LR N I-\\- I L) -I/-\\

ALC

Initialisierungsmen{

Anzeige der Sicherheits-
stellung

Bargraph geht schritt-
weise zuriick, bis die In-
itialisierung beginnt

Der Nennhub/-winkel wird nach der Initialisierung in % angezeigt, Code 5 (Nennbereich)
bleibt gesperrt. Die Parameter Hub/Drehwinkelbereich Anfang und Ende (Code 8 und 9)
werden ebenfalls in % angezeigt und kdnnen nur in % verandert werden.

Fir die Anzeige in mm/° muss die Stiftposition (Code 4) eingegeben werden.

Stiftposition eingeben:

1. © drehen, bis Code 4 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 4 blinkt.

3. © drehen, um die Stiftposition am Hebel
gemdf3 Anbau einzustellen.

4. © dricken, um zu bestdtigen. Die Anzei-
ge des Nennbereichs erfolgt in mm/°.

L
s

mm

Stiftposition
Standard: OFF
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7.5.2 Initialisierung auf Nennbereich NOM

Der wirksame Ventilhub kann durch den kalibrierten Aufnehmer sehr genau vorgegeben
werden. Der Stellungsregler testet beim Initialisierungsvorgang, ob das Stellventil in der Lage
ist, den angegebenen Nennbereich (Hub oder Winkel) kollisionsfrei zu durchfahren. Ist dies
der Fall, wird der angegebene Nennbereich mit den Grenzen Hub/Drehwinkelbereich An-
fang und Ende (Codes 8 und 9) als Arbeitsbereich Gbernommen.

i Info

Der maximal mégliche Hub muss in jedem Fall gréfer sein als der eingegebene Nennhub.
Andernfalls wird die Initialisierung abgebrochen, weil der Nennhub nicht erreicht wird (Feh-
lermeldung Code 52).

Konfiguration freigeben:

Die Konfigurationsfreigabe verfdllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint

(Anzeige: OFF). 1 -4 3
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt. _ \ Konfigurationsfreigabe
3. © drehen, bis ON erscheint. U =\\= Standard: OFF
4. © driicken, um zu bestitigen =

(Anzeige: ©).

Stiftposition und Nennhub vorgeben:

1. © drehen, bis Code 4 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 4 blinkt. L £ Y

3. © drehen, um die Stiftposition am Hebel = - Stiftposition
gemdf3 Anbau einzustellen. 0 Standard: OFF

4. © driicken, um zu bestdtigen. Die Anzei-
ge des Nennbereichs erfolgt in mm/°.
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5. ©) drehen, bis Code 5 erscheint. — c
6. ©) dricken, Codezahl 5 blinkt. = Nemilsegtds
7. ©) drehen, um den Nennbereich des Ven- 1 (Aimm| (mit Code 4 =, OFF”
tils einzustellen. 5 R (gesperrt)
8. © driicken, um zu bestdtigen.
Initialisierungsmodus wahlen:
1. © drehen, bis Code 6 erscheint. — 3
2. © driicken, Codezahl 6 blinkt. A o
_ Initialisierungsmodus
3. © drehen, bis NOM erscheint. =\\=U =\I= Standard: MAX
4. © dricken, um den Initialisierungsmodus >
NOM zu ibernehmen.
Initialisierungslauf starten:
1. © drehen, bis Code 0 erscheint. I //i 8
2. © driicken, Codezahl 0 blinkt. T L Initialisierungsmeni
L 1
3. © drehen, bis Init erscheint, dann ©) dri- I ;’ 3

cken. Es wird die eingestellte Sicherheits- Anzeige der Sicherheits-

stellung AtO oder AtC angezeigt. |.<= =._ B stellung
4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph
geht schrittweise zuriick, bis der Inifialisie- == o
rungslauf beginnt. - ,I_ l;i‘_ [nmm _l/:‘ Bargraph geht schritt-
'mI R weise zuriick, bis die In-
[ itialisierung beginnt

i Info

Nach der Initialisierung ist die Bewegungsrichtung zu priifen und wenn nétig anzupassen
(Code 7).
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7.5.3 Initialisierung auf manuell gewdhlten Bereich MAN

Vor Auslsen der Initialisierung ist das Stellventil von Hand in die AUF-Stellung zu fahren.
Dreh-/Druckknopf in kleinen Schritten im Uhrzeigersinn drehen. Die gewinschte Ventilstel-
|ung muss mit monoton steigendem Stelldruck ongefohren werden. Der Ste”ungsregler er-
rechnet aus der AUF- und ZU-Stellung den Differenzweg/-winkel und Gbernimmt ihn als Ar-
beitsbereich mit den Grenzen Hub/Drehwinkelbereich Anfang und Ende (Codes 8 und 9).

AUF-Stellung vorgeben:

© drehen, bis Code 0 erscheint.
© driicken, Codezahl 0 blinkt.
© drehen, bis MAN erscheint.
© driicken, um zu bestdtigen.

© drehen, bis Code 1 erscheint.
© driscken, Codezahl 1 blinkt.

© drehen, bis die AUF-Stellung des Ventils
erreicht ist.

8. © dricken, um zu bestdtigen.

No o ~owbd =

Konfiguration freigeben:

-\

MG

Handsollwert (ange-
zeigt wird der aktuelle
Drehwinkel)

Die Konfigurationsfreigabe verfdllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint
(Anzeige: OFF).

2. © driicken, Codezahl 3 blinkt.
3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © driicken, um zu bestitigen
(Anzeige: ©).

Konfigurationsfreigabe
Standard: OFF
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Stiftposition vorgeben:
1. © drehen, bis Code 4 erscheint. — m
2. © driicken, Codezahl 4 blinkt. ' e
_ | Stiftposition
3. © drehen, um die Stiftposition am Hebel ,.= - ™| Standard: No
gemdf3 Anbau einzustellen. s = -
4. © driicken, um zu bestdtigen.
Initialisierungsmodus wéhlen:
1. © drehen, bis Code 6 erscheint. — e
2. © driicken, Codezahl 6 blinkt. = o
Initialisierungsmodus
3. © drehen, bis MAN erscheint. =\I”._.l =\\= Standard: MAX
4. © driicken, um den Initialisierungsmodus >
MAN zu iibernehmen.
Initialisierungslauf starten:
1. © drehen, bis Code 0 erscheint. I| //é 0
2. @ driicken, Codezahl 0 blinkt. T Initialisierungsmen{
Ln (1
3. © drehen, bis Init erscheint, dann © dri- [ 1, //é n
cken. Es wird die eingestellte Sicherheits- Anzeige der Sicherheits-
i (]
stellung AtO oder AtC angezeigt. =3| ||.— L stellung
4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph
geht schrittweise zuriick, bis der Initialisie- ~ =
rUngSIOUF beglnnt. .- |; |-\\- I - .. -ll-\\ Bcrgraph gel‘]t Schriﬁ-
L O weise zuriick, bis die In-
[ itialisierung beginnt
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7.5.4 Ersatzabgleich SUB

Ein vollstandiger Initialisierungslauf dauert mehrere Minuten und bedingt ein mehrmaliges
Verfahren des Ventils durch den gesamten Hubbereich. Beim Ersatzabgleich SUB werden die
Regelparameter geschdtzt und nicht durch den Initialisierungslauf ermittelt, sodass keine ho-
he stationdre Genauigkeit zu erwarten ist. Es sollte, wenn es die Anlage zuldsst, immer ein
anderer Initialisierungsmodus gewdhlt werden.

Der Ersatzabgleich wird gewdhlt, um einen Stellungsregler im laufenden Anlagenbetrieb
auszutauschen. Dazu wird das Stellventil Gblicherweise in einer bestimmten Stellung mecha-
nisch festgeklemmt oder durch ein extern auf den Antrieb gefihrtes Drucksignal pneumatisch
festgehalten. Die Blockierstellung sorgt dafir, dass die Anlage bei dieser Ventilstellung weiter
betrieben werden kann.

Durch die Vorgabe von Blockierstellung (Code 35), Schliefirichtung (Code 34), Stiftposition
(Code 4), Nennbereich (Code 5) und Bewegungsrichtung (Code 7) kann der Stellungsregler
die Konfigurierung des Stellungsreglers berechnen.

= st der Ersatz-Stellungsregler bereits initialisiert, vor der Neuinitialisierung einen Reset
durchfihren, vgl. Kapitel 7.7.

Konfiguration freigeben:

Die Konfigurationsfreigabe verfllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint

(Anzeige: OFF). 4 3
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt. - Konfigurationsfreigabe
3. © drehen, bis ON erscheint. D =\\= Standard: OFF
4. © driicken, um zu bestdtigen °

(Anzeige: ©).

64 EB 8387-5



Betrieb des Stellungsreglers

Stiftposition und Nennhub vorgeben

1. © drehen, bis Code 4 erscheint.

Y
2. © driicken, Codezahl 4 blinkt. ' .
_ | Stiftposition
3. © drehen, um die Stiftposition am Hebel -.= L. ™| Standard: OFF
gemdf3 Anbau einzustellen. s = -
4. © dricken, um zu bestdtigen.
5. ©) drehen, bis Code 5 erscheint. — ¢
6. © driicken, Codezahl 5 blinkt. = N ——
7. ©) drehen, um den Nennbereich des Ven- 1T (Amm (mit Code 4 = ,OFF”
tils einzustellen. 5 I L) | (gesperrt)
8. © driicken, um zu bestdtigen.
Initialisierungsmodus wahlen:
1. © drehen, bis Code 6 erscheint. — 3
2. © driicken, Codezahl 6 blinkt. A o
- Initialisierungsmodus
3. © drehen, bis SUB erscheint. \.'= = H Standard: MAX
4. © driicken, um den Inifialisierungsmodus >
SUB zu ilbernehmen.
Bewegungsrichtung vorgeben:
1. © drehen, bis Code 7 erscheint. ~ 3
2. © driicken, Codezahl 7 blinkt. e ' )
. . - Bewegungsrichtung
3. © drehen, bis Bewegungsrichtung I" 7 Standard: 7171
(722/72AN) erscheint. 5
4. © driicken, um zu bestdtigen.
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Hubbegrenzung deaktivieren:

1. © drehen, bis Code 11 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 11 blinkt.
3. © drehen, bis OFF erscheint.

4. © dricken, um zu bestdtigen.

Druckgrenze und Regelparameter éndern:

Hubbegrenzung
Standard: 100.0

Die Druckgrenze (Code 16) sollte nicht gedindert werden. Die Regelparameter K (Code 17)
und Ty, (Code 18) sollten nur gedindert werden, wenn die Einstellung des ausgetauschten Stel-

lungsreglers bekannt ist.

1. © drehen, bis Code 16/17/18 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 16/17/18 blinkt.

3. © drehen und angewdhlten Regelparame-
ter einstellen.

4. © dricken, um zu bestdtigen.

SchlieBrichtung und Blockierstellung vorgeben:

1. © drehen, bis Code 34 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 34 blinkt.

3. © drehen, um Schlief3richtung einzustellen
(CCL gegen-/CL im Uhrzeigersinn)

4. © dricken, um zu bestdtigen.

AN

A
0
-

k!

Druckgrenze
Standard: OFF

Kp-Stufe
Standard: 7

T,-Stufe
Standard: 2

Schliefrichtung (Dreh-
richtung, durch die die
ZU-Stellung des Stell-
ventils erreicht wird;
Blickrichtung auf Dis-
play des Stellungsreg-
lers)

Standard: CCL (gegen
den Uhrzeigersinn)
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. © drehen, bis Code 35 erscheint.
. O driicken, Codezahl 35 blinkt.

. © drehen und Blockierstellung einstellen,
z. B. 5 mm (an der Hubanzeige des blo-
ckierten Ventils ablesen oder ausmessen).

8. © driicken, um zu bestdtigen.

N O On

Initialisierungslauf starten:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.

2. © driicken, Codezahl 0 blinkt.
3. © drehen, bis Init erscheint, dann © dri-

cken. Es wird die eingestellte Sicherheits-
stellung AtO oder AtC angezeigt.

4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph
geht schrittweise zuriick, bis der Initialisie-
rungslauf beginnt.

Betriebsart wechselt auf MAN. Angezeigt
wird die Blockierstellung.

Betrieb des Stellungsreglers

WS 35

S

AN
f g

AN
f g

h 2 O
L N NN I L b

ALl

AN
co

Blockierstellung
Standard: O

Initialisierungsmen{

Anzeige der Sicherheits-
stellung

Bargraph geht schritt-
weise zuriick, bis die In-
itialisierung beginnt

Blockierstellung

Da keine vollstandige Initialisierung durchgefihrt wurde, zeigt der Stellungsregler den Fehler-
code 76 (keine Notlaufeigenschaft) und eventuell Fehlercode 57 (Regelkreis) an.

Diese Meldungen haben keinen Einfluss auf die Betriebsbereitschaft des Stellungsreglers.
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Blockierstellung aufheben und Wechsel in (G-Automatikbetrieb (AUTO):

Damit der Stellungsregler seinem Sollwert folgen kann, muss die Blockierstellung aufgehoben
und der Stellungsregler in den Automatikbetrieb Gberfihrt werden.

1. © drehen, bis Code 1 erscheint.

© driicken, Codezahl 1 und 2 -Symbol blinken.

© drehen, bis sich der Druck im Stellungsregler aufbaut und das
Ventil etwas iber die Blockierstellung auffahrt.

w N

© driicken, um die Blockierstellung aufzuheben.
© drehen, bis Code 0 erscheint.
© driscken, Codezahl 0 blinkt.

© drehen, bis AUtO erscheint.

© driicken: der Stellungsregler wechselt in den Automatikbe-
trieb. Angezeigt wird die aktuelle Ventilstellung in %.

® N o 0 A~

= Neigt der Stellungsregler im Automatikbetrieb zum Schwingen, missen die Regelpara-
meter K, und T, leicht nachgestellt werden. Dabei wie folgt vorgehen:

- Ty (Code 18) auf 4 stellen.

- K, (Code 17) verkleinern, bis sich ein stabiles Verhalten des Stellungsreglers abzeich-
net.

Nullpunktkorrektur

Wenn es der Prozess zuldsst, sollte abschlieflend ein Nullpunktabgleich nach Kapitel 7.6 vor-
genommen werden.

7.6 Nullpunkt abgleichen

Bei Unstimmigkeiten in der Schlief3stellung, z. B. bei weichdichtenden Kegeln kann es erfor-
derlich werden, den Nullpunkt neu zu justieren.

A WARNUNG

Verletzungen durch freiliegende bewegliche Teile an Stellungsregler, Antrieb und Ventil!
= Freiliegende bewegliche Teile nicht beriihren und nicht blockieren!
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O HINWEIS

Stérung des Prozessablaufs durch unzuldssiges Verfahren des Antriebs/Ventils!
= Nullpunktabgleich nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperrein-
richtungen vornehmen!

i Info
Um einen Nullpunktabgleich durchfihren zu kénnen, muss der Stellungsregler an die pneu-
matische Hilfsenergie angeschlossen sein.

Konfiguration freigeben:

1. © drehen, bis Code 3 erscheint (Anzeige: OFF).
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt.

3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © dricken, um zu bestdtigen (Anzeige: £ ).

Nullpunktabgleich durchfihren:

© drehen, bis Code 0 erscheint.

© dricken, Anzeige MAN erscheint,
Codezahl 0 blinkt.

7. @ drehen, bis Init erscheint, dann @ dri-
cken. Es wird die eingestellte Sicherheits-
stellung AtO oder AtC angezeigt.

8. © 6 Sekunden lang driicken.

Der Nullpunktabgleich wird ausgelost, der
Stellungsregler féhrt das Stellventil in die
ZU-Stellung und justiert den internen elek-
trischen Nullpunkt neu.

1. © drehen, bis Code 6 erscheint. . 3
2. © driscken, Codezahl 6 blinkt. g
_ Initialisierungsmodus
3. © drehen, bis ZP erscheint. ’/ F.' Standard: MAX
4. © driicken, um zu bestdtigen. s
5.
6.
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7.7 Reset - Ruckstellung auf Standardwerte

Ein Reset setzt alle Inbetriebnahmeparameter auf die vom Werk vorgegebenen Standardwer-
te (vgl. Codeliste, Kapitel 12.3) zuriick.

Konfiguration freigeben:

1. © drehen, bis Code 3 erscheint (Anzeige: OFF).
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt.

3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © driicken, um zu bestétigen (Anzeige: ©>).

Inbetriecbnahmeparameter zuriicksetzen:

1. © drehen, bis Code 36 erscheint,

Anzeige: OFF. G 36
2. © driicken, Codezahl 36 blinkt. I E?:::lard: No
3. © drehen, bis RUN erscheint. 'i; S

4. © dricken, um zu bestdtigen.

Alle Inbetriebnahmeparameter und die Di-
agnose werden auf die vorgegebenen
Standardwerte zuriickgesetzt.
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8 Bedienung

A WARNUNG

Verletzungen durch freiliegende bewegliche Teile an Stellungsregler, Antrieb und Ventil!
= Freiliegende bewegliche Teile wahrend der Bedienung nicht beriihren und nicht blockie-
ren!

8.1 Freigabe und Auswahl von Parametern
In der Codeliste (vgl. Kapitel 12.3 ab Seite 80) sind alle Codes mit ihrer Bedeutung und
ihren Standardwerten (Werkseinstellung) aufgefihrt.

Mit einem Stern (*) gekennzeichneten Codes bendtigen zur Einstellung eine Konfigurations-
freigabe, die mit Code 3 wie nachfolgend beschrieben, erreicht wird.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint Q ]
(Anzeige: OFF). Eod{g 3 o nicht frei
I t 5
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt. DF =: gggefzr:q on e el
3. © drehen, bis ON erscheint.
4. © driicken, um zu bestdtigen cC 3
(Anzeige: ).
A Konfiguration freigege-
Jetzt kdnnen die einzelnen Codes nacheinan- ] =\\= ben
der konfiguriert werden: ©

> © drehen und gewinschten Code wdhlen.

> © driicken, um gewiinschten Code zu &ff-
nen, Codezahl blinkt.

> © drehen und Einstellung wahlen.

> @ driicken, um die vorgenommene Einstel-
lung zu bestdtigen.

i Info

Findet innerhalb von 120 Sekunden keine Eingabe statt, verfllt die Konfigurationsfreigabe
und es erfolgt ein Riicksprung auf Code 0.
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Eingabe abbrechen:
Eine Eingabe kann vor ihrer Bestatigung —
(@ driicken) abgebrochen werden, ohne dass G M
die ausgewdahlte Einstellung Gbernommen wird: cCTr Abbruch der Anzeige
1. © drehen, bis ESC erscheint. lg | .

2. © driicken, um zu bestdtigen.

Die Eingabe wird beendet, ohne dass der
zuvor eingestellte Wert Gbernommen wird.

8.2 Betriebsarten

8.2.1 Avutomatikbetrieb (AUTO) und Handbetrieb (MAN)

Standardméfig befindet sich der Stellungsreg- G 0
ler nach einmal erfolgter Initialisierung im N N o
Automatikbetrieb (AUTO, Anzeige: G). EJ L_.' L-.' o Automatikbetrieb

Umstellung auf 2 -Handbetrieb (MAN)

1. © drehen, bis Code 0 erscheint. G n
2. © driicken, Codezahl 0 blinkt s
g z Automatikbetrieb
Anzeige: AUtO. ='-"| L: =’_ =j viematibeme
3. © drehen, bis MAN erscheint.
4. © driicken, der Stellungsregler wechselt in
den Handbetrieb. G §
Der Handbetrieb startet mit dem letzten Soll- Handbetrieh
wert des Automatikbetriebs, sodass die Umstel- :V = R =\\=
lung stoffrei erfolgt. Angezeigt wird die aktuel-

le Stellung in %.
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Handsollwert verstellen

1. © drehen, bis Code 1 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 1 blinkt.

3. © drehen, bis sich der Druck im Stellungs-
regler aufbaut, das Stellventil reagiert und
die gewiinschte Ventilstellung angefahren

N
co

r
L0
S
2

wird. z i
l’_J _'I.El s
i Info

Nach ca. 2 Minuten ohne Bedienhandlung geht der Stellungsregler zuriick auf Code 0, bleibt
aber im Handbetrieb.

Umstellung auf G-Automatikbetrieb (AUTO)

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 0 blinkt.
3. © drehen, bis AUtO erscheint.

4. © driicken, der Stellungsregler wechselt in den Automatikbe-
trieb.
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8.2.2 Sicherheitsstellung (SAFE)

Soll das Ventil in die bei der Inbetriebnahme festgelegte Sicherheitsstellung (vgl. Kapitel 7.4)
gefahren werden, wie folgt vorgehen:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint. G 8

2. © driicken, Codezahl 0 blinkt, -
Anzeige der aktuellen Betriebsart (AUtO \_'| ="| =" E
oder MAN).

3. © drehen, bis SAFE erscheint.

4. © driicken, um zu bestétigen, Anzeige S
erscheint.

Das Ventil fahrt in die Sicherheitsstellung.
Wenn der Stellungsregler initialisiert ist, wird
jetzt die aktuelle Ventilstellung in % angezeigt.

Verlassen der Sicherheitsstellung

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 0 blinkt.

3. © drehen und gewiinschte Betriebsart einstellen (AUO oder
MAN).

4. © driicken, um zu bestdtigen.

Der Stellungsregler wechselt in die eingestellte Betriebsart.

8.3 Storung/Ausfall

Alle Zustands- und Stormeldungen werden im Stellungsregler mit einem Status klassifiziert.
Die Standard-Einstellungen der Statusklassifikation sind in der Codeliste aufgefihrt.

i Info

Anderungen in der Statusklassifikation kénnen Gber die Bediensoftware TROVIS-VIEW und
iber die Parameter der DD erfolgen. Néhere Informationen enthalten die Konfigurationshin-
weise P KH 8387-5.
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Um eine bessere Ubersicht zu gewdhrleisten verdichten sich die klassifizierten Meldungen zu
einem Sammelstatus fir den Stellungsregler. Es wird zwischen folgenden Statusmeldungen
unterschieden:

- Ausfdll
Das Gerdt kann auf Grund einer Funktionsstorung im Gerdt oder an seiner Peripherie
seiner Aufgabenstellung nicht folgen oder hat noch keine erfolgreiche Initialisierung
durchlaufen.

- Wartungsbedarf
Das Gerdt kann seiner Aufgabenstellung noch (eingeschrénkt) folgen, ein Wartungsbe-
darf bzw. Gberdurchschnittlicher Verschleif3 wurde festgestellt. Der Abnutzungsvorrat ist
bald erschopft bzw. nimmt schneller ab als vorgesehen. Ein Wartungseingriff ist mittelfris-
tig notwendig.

- Wartungsanforderung
Das Gerdt kann seiner Aufgabenstellung noch (eingeschrankt) folgen, ein Wartungsbe-
darf bzw. Gberdurchschnittlicher Verschleif3 wurde festgestellt. Der Abnutzungsvorrat ist
bald erschopft bzw. nimmt schneller ab als vorgesehen. Ein Wartungseingriff ist kurzfris-
tig notwendig.

- Funktionskontrolle
Am Gerdt werden Test- oder Abgleichprozeduren durchgefiihrt, das Gerdt kann fir die
Daver dieser Prozedur seiner Aufgabenstellung voribergehend nicht folgen.

i Info
Ist einem Ereignis ,Keine Meldung” zugeordnet, so hat dieses Ereignis keinen Einfluss auf
den Sammelstatus.

Der Sammelstatus wird durch die folgende Symbolik am Stellungsregler angezeigt:

Sammelstatus Anzeige Stellungsregler

Ausfalll "

Funktionskontrolle Textmeldung z. B. tESting, tunE oder tESt
Wartungsbedarf/Wartungsanforderung A

Ist der Stellungsregler nicht initialisiert, zeigt das Display das Ausfall-Symbol (¥y), da der
Stellungsregler seinem Sollwert nicht folgen kann.
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Falls Stormeldungen vorliegen, wird die magliche Fehlerursache ab Code 49 angezeigt. In
der Anzeige erscheint dann Err.

Beispiel:
= Ursache und Abhilfe der Codeliste (vgl. Ka- | 1, ;’ S5
pitel 12.3) entnehmen. Beispiel:
t rr Fehler Stiftposition
o S
i Info

Die Ventildiagnose EXPERTplus generiert weitere Diagnosemeldungen, die mit entsprechen-
der Statusklassifikation in den Sammelstatus eingehen, vgl. B EB 8389. Steht eine Diagnose-
meldung aus der erweiterten Diagnose EXPERTplus an, wird dies durch Code 79 gemeldet.

8.3.1 Fehlermeldung quittieren

Konfiguration freigeben:

1. © drehen, bis Code 3 erscheint (Anzeige: OFF).
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt.

3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © dricken, um zu bestdtigen (Anzeige: £ ).

Fehlermeldung quittieren:

1. © drehen, bis Fehlercode, der quittiert werden soll, erscheint.
2. © driicken, um die Fehlermeldung zu quitfieren.
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9 Instandhaltung

i Info

Der Stellungsregler wurde von SAMSON vor

Auslieferung gepriift.

- Mit der Durchfihrung nicht beschriebener
Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
ohne Zustimmung des After Sales Service
von SAMSON erlischt die Produktgewdhr-
leistung.

— Als Ersatzteile nur Originalteile von
SAMSON verwenden, die der Ursprungs-
spezifikation entsprechen.

Das Gerdt ist wartungsfrei. In den pneumati-
schen Anschlissen Supply und Output befin-
den sich Siebeinsdtze mit 100 pm Maschen-
weite als Filter, die bei Bedarf herausge-
schraubt und gereinigt werden konnen. Die
Wartungsvorschriften von eventuell vorge-
schalteten Zuluft-Reduzierstationen sind zu
beachten.

Instandhaltung

Fir den Rickversand
vorbereiten

9.1

Defekte Stellungsregler kdnnen zur Repara-
tur an SAMSON gesendet werden.

Beim Rickversand an SAMSON wie folgt

vorgehen:

1. Stellventil auBBer Betrieb nehmen (vgl. zu-
geharige Ventildokumentation).

2. Stellungsregler demontieren, vgl. Kapi-
tel 11.2.

3. Stellungsregler an die nachstgelegene
SAMSON-Niederlassung senden. Eine
Auflistung der SAMSON-Niederlassun-
gen steht unter > www.samson.de >
Kontakt zur Verfigung.
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10 Storungen

Storungen werden im Display durch Fehler-
codes angezeigt. Die Auflistung in Kapi-
tel 12.4 zeigt mogliche Fehlermeldungen
und Maf3nahmen zur Abhilfe.

Fehlercodes werden entsprechend ihrer Sta-
tusklassifikation Gber den Sammelstatus im
Display angezeigt (Wartungsbedarf/War-
tungsanforderung: &, Ausfall: "y). Ist ei-
nem Fehlercode die Statusklassifikation ,Kei-
ne Meldung” zugeordnet, dann geht der
Fehler nicht in den Sammelstatus ein.

Fir jeden Fehlercode ist ab Werk eine Sta-
tusklassifikation voreingestellt. Uber eine Be-
diensoftware (z. B. TROVIS-VIEW) kann
auch eine individuelle Klassifikation vorge-
nommen werden.

10.1 NoffallmaBnahmen durch-
fihren

Bei Ausfall der pneumatischen Hilfsenergie
entliftet der Stellungsregler den Antrieb und

das Stellventil geht in die vom Antrieb vorge-

gebene Sicherheitsstellung.

NotfallmaBnahmen der Anlage obliegen
dem Anlagenbetreiber.

1 Tipp

NotfallmaBBnahmen im Fall einer Storung am
Ventil und Antrieb sind in der zugehérigen
Ventil- bzw. Antriebsdokumentation be-
schrieben.

11 AuBerbetriebnahme und
Demontage

Lebensgefahr durch Aufhebung des Explo-
sionsschutzes!
Bei gedffnetem Gehdusedeckel des Stellungs-
reglers ist der Explosionsschutz nicht mehr
gewdhrleistet.
= Bei Montage- und Installationsarbeiten in
explosionsgefdhrdeten Bereichen die
EN 60079-14, VDE 0165 Teil 1 beach-
fen.

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch Unter-

brechung der Regelung!

= Montage- und Wartungsarbeiten am
Stellungsregler nicht im laufenden Pro-
zess und nur bei geschlossenen Absperr-
einrichtungen vornehmen.

11.1 AuBer Betrieb nehmen

Um den Stellungsregler fir die Demontage
auBer Betrieb zu nehmen, folgende Schritte
ausfihren:

1. Zuluftdruck und pneumatische Hilfsener-
gie abstellen und verriegeln.

2. Gehadusedeckel des Stellungsreglers off-
nen und Leitungen fir die elektrische
Hilfsenergie abklemmen.
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11.2 Stellungsregler demon-
tieren

1. Leitungen fir die elektrische Hilfsenergie
aus dem Stellungsregler entfernen.

2. Leitungen fir Zuluftdruck und pneumati-
sche Hilfsenergie abklemmen (nicht er-
forderlich bei Direktanbau Gber Verbin-
dungsblock).

3. Zum Demontieren die drei Befestigungs-
schrauben des Stellungsreglers osen.

11.3 Entsorgen

SAMSON ist in Deutschland re-
gistrierter Hersteller bei der stif-
tung elekiro-altgerdte register
(stiftung ear),

WEEE-Reg.-Nr.: DE 62194439

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2 Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmll zufihren.

i Info
Auf Anfrage stellt SAMSON einen Recy-
clingpass nach PAS 1049 fir das Ge-
réit zur Verfiigung. Bitte wenden Sie sich
unter Angabe Ihrer Firmenanschrift an
aftersalesservice@samson.de

1 Tipp

SAMSON kann auf Kundenwunsch einen
Dienstleister mit Zerlegung und Recycling be-
auftragen.

Anhang

12 Anhang

12.1 Service

Fir Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
sowie bei Auftreten von Funktionsstorungen
oder Defekten kann der After Sales Service
von SAMSON zur Unterstitzung hinzugezo-
gen werden.

E-Mail
Der After Sales Service ist Uber die E-Mail-

Adresse aftersalesservice@samson.de er-
reichbar.

Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften

Die Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften sowie von Vertretungen
und Servicestellen stehen im Internet unter
www.samson.de oder in einem SAMSON-
Produktkatalog zur Verfiigung.

Notwendige Angaben

Bei Riickfragen und zur Fehlerdiagnose fol-

gende Informationen angeben:

- Auftrags- und Positionsnummer

- Typ, Seriennummer, Firmwareversion,
Gerdteausfihrung

12.2 Zertifikate

Die zu dem Zeitpunkt der Erstellung der
Einbeu- und Bedienungsanleitung aktuel-
len Zertifikate werden auf den nachfolgen-
den Seiten abgedruckt. Die jeweils aktu-
ellsten Zertifikate stehen im Internet unter
www.samson.de > Produktselektor > Anbau-
gerdte > Typ 3731-5 > Downloads > Zertifi-
kate zur Verfigung.
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12.3 Codeliste

Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

Info: Mit * versehene Codes miissen

zur Konfiguration erst mit Code 3 freigegeben werden.

0 B&T;bsX* MAN  Handbetrieb
[ I, AUIO, SAFE, ESC AUtO  Automatikbetrieb
SAFE  Sicherheitsstellung
ESC  Abbruch
Bei MAN und AUtO wird die Regeldifferenz durch die Bargraph-
elemente dargestellt.
Die Ziffernanzeige zeigt beim initialisierten Stellungsregler die
Ventilstellung oder den Drehwinkel in % an, sonst die Stellung des
Hebels zur Mittelachse in Winkel °.
Die Umschaltung von Automatik- auf Handbetrieb erfolgt druck-
stof3frei.
Bei Sicherheitsstellung erscheint im Display das Symbol S.
Init Init Initialisierung auslésen
AtO/AIC Sicherheitsstellung festlegen:
AtO:  AIR TO OPEN (Stelldruck 6ffnet, z. B. fir Ventil mit Si-
cherheitsstellung Ventil geschlossen)
AIC:  AIR TO CLOSE (Stelldruck schlief3t, z. B. fir Ventil mit Si-
cherheitsstellung Ventil gesffnet)
1 |Handsollwert w Einstellung des Handsollwerts
[0] bis 100 % des Nennbe-  |Angezeigt wird bei initiclisiertem Gerdt der momentane Hub/
reichs Winkel in %, sonst die Stellung des Hebels zur Mittelachse in Win-
kel °.
Info: Nur anwdhlbar, wenn Code 0 = MAN.
2 |leserichtung
[normal] oder iberkopf Leserichtung der Anzeige wird um 180° gedreht.
ESC
3  [Konfiguration Freigabe Méglichkeit zur Verdinderung von Daten wird freigegeben (verfdllt
[OFF], ON, ESC automatisch nach 120 Sekunden ohne Betdtigung des Dreh-/
Druckknopfs). Ohne Freigabe kdnnen die mit * gekennzeichneten
Codes nur gelesen und nicht Gberschrieben werden.
Ist die Vor-Ort Bedienung Uber FF-Kommunikation gesperrt, wird
blinkend FF angezeigt.
Uber die SSP-Schnittstelle kann ebenfalls nur gelesen werden.
80 EB 8387-5



Anhang

C:lde Parumeter'— Anzeigen, Wer- Beschreibung
I lte [Werkseinstellung]
4* |Stiftposition Der Abtaststift muss je nach Ventilhub/-winkel in die richtige Stift-
[OFF], 17, 25, 35, 50, 70,  |position eingesetzt werden.
100, 200 mm, Fir die Initialisierung unter NOM oder SUB muss diese Stiftpositi-
90° bei Schwenkantrieben,  |on eingegeben werden.
ESC Stiftposition Standard Einstellbereich
Wird der Stiftabstand bei Code 4 Code 5 Code 5
Code 4 zu klein gewahlff 17 75 3,6 bis 17,7
schaltet das Gerdit aus Sicher- bi
heitsgriinden in die Betriebs- 25 7.5 5,0 bis 25,0
art Sicherheitsstellung (SAFE). 35 15,0 7,0 bis 35,4
50 30,0 10,0 bis 50,0
70 40,0 14,0 bis 70,7
100 60,0 20,0 bis 100,0
200 120,0 40,0 bis 200,0
90° 90,0 24,0 bis 100,0
5* [Nennbereich Fir die Initialisierung mit NOM oder SUB muss der Nenn-
mm oder Winkel °, ESC hub/-winkel des Ventils eingegeben werden.
Der mdgliche Einstellbereich ergibt sich nach der Stiftposition aus
der Tabelle bei Code 4.
Code 5 ist generell gesperrt, solange Code 4 auf ,OFF” steht,
d. h. erst nach der Eingabe einer Stiftposition kann Code 5 bear-
beitet werden.
Nach erfolgreicher Initialisierung wird hier der maximale Hub/
Winkel angezeigt, der bei der Initialisierung erreicht worden ist.
6* |Initialisierungsart MAX:  Maximalbereich des Stellventils, der Weg/Winkel des
[MAX], NOM, MAN, SUB, Drosselkérpers von der ZU-Stellung bis zum gegeniiber-
ZP, ESC liegenden Anschlag im Antrieb
NOM: Nennbereich des Stellventils, der Weg/Winkel des Dros-
selkdrpers gemessen von der ZU-Stellung bis zur ange-
gebenen AUF-Stellung
MAN:  Manuell gewdhlter Bereich
SUB:  Ersatzabgleich (ohne Initialisierungslauf)
ZP: Nullpunktabgleich
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C:lfe Parameter — Anzeigen, Wer- Beschreibung
- |te [Werkseinstellung]
7* |Bewegungsrichtung (w/x)  |Bewegungsrichtung des Sollwerts w zum Hub/Drehwinkel x (stei-
[77], AN, ESC gend/steigend oder steigend/fallend)

Automatische Anpassung:

AIRTO OPEN:  Nach der Initialisierung bleibt die Bewegungs-
richtung steigend/steigend (77), mit steigendem
Sollwert 6ffnet ein Durchgangsventil.

AIRTO CLOSE: Nach der Initialisierung wechselt die Bewegungs-
richtung auf steigend/fallend (71N), mit steigen-
dem Sollwert schlief}t ein Durchgangsventil.

8* |Hub-/Drehwinkelbereich An- |Anfangswert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- bzw. Arbeitsbe-
fang (x-Bereich Anfang) reich
[0.0] bis 80.0 % des Nennbe- |Der Arbeitsbereich ist der tatscichliche Weg/Winkel des Stellven-
reichs, ESC tils und wird vom Hub/Drehwinkelbereich Anfang und Ende
Angabe in mm oder Winkel°, |(Code 8 und Code 9) begrenzt.
wenn Code 4 gesetzt ist. Im Normalfall sind Arbeitsbereich und Nennbereich identisch. Der

Nennbereich kann durch die Parameter Hub/Drehwinkelbereich

Anfang und Ende auf den Arbeitsbereich eingeschrankt werden.

Wert wird angezeigt bzw. muss eingegeben werden.

Die Kennlinie wird angepasst.

Vgl. auch Beispiel Code 9.

9* |Hub-/Drehwinkelbereich En- |Endwert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- bzw. Arbeitsbereich.
de (x-Bereich Ende) Wert wird angezeigt bzw. muss eingegeben werden.
20.0 bis [100.0 %] des Die Kennlinie wird angepasst.
Nennbereichs, ESC Beispiel: Als Anwendung fir einen gednderten Arbeitsbereich gilt
Angabe in mm oder Winkel°, |z. B. der eingeschrdnkte Bereich fir ein zu grof3 ausgelegtes Stell-
wenn Code 4 gesetzt ist. ventil. Bei dieser Funktion wird der ganze Auflésungsbereich des

Sollwerts auf die neuen Grenzen umgerechnet.

0 % auf der Anzeige entsprechen der eingestellten unteren Gren-

ze und 100 % der eingestellten oberen Grenze.

10* [Hub-/Drehwinkelbegren-  |Untere Begrenzung des Hubs/Drehwinkels auf den eingestellten
zung unten (x-Grenze unten) (Wert
0.0 bis 49.9 % vom Arbeits- |Die Kennlinie wird nicht angepasst.
bereich, [OFF], ESC Vgl. auch Beispiel Code 11.
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cl?l(r’e Parameter — Anzeigen, Wer- Beschreibung
- |te [Werkseinstellung]

11* [Hub-/Drehwinkelbegren-  |Begrenzung des Hubs/Drehwinkels nach oben auf den eingege-
zung oben (x-Grenze oben) |benen Wert
50.0 bis 120.0 %, [100 %]  |Bei ,,OFF” kann das Ventil mit einem Sollwert auBerhalb des Be-
vom Avrbeitsbereich, OFF, reichs O bis 100 % Uber den Nennhub hinaus aufgefahren wer-
ESC den. Die Kennlinie wird nicht angepasst.

Beispiel: In manchen Anwendungen ist es sinnvoll, den Ventilhub
zu begrenzen z. B. wenn ein gewisser Mindeststoffstrom vorhan-
den sein sollte oder ein maximaler nicht erreicht werden soll. Die
untere Begrenzung ist mit Code 10 und die obere mit Code 11
einzustellen. Ist eine Dichtschlief3funktion eingerichtet, so hat diese
Vorrang vor der Hubbegrenzung.

14* |Endlage bei w kleiner Nahert sich der Sollwert w bis auf den eingestellten Prozentsatz
(Endlage w <) an den Endwert, der zum Schlief3en des Ventils fihrt, wird der
0.0 bis 49.9 %, [1.0 %], OFF, | Antrieb spontan vollstéindig entliftet (bei AIR TO OPEN) oder be-
ESC [6ftet (bei AIR TO CLOSE). Die Aktion fihrt immer zum maximalen

Dichtschlief3en des Ventils.
Codes 14/15 haben Vorrang vor Codes 8/9/10/11.
Codes 21/22 haben Vorrang vor Codes 14/15.

15* (Endlage bei w groBer Nahert sich der Sollwert w bis auf den eingestellten Prozentsatz
(Endlage w >) an den Endwert, der zum Offnen des Ventils fohrt, wird der An-
50.0 bis 100.0 %, ESC trieb spontan vollstindig beliftet (bei AIR TO OPEN) oder entliftet

(bei AIR TO CLOSE). Die Aktion fihrt immer zu maximalen Auf-
fahren des Ventils. Eine Stelldruckbegrenzung ist iber Code 16
maoglich.

Codes 14/15 haben Vorrang vor den Codes 8/9/10/11.
Codes 21/22 haben Vorrang vor Codes 14/15.

Beispiel: Fir Dreiwegeventile die Endlage w > auf 99 % stellen.

16* |Druckgrenze Der Stelldruck zum Antrieb kann in Stufen begrenzt werden.
[OFF], P 1,4/2,4/3,7, ESC  |Nach Anderung einer eingestellten Druckgrenze muss der Antrieb

einmal entliftet werden (z. B. durch Anwahl der Sicherheitsstel-
lung (SAFE), vgl. Code 0.
Info: Bei doppeltwirkenden Antrieben (Sicherheitsstellung AIR TO
OPEN) darf die Druckbegrenzung nicht aktiviert werden.
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C:lfe Parameter — Anzeigen, Wer- Beschreibung
- |te [Werkseinstellung]
17* |Proportionalitdtsfaktor Anderung der K;- und T,-Stufe:

Kp-Stufe Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Werte fir

0 bis 17 [7], ESC K, und T, optimal eingestellt. Sollte der Stellungsregler aufgrund
zusdtzlicher Stdrungen zu unzuldssig hohen Nachschwingungen
neigen, kdnnen die Ky- und Ty-Stufen nach der Initialisierung an-
gepasst werden. Dazu kann entweder die T,-Stufe stufenweise er-
hht werden, bis das gewiinschte Einlaufverhalten erreicht ist,
oder wenn bereits der Maximalwert 4 erreicht ist, die Ky-Stufe stu-
fenweise erniedrigt werden.

Eine Anderung der K;-Stufe beeinflusst die Regeldifferenz.
18" |Vorhaltezeit Tv-Stufe Vgl. Code 17.
1,[2], 3, 4, OFF, ESC Eine Anderung der T,-Stufe beeinflusst nicht die Regeldifferenz.
19* |Toleranzband Dient zur Fehleriberwachung.

0.1 bis 10.0 %, [5.0 %] vom |Festlegen des Toleranzbandes bezogen auf den Arbeitsbereich.

Arbeitsbereich, ESC Zugehdrige Nachlaufzeit (30 s) ist Riicksetzkriterium.

Wird wahrend der Initialisierung eine Laufzeit festgestellt, deren
Sechsfaches >30 Sekunden ist, wird die sechsfache Laufzeit als
Nachlaufzeit ibernommen.

20* |Kennlinienauswahl Kennlinienauswahl

[0] bis 9, ESC 0 Linear
1 Gleichprozentig
2 Gleichprozentig invers
3 SAMSON:-Stellklappe linear
4 SAMSON:-Stellklappe gleichprozentig
5 VETEC-Drehkegel linear
6 VETEC-Drehkegel gleichprozentig
7 Kugelsegment linear
8  Kugelsegment gleichprozentig
9 Benutzerdefiniert (Definition iiber Bediensoftware)

Info: Kennlinien, vgl. Kapitel 12.5
21* |Gewinschte Laufzeit AUF  |Zeit um den Arbeitsbereich beim Offnen des Stellventils zu durch-

(w-Rampe AUF) fahren.

[0] bis 240 s, ESC Laufzeitbegrenzung (Code 21 und Code 22): Bei manchen An-
wendungen ist es ratsam, die Laufzeit des Antriebs zu begrenzen,
um zu einem schnellen Eingriff in den laufenden Prozess zu ver-
meiden.

Code 21 hat Vorrang vor Code 15.
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Code |pgrameter - Anzeigen, Wer- Beschreibung
Nr. e [Werkseinstellung]
22* |Gewiinschte Laufzeit ZU Zeit um den Arbeitsbereich beim Schlieen des Stellventils zu
(w-Rampe ZU) durchfahren.
[0] bis 240 s, ESC Code 22 hat Vorrang vor Code 14.
23* |Wegintegral Summe der Nennlastspiele (Doppelhibe)
[0] bis 99x107, RES, ESC Kann durch RES auf O zuriickgesetzt werden.
Exponentielle Darstellung ab  (Info: Der Wert wird alle 1000 Doppelhibe netzausfallsicher ge-
Zahlerstand >9999 speichert.
24* |Grenzwert Wegintegral Grenzwert Wegintegral, nach dessen Uberschreiten erscheint die
1000 bis 99x107, Stormeldung und das Maulschlisselsymbol.
[1.000000], ESC
Exponentielle Darstellung ab
Zahlerstand >9999
34* |SchlieBrichtung CL: clockwise, im Uhrzeigersinn
CL, [CCL], ESC CCL:  counterclockwise, gegen den Uhrzeigersinn
Drehrichtung des Hebels fiir den Hubabgriff, durch die die ZU-
Stellung des Stellventils erreicht wird (Blick auf das Display des
Stellungsreglers)
Eingabe nur bei Initialisierungsmodus SUB notwendig.
35* |Blockierstellung Abstand bis zur ZU-Stellung (O %-Position).
[0.0] mm/°/%, ESC Eingabe nur bei Initialisierungsmodus SUB notwendig.
36* |Reset Setzt alle Parameter auf Standardwerte (Werkseinstellung) zuriick.
[OFF], RUN, ESC Nach Setzen von ,RUN” muss das Gerét neu initialisiert werden.
39 |Info Regeldifferenz e Differenz der Sollposition (e = w — x)
nur Anzeige
40 |Minimale Laufzeit AUF Zeit [s], die das System Stellungsregler, Antrieb und Ventil bens-
(tmin AUF) tigt, um den Nennhub/Nennwinkel in Richtung des zu &ffnenden
nur Anzeige Ventils (100-%-Position) zu durchfahren.
41 |Minimale Laufzeit ZU Zeit [s], die das System Stellungsregler, Antrieb und Ventil bend-

(tmin ZU)
nur Anzeige

tigt, um den Nennhub/Nennwinkel in Richtung des zu schlief3en-
den Ventils (0-%-Position) zu durchfahren.
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C:lde Parameter — Anzeigen, Wer- Beschreibung
I lte [Werkseinstellung]
42 |Auto-w/Hand-w Anliegender Hand- und Automatik-Sollwert
0.0 bis 100.0 % der Spanne
43 |Firmwareversion Regelung |Gerdtetyp und aktuelle Firmwareversion (Anzeige im Wechsel)
nur Anzeige
44 |Infoy Stellsignal y [%], bezogen auf den bei der Initialisierung ermittel-
nur Anzeige ten Hubbereich
MAX:  Der Stellungsregler baut seinen maximalen Ausgangs-
druck auf, vgl. Beschreibung Code 14/15.
OP: Der Stellungsregler entliftet vollstandig, vgl. Beschrei-
bung Code 14/15.
—==t  Der Stellungsregler ist nicht initialisiert.
45 |Status Zwangsentlisflung Gibt an, ob die Option eingebaut ist oder nicht.
nur Anzeige NO Keine Zwangsentliftung eingebaut
YES  Zwangsentliftung eingebaut
Liegt an den Klemmen der Option Zwangsentliftung Spannung
an, werden YES und HIGH im Wechsel angezeigt. Liegt keine
Spannung an (Antrieb entlijftet, Sicherheitsstellung mit Symbol S
im Display, werden YES und LOW im Wechsel angezeigt.
46* |Busadresse
nur Anzeige
47* |Status Schreibschutz
[NOJ, YES, ESC Bei aktiviertem Schreibschutz konnen Gerdtedaten iiber FF-Kom-
munikation nur ausgelesen, aber nicht Gberschrieben werden.
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Code |pgrameter — Anzeigen, Wer-
gen, Wer- |pec chreib
NE e [Werkseinstellung] eschreibung
48* |Diagnose

Diagnoseparameter d

d0 Temperatur Aktuelle Betriebstemperatur [°C] im Inneren des Stellungsreglers
nur Anzeige (Genavigkeit 3 %)

d1  Min. Temperatur Niedrigste, jemals aufgetretende Betriebstemperatur unter 20 °C
nur Anzeige

d2 Max. Temperatur Hochste, jemals aufgetretende Betriebstemperatur Gber 20 °C
nur Anzeige

d3  Anzahl Nullpunktab-  [Anzahl der Nullpunktabgleiche seit der letzten Initialisierung
gleiche
nur Anzeige

d4  Anzahl Initialisierun-  |Anzahl der durchgefihrten Initialisierungen seit dem letzten Re-
gen set
nur Anzeige

d5 Nullpunkigrenze Benutzergefiihrte Nullpunktilberwachung: Dient zur Fehleriber-
0.0 bis 100.0 % [5 %] |wachung der Nullpunktverschiebung.
des Nennbereichs
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Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

48*

dé

Sammelstatus
nur Anzeige

Komprimierter Sammelstatus, gebildet aus den einzelnen Zustdn-
den

OK in Ordnung

C  Wartungsbedarf

CR  Wartungsanforderung

b Ausfdll

| Funktionskontrolle

d7

Referenzlauf

Referenzlauf auslésen (fir EXPERTplus-Testfunktionen Stellsignal y
Stationdr (d1) und Stellsignal y Hysterese (d2))

Ein Aktivieren des Referenzlaufs ist nur im Handbetrieb maglich,
da der komplette Stellbereich des Ventils durchfahren wird.

FF-Parameter

FO Firmwareversion Kom-
munikation
nur Anzeige
F1 Bindreingang 0  akfiv
nur Anzeige 1 inaktiv
F3  Simulation PV Aktivierung des Simulationsmodus
Stellungsregler (AO)
A0 Target Mode Gewiinschte Betriebsart
Al Actual Mode Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
A2 CAS_IN Value Analoger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten
nur Anzeige Funktionsblock (Wert)
A3 CAS_IN Status Analoger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten
nur Anzeige Funktionsblock (Status)
A4 SP Value Sollwert w (Wert)
nur Anzeige
A5 SP Status Sollwert w (Status)

nur Anzeige
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Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

48*

A6 OUT Value Stellgrofe (Wert)
nur Anzeige

A7 OUT Status Stellgrofe (Status)
nur Anzeige

A8 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige

Prozessregler (PID)

PO Target Mode Gewiinschte Betriebsart
P1  Actual Mode Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
P2 CAS_IN Value Analoger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten

nur Anzeige

Funktionsblock (Wert)

P3

CAS_IN Status

nur Anzeige

Analoger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten
Funktionsblock (Status)

P4 SP Value Sollwert w (Wert)
nur Anzeige

P5 SP Status Sollwert w (Status)
nur Anzeige

P6 OUT Value Stellgrofe (Wert)
nur Anzeige

P7 OUT Status Stellgréfe (Status)
nur Anzeige

P8 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler

nur Anzeige

Stellungsregler (AO TRD), Bindreingang (DI1 TRD, DI2 TRD)

10

Target Mode (AO TRD)

Gewiinschte Betriebsart

t

Actual Mode (AO TRD)
nur Anzeige

Aktuelle Betriebsart
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Code

Parameter — Anzeigen, Wer- |pos hreib
Nr. e [Werkseinstellung] eschrelbung
48* (2 Transducer State Zustand Transducer

nur Anzeige

t3 BLOCK ERR (AO TRD) |Aktiver Blockfehler

nur Anzeige
t4  Target Mode (DI1 TRD) |Gewiinschte Betriebsart

t5  Actual Mode (DI1 TRD) |Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige

t6 BLOCK ERR (DI1 TRD) |Aktiver Blockfehler

nur Anzeige
7 Target Mode (DI2 TRD) [Gewiinschte Betriebsart
t8  Actual Mode (DI2 TRD) |Aktuelle Betriebsart

nur Anzeige

19  BLOCK ERR (DI2 TRD) |Aktiver Blockfehler

nur Anzeige

Betriebseinheit (RES)
SO Target Mode Gewiinschte Betriebsart
S1  Actual Mode Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
S$2 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige

Bindreingang (DI1)

10 Target Mode Gewiinschte Betriebsart

11 Actual Mode Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige

12 Field_VAL_D Value Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Wert)
nur Anzeige
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Code |parameter — Anzei Wer-
gen, Wer- |pec chreib
NE e [Werkseinstellung] eschreibung
48* (I3  Field_VAL_D Status Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Status)
nur Anzeige
14 OUT_D Value Diskrete Stellgrofie (Wert)
nur Anzeige
15 OUT_D Status Diskrete Stellgrofie (Status)
nur Anzeige
16 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige
Bindreingang (DI2)
L0 Target Mode Gewiinschte Betriebsart
L1  Actual Mode Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
L2 Field VAL D Value Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Wert)
nur Anzeige
L3  Field_VAL_D Status Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Status)
nur Anzeige
L4 OUT_D Value Diskrete Stellgrofie (Wert)
nur Anzeige
L5 OUT_D Status Diskrete Stellgrofie (Status)
nur Anzeige
L6 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige
49* |Diagnoseparameter (Beschreibung der PST-Funktion) - Einzelheiten zur Diagnose enthdlt die
Bedienungsanleitung ,Ventildiagnose EXPERTplus” D> EB 8389.
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Anhang

12.4 Fehlercodes

Initialisierungsfehler

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

50

x > Bereich

Das Messsignal liefert einen zu grofBen oder zu kleinen Wert, der Hebel befin-
det sich in der Nahe seiner mechanischen Grenze.
o Stift falsch gesetzt

¢ Bei NAMUR-Anbau: Winkel verrutscht oder Abtaststift liegt nicht im Schlitz
der Mitnehmerplatte auf.

¢ Mitnehmerplatte falsch angebaut.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

¢ Anbau und Stiftposition priifen.
® Betriebsart von SAFE auf MAN setzen.

o Stellungsregler erneut initialisieren.

51 |Ax < Bereich Die Messspanne des Sensors ist zu gering
o Stift falsch gesetzt.
e Falscher Hebel eingebaut.
Weniger als 16° Drehwinkel an der Welle des Stellungsreglers erzeugen nur
eine Meldung, bei unter 9° erfolgt Abbruch der Initialisierung.
Statusklassifikation |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|e Anbau priifen.
e Stellungsregler neu initialisieren.
52 |Anbau * Falscher Gerdteanbau
¢ Nennhub/-winkel (Code 5) konnte bei Initialisierung unter NOM nicht er-
reicht werden (keine Toleranz nach unten zuldssig)
* Mechanischer oder pneumatischer Fehler, z. B. falsch gewdhlter Hebel oder
zu geringer Zuluftdruck zum Anfahren der gewiinschten Stellung
Statusklassifikation |[Wartungsbedarf]

Abhilfe| Anbau und Zuluftdruck Gberprisfen, Gerét erneut initialisieren. Eine Uberpri-
fung des maximalen Hubs/Winkels ist unter Umstinden durch Eingabe der
tatsdchlichen Stiftposition und anschlieBendes Initialisieren unter MAX még-
lich.

Nach abgeschlossener Initialisierung zeigt Code 5 den maximal erreichten
Hub/Winkel an.
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Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

53

Initialisierungszeit
Uberschritten
(Init-Zeit >)

Der Initialisierungslauf davert zu lange.
e Kein Druck auf der Zuluftleitung oder undicht

o Zuluftausfall wahrend der Initialisierung

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Anbau und Zuluftdruckleitung iiberprifen, Gerdt erneut initialisieren.

54

Init - Zwangsent-
liftung

1. Eine Zwangsentliftung ist eingebaut (Code 45 =, YES”) und wur-
de nicht oder falsch angeschlossen, so dass kein Antriebsdruck
aufgebaut werden kann. Die Meldung erfolgt, wenn trotzdem ei-
ne Initialisierung versucht wird.

2. Es wird versucht, aus der Sicherheitsstellung (SAFE) heraus zu ini-
tialisieren.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

1. Anschluss und Speisespannung der Zwangsentliftung Gberprifen.
Code 45 HIGH/LOW

2. Uber Code 0 die Betriebsart MAN einstellen. Stellungsregler er-

neut initialisieren.

55

Laufzeit unter-
schritten
(Laufzeit <)

Die bei der Initialisierung ermittelten Laufzeiten des Antriebs sind so gering,
dass sich der Stellungsregler nicht optimal einstellen kann.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Stelldruckdrossel nach Kapitel 5 einbauen.

56

Stiftposition

Die Initialisierung wurde abgebrochen, weil fir die gewdhlten Initialisierungs-
modi NOM und SUB die Eingabe der Stiftposition notwendig ist.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Stiftposition bei Code 4 und Nennhub/-winkel bei Code 5 eingeben. Stel-

lungsregler erneut initialisieren.
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Betriebsfehler

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

57

Regelkreis

Regelkreis gestort, das Stellventil folgt nicht mehr in den tolerierbaren Zeiten
der Regelgrofie (Alarm Toleranzband Code 19).
* Antrieb ist mechanisch blockiert.

¢ Anbau des Stellungsreglers hat sich nachtrdglich verschoben.

o Zuluftdruck reicht nicht aus.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

¢ Anbau priifen.

58

Nullpunkt

Nullpunktlage fehlerhaft. Fehler kann auftreten bei Verrutschen der Anlenkung
des Stellungsreglers oder bei Verschleif3 der Ventilsitzgarnitur, besonders bei
weich dichtenden Kegeln.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Ventil und Anbau des Stellungsreglers priifen, wenn alles in Ordnung bei
Code 6 einen Nullpunktabgleich durchfishren (vgl. Kapitel 7.6, Seite 68).

Bei Verschiebung des Hebels an der Stellungsreglerriickseite (z. B. Wechsel
des Hebels) muss der Hebel zur Anpassung an den inneren Messhebel einmal
von Anschlag zu Anschlag bewegt werden.

Bei Nullpunktabweichungen iber 5 % wird eine Neuinitialisierung empfohlen.

59

Autokorrektur

Tritt ein Fehler im Datenbereich des Stellungsreglers auf, so wird dieser durch
die Selbstiberwachung erkannt und automatisch korrigiert.

Statusklassifikation

[Keine Meldung]

Abhilfe

selbsttatig

60

Fataler Fehler

In den sicherheitsrelevanten Daten wurde ein Fehler entdeckt, eine Autokorrek-
tur ist nicht moglich. Ursache kdnnen EMV-Storungen sein.
Der Stellungsregler geht in die Sicherheitsstellung (SAFE).

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Reset mit Code 36 durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren (vgl. Kapi-
tel 7.7 und 7.5).
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Anhang

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stdrmeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

62

x-Signal

® Messwerterfassung fir Antrieb ausgefallen.
e Leitplastik defekt.

Gerdt lauft in einem Notmodus weiter, soll aber so schnell wie maglich ersetzt
werden.

Der Notmodus wird in der Anzeige durch ein blinkendes Regelsymbol und
statt der Stellungsanzeige durch vier Striche signalisiert.

Steuerung: Ist das Messsystem ausgefallen, so ist der Stellungsregler immer
noch in einem betriebssicheren Zustand. Der Stellungsregler geht in einen
Notmodus, bei dem die Stellposition nicht mehr genau angefahren werden
kann. Der Stellungsregler folgt aber weiterhin seinem Sollwert, sodass der
Prozess im sicheren Zustand bleibt.

Statusklassifikation

[Wartungsanforderung]

Abhilfe

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.

64

i/p-Wandler

Stromkreis des i/p-Umformers ist unterbrochen. Der Stellungsregler geht in die
Sicherheitsstellung (SAFE).

Statusklassifikation

Awusfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.

65

Hardware

Klemmen der Initialisierungstaste (ab Firmware 1.51)
Es ist ein Hardwarefehler aufgetreten, der Stellungsregler geht in die Sicher-
heitsstellung (SAFE) .

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Fehler quittieren und wieder in die Betriebsart Automatik gehen, sonst ein Re-
set durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren. Wenn ohne Erfolg, Gerdt

zur Reparatur an SAMSON schicken.

66

Datenspeicher

Das Beschreiben des Datenspeichers funktioniert nicht mehr, z. B. bei Abwei-
chung zwischen geschriebenen und gelesenen Daten. Ventil féhrt in die Si-
cherheitsstellung (SAFE).

Statusklassifikation

Awusfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Gerdit zur Reparatur an SAMSON schicken.
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Fehlercodes — Abhilfe  |Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.
67 |Kontrollrechner  |Hardwareregler wird mit einer Kontrollrechnung iberwacht.
Statusklassifikation |Ausfall (nicht klassifizierbar)
Abhilfe|Fehler quittieren. Ist das nicht méglich, Gerdit zur Reparatur an SAMSON
schicken.
Datenfehler
Fehlercodes — Abhilfe Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stérmeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.
68 Regelparameter Fehler in den Regelparametern
Statusklassifikation  |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Reset durchfihren. Stellungsregler erneut initiclisieren.
69 Potiparameter Fehler der Parameter des Digitalpotis
Statusklassifikation  [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Reset durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren.
70  |Abgleichparameter |Fehler in den Daten des Produktionsabgleichs, Gerdt Icuft danach mit
den Kaltstartwerten.
Statusklassifikation  [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Gerdt zur Reparatur an SAMSON schicken.
71 Allgemeine Parame- |Fehler in den Parametern, die fir die Regelung nicht kritisch sind
ter
Statusklassifikation  |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Kontrolle und ggfs. Neueinstellung gewiinschter Para-
meter.
72 Startup-Parameter  |Fehler in den Startup-Parametern
Statusklassifikation  [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren, Reset durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren.
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Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

73 Interner Interner Gerditefehler
Gerdtefehler 1
Statusklassifikation  |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Gerdt zur Reparatur an SAMSON schicken.
74 FF-Parameter Fehler in den Parametern, die fir die Regelung nicht kritisch sind
Statusklassifikation  |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Kontrolle und ggf. Neueinstellung gewiinschter Parame-
ter.
75 Info-Parameter Fehler in den Info-Parametern, die fir die Regelung nicht kritisch sind
Statusklassifikation  {[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Kontrolle und ggf. Neueinstellung gewiinschter Parame-
ter.
76  |Keine Notlaufeigen- |Das Wegmesssystem des Stellungsreglers verfigt Uber eine Selbstiber-
schaft wachung (vgl. Code 62).
Bei bestimmten Antrieben, wie z. B. doppeltwirkenden, ist kein gesteuer-
ter Notmodus maglich. Hier wechselt der Stellungsregler bei einem Feh-
ler in der Wegmessung in die Sicherheitsstellung (SAFE). Ob ein solcher
Antrieb vorliegt, wird bei der Initialisierung selbsttdtig erkannt.
Statusklassifikation  |[Keine Meldung]
Abhilfe|Reine Information, ggf. quittieren.
Keine weiteren MafBnahmen notwendig.
77  |Programmladefehler |Wenn das Gerdt nach AnschlieBen der Spannung erstmalig anlduft,
fohrt es einen Selbsttest durch (Laufschrift tEStinG).
Ladt das Gerdit ein falsches Programm, so wird das Ventil in die Sicher-
heitsstellung (SAFE) gefahren und kann aus dieser Lage nicht wieder her-
ausgenommen werden.
Statusklassifikation  [Ausfall (nicht klassifizierbar)
Abhilfe|Strom unterbrechen und Gerdt erneut anlaufen lassen. Andernfalls Gerdt
zur Reparatur an SAMSON schicken.
78 Optionsparameter  |Fehler in den Optionsparametern

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Gerdt zur Reparatur an SAMSON schicken.
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Diagnosefehler

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

79 Erweiterte Diagnose

Meldungen in der erweiterten Diagnose EXPERTplus stehen an (vgl.
» EB 8389 ,Ventildiagnose EXPERTplus”).

Statusklassifikation

Wartungsbedarf (nicht klassifizierbar)

80 Diagnoseparameter

Fehler, die fir die Regelung nicht kritisch sind.

Statusklassifikation

Wartungsbedarf (nicht klassifizierbar)

81 Referenzlauf abge-
brochen

Fehler bei der automatischen Aufnahme der Referenzkurven Stellsignal y
Stationdr (d1) und Stellsignal y Hysterese (d2) im Zuge einer Initialisie-
rung

e Referenzlauf wurde unterbrochen

e Referenzgerade y Stationdr bzw. y Hysterese wurde nicht Gber-
nommen

Fehlermeldungen werden netzausfallsicher gespeichert. Sie kénnen nicht
zuriickgesetzt werden.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Kontrolle und gegebenenfalls neuer Referenzlauf.
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12.5 Kennlinienauswahl

Anhang

Im Folgenden sind die unter Code 20 wdahlbaren Kennlinien grafisch dargestellt.

i Info

Die individuelle Definition der Kennlinie (benutzerdefinierte Kennlinie) kann nur iber eine
Workstation/Bediensoftware (z. B. TROVIS-VIEW) erfolgen.

Linear (Kennlinienauswahl: 0)
100 1~ Hub/Drehwinkel [%)]

50

0 : Sollwert [é]=

0 50 100

Gleichprozentig (Kennlinienauswahl: 1)
100 7~ Hub/Drehwinkel [%]

50 A

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100

Gleichprozentig invers (Kennlinienauswahl: 2)
100 1~ Hub/Drehwinkel [%]

50 A

Sollwert [%],
T 1
0 50 100
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Anhang

SAMSON-Stellklappe linear
(Kennlinienauswahl: 3)
100 T Hub/Drehwinkel [%]

50

Sollwert [%]
0 T |
0 50 100

SAMSON-Stellklappe gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: 4)
100 1~ Hub/Drehwinkel [%]

50

Sollwert [%],
i

0 T
0 50 100

VETEC-Drehkegel linear
(Kennlinienauswahl: 5)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50 -

L)
0 : Sollwert [A]=

0 50 100

VETEC-Drehkegel gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: 6)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100

Kugelsegment linear
(Kennlinienauswahl: 7)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50 -

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100

Kugelsegment gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: 8)
100 1~ Hub/Drehwinkel [%]

50

0 : Sollwert [/o]=

0 50 100

100
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Ex d Stellungsregler mit FOUNDATION FIELDBUS /
Electropneumatic Ex d Positioner with FOUNDATION FIELDBUS /
Positionneur électropneumatique Ex d avec FOUNDATION FIELDBUS
Typ/Typel/Type 3731-521..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 05 ATEX 1058 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 05 ATEX 1058 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 05 ATEX 1058 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/ Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestéatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2006, EN 60079-1:2007,
EN 60079-7:2007, EN 61241-0:2006,
EN 61241-1:2004

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstral’e 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

(v W, g VDR B

ce 3731-521 de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismdillerstrafe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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Rl
e CEPTUSUKAT COBTBETEY
2 EH[ No EARC RU C-DE.3A11.B.00045/19
B e Cepus RU  No 0197354

OPTAH ITO CEPTHO®UKAITHU O6uwectea C  OrpaHW4eHHO  OTBETCTBEHHOCTbIO ~ «TMC - PYC».

'MecTo HaxoxaeH!s (aapec lopuandeckoro nuua): Poccuiickas deaepauus, 127083, ropoa Mockea, ynuua BepxHss

| Macnogka, gom 20, CTpoeHue 2; agpec Mecta OCYLIECTBNeHUs AeATeNbHOCTU: Poccuiickas ®epepauusi, 127083, ropoa

i Mocksa, ynvua BepxHsis Macnoska, gom 20, CTpoeHve 2, MOMeLeHns Ne 18, 28. ATtrectar akkpeautauun

'Ne POCC RU.0001.113A11 or 02.07.2015. Homep Tenecdona: +7 (495) 221-18-04; appec 3MEKTPOHHON  MOYTHI:
& info@tms-cs.ru.

.| BASIBUTEADOG1eCTB0 ¢ OrpaHitieHHOi OTBETCTBEHHOCTbI0 «CaMCOH KOHTPOMG).
p MeCTo HaxoMaeH!st (aapec IpUAVMECKOro NuLa) M aApec MecTa OCYLIECTBIEHWS [EATerNbHOCTH:
.| Poccuiickas ®enepauns, 109544, ropop Mocksa, Gynbeap OHTY31acTo, AOM 2, 3Tax 5, KoMHaTa 11. OFPH 1037700041026.
omep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; anpec aneKTPOHHOI MOYThI: samson@samson.ru.

.  M3TOTOBHTEAD (SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».
i MecTo HaxoxzeHus (agpec opUaNYecKoro nmua) n agpec Mecta OCyLeCTBNEHNs AeATeNbHOCTU
S\’?ﬁ Mo u3roToBReHMo npoaykumm: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, Fepmanus.

= y Mosuumoreps!, Tunbl 3724, 3725, 3730-0, 3730-1, 3730-2, 3730-3, 3730-4, 3730-5, 3730-6,
731-3, 3731-5, 4763, 4765. VI3roToBMEHe B COOTBETCTBIM CO CTAHAAPTaMM, YKa3aHHbIMIN B MPUNOXEHUM K CepTudmKaTy
cooTeeTcTBus Ha GriaHke Ne 0676628,
|| CepuitHbIi BBINYCK.

FENE

KOA TH BOA EA3C 9032 81 000 0

COOTBETCTBYET TPEBOBAHUSIM TEXHUYECKOro pernameHta TamoXeHHOro colosa «3neKkTpomarHuTHas
1 COBMECTUMOCTb TexHU4eckux cpeacTe» (TP TC 020/2011)

EPTUO®UKAT COOTBETCTBI BB, HA OCH NPOTOKONA CEpPTUAMKALIMOHHBIX [
venbiTanui Ne 190919-013-016-02/UP ot 22.10.2019, BbiAaHHOTO m?rﬁgg\goﬁ na6opatopvient OBLIECTBa C OrpaHUYEHHOM

OTBETCTBEHHOCTbIO «V/IHHOBALMOHHbLIE pelueHusi», aTTecTar akkpeaurtaumn POCC RU.0001.21AB90; akta o pesynbrartax
‘aH’anma cocTosiHMs npoussoacTea Ne 00062-A or 04.07.2019 opraHa no cepTudpmkauum Obuiectsa © orpaHu4eHHoi
«TMC PYC», pykoBOACTB MO aKkcnnyaTauuw 4218-3725-3724-2018.P9, 4218-3730-4763-2018.P3, ‘
4218-3731-2018.P3. \
- Cxema ceptudpmkaumm — 1c.

P Ha ocHose |,
6.2 n 7.2 TOCT P 51522.1-2011 (MOK 61326-1:2005) | =

QOHOAHI/ITEALHASI HMHOOPMAIIMS Craiaapt, s p
obec aeT ] 0 per

Ans u nabopatopHoro npumeHenusi. Yacte 1. Obwue TpebosaHus
W METOJBI VCTbITaHMiy . HasHaueHHbI Cpok cnyxObl — 15 net. HasHaueHHblit CPok XpaHeHus — 2 roja. Ycnosus yKa3aHsl! B py

no akcnnyarauuu 4218-3725-3724-2018.P3, 4218-3730-4763-2018.P3, 4218-3731-201 =
AL,
oW
§

CPOK AEVICTBUS C 05.11.2019 o 04.11.20247
| BKAIOUUTEABHO

X

AV

PyKoBoAHTeAD (yIOAHOMOYEHHOE
AMI0) OpraHa IO CepTHYHKAIHK
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PASWACKMA JKOHOMMUECKHA COIO3 ‘ =

[IPUAOKEHUE

KCEPTI/I(DI/IKATY - OOTBETCTBHSI Ne EASC RU C-DE.9A115. 00045/19
Cepun RU e 0676628 fyoriust

C'rau.qap'rbl, B cOOTBeTcTBun c pol;m‘u N3roT uE cs npoay

- OBosHaueHve
___cravpapra

IEC 610006-2:2016

‘HaumeHosaHve cTangapTa

X control and laboratary use. EMC requlrementsA

SRR ; dsa Junust lOpbesHa

&
pos Brapumup Wropesny
®H.0)
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BEAGHHCKAHIRINOMALECKVH CONE
GEPTHOUKAT CORTBETCTRAD

Ne EASC 63.8.00510/20 iy

Cepus RU M 0215083

| OPTAH ITO CEPTHOHKALYHH nposyiasm OGueems ¢ orprummaniol — omeremaernioenio  «Texbaoncioens  (OC - 0001
(TEBEOTC 0CTLY) AJTIOC MCCTL EXCHEEHI IopIUDMecioroT: 127486, Pocois, ropon Mocksa, yrmun JlerymiHeias, 1om 1, kopriye 2, i3, novetterne 1,

KOMHITA 19, Alipect MeCT CCyLIeCTWICHII JKSTTEILHOCTH 1 oGracTi wapaurraym: 103066, Pocats, ropon Mociay, ymin Fieias Iqpacrocerm.aan, aom 33
cTpoettie 64, rompam 22 "s"; 301668, Poccit, Tynueka obiacis, ropait Hosomockonc, sz Opiionmiautie, om & mpvicipoeiioe neiguioe waie
nptmpdhmuuyN"B 3 omic, nemettcie 4 1 nowctnesie 10, Homep ariectang asprynaiis (permerxagonn it novep) RARU,TTHAGS, Jin micec s
peecTy oB KK niLe - 10082018, Tenepors: +74952081646, anpee iekrporiof nodt: eh-bes@inboxns

| 3ASIBUTEAD
OGuecTno ¢ orpaHivenHoft oTaeicTaeHiocTuo «Camcon Kotmponcs, Ocloutoll rocyuperneniinii pernctpaitiontini Home,
1037700041026,  MecTO HAXOKACHHA (AAPCC IOPHAHYCCKOIO JIMA) W BAPCE  MCETA  OCYUICCTBICHH  ACHTCALHOCT
109544, Poccia, Mockea, Gyneeap Durysnacros, nom 2, armx §, komuara 11,

| Tenedon: 74957774545, napec InekTROHHON NOMTHL: samson@samson, ru

.| H3rOTOBHUTEAB )
[ SAMSON AG Mess- und Regeltechnik il
bl Mecto nuxomacnua (ﬂ[l]'lﬂc lDPHIlH‘lEGI(DI'D JH(IU\) W aapec MECTI GCyllltCTﬂﬂEllHﬂ JIEATENLIOCTH NG HAFOTOMACIHIO llpU.'lyKlllll fI
_,.<: Weismullerstrusse 3, 60314 Frankfurt am Main, Tepmaims,

HPOAYKHHH :
DNeKTPONHEBMATHYECKHE MO3HUHOHEPR! THNOB 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113, 3731-321, 3731-521, 3731~ 3"4,‘ |
3731-524, 4763-1. MapkiipoBKi B3pBIBOIAWLHTEI I 3AUNMTEI OT BOCIIAMEHEHNA. FOPIOYeH MBIIH 1 HHBIE CRCACHUA O MPOAYKIMY, |
obecneunnaoime ce uaeHTHdkaLmo, npuneaentt ua anerax 1, 2, 3, 4, 5, 6 npunowcimn (Grainen NeNe 0725082, 0(25033,}’ !
0725084, 0725085, 0725086, 0725087).
CepHiHBI BBITYCK.

x? -
]| KOATHBIAEAIC 44554 g0

TexHiueckore PeETNAMEHTA TamoskerHoro coio3n «O GezonacHocTH

i "5‘ COOTBETCTBYET TPEBOBAHHSIM e e e
i oGopynosiiing ana paGoTi Bo papeiroonackuix epenax» (TP TC 012/2011) 1

< CEPTHOHKAT COOTBETCTBHS BBIAAH HA OCHOBAHHH
>, Ilpotokona uenwitanufi No 0730-HM-01 ot 18.03.2020 roan Henwitatensuoft anGopatopun nipuinosiutiiuchoro oany,muaumn £
O6mecrsn ¢ orpannvicunoll  orpercrsentoctoio  "TEXBE3OMACHOCTL", wrrecrar ukxpennraunt RARU.ZIHBS4 cT }
26.03.2018. Akt ananiusa coctomma nponsnoscraa Ne 0730-ACTT or 11,02,2020, TexHiieckolt 1okyMeHTaLIM u'sro‘rcmrrcnn
corjacHo smeTy 6 npunoierna (Gaaxk Na 0725087). Cxema ceprudhmraunn le.

(|

bl A@HOAHI’ITEABI-LAX H.I-I‘I’OI’MAIP/IH i o i
7% " UTaHQaPTEL W HHbIE HOPMATHBHbIE LOKYMEHTL, Mf 1¢ NpH MOATRES 1M COOTRETCTRMA, TIPHICACHBL HA Jangte 77 ¢

npunokennn (Grank Ne 0725088). Yenopua xpanenna: ot munye 60 °C o natoe 60 °C. Cpok xpanenis — 24 mcesua, Cpok| -
caynGu (roaroctn) = 15 net. idmr]

190 .202

{| CPOK AEAICTBUAC. .
| BKAIOUHTEABHO

b | iExBC0meioeTs, ][T ffoMapen Muxau Bu.m,pl.guukl

Py X u .
A 15

AltI0) OPrana no cepTi

pT-ayANTop)
KCIEPTHI-ayARTOPEL) )

xenepr (;
(axeneprn
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W KOHOMWUECKMI EOI

IIPHUAOXKEHHE

K CEPTHOUKATY COOTBETCTBI Ne EASC _RU C-DE. {
Cepust RU - Ne 0725089

1. Onpcainne KONCTPYRIHMH 1 CPEACTB 0GECNCHCHIS BIPbIBOIAMITLI
Anewry TiecKHe 1 THRop 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113, 3731-321, 3731-521,
3731-324, 3731-524, 4763-]1 npeauasnasenst A1 npeoGpasonuiis MCKTPHUCCKOrO BXOAHOMO CHIHAA B NMPONOpIHO-
vansunst nnenmatiucekutl 1LIXOANOH CHIMAN W MBI ARYH TOKOBOTO KN UH(IPOBOTO CHTHANA KONTPONA NANOIKCHMI KNa-
faHa.
DNEKTPONHERMETHUICCRNE HOZHUMONCPE! BHITOAHEHL! B KOPAYSAX € KPBILKAMH NPAMOYTOALHON GOPMU, HIFOTOMICHHKIX
13 WIOMMHMCBOrO CIUIABA C COACMKAHHEM MIrHHA MeHee 7,5 % nnn nancTmaces (noamicapGonur u nosudrranammi).
BHYTPH KOpITYCOB  PACITONONCEHB! INCKT i1 npeoGpas €/, NCKTPONNLIC CXEMBL YNPABICHHA HO
MATAX, INEMEHTB! 117 TORKNIOMEHHA: JNCKTPHYCCKHY M NHEIMUTHYECKNX Ak, Ha ounoli GokoBoH cTopone nopepx-
HOCTH KOPNYEa YETAHOBNEHB! KAGENLHAIE BROALI, YIAOTHENNLIE PEIHHOBLIMI KONIBLAMH, HY ApYroft — GuTHHrH nilenMa-
Tirieckoft cuetemer, Ha kopriyce meiores anaemanioum i saucnm u Tabauika ¢ MapKHposkoft.
B nosusonepax uenomieinn Exis/EXic HeKPOIaWNTHLIC S1EMERTS! (PE3NCTOPRI, CTAGIANTRONN, HOALI) 3AIHTLL KOM-
nayiaom i Wepuran VU-4453/41 HE HV, nu6o Tiuna Wepuran VU-4457/41/61 HE, 21Go ¢HnKOHOBBIM repMeTHKOM
mna RTV-E602.
B3phiBo3atHIEHHOCTS 3CKTPONHEBMATHIECKIY NOIHLIOHEPOR 0BECEHUIUCTES HIPLINO3AUNTON BILIA «B3PLIBOHE-
npotuuacman oGanotka- dy o FOCT 1EC 60079-1-201 1, papuinoniuutoll aua «en no FOCT P MDK 60079-7-2012,
JaUTON BRHAA «HEKPOGEI0NACHAA CKTPHHECKAA LeMb yponus «ia» na TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011),
«iawroit oGoneukoft tw o TOCT P MK 60079-31-2010 # nuinonHeHHeM HX KOHETPYKUHH B cooTBeTCTRHY ¢ Tpebo-
sanusimu FOCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011).
2. CrcuHnjIbLHBIC YCAODUSA 1] (ecan B MRpKRH] BIPBIBOIALINTEI YKAIAN 31K «X»)

2,1, MoHTmK, IKCILTYATALHIO, TEXHHMECKOE 0GCAYIHBAINE DACKTHOMHCMATHICCKHX O3HLMOHEPOB NPOBOANT: I

COOTBETCTBHN € YKAIAHHAMH NPOIIBOAHTENA N0 €ro TCXIHUCCKOH AOKYyMEHTALNM,

EBPASH

2.2. CoennHenne nosuimonepon ncnonnenns Ex ia ¢ annaparypoii, pacriofiokeHHol BHC B3pE 301inl,
NOMKHD  OCYUICCTINCTCR -~ Yepes Gaphcpm MCKPO3AUINTEI, .~ HMCIOWLHE CCpTl'V(]N!KﬂT coorncrerans U
NOJAKINOUCHH ycfpnﬁﬂ'n, BO B3pBI IX 30HAX 1T MR H lIupy)ll)ll-lK yc'mlmuox. rae

BOIMONHO  OGPAIOBOHNE - BIPHIBOOMNCHOR rAJonoi  cmecH  kareropuu T1C)  pxoAHbie M BhIXOAHbBIE
HCKPOGeIonacHbIe TAPAMETPLI MOIHIMHONEPON ¢ YUCTOM  NUPUMCTPO  COCAMHHTENIBHOTO KaGens A0MucHLI
COOTBETCTBOBATE MICKTPHMCCKHM N4PAMETpum, yKasaiibiM na Gapuepe GeaonacHocTH.

2.3, TMommtnonepnr tunon  3731-321 - 3731-521 wcnonrenus Ex d/Exde nomkst okenayatnposathes ¢
cepTHHHUIPOBAII LMY KAOCALHLIMI BBOAAMU 1 3ArMYLWIKAMM, KOTOpbIC oGecne HBIIOT HeoGXoAMMUIT B 1t
YPOUEils DIPLIOBUUINTLL M CTENCHL 3RULITLE 0GONONKI; | JANpeLIaeTen: HenoakIonaTh KaGennimiec nnou n
3arny WKy oGWENPOMBILIEHHOT O HCTIOTHE KA,

2.4. Ilpu nossiwenitn Temaepatypul Goace 70°C ua pxome wabens omuiibl MCHONLIOBATLEA TepMOCTOlKkie
COCTMHHTENABHBIE Kafienn:

2.5, Hencnoswayemulie OTBEPCTIN 1104 KAGE/bHbIE BEOALI HEOGXOMIMO 3AKPLIBATL 3NTAYLIKAMH.

2.6, Ilpu npuco i Tumon 3731-321 n 3731-521 « cucreme TpyGorpososon  ACJIKHbL

HCTIONB30BATECA YIUIOTHAIOUIHE IAEMEHTHI 11 KOPYCE CAMMX NOBMIHOIEPON,

TTosuimoniepnl CACIYCT. BCTPAABUTL 1 JAOKAALIYIO CACTCMY YPABHUBAHML NIOTCHUMANOR BO BIPHIBOOMACHOM

J0He.

2.8, Ilpoknagka coeauHuTenbHbIX - KaGenell nozyumonepon Tnos 3731-321 w 3731-521 posmnna Guirs
OCYLICCTRACHN € YMETOM JALUNTHI OT MEXAHHHECKHX noBpeicactnii.

2 9. 3anpeiaercs IKEANYATAUUT POB € MEXAHK 0

2.10.B cayyae nenonnenna MIO3HUHONEPOD € MOCTORNIO npnco:nulxuuu-xm kafenem NOAKINOUCHHE BHELWIHIX
anekTprucckux  menell k  cnoGoaiioMy  Komly - kaGens  I0IKHO  OCYWECTBIMNTLCH € - [IOMOLWBIO
cepridguuuposanHol coennitensholl kxopolkn B coorserctain ¢ TpeGosanuamu I'OCT [EC 61241-14-2013
16O BHE BIPLIROOMACHOH JOHHI.

2.1 1. MaKkeumwibHoe AQBICHHE HA BXO4E He A0mKHO npeusiwwis 0,6 MITu (6 Gap) wi rinows 3731-321, 3731-521,
3731-324,3731-524, 4763-1 1 0,7 MIla (7 Gap) — ans Tamos 3730-21, 3730-41; 3730-51, 3767-1, 3725-113.

2.12. He nonyciactcs MCNoALIonaTh 0 kavectne paboeli cpeanl raas ¢ coaepiuniem nemtectn, cnocobmx odputo-
BLIBATL BIPLIBOONACHYIO ATMOCYIEPY, TUKME DI FOPIONME FUALL, KHCAOPOL M IMEHILLCH HLIE KHCIOPOAOM rashl.

el

2.7

Py n (y
AMIO) OPrana 10 CepTHGHKANNRT

Sxenepr (axcnepr-ayairop)
(axeneprnt (axenepr

EB 8387-5

105



106

Jlner 2

ITPUAOXKEHUE

K CEPTHOHUKATY COOTBETCTBHS N EADC _ RU C-DE.HA65.8.00510/20
Cepua RU . N2 (0725083

2.13.TIpn ycTanonke H TexHuueciom oGeayscnnaniy nosutimonepon Ty 3725-113 neoGXoaiMO NPHHHMATE MEpLl
ana obecneyeHis Ge30NACHOCTH OT CTATHUECKHX JAPAAQH, KOTOPLIC MOTYT oGpnmna‘rhcn HO TIOBCPXHOCTH
KpbILUKH, COrNAacHO HHETpykUin. TIpn6op momie Guiti ocnaen taGmtkol ¢ npeaynpokaaowei Haanieso.

3. C } W MACHTH( npoayKumnu
MupiiponKa IpHIBOIBIMTLE # SEIKTH OT HOCIMIGMCHCHIS TOpIoIeH NELTH B 30BHCHMOCTH OT THNOB NOJHILIONEPOR Npine-|
acha B Tabimue 1,

TaGnuua 1|1

HaumcHosaHne BIpEIBO: 0 2/IEKTPO Mapknposka Mapkuponka saumte or soe- |||
oGopyaoBaHus DIRbIBOIAUHTbI il ropioveii nbii i
DNCKTPONHEIMUTHYECKUE NOIMITHONEPE THIOH 1Ex ia 11C T6/T5/T4 Gb X Extb 11ICT80°C Db X =
3730-21.3730-41. 3730-51 ]
DNCKTPOITHCBMATHY CCKHE HD!MuHDIIcph) THNOB 1Ex ia [1IC T6/T5/T4 Gb X - D
3767-1,4763:1 |
DACKTPONHEBMATHHECKHE TIOBMLHOHEPBI THIA 1Exin I1IC T4 Gb X . ‘
3725-113
Dnekrp THIECKUE N0 pBITHNA 1Ex d 1IC TG6/T5/T4 Gb X Exth 1ICT80°C Db X ]
3731-321 % 1Ex d e LIC T6/T5/T4 Gb X k|
DNCKTPOITHEIMATHIECKHE MO UHOHEPL! THNA 1Ex d HCT6/T5/T4 Gb X Extb NICT80°C Db X E |
3731-521 |Ex d e IC T6/T5/T4 Gb X -’:'
1Ex d [ia Ga] l1C T6/T5/T4 Gb X g
1Ex ia IIC T6/T5/T4 Gb X IF
neKTy aTHUECKHE Hepyl THON 1Ex d 11C T6/T5/T4 Gb X Extb 11ICT80°C Db X [
3731-324,3731-524 Lt
IMonpoGHoe pazt Kk cneund IM KOZAM 2ISKTROMHEBMATHHECKHX MOMMLHONEPOR MPUNOINTCH B TCXHHMCs |

€Ol IOKYMEHTALHH HIFOTOBHTENA.
4. OcHOnNBIC TEXHUYECKIE ATTILIE
4.1, Hosuuuonepnt THia 3730-21
4.1.1, Crenens 3aummts ofonomuki mo TOCT 14254-2015, ne Hinke .
4.1.2. lonycTiMbIe AMANA30HE TEMIEPATYP OKPYIKaIoWelt Cpeasl N8 TeMnepaTypHoro knacca, °C

T4 e R DR Minye 45...+80/
TS MHIlye 45,,,+70
T6 . MHnye 45,,.+60)

4.1.3, INapamerphi HCKpOOeIonacHsix Heneit

ToGanu 2 |- .

Llenb U, B [liomA [P Br [Caw [ LimkTu

Konrakto 11/12 128 {1135 1 |53 | =0 |
Konmairit 3 1/32 npi noLcnoueHHM: :;_‘\ |
JATUHKY (QARTHHCEKOrO nonoKel s 28 115 1 5.3 =0 E: |
JQTUHKD ABOHTHOTD CHILIUIR 28 115 - 56.3 =0 :
ceHcopa BUGPALKH (LyMa) 28 115 - 35 =

Konrarter 41/42 (muaystusHbifl ko= |16 52 umn 25 0,169 1w |30 100 )|
| ucoolt i) 0,064 gl
Konrakrit 41/42 1 51/52 (nporpammuoe |20 60 0,25 53 =0 2
ofecricueiine) |2
Konraicrui 81/82 (murmisrrinii knanan) |28 115 - 53 = B!
Kourakru 83/84 (mimkaums o nerio= |20 {
naKax)

AMII0) Opraua no cepTHdImcany

Auenepr (axenepr-ayanrop) i
(oxeneprit (auum.prw.\y/unop ))

EB 8387-5



1/ 3KOHOMWUECKMiA COI03 ) 7]
IN-IKOHOMHUECKWH COW3 o
Tuer 3 s

: IIPHAOKEHME S
K CEPTHO®UKATY COOTBETCTBHSI Ne EASC _RU C-DE.HA65.B.00510/20. g

Cepua RU - N 0725084 b

TTocnenonarensuuitt intepgetic (nporpammnponaivie coxeron BU) |

Bxoniiuie HeipoGesonacbic napamMeTpll

[U..B [l.mA [P, B |Cund | Limlu

[20 [60 [0.25 [0 = i1
BrixonHble HCkpoGe30NacHbIE NAPAMETPbL
|U..B 11..MA |P,. MBT [Comid | L, MTH
16,51 157.5 194 |22 | 10
Brewnit aordink nonozsenna B
Bxoanvie nekpobelonacrsie napameTphl I ‘
[U.B [T mA [P, Bt [Cnd | sl
et 2 B |2 [ 730 | 370 oy
sl BLIXOAHLIE HEKPOGEONUCHRIC NAPAMETPbI .
ol U..B llo.MA [PmBr  [Cumk® | LoMlH
Ui 6.51 |56 [o1 112 | 11,6
,, 4.1.4. JlonyeTHMbIe AMBNRSONDI TEMNEPRTYR OKPYRUIOUIEH CPEN-NOIHRHONEPOY ¢ HHAYKTHEHLIMI KOHUCBEI-
it MH JATHIKEM A U1 TEMIICPATYPHOrO Kitaccy, °C
i ‘Toi'» 52 MA, MowHOCTs = 169 MBT |
Tl MitHye 45..,+75| o1
T8 sl MitHye 45,460 41|
T6: e R MuHyc 45,45 |
Tok - 25:MA, monuiocti ~ 64 MBT |
T4 MiHye d5.,.+80" |
TS Minyc 45.,.+80 7
Té miHyc 45, +60]0
4.2, Tloauusonepsl THOB 373041, 3730-51 e
4.2.1. Crenensb 3awmTel 0Gosotkn o F'OCT 14254-20185, He HUKES ... 1P66| |
4.2.2, JlonyeTiMble AHANAIOHE! TEMMEPATYP OKpY:KaIoLUe!! cpensl Lts TeMnepaTypHoro knacea, °C 9
T R e T e N e L MHHyC 55...+80)
I T SVRRE e G e e N M S T e R e O et S Munye 55,4705
T6 My 55..460 |
4.2.3, Mapamerir nekpofesonachuix ueneft )
TaGmua 3
Llens Ui.B_|li,MA P BT CiHD L Mkl 'H 14
Konrakrer 11/12: I
Brok nutanus FISCO 17,5 1380 532 5 10 I
Biiok niurunins FIELDBUS 24 360 (IIC) unu - {1,04 (1IC) sm
380 (11B) 2.58 (1IB)
Koutakre 87/88 (GuuapHsiii sxo1 1 30 100 = =0 =
Kovrrar 41/42 (munykTupneit koHue- - {16 52 1an 25 0,169 unn 0,064 |60 100
Bofi aaruii)
Konrakre! 81/82 (inanain nphityirren- |28 115 - 53 =0 {
noro cGpocn) |
TlocnenopatenkHuilt untepgetic (nporpammuponaiiie cokeron BU) | ol
BX0oaHBIC HCKPOBEIoNaCHkIC NAPAMETPbI )
[U.B [1I.mA [P, BT [Cin® [ Limu
16 |25 [0,064 [ S A b
F |

apes Muxunr Buiepueniy

Py can (y y
Whoy |

Alno) opraua no cup'n@}mm i
Mejies AHTOH Anapeeniy

Dxenepr (axenepr-ayaurop) A

(:)m:nep'n\l(:mcntp'l‘m-aymrropm)j i

LN AT
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EBPASHACKIAI

OHOMWUECKHW COHS

Jlner 4

IPHAOKEHUE

K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHSA N¢ EADC _RU C-DE.HAG5.3.00510/20
: Cepnz RU -+ N¢ 0725085 el
Buixonbie nekpoGesonachuie 1apaMeTpel =2
U,.B |l..MA Po. MBT C.MKD Lo, Ml
J 8.61 55 250 0,61 (11C) 9
2 4 (11B)
\.‘: BHL!LUHH“ JATHHK NO0IKEHHA
st BXOUILIE HEKPOGEIONUCHBIE TUPAMETPLL
a [UnB - Jl.mA [P, Bt [Cune [ Liwdn
- |- [ 7780 ] 370
BLIXoz/1bie HeKpOGE0NUEHbIE HapaMeTphl kil
U, B o[l MA Po, MBT CoMED L, M Al
8,61 55 250 0,61 (1IC) 9 gyl
: 4(11B) B
Konraxrut 85/86 (GrninapHeili sxon 2) 5,88 1 72 2 (1IC) 10 (1IC) e
) 16 (IIB) 1000 (11B)
4.2.4. lonycTHMEIE AHITRLIO NI TEMICPATYD OKPY CPEAE! N0 POB € HHIY KTHIIWMH KON UCHbI-
MU OTHHKAM I 8 TeMnepaTypiore kiacea, °C
Tok = 52 MA, MounocT — 169 MBr
T4 MUHYC 55,475 ]
ey MHHYE 55...460 1+
0 N R A NN Rt pe b P S D R R A MitHye 55,445
Tox — 25 MA, MOWHOCTL ~ 64 MBT 1 K]
T4 MHHYC 55..+80(F |
TS L Muiyc 55,4807
T6 MHHYC 55...460

4.3, Tosuunonepsl Tia 3767-1
4.3.1, Crenens 3nmnter oGonovkn mo TOCT 14254-2015, ne nmxe
4.3.2. JlonycTiMele AHAMAI0HB! TEMNEPATYP OKPYIKAIOILCH Cpenl /s TeMIIEpATYPHOTO KIacca,
T4....

P66/

. Mititye 45,480 51

TS5 MHHYC 45, ‘,+70’L} |
Té . MiHyc 45, »—60 S|
4.3.3. TlapameTper nexpoGeonachnix neneit I
TuGnuua 4 |
Lient, Ui.B I.MA Pj. Bt C,.HD L mkln I
Konraxrsr 11/12 28 100 0,7 =0 =0
85
25 120 0.7 =0 =0
Koutaxtsl 41/42 1-51/52 (HoyKTHR- 16 52 Wan 25 0,169 wam {30 100
n:“ Hbli koHuepol JaTHHK) 0.064
I KonTaxtul 31/32 (natunk akrnyccko- |28 115 I 53 =0
TO NosoYKE )

4.3.4. JlonyeTiambic AHATIA30HEL TEMTICPATYP OKPYKAIOWEH Cpeltbl NO3HUHOHEPOB C HHAYKTHRHBLIMH KOIILENLI-
MH JQTHHKAMH U TEMITEPATYPHOTO Knacea, °C
Tok - 52 MA, MoutocTs ~ 169 MBT
T4
T5.
To6
Tok ~ 25 MA, mMoluHOCTL ~ 64 MBT
T4
TS
Té6

MUHyC 45
+oe MHHYC 45,4

AMI0) OPFaNA no cepTHNKAT] Tl 0»

7
8 AnToH AHupeesni

Axenepr (axenepr-ayarrop) e
T XeN)

(axcneprnt (oxcneprur-ayan: opm))

0
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2 EBFASHICKAMKONOMMUECKAA COI03);

IMPHAOKEHHE
. HAG5.B.003!

K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHS Ne EASC _RU C-DE. 0.
Cepust RU -~ Ne 0725086 Nl

Jner 5

s
4.3.5. IlapameTpbl NO3HUKCHEPOB THNA 3767-1 INEKTPOMATHHTHLIMH KIANAHAMH -
TaGnyun §
Pasbembl KoHTaKtsl (81/82) |
Ui= 25B 278 28B 30B ‘ 2B 5]
Ii< 150 MA 125 MA 115 MA 100 MA 90 MA B
Li NPEHEOPEHUMO MaIht
Ci
VdoryeTHMbIC ARNA30 NG TEMNEPATYD OKPYkAIOLIeH Cpeabl A TeMNEepaTyPHOro Knacca:
TeMneparypHbiil kiace JTHanaso TeM NEpaTyp okpyKaIonLel epeitl, °C
IT6 - 45 < Ta <+60
TS : - 45 2 Ta=-+70
T4 - 45 = Ta <+80
HomitHusHoe HatpmkeHie, Uy, B
6 | 12 | 24
IphiMENBINE: MUKCIALIN AGHYSTHMUR MOtIHOCTH pacCestnint Piw icnanienin 6 B costmmier 250 mBr.

4.4, Tlozuunonepnr THna 3725-113
4.4.1, Creneun 3auwris obonoviu no FTOCT 14254-2015, ne ke ...,
4.4.2, lNapamerput nekpoGesonaciux uenei

TuGauiia 6

Lletiu Ui.B I.MA P Bt Cind L, MK
Kovrakrel 11/12 28 115 [ 83 =0
Konrakrul 41/42 1 51/52 (nporpumsnoe| 20 60 0,25 =

ofecneveHne)

4.4.3. TemnepaTypa okp: cpeasl, °C.

4.5, Tloauwmonepu ol 3731321, 3731521, 3731-324, 3731524
4.5.1, Crenens sawnTor oGonotki no FOCT 14254-2015, e Hinee
4.5.2. ManpAkeHne MUTAHUA NOCTOAHHONO TOKA HENANHEHHH EXA/EXde, B oiviiviiniiniiiinsine
4.5.3. M; ABas p b i Exd/Exde, Bt
4.5.4, Mapamerpnt nexpobesonacintx uenedt wenonnenni Exia

Tabmua 7 |

Llens Ui B [li.mA P BT Ciu Ly, Ml 1
Bnox nuranis FIELDBUS 24 380 1,04 (11C) wan 5 10

2.58 (11B)
Kourrukri A, B (knanan npuuymitens- (28 [ 115 - 726 =
Horo cOpoca) 32 unn 87.6
Kontakrel A, B, C (Guiupiuii sxon ) 25 150 - 110 =0

4.5.5. HlonycTUMBle AMaNa3oHLl TEMIICPATYD OKPYKaIouIE Cpensl And TeMnepaTyproro knacea, °C i
Thnet 3731-321,3731-521 el

A e |
TS A g )
T6 i Mittye 40..+60
THIe! 3731-324,3731-524 =
T4 sunyc 60.,.+80 7
B o S e b e e MHHYC 60...
T6 MHnye 60...+

4.6. [loauumoHepbt Thna 4763-1 1]

‘ El
Tloiiomapes Mixaun Banepsesis (=]
Sy el 2

G R Y

L
-5 7

Py (y _

Anuo) oprana no mpnx@x&nu

Axcnepr (sxenepr-ayantop) Ry
i (axeneprie (okeneprur-ayanropnr))

s = y

- Lménen Anron Annpecni
o oy T
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Jluer 6
IMPUAOXKEHHUE
K CEPTUOUKATY COOTBETCTBHSI Ne EADC A65.B.00510/20
Cepuss RU .~ N2 0725087

4.6.2. TTapameTpe! neipoGezonacHiX ench

|
{
TaGmmua 8 - i
i

Llenn U.B I{.MA P Bt CiHD LiMkl'H 1S
Kontakrsl 11/12 28 100 uam 0,7 =0 =) ;
$ 85 1
25 120 0.7 =0 =0

4.6.3. MakcHManLIBIe MAPAMETPL! TORN KOPOTKOTO 3UMLIKUHHA NO3MUNDHEPON € ICKTPOIHCHMATHICCKHMN
Mogynsmu tung 6109-1 anx cooTneTcTRYIOWIX AMANAIOHON TCMICPATYP OKPYHAIOWCH cpelsl  H TCMIEpaTyp-
HbIX KNnaccon

TaGnuua 9

Temneparyprinfi knuce - Temnepatypa nKEyﬂmwuu.H MakehmuibHLIi TOK KOpOTOKOI'o
cpeasl, € 3ambikanms 1 MA
Té =45 10 :+60
TS =45 no +70 85
T4 -45 a0 +80
157 -45 1070
T4 =45 10 +80 100

4.6.4. MokCHMAIBHBIE MAPAMETPBL! TOKN KOPOTKOTO INMBIKAHHA TMOIMUHOHEPOR € DACKTPONHCBMATHUCCKHMA
MOAYASMH THA 61 12-2 1 COOTHETCTBYIOWNX AHANA3QHON TCMUCPRTYD OKPYKAIOWEN CPENbl 1 TEMMEpaTYP- |
HBIX KTACCOB
Tabnnua 10

TemnepatypHelii knace Temnepatypa OKEyZImIDLU.cﬂ MakcHManeHbIlt TOK KOPOTOKOFO
cpeani, -C sampikanma 1, MA
T6 =45 10 +60 85
TS =45 no +70 100
T4 -45 10 +80 120

5. TexHuuecrast J0KYMEHTAUHI HITOTOBHT LIS

5.1, PykosoacTBa 1o 2KCIYATALNI HA ICKTPONHEBMATHYECKIE MO3HUNOHeps THna 3730-21 No EB 8384-2 (mapt
2018), runa 3725-113 Na 8394 (oxtabpn 2018), tnon 3730-41 Ne EB 8384-4 (anrycr 2019) n 3730-51 Ne EB
8384-5 (nekaGpe 2018), Tiios 3731-321 1 3731-324 Me EB 8387-3 (moan 2018), Tunon 3731-521 1 3731-524 Ne
EB 8387-5 (noaGpp 2018), THna 3767-1. Ne EBB §355-2 (oktmGpo 2018), Trna 4763-1 Ne EB 8359-2 (HoaGpu 2018)

5.2. Ilncnopra NeNo 4218-373021-003-2019,11C, 4218-3725-001-2019.11C, 4218-3725-002-2019.11C, 4218-373051-
001-2019.IC, 4218-373051-002-2019.I1C, 4218-3731321-003-2019.I1C, 4218-3731321-004-2019.I1C, 4218- el
3731324-001-2019.T1C, 4218-3731324-002-2019.11C, 4218-3767-001-2019.11C, 4218-3767-002-2019.11C, 4218-
4763-001-2019.T1C, 4218-4763-002-20)9.T1C.

5,3, Hepremu NeNe 1050-0737 8, 1050-0738,°1050-0739 S, 1050-0807 S, 1050-0808 S, 1050-0815 &, 1050-0903 S,
1050-0961 S, 10500904 8, 1050-0962 §, 1000103085, 1000104473, 1000104674, 1050-0728 T, 1000103347,
1000104601, 1050-1077,1050-1123-SWD, 1000104509, 1000104510, 1000103086, 1000103087, 1000104152,
1000104380, 1050-1610-SWD, 1050-0728 T, 1050-0738, 1050-0739 S, 1050-0740 S, 1050-0741 S, 1050-0858- 1
SWD, 1050-0859 8, 1050-0860 S, 1050-0903 §,'1050-0904 8, 1050-0961 S, 1050-0962 S, 1050-1611-8WD, 1050- ||
1443-8WD, 1050-1444-SWD, 1050-1617-8WD, 1000103421, 1000103424, 1000103423, 1000103426, I
1000104396, 1050-0832-SWD, 1050-0833-SWD, 1050-0834-SWD, 1050-0835-5WD, 1050-1728-5WD, 1050- "‘__‘
1729-SWD, 1050-1752-SWD, 1000104658, 1000103429, 1000103431, 1000104772, 1050-0698 T, 1050-0699 T, -
1050-0700 §, 1050-0701 8,

I8
i

Ipu Har MAN OpriRy: & Yy Y D KONCTPYKUMIO M (H7TH) TCXIHNCCKYIO NOKY=

MEHTIBI, i ofopy o () E T™ Ty TP TC 0122011, wameieinti, wtsionux|

10 MOKIIATETH 03pLIDOG  olopy WAOTORITENR. HAW oL T Ao mmu‘
Tl 1 OPraR 1o ¢ M Y10 0Ky (nepresiat c.pwu.m ofecreneii BAphIBOAMIL

i) € W  oGpasen it HONOANMTE LIS HENLITIN AT, BEN 0PI 110 CepTHITHIIILIT NOCHHTIET NEAOCTH

TOUILIM TPODECHHE TONLIO IKCHEM T TEXINICCKOl JOKYMEIFTIIIM ¢ micceil CHCHMAMH UL TIPHIBITHA PELICIN O CODTLETCTUI

olop: # (un) Ex tentn TP TC 012722011 ¢ nuiceermuivm waserich

Py y
AlIIO) OPLAIA N0 CepTHIKA

Auenepr (sxcnepr-ayanrop) ey
(oxenepri (oxenepru- 1ypgrmpm))

(
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j_f K CEPTHOUKATY COOTBETCTBHSI Ne EA9C _RU C-DE.HA65,3.00510/20
el Cepust RU - N2 0725088
™ -
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TS I'OCT 31610.0-2014 BapeisoonacHsie cpeant, Yuern 0, OGopynoua- _
1 (IEC 60079-0:201 1) e, OGuiie iy i STaNaR TR ON
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(IEC 60079-11:2011)
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CraHaapT B uenoM

FOCT P MOK 60079-31-2010
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Physikalisch-Techni By 1
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

EU-Baumusterpriifbescheinigung

Gerate oder Schutzsysteme zur bestimmungsgemaBen Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen - Richtlinie 2014/34/EU

EU-Baumusterprifbescheinigungsnummer

PTB 11 ATEX 1014 X Ausgabe: 01
Produkt: Elektropneumatischer Stellungsregler Typ 3731-.21..
Hersteller:  SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Anschrift: Weismiillerstr. 3, 60314 Frankfurt, Deutschland

Die Bauart dieses Produkts sowie die verschiedenen zulassigen Ausfiihrungen sind in der Anlage und den
darin aufgefuhrten Unterlagen zu dieser Baumusterpriifbescheinigung festgelegt.

Die Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notifizierte Stelle Nr. 0102 gemaR Artikel 17 der Richtlinie
2014/34/EU des Europaischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014, bescheinigt, dass dieses
Produkt die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen fur die Konzeption und den Bau
von Produkten zur bestimmungsgemafRen Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaf
Anhang Il der Richtlinie erftllt.

Die Ergebnisse der Prifung sind in dem vertraulichen Prufbericht PTB Ex 19-18133 festgehalten.

Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfullt durch Ubereinstimmung mit
EN IEC 60079-0:2018 EN 60079-1:2014  EN60079-7:2015
EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

Falls das Zeichen ,X" hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen fur die
sichere Anwendung des Produkts in der Anlage zu dieser Bescheinigung hingewiesen.

Diese EU-Baumusterprufbescheinigung bezieht sich nur auf Konzeption und Prufung des festgelegten
Produkts geméaR Richtlinie 2014/34/EU. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fur die Herstellung
und das Bereitstellen auf dem Markt. Diese Anforderungen werden nicht durch diese Bescheinigung
abgedeckt.

Die Kennzeichnung des Produkts muss die folgenden Angaben enthalten:
& 126 ExdbIICT6Gbbzw. 112G Ex db eb IIC T6 Gb bzw.

I12G Exdb [iaGa] lIC T6 Gb bzw. 112G ExiallC T6 Ga und
112D Extb IlIC T80 °C Db

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, 8. April 2019
Im Auftrag

Dr.-Ing. D. Mar|
Direktor und Prpfé

Seite 1/5
A5
EU-Bahustei b ifiigungen ohne Unterschrift und ohne Siegel haben keine Giltigkeit.
i U-B ini darf nur weiter itet werden.
Ausziige oder Andérungen bediirfen der i derF ikali Te it
F ikalisch-Ti i . 100 + 38116 Braunschweig * DEUTSCHLAND

EB 8387-5



Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13) Anlage
(14) EU-Baumusterpriifbescheinigung PTB 11 ATEX 1014 X, Ausgabe: 01

(15) Beschreibung des Produkts

Der  Elektropneumatische  Stellungsregler ~ Typ 3731-*2x  (Edelstahl=2) ist ein
kommunikationsféhiger einfach bzw. doppelt wirkender Stellungsregler zum Anbau an alle
gangigen Hub- oder Schwenkantriebe. Der Stellungsregler vergleicht das Stellsignal einer Regel-
und Steuereinrichtung im Bereich von 4 - 20 mA mit dem Hub des Stellventils und steuert als
Ausgangsgroe einen pneumatischen Stelldruck aus. Mittels HART-Protokoll erfolgt die
Konfiguration und Parametrierung des Stellungsreglers uber die Signalleitung des 4 - 20 mA
Signals (Version 3731-321). Die Dateniibertragung erfolgt in Form einer tberlagerten Frequenz
auf den 4 - 20 mA Signalleitungen. Die Ausfilhrungen 3731-42x und 3731-52x sind Ausfiihrungen
fur den Anschluss an Feldbussysteme sowohl fiir Profibus PA als auch nach FOUNDATION™
Fieldbus Spezifikation nach dem FISCO-Konzept.

Die Gerate sind als Feldgehausegerate in einem Metallgehduse in der Ziindschutzart Ex "d" oder
Ex "d e" konstruiert.

Zusétzlich dazu sind die elektropneumatischen Stellungsregler Typen 3731-421-....... 4 und
3731-521-....... 4 in der Zundschutzart Eigensicherheit Ex ia ausgefiihrt. Die BUS-Anschaltung
kann sowohl fur PROFIBUS PA (Typ 3731-4.) als auch FOUNDATION Fieldbus Spezifikation
(Typ 3731-5.) nach dem FISCO-Konzept erfolgen.

Optional werden die Typen 3731-2103 Binareingang und 3731-.2104 Zwangsentliiftung
aufgenommen.

Die elektrischen Daten lauten zusammengefasst dargestellt wie folgt:

Elektrische Daten

Versorgungsspannung: 10..35VDC, Un=60V
Signalstromkreis: 4..20mA
Verlustleistung: max. 7,5 W
oder
BUS-Anschluss Signalstromkreis..................... in Zindschutzart Ex ia [IC/IIB
Seite 2/5
EU. inigungen ohne Ur ift und ohne Siegel haben keine Giiltigkeit.
Diese EU-Baur pri ini darf nur a weiter itet werden.
A ge oder A gen bedirfen der G i der Physikalisch-Techni
Physikalisch-Techni . 100 * 38116 ig * DEUTSCHLAND

EB 8387-5 113



Physikalisch-Technische Bund 1
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

Anlage zur EU-Baumusterpriifbescheinigung PTB 11 ATEX 1014 X, Ausgabe: 01

Der Zusammenhang zwischen der Zindschutzart und den zul&ssigen elektrischen Daten ist den
nachfolgenden Tabellen zu entnehmen.

Typ 3731-421....... 4
FISCO-Speisegerit
Exia lIC/IB
U = 17,6 VvDC
i = 380 mA
P = 532 W
bzw.

Typ 3731-521.......4

Feldbus-Speisegerite allgemein

Exia lIC ExiallB
U = 24 VDC U = 24 VDC
i = 380 mA i = 380 mA
P = 1,04 W P = 2,58 W

Ci = 5 nF

L = 10 uH

Anmerkung: Von den folgend aufgefiihrten Optionen kommt jeweils nur eine zur Anwendung.

Option ZwangsentlUftung..............cccoccovviiiinns in Zundschutzart Ex ia IIC/IIB nur zum Anschluss
(Klemmen A, B) an einen bescheinigten eigensicheren Stromkreis

Héchstwerte:

U = 28 V

i = 115 mA

bzw.

U = 32 Y

i = 876 mA

Ci = 7,26 nF

Li  vernachlassigbar klein
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Option Bindreingang...............cccccoovcovieevennnn. in Zundschutzart Ex ia IC/IIB nur zum Anschluss
(Klemmen A, B, C) an einen bescheinigten eigensicheren Stromkreis
Héchstwerte:
Uu = 25 V
i = 150 mA

C = 110 nF
Li  vernachlassigbar klein

Anderungen in Bezug auf vorherige Ausgaben

Es erfolgt die Anpassung an den auf dem Deckblatt genannten Normenstand.

2. Als Gehausewerkstoff kommt zusétzlich zum bisherigen Material Aluminium EN AC-44300DF
kunftig auch Edelstahl 1.4408 fir das Elektronikgehduse und Edelstahl 1.4409 fur das
Anschlussgehduse zum Einsatz.

3. Diverse konstruktive und fertigungstechnische Anderungen in Richtung einer erhéhten

mechanischen Stabilitat der Geh&useelemente.

(16) Prufbericht PTB Ex 19-18133

(17) Besondere Bedingungen
Eine Reparatur an den ziinddurchschlagsicheren Spalten darf nur entsprechend den konstruk-
tiven Vorgaben des Herstellers erfolgen. Die Reparatur entsprechend den Werten der Tabelle 1
bzw. 2 der EN 60079-1 ist nicht zulassig.

Zusatzliche Hinweise fur den sicheren Betrieb

Anschlussbedingungen

1. Bei Ausfihrung des Anschlussraums des elektropneumatischen Stellungsreglers
Typ 3731-*21, 3731-*22 in der Zindschutzart Ex-"d" ist Folgendes zu beachten:

o Das Gerét ist tber dafir geeignete Kabel- und Leitungseinfilhrungen bzw. Rohr-
leitungssysteme anzuschlieBen, die den Anforderungen der EN 60079-1 Abschnitte 13.1
und 13.2 entsprechen und fir die eine gesonderte Priifbescheinigung vorliegt. Bei
Anschluss an Rohrleitungssysteme muss die zugehérige Abdichtungsvorrichtung direkt am
Gehause angebracht sein.

e Kabel- und Leitungseinfilhrungen (Pg-Verschraubungen) sowie Verschlussstopfen
einfacher Bauart durfen nicht verwendet werden.

¢ Nicht benutzte Offnungen sind entsprechend EN 60079-1 Abschnitt 11.9 zu verschlieRen.

e Die Anschlussleitung (Kabelschwanz) des elektropneumatischen Stellungsreglers
Typ 3731-*21, 3731-*22 ist in einem Geh&use anzuschlieRen, das den Anforderungen einer
anerkannten Zindschutzart nach EN 60079-0, Abschnitt 1 entspricht, wenn der Anschluss
im explosionsgefahrdeten Bereich erfolgt.

2. Die Anschlussleitung des elektropneumatischen Stellungsreglers Typ 3731-*21, 3731-*22 ist
fest und so zu verlegen, dass sie hinreichend gegen Beschadigung geschiitzt ist.

3. Betrégt die Temperatur an den Einflihrungsteilen mehr als 70 °C mussen entsprechend tem-
peraturbestandige Anschlussleitungen verwendet werden.
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(18)

4. Der elektropneumatische Stellungsregler Typ 3731-*21, 3731-*22 ist in den ortlichen
Potentialausgleich des explosionsgeféhrdeten Bereiches einzubeziehen.

5. Die Ausfiihrung Typ 3731-.22 (Edelstahl) ist nicht fur die Zindschutzart Ex de, Ex d [ia] und
Ex ia zugelassen.

6. Die Ausfiihrung Typ 3731-.22 darf nur in der Ziindschutzart Ex db nach EN 60079-1 betrieben
werden.

Diese Hinweise sind jedem Gerat in geeigneter Form beizufiigen.

Far den Ein- und Anbau von Komponenten (Anschlussraume, Durchfiihrungen, Ex-Kabel- und
Leitungseinfiihrungen, Anschlussteile) sind nur solche zugelassen, die mindestens dem auf dem
Deckblatt angegebenen Normenstand technisch entsprechen und fur die eine gesonderte
Prufbescheinigung vorliegt. Die in den entsprechenden Bescheinigungen der Komponenten
aufgefuhrten Einsatzbedingungen sind dabei unbedingt zu beachten.

Umgebungstemperatur

Der Einsatzbereich des elektropneumatischen Stellungsreglers Typ 3731-*21, 3731-*22 erstreckt
sich:

in der Temperaturklasse T6 auf Umgebungstemperaturen von -40 °C bis +60 °C,
in der Temperaturklasse T5 auf Umgebungstemperaturen von -40 °C bis +70 °C, und
in der Temperaturklasse T4 auf Umgebungstemperaturen von -40 °C bis +80 °C.

Bei der Verwendung einer metallischen Kabeleinfuhrung betragt die Mindesttemperatur -40 °C.
Arbeitsmedium im Pneumatikbereich

1. Der Eingangsdruck der Zuluft betragt maximal 6 bar.

2. Durch den Betreiber des Betriebsmittels ist sicherzustellen, dass das Arbeitsmedium keine
explosionsfahige Atmosphére bilden kann, d. h. es durfen nur Gase Verwendung finden, die
frei von Stoffen sind, deren Vorhandensein im Medium zur Bildung einer explosionsfahigen
Atmosphdre fuhren kénnte (nicht brennbare Gase sowie kein Sauerstoff bzw. mit Sauerstoff
angereichertes Gas).

Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen

Erfullt durch Ubereinstimmung mit den vorgenannten Normen.

Nach Artikel 41 der Richtlinie 2014/34/EU durfen EG-Baumusterprifbescheinigungen nach
Richtlinie 94/9/EG, die bereits vor dem Datum der Anwendung von Richtlinie 2014/34/EU
(20. April 2016) bestanden, so betrachtet werden, als wenn sie bereits in Ubereinstimmung mit
der Richtlinie 2014/34/EU ausgestellt wurden. Mit Genehmigung der Europaischen Kommission
durfen Ergénzungen zu solchen EG-Baumusterpriifbescheinigungen und neue Ausgaben solcher
Zertifikate weiterhin die vor dem 20. April 2016 ausgestellte originale Zertifikatsnummer tragen.

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, 8. April 2019
Im Auftrag

QL.

Dr.-Ing. D. Mar|
Direktor und Pr
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IECEx Certifi

cate

of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

Certificate No.:
Status:
Date of Issue:

Applicant:

Electrical Apparatus:
Optional accessory:

Type of Protection:

Marking:

Certification Body:
Position:

Signature:
(for printed version)

Date:

Approved for issue on behalf of the IECEx

IECEx PTB 11.0084X Issue No: 0
Current Page 1 of 3
2011-09-14

Samson AG

Weismillerstr. 3

60314 Frankfurt a.M.

Germany

Electropneumatic positioner type 3731-"21

d, e, th

Exd IIC T6, T5 resp. T4 Gb resp. Exd e IIC T6, T5 resp. T4 Gb
Ex tb I1IC T80 °C Db IP66

Issue No. 0 (2011-09-14)

W WOnitey

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:
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IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 11.0084X Issue No: 0
Date of Issue: 2011-09-14 Page 2 of 3
Manufacturer: Samson AG
Weismdlllerstr. 3
60314 Frankfurt a.M.
Germany
Additional Manufacturing
location(s):
This. is issued as verification that a ive of p ion, was and tested and found to comply with the

|EC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx

Scheme Rules, IECEx 02 and O i Documents as
STANDARDS:
The electrical apparatus and any acceptable variations to it specified in the of this i and the it i was

found to comply with the following standards:

|IEC 80079-0 : 2007-10 i - Part 0:Equi - General
Edition:5
IEC 60079-1 : 2007-04 i - Part 1: 1t pi by p g
Edition:6
IEC 60079-31 : 2008 i —Part 31: i dust ignition protection by enclosure 't'
Edition:1
IEC 60079-7 : 2006-07 i P -Part7: pi ion by i safety "e"
Edition:4
This Certificate does not indicate li with electrical safety and pt quir other than those expressly included in the

Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A le(s) of the i listed has met the ination and test requir as recorded in
Test Report:

DE/PTB/ExTR11.0089/00

Quality Assessment Report:
DE/TUN/QARO06.0011/03
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IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 11.0084X Issue No: 0

Date of Issue: 2011-09-14 Page 3 of 3
Schedule

EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

The electropneumatic positioner type 3731-*21 is a single or double acting positi with i ility to be mounted at
all prevalent lift or pivot drives. The positioner compares the output signal of a control device in the range from 4 to 20 mA with (he
upstroke of the adjustment valve and controls a pneumatic set pressure as output The ion and

of the positioner is effected via the signal line of the 4 — 20 mA signal using HART protocol (version 3731-321). The data transfer is
done in the form of an overlaid frequency on the 4 — 20 mA signal lines. The versions 3731-421 and 3731-521 are desi for the
connection to field bus systems corresponding to profibus PA according to the FISCO concept resp. the FOUNDATION ' fieldbus
specification.

The positioner is designed as a field enclosure device in a metal enclosure of the type of protection Ex"d" or Ex "d e".

Supply voltage:  10.... 35 VDC

Signal circuit: 4..20mA

Power dissipation: max. 7.5 W

CONDITIONS OF CERTIFICATION: YES as shown below:
See attachment

Annex:

Special conditions for safe use.pdf
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Special conditions for safe use

Repairs on flameproof joints may only be performed in accordance with the manufacturer's
design specifications. Repair on the basis of the values in tables 1 / 2 of IEC 60079-1 is not
permitted.

Additional notes for safe operation:
Connection conditions

1. When the terminal compartment of the electro-pneumatic position controller, type 3731-
*21, is designed to Ex-"d" type of protection, the following must be complied with:

« The device shall be connected with suitable cable glands or conduit systems that meet the
requirements stipulated in IEC 60079-1, sections 13.1 and 13.2, and for which a separate
test certificate has been issued. If the device is connected to conduit systems, the
required sealing device shall be provided immediately at the enclosure.

+ Cable glands (Pg type glands) and blanking plugs of a simple design must not be used.

« Openings that are not used shall be sealed in compliance with the specifications in
IEC 60079-1, section 11.9.

« If connection is made in the potentially explosive area, the connecting cable (unconnected
cable end) of the electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, shall be connected
in an enclosure that meets the requirements of an approved type of protection in
accordance with IEC 60079-0, section 1.

2. The connecting cable of the electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, shall be
fixed and routed so that it will be adequately protected against mechanical damage.

3. If the temperature at the input parts exceeds 70 T, temperature-resistant connecting
cables shall be used.

4. The electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, shall be included in the local
equipotential bonding system of the potentially explosive area.

These notes and instructions shall accompany each device in an adequate form.

Components attached or installed (terminal compartments, bushings, Ex-type cable glands,
connectors) shall be of a technical standard that complies as a minimum with the
specifications on the cover sheet, and they shall have a separate examination certificate. The
operating conditions specified in the component certificates must be complied with.

Ambient temperature

The field of application of the electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, is as
follows:

in temperature class T6: to ambient temperatures between -40 € and +60 T,
in temperature class T5: to ambient temperatures between -40 T and +70 C, and
in temperature class T4: to ambient temperatures between -40 T and +80 T.

Operating medium in the pneumatic section
1. The maximum ingoing-air pressure is 6 bar.

2. The equipment operator must ensure that the operating medium does not form an
explosive atmosphere, i.e. the gases used must not contain any substances whose
presence in the medium may cause an explosive atmosphere (no flammable gases, no
oxygen or oxygen-enriched gas).
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