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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit
SAMSON-Gerdten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispiel-
haft und daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Gerdtebezogene Dokumente, wie beispielsweise die Einbau- und Bedie-
nungsanleitungen, stehen im Internet unter www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Dokumentation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zuv  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fishren kénnen

X Tipp
Praktische Empfehlungen
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Allgemeine Sicherheitshinweise

1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Beachten Sie zu lhrer Sicherheit die Fo|genden Hinweise zur Montage, Inbetriebnahme und
zum Betrieb des Gerdites.

- Das Gerdt darf nur von Fachpersonal, das mit der Montage, der Inbetriebnahme und
dem Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen werden.
Fachpersonal im Sinne dieser EB sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen Ausbil-
dung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie ihrer Kenntnisse der einschlégigen Nor-
men die ihnen ibertragene Arbeiten beurteilen und mégliche Gefahren erkennen kon-
nen.

- Gefdhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium, dem Stelldruck und von be-
weglichen Teilen ausgehen konnen, sind durch geeignete MafBnahmen zu verhindern.
Falls sich durch die Hohe des Zuluftdrucks im pneumatischen Antrieb unzuldssige Bewe-
gungen oder Krdfte ergeben, muss der Zuluftdruck durch eine geeignete Reduzierstation
begrenzt werden.

- Bei Gerdten in explosionsgeschiitzter Ausfihrung missen die Personen eine Ausbildung
oder Unterweisung oder eine Berechtigung zum Arbeiten an explosionsgeschiitzten Ge-
riten in explosionsgefdhrdeten Anlagen haben.

Zur Vermeidung von Sachschaden gilt auBerdem:

- Sachgemédfer Transport und fachgerechte Lagerung der Gerdte werden vorausgesetzt.

i Info

Das mit dem CE-Zeichen gekennzeichnete Gerdt erfillt die Anforderungen der Richtlinie
2014/34/EU und der Richtlinie 2014/30/EU. Die Konformitétserklirung steht auf Anfrage
zur Verfiigung.

O HINWEIS

Gerdite ab Modell-Index 3766-x...x.03 haben einen aufklappbaren Deckel ohne eigene Ab-
luftsffnung.

Der notwendige Abluftanschluss befindet sich jetzt am Montagezubehér.

Werden diese Stellungsregler an diltere Antriebe angebaut, ist unbedingt auf das Vorhanden-
sein eines Abluftanschlusses zu achten. Gegebenenfalls muss das Montagezubehdr mit aus-
gewechselt werden.
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Aufbau und Wirkungsweise

2 Aufbau und Wirkungsweise

Der pneumatische Stellungsregler dient der
Zuordnung von Ventilstellung (Regelgrofe)
und Stellsignal (Fihrungsgrofie). Dabei wird
das von einer Regel- oder Steuereinrichtung
kommende Stellsignal mit dem Hub des Stell-
ventils verglichen und ein pneumatischer Stell-
druck (Ausgangsgrofle) ausgesteuert.

Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen
aus dem Hebel fir den Hubabgriff, der Mess-
membran und dem pneumatischen Steuersys-
tem mit Dise, Membranhebel (Prallplatte) und
Verstarker.

Der Stellungsregler eignet sich fir den Direkt-
anbau an SAMSON-Antriebe Typ 3277 oder
mit Adaptergehduse fir den Anbau nach
NAMUR (DIN EN 60534-6-1).

Die Gerdte konnen zusatzlich mit indukfiven
Grenzkontakten und/oder Magnetventil oder
Stellungsmelder ausgeristet werden.

Der Stellungsregler arbeitet nach dem Kraft-
kompensationsverfahren. Der Hub und damit
die Ventilstellung wird iber den Stift (1.1) auf
den Abtasthebel (1) Gbertragen und bestimmt
die Kraft der Messfeder (4). Diese Kraft wird
mit der Stellkraft verglichen, die der Druck p,
an der Messmembran (5) erzeugt.

Andern sich Stellsignal oder Ventilstellung,
bewegt sich der Membranhebel (3) und ver-
andert den Abstand zur Duse (2.1 oder 2.2),
je nach eingestellter Wirkrichtung.

Die Zuluft versorgt den pneumatischen Ver-
starker (10) und den Druckregler (9). Die ge-
regelte Hilfsenergie stromt iber die Xp-Dros-
sel (8) und die Diise (2.1, 2.2) gegen den
Membranhebel (Prallplatte).

Anderungen der FilhrungsgréBe oder der
Ventilstellung bewirken eine Druckdnderung
vor und hinter dem Verstarker.

Die vom Verstarker ausgesteuerte Luft (Stell-
druck p,) stromt Gber die Volumendrossel
(11) zum pneumatischen Antrieb und be-
wirkt, dass die Kegelstange eine der Fish-
rungsgrof3e entsprechende Stellung ein-
nimmt.

Die verstellbaren Drosseln Xp (8) und Q (11)
dienen der Optimierung des Stellungsregler-
kreises.

Der Abtasthebel (1) und die Messfeder (4)
muUssen entsprechend dem Nennhub des
Stellventils und der Nennspanne der Fih-
rungsgrof3e gewdhlt werden.

Stellungsregler mit induktiven Grenzkontak-
ten

Bei dieser Ausfilhrung trégt die Drehachse
des Stellungsreglers zwei einstellbare Steuer-
fahnen zur Betdtigung der eingebauten
Schlitzinitiatoren.

Stellungsregler mit Magnetventil

Mit dem Magnetventil kann das Stellventil
unabhdngig vom Ausgangssignal des Stel-
lungsreglers in die Sicherheitsstellung gefah-
ren werden. Liegt am Eingang ein dem Bi-
ndrsignal O (Aus) entsprechendes Steuersig-
nal an, ist der Stelldruck p,, abgesperrt und
der Antrieb entliftet, das Stellventil fahrt
durch die im Antrieb eingebauten Federn in
die Sicherheitsstellung.

Liegt am Eingang ein dem Bindrsignal 1
(Ein) entsprechendes Steversignal an, wird
der Stelldruck py; zum Antrieb durchgeschal-
tet, das Stellventil ist in Regelfunktion.
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Aufbau und Wirkungsweise

% f - T 1 Abtasthebel 6.2 Einsteller Nullpunkt
; € L—qy 1] Stift 7 Wendeplatte
) L P ‘ 1.2 Klemmbigel 8 Xp-Dll('ossle|
e X Q 2.1 Duse >> 9 Druckregler
‘r Qj ( P [> A e P4 2.2 Dise<> 10 Verstdrker
_f | | [ 3 Membranhebel 11 Volumendrossel
- J ‘ N 4 Messfeder 12 Magnetventil
5 Messmembran (Option)
7 8 9 10 11 12 6.1  Einsteller Spanne

Bild 1:  Wirkbild und Innenansicht
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Aufbau und Wirkungsweise

Stellungsregler mit Stellungsmelder

Durch den Platzbedarf des Stellungsmelders
kann diese Ausfihrung nicht mit integrierten
Grenzsignalgebern oder integriertem Mag-
netventil kombiniert werden.

Der Stellungsmelder dient der Zuordnung

von Ventilstellung, d. h. dem Hub der Arma-

tur zu einem Ausgangsstrom von 4 bis
20 mA.

Durch die Einstellung des Stellungsmelders
werden sowohl die Grenzzustande “Armatur
geschlossen” und “Armatur voll gedffnet” als
auch dlle Zwischenstellungen signalisiert. Da
die Meldung unabhdngig vom Eingangssig-
nal des Stellungsreglers erfolgt, liegt hiermit
eine echte Kontrollmoglichkeit des augen-
blicklichen Hubs vor.
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Aufbau und Wirkungsweise

2.1 Ausfihrungen/Artikelcode

Pneumatischer Stellungsregler Typ 3766-
Ex-Schutz

x
|
ohne 0
& 11 2G Ex ia IIC T6 nach ATEX 1
CSA/FM intrinsically safe/non incendive 3
Ex ia I/IIC T6 IP65, Ex nl/IIC T6 IP65 nach IECEx 6
& Il 3G Ex nA Il T6 nach ATEX 8
Zusatzausstattung

ohne 0
Grenzkontakt, induktiv, 2x SJ2-SN 2
(Analoge Stellungsmeldung 4 bis 20 mA) ") 6
3/2-Magnetventil

ohne

6V DC

12V DC

24V DC

Pneumatische Anschliisse
4-18 NPT 1
1SO 228/1-G Vs 2
Elektrische Anschlisse

o
o

A W N O

ohne (STR ohne Zusatzausstattung, ohne Magnetventil) 0 0
Kabelverschraubung M20 x 1,5 blau (Kunststoff)
Kabelverschraubung M20 x 1,5 schwarz (Kunststoff)
Kabelverschraubung M20 x 1,5 Messing vernickelt

— O O O
o o

N N — O

Gehduseausfishrung
Aluminium-Druckguss 0
(CrNiMo) 2 2
Temperaturbereich
Standard 0
Tieftemperatur
T.in = —50 °C; optional Grenzkontakte, Magnetventil 2 1 3
Sonderausfiihrungen

ohne 0 00

1 nicht mehr lieferbar seit 03/2011
Gerdit nur als analoger Stellungsmelder: 3766-x60 000xxx00 000 O
2 nicht mehr lieferbar seit 04/2020
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Aufbau und Wirkungsweise

2.2 Technische Daten

Stellungsregler Typ 3766

Hubbereich

7,5 bis 30 mm bei Direktanbau an Antrieb Typ 3277

7,5 bis 120 mm bei Anbau nach DIN EN 60534 (NAMUR)

Schwenkwinkel

70°, 75° oder 90°, je nach Kurvenscheibe

Fishrungsgrofle w - Signalbereich

0,2 bis 1 bar (3 bis 15 psi)

Spanne

0,4 bis 0,8 bar (6 bis 12 psi)

berlastbar  bis max.

2 bar (29 psi)

Hilfsenergie Zuluft

1,4 bis 6 bar (20 bis 90 psi)

Luftqualitét nach
1SO 8573-1,
Ausg. 2001-02

maximale TeilchengréBe und -Dichte: Klasse 4 - Olgehalt: Klasse 3
Drucktaupunkt: Klasse 3 oder mindestens 10 K unter der
niedrigsten zu erwartenden Umgebungstemperatur.

Stelldruck p,, (Ausgang)

begrenzbar zwischen:

0 bis ca. 2,5 und 0 bis 6 bar (0 bis ca. 35 und 0 bis 90 psi)

Kennlinie lineare Grundform,
Abweichung von der Kennlinie bei Grenzpunkteinstellung: < 1 %
Hysterese <06%
Ansprechempfindlichkeit <0,1%
Wirkrichtung umkehrbar

Proportionalbereich Xp

0,5 bis 2,5 % (Proportionalbeiwert Kp: > 200 bis 40)

Lufiverbrauch

bei Zuluft 1,4 bar bei Zuluft 6 bar

<2301,/h <2301/h"

Luftlieferung Antrieb beliiften

3,0 m3/h - Kypax 20 c) = 0,09 8,5 m,3/h - Kypox 20 ) = 0,09

Antrieb entlijften

4,5m3/h  Kynoepo-g =015 | 140m3/h - Kynor 200 = 0,15

Zuldssige Standard
Umgebungstem-
peratur 2
Tieftemperaturausfih-
rung

-20 bis 80 °C: optional Grenzkontakte/Magnetventil/Stellungs-
melder mit Kabelverschraubung Kunststoff

—40 bis 80 °C: optional Grenzkontakte/Magnetventil mit Kabelver-
schraubung Metall

—-50 bis 80 °C:  optional Grenzkontakte/Magnetventil mit Kabelver-

schraubung Metalll

Bei Ex-Gerditen gelten zusdtzlich die technischen Daten der Prijfbe-
scheinigung.

10
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Aufbau und Wirkungsweise

Einfluss

Temperatur: < 0,3 %/10 K
Hilfsenergie: < 1 % zwischen 1,4 bis 6 bar

Elekiromagnetische Vertraglichkeit

entsprechend EN 61000-6-2 und EN 61000-6-3 und NE 21 erfillt

Ritteleinfluss

Kein Einfluss zwischen 10 und 150 Hz und 4 g

Explosionsschutz

vgl. Artikelcode oder Liste der Zulassungen in B Typenblatt T 8355

Schutzart

IP54 (IP65 und NEMA 4X nachristbar durch Filter-Riickschlagventil,
vgl. Tabelle Zubehr auf Seite 19)

Konformitdt

ce

Gewicht

ca. 1 kg

1) Bei minimal eingestelltem Druckregler.

2 Bei Ex-Gerdten gelten zusditzlich die Grenzen der Baumusterpriifbescheinigung.

EB 8355-1
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Aufbau und Wirkungsweise

2.3 Zusatzausstattung

Grenzkontakte

2 induktive Schlitzinitiatoren

Typ SJ 2-SN

Steuerstromkreis

Werte entsprechend dem nachgeschalteten Transistorrelais

Schaltdifferenz bei Nennhub <1%

Magnetventil

Eingang Bindres Gleichspannungssignal

Nennsignal 6V DC 12V DC 24V DC
Signal ,0” (kein Anzug)? <12V <24V <47V
Signal ,1” (sicherer Anzug) 3 =54V =96V =180V
Maximal zuldssiges Signal 28V 25V 32V
Spulenwiderstand R; bei 20 °C 2909 Q 5832 Q 11714 Q

Luftverbrauch im Beharrungszustand

zusditzlich zum Stellungsregler ,Aus” <60 1./h - Ein” <101 /h"

SchlieBzeit fir Antrieb Typ 3277 <120 cm? 240 cm? 350 cm? 700 cm?

Nennhub und .

Stelldruckbereich 0,2 bis 1 bar <0,5s <08s <1,1s <4s

(Kys-Wert 0,13) 0,4 bis 2 bar <0,5s <2s <25s <8s
0,6 bis 3 bar 3) <1ls <1,5s <5s

Analoger Stellungsmelder ¢

Ausgang

Zweileitertechnik 4 bis 20 mA

Hilfsenergie

Mindestklemmenspannung: 12V,

maximal: 45 V

Der Stellungsriickmelder darf

nur an einen bescheinigten ei-
gensicheren Stromkreis ange-

schlossen werden. 4

1
2)

4)
5)
)

Bei minimal eingestelltem Druckregler.
Gleichspannungssignal bei —25 °C.
Gleichspannungssignal bei +80 °C.

z. B. Uber Speisetrenner Typ 994-0103-KFD2-STC4-Ex1.
Antrieb 120 cm? bei allen Stelldruckbereichen: < 0,5 s.

lieferbar bis 03/2011.

1

2
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Aufbau und Wirkungsweise

2.4 Zusammenstellung der erteilten Ex-Zulassungen

Typ Zulassung Zindschutzart
Nummer ~ PTB 01 ATEX 2171
3766-1 | ATEX Il 2G Ex ia IC T6
Datum 26.11.2001
Nummer 1607848 Ex ia IC T6; Class | Zone O;
CSA Class 1,Il, Div. 1, Groups A,B,C,D,EFG;
Datum 16.09.2005 Class 1,II, Div. 2, Groups A, B,C,D,EFG;
3766-3 S Class LILlIl, Div.1,GP A,B,C,DE G, T* Type 4X
M Nummer  FM24US50232 IS Class I, Zn 0, AEx ial IIC, T*
Datum 02.01.2025 NI Class I, Div.2,GP AB,C,D,FG T*

* vgl. Addendum

Datum 24.05.2005 Exnl/IICT6 IP65
Nummer  PTB 01 ATEX 2195 X

3766-8 ATEX 3G ExnAIl TS
Datum 07.03.2002

3766-6 IECEx

EB 8355-1 13



Anbau am Stellventil

3 Anbau am Stellventil

Der Anbau des Stellungsreglers erfolgt ent-
weder im Direktanbau an den SAMSON-
Antrieb Typ 3277 oder nach IEC 60534-6
(NAMUR) an Stellventile in Gussrahmenaus-
fohrung oder an Stangenventile.

In Verbindung mit einem Zwischenstiick kann
das Gerdt auch als Drehstellungsregler an
Schwenkantriebe montiert werden. Da der
Stellungsregler als Grundeinheit auch ohne
Zubehorteile ausgeliefert wird, sind die er-
forderlichen Anbauteile mit ihren Bestellnum-
mern aus den nachfolgenden Tabellen zu
entnehmen.

Die riickseitige Transportabdeckung des Stel-
|ungsreg|ers erst direkt vor dem Anbau ent-
fernen.

Anbaulage und Wirkrichtung

Die Wirkrichtung des Stellungsreglers be-
stimmt auch seine Anbaulage am Antrieb,
sie ist in Bild 2, Bild 3 und Bild 5 dargestellt.

Am Stellungsregler selbst ist die Wendeplatte
(7, Bild 1) entsprechend zuzuordnen.

Bei steigendem Eingangssignal (Fhrungs-
grofe) kann der Stelldruck p,, steigend (Wir-
krichtung direkt >>) oder fallend (Wirkrich-
tung invers <>) sein. Ebenso verhdlt es sich
bei fallender Fihrungsgrofle, bei Wirkrich-
tung direkt >> ergibt sich fallender Stell-
druck, bei Wirkrichtung invers <> steigender
Stelldruck.

Auf der Wendeplatte (7) befinden sich Mar-
kierungen fir die Wirkrichtung (direkt >>
und invers <>). Je nach Stellung der Wende-
platte ist die eingestellte Wirkrichtung mit ih-
rer Markierung sichtbar.

Stimmt die von der Funktion geforderte Wir-
krichtung nicht mit der sichtbaren Markie-
rung Uberein oder soll die Wirkrichtung ge-
dndert werden, ist die Befestigungsschraube
der Wendeplatte herauszudrehen und um
180° gedreht wieder aufzusetzen und festzu-
schrauben. Unbedingt darauf achten, dass
dabei die drei im Gehduse eingelegten
Gummidichtungen nicht verloren gehen.

O HINWEIS

Jede nachtrdgliche Umstellung wie z. B. Wir-
krichtungsumkehr des Stellungsreglerkreises
oder Anderung des Antriebs von ,Antriebs-
stange ausfahrend” in ,Antriebsstange ein-
fahrend” oder umgekehrt, bedeutet auch ei-
ne Anderung der Anbaulage des Stellungs-
reglers.

3.1 Direktanbau an Antrieb
Typ 3277
i Info

Benctigtes Zubehar ist in Tabelle 1 bis Tabel-
le 4, Seite 18 aufgefihrt.

Der Anbau des Stellungsreglers links oder
rechts am Antrieb (immer auf den Stelldruck-
anschluss oder die Umschaltplatte gesehen)
wird durch die geforderte Wirkrichtung >>
oder <> des Stellungsreglers bestimmt.

14
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Anbau am Stellventil

1=.

Wirkrichtung >> _-F - 137 Stelldruckverbindung
o
o

Anbau links infern

@ —— Verbindungsblock

Zunge der Dichtung_(:lgk@')
Aniriebsstange einfahrend

Stelldruckverbindung

Deckplatte

i e <l

H Antriebsstange ausfahrend
{j L%' % Markierung ——JA»]

Dichtung (16) Antriebsstange einfahrend
Umschaltplatte Stelldruckeingang
bei Anbau
rechts

mit Sieb . @ v

I
Markierung

Fﬂ Antriebsstange ausfahrend

Wirkrichtung <>
Anbau rechts

%%% } Uber Rohrverbindung E

Wirkrichtung <> ’/ F & g-
Anbau links o @7/
L. o ® <
Seitenansicht Verbindungsblock
mit Dichtring (neu) mit Schaltplatte (alt)

Antriebsstange ausfahrend %
Stelldruckeingahg @ 9

>> Wirkrichtung <> v

bei Anbau link 4@ @\‘Ej v Anbau links Anbau rechts

J b
Antriebsstange einfahrend
Dichtung

<> Wirkrichtung >> v
t T Symbol Anbau links Anbau rechts

Bild 2: Anbaulage, Stelldruckanschluss fir Antriebe Typ 3277 (oben) und Typ 3277-5 mit 120 cm? (unten)

— Schaltplatte (13)

EB 8355-1
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Anbau am Stellventil

1. Klemmbigel (1.2) an der Antriebsstange
so verschrauben, dass die Befestigungs-
schraube in der Nut der Antriebsstange
sitzt.

2. Zugehdrigen Abtasthebel D1 oder D2
(bei Antrieb 355/700 cm2) am Ubertra-
gungshebel des Stellungsreglers fest-
schrauben.

3. Zwischenplatte (15) mit Dichtung zum
Antriebsjoch hin befestigen.

4. Stellungsregler so aufsetzen, dass der
Abtasthebel mittig Gber den Stift (1.1) des
Klemmbigels (1.2) gleitet, dann an der
Zwischenplatte (15) festschrauben.

5. Deckel (16) montieren.

6. Nach Tabelle 4 prijfen, ob die richtige
Messfeder eingebaut ist!
SerienmdfBig ist die Messfeder 1 einge-
baut, diese, wenn nétig gegen die Mess-
feder 2 aus den Anbauteilen austau-
schen, dabei die GuBBeren Einhdngeboh-
rungen benutzen.

Antriebe mit 240, 350, 355 und 700 cm?

7. Kontrollieren, ob die Zunge der Dichtung
(16) seitlich am Verbindungsblock (Bild 2,
Mitte) so ausgerichtet ist, dass das An-
triebssymbol fir ,Antriebsstange ausfah-
rend” oder ,Antriebsstange einfahrend”
mit der Ausfihrung des Antriebs iberein-
stimmt.

Andernfalls missen die drei Befestigungs-
schrauben entfernt, die Deckplatte abge-
hoben und die Dichtung (16) um 180°
gedreht wieder eingelegt werden.

Beim alten Verbindungsblock muss die
Schaltplatte (13) so gedreht werden, dass

das entsprechende Antriebssymbol zur
Pfeilmarkierung ausgerichtet ist.

8. Verbindungsblock mit seinen Dichtringen
an Stellungsregler und Antriebsjoch an-
setzen und mit Befestigungsschraube fest-
ziehen.

Bei Antrieb ,Antriebsstange einfahrend”
zusdtzlich die vorgefertigte Stelldrucklei-
tung montieren.

Antrieb mit 120 ¢cm?

Der Stelldruck wird Gber die Umschaltplatte

(Bild 2 und Bild 3 unten) auf die Membran-

kammer gefihrt.

7. Verschlussschraube auf der Stellungsreg-
lerriickseite (Bild 4) entfernen und den
seitlichen Stelldruckausgang ,output” mit
dem Verschlusstopfen aus dem Zubehor
verschliefen.

8. Stellungsregler so montieren, dass sich
die Bohrung in der Zwischenplatte (15)
mit dem Dichtschlauch in der Bohrung
des Antriebsjochs deckt.

9. Umschaltplatte nach entsprechendem
Symbol ausrichten und am Antriebsjoch
festschrauben.

O HINWEIS

Wird beim 120-cm?-Antrieb zusdtzlich zum
Stellungsregler ein Magnetventil o. A. an den
Antrieb angebaut, darf die riickseitige
M3-Verschlussschraube nicht entfernt wer-
den. Der Stelldruck muss in diesem Fall vom
Stelldruckausgang ,,output” iiber eine erfor-
derliche Anschlussplatte (Tabelle 2) auf den
Antrieb gefihrt werden. Die Umschaltplatte
entféllt.

16
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Beliftung

Falls es erforderlich ist, den Federraum des
Antriebs mit der Abluft des Stellungsreglers
zu beliften, kann dieser bei Ausfihrung
Antriebsstange ausfahrend” durch eine
Rohrverbindung (Tabelle 3) mit dem Verbin-
dungsblock verbunden werden. Dazu ist der
Verschlussstopfen am Verbindungsblock zu
entfernen. Bei Ausfihrung ,Antriebsstange
einfahrend” und Typ 3277-5 mit 120 cm?

Anbau am Stellventil

Antrieb ist die Beliftung des Federraums
durch eine interne Bohrung ohne weitere
MaBnahmen gewdhrleistet.

O HINWEIS

Im eingebauten Zustand des Stellventils muss
der seitliche Deckel des Antriebs so montiert
sein, dass sein Entlifungsstopfen nach unten
zeigt.

Typ 3277 15
240 cm? ..
e i T
355 cm?
700 cm? ‘
1.2
L — D2 ! H
|
I =T
D] |[[ Y ‘ U
| — Deckel T N
L1 NN | | n
~ Anbau links Anbau rechts L

auf den Stelldruckanschluss gesehen

T Entliftungsstopfen bei
eingebautem Ventil

]:ﬂ/ immer nach unten

Typ 3277-5 ]
120 cm?
Zwischenplatte (15)
Klemmbiigel (1.2)
Stelldruckbohrung
Bild 3:  Montage des Klemmbiigels

=]

Umschaltplatte

EB 8355-1
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Anbau am Stellventil

G Y8 und V8 NPT

Tabelle 1: Hebel (vgl. Bild 3) Anbausatz
Antriebsgrofle | Hebel mit zugehdrigem Klemmbiigel und Zwischenplatte Bestell-Nr.
120 am? Ht.ebe| D1 ) Standardausfihrung | 1400-7116
mit Verschlusstopfen fir Output (38) lackvertrégliche Ausfihrung | 1402-0944
240/350 c? Hebel D1 . ) Standardausfihrung | 1400-6370
(33 mm lang mit Klemmbigel 17 mm hoch) lackvertrégliche Ausfihrung | 1402-0942
355/700 c? Hebel D2 . ) Standardausfihrung | 1400-6371
(44 mm lang mit Klemmbiigel 13 mm hoch) lackvertrdgliche Ausfihrung | 1402-0943
Tabelle 2: Umschalt- und Anschlussplatten Bestell-Nr.
Umschaltplatte (bei Antrieb 120 cm?) Antrieb 3277-5xxxxxx.00 (alt) 1400-6819
Umschaltplatte neu ab Antrieb 3277-5xxxxxx.01 (neu) 1400-6822
Anschlussplatte bei zusdtzlichem Anbau Antrieb 3277-5xxxxxx.00 (alt), G V8 1400-6820
z. B. eines Magnetventils Antrieb 3277-5xxxxxx.00 (alt), /& NPT 1400-6821
Anschlussplatte neu ab Antrieb 3277-5:00000.01 (neu), 1400-6823

und neue Platten sind nicht gegeneinander austauschbar.

Hinweis: Bei neuen Antrieben (Index 01) kénnen nur neve Umschalt- und Anschlussplatten verwendet werden, alte

Erforderlicher Verbindungsblock fir 240, 350, 355, 700 cm? Antrieb (ein- GV 1400-8819
schlieBBlich Dichtungen und Befestigungsschraube) Vs NPT 1402-0901
Tabelle 3: Rohrverbindung Werkstoff Antriebsgrofle [cm?] Bestell-Nr.
Erforderliche Rohrverbindung Stahl 240 1400-6444
einschlieflich Verschraubung Edelstahl 240 1400-6445
fir Antrieb: Stahl 350 1400-6446
Antriebsstange einfahrend” Edelstahl 350 1400-6447
g:ie;elﬁﬁung der oberen Membrankammer Stahl 355/700 1400-6448
Edelstahl 355/700 1400-6449
Tabelle 4: Messfeder Hub [mm] Antriebsgrofe [cm?] Bestell-Nr.
2 (4,5 Windungen) 7,5 120, 240 1400-6443
1 (9,5 Windungen, serienméfig eingebaut) 10 bis 15 120, 240 und 350 1400-6442
2 15 355/700 1400-6443
1 30 355/700 1400-6442

18
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Anbau am Stellventil

Zubehér Bestell-Nr.
GVs 1400-7458
Manometer-Anbaublock (nur bei 120 cm?)
Vs NPT 1400-7459
Edelstahl/Messing 1400-6950
Manometer-Anbausatz fir Zuluft und Stelldruck
Edelstahl/Edelstahl 1400-6951
Filter-Riickschlagventil, ersetzt die Entliftung und erhdht die Schutzart auf IP65
Polyamid,
Schutzart IP65 1790-7408
1.4301,
Schutzart IP65 1790-7253
Filter-Rickschlagventil im Einschraubgehduse G V4
Pobyamid, 1790-9645
Schutzart NEMA 4
1.4301, ]
Schutzart NEMA 4 1790-9646
Ersatzteilsortiment mit Dichtungen und Membranen 1400-9895
EB 8355-1 19



20

EB 8355-1



3.2 Anbau nach IEC 60534-6

Fir den Anbau des Stellungsreglers werden
die in Tabelle 5 aufgefihrten Anbauteile be-
nétigt. Der Nennhub des Stellventils bestimmt
den Hebel und die bendtigte Messfeder (Ta-
belle 6).

Der Anbau erfolgt Gber ein Adaptergehduse
(Bild &). Dabei wird der Hub des Stellventils
Uber den Hebel (18) und die Welle (25) auf
den Winkel (28) des Adaptergehduses Gber-
tragen und auf den Ubertragungsstift (27a)
am Hebel des Stellungsreglers weitergeleitet.
Damit der Ubertragungsstift (27a) im Winkel
(28) richtig anliegt, ist die dem Zubehor bei-
liegende Feder nach Bild 4 auf der Rickseite
des Stellungsreglergehduses einzuhdngen.

Anbau am Stellventil

(7 {
\ \
Feéler Verschlussschraube
Bild 4: Einbau der Feder auf der Gehéuseriickseite

Der Anbau des Stellungsreglers am Stellven-
til kann links oder rechts erfolgen (Bild 5 und
Bild 6). Durch Drehen des Stellungsreglers
am Adaptergehduse um 180° kann die Wir-
krichtung der Einheit Stellungsregler-Stellven-
til bestimmt und gedndert werden.

Anbau links

| Anbau rechts

Anbaulage auf die Platte fir Hubabgriff (20) gesehen, Antrieb nach oben (vgl. auch Bild 6)

Antrieb mit Antriebsstange ausfahrend FA

Wirkrichtung direkt >> | Wirkrichtung invers <>

| Wirkrichtung direkt >> | Wirkrichtung invers <>

20

Output und Supply

Antrieb mit Antriebsstange einfahrend FE

Wirkrichtung direkt >> | Wirkrichtung invers <>

| Wirkrichtung direkt >>

Output und Supply

Bild 5:

Input

20

Output und Supply

Anbaulage links und rechts am Ventil bei NAMUR-Anbau (IEC 60534-6)
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Anbau am Stellventil

3.2.1 Montagefolge

= Anbauteile und Messfeder: vgl. Tabel-
le 4/Tabelle 5; Montage gemaf3 Bild 6.

Stellventil in Gussrahmenausfihrung

1. Platte (20) mit Senkschrauben an Kupp-
lung von Antriebs- und Kegelstange ver-
schrauben.

Bei Antrieben 2100 und 2800 cm?, je-
weils mit Hub 120 mm, zusdtzlichen
Winkel (32) benutzen.

2. Gummistopfen im Adaptergehduse ent-
fernen und dieses nach Ubersicht Bild 5
links oder rechts an der NAMUR-Rippe
mit Sechskantschraube befestigen.

Stellventil in Stangenausfihrung

1. Platte (20) am Mitnehmer der Kegelstan-
ge verschrauben.

2. Stiftschrauben (29) in das Adapterge-
héuse einschrauben.

3. Gehduse mit Befestigungsplatte (30)
rechts oder links (Bild 5) an Ventilstange
anlegen und mit Mutter (31) verschrau-
ben. Dabei in der Hohe so ausrichten,
dass bei halbem Ventilhub der anschlie-
fend zu montierende Hebel (18) waage-
recht steht.

4. Stift (19) in der mittigen Bohrungsreihe
der Platte (20) so einschrauben und kon-
tern, dass er ungefdhr Gber der nach To-
belle 6 richtigen Hebelmarkierung (1 und
2) steht.

5. Bigel (21) auf den Hebel (18) klemmen.
Nur bei Anbau des Stellungsreglers mit
Luftanschluss nach vorn (Bild 5) muss der

Bigel mit der offenen Seite nach unten
auf den Hebel (18) geklemmt werden.

Hebel (18) mit Klemmplatte (22) auf
Welle (25) aufstecken. Dabei muss der
Bugel den Stift (19) umspannen.

3.2.2 Voreinstellung des Hubs

1.
2.

Stellventil auf 50 % Hub fahren.

Welle (25) im Adaptergehduse so ver-
stellen, dass der schwarze Zeiger (24)
mit der Gussmarkierung des Adapterge-
hduses Ubereinstimmt.

In dieser Position Klemmplatte (22) mit
Schraube (23) festziehen.

Ubertragungsstift (27a) auf der Seite der
Einpressmutter am Stellungsreglerhebel
einschrauben und mit Sechskantmutter
auf der Gegenseite sichern, dabei die
Einbauposition A oder B nach Tabelle 6
und Bild 6 beachten.

Stellungsregler unter Beriicksichtigung
der Einbaurichtung am Adaptergehduse
so ansefzen und festschrauben, dass der
Ubertragungsstift (27a) am Winkel (28)
anliegt.

Der Ubertragungsstift darf nicht wieder
aus dem Winkel herausrutschen!

Nach Tabelle 5/Tabelle 6 prifen, ob die
richtige Messfeder eingebaut ist.
Serienmdfig ist die Messfeder 1 einge-
baut, diese, wenn nétig gegen die Mess-
feder 2 aus den Anbauteilen austau-
schen, dabei die GuBeren Einhdingeboh-
rungen benutzen.

Stellungsregler nach Kapitel 5.1 justie-
ren.

22
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Anbau am Stellventil

Einbauposition

Bild 6:

Hebel N1, N2
Stift

Platte

Bugel
Klemmplatte
Schraube

Zeiger

Welle

Hebel Stellungsregler
Ubertragungsstift
Gegenmutter
Winkel
Stiftschrauben
Platte

Muttern
Montagewinkel

Anbau an
Stangen

Anbavu nach IEC 60534-6 (NAMUR)

— Anbau an
NAMUR-Rippe

EB 8355-1
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Anbau am Stellventil

Tabelle 5: Anbausdtze Stellventil Hub [mm] mit Hebel Bestell-Nr.
7,5bis 60 | N1 (125 mm) | 1400-6787
Gussrahmenventil
22,5 bis 120 | N2 (212 mm) | 1400-6789
20 bis 25 N1 1400-6436
NAMUR-Anbausatz, 20 bis 25 N2 1400-6437
Teile vgl. Bild 6 Stangenventil mit 25 bis 30 N1 1400-6438
Stangendurch-
mosser [mm] 25 bis 30 N2 1400-6439
30 bis 35 N1 1400-6440
30 bis 35 N2 1400-6441
Anbau an Fisher und Masoneilan Hubantriebe 1403;377]
(pro Antrieb werden beide Anbauséitze je einmal benstigt) 1400-6787
Messfeder 1 (9,5 Windungen, serienmdfBig eingebaut) 1400-6442
dazu Messfeder nach Tabelle 6 Messfeder 2 (4,5 Windungen) 1400-6443
Zubehor Bestell-Nr.
G 1400-7458
Manometer-Anbaublock
Va NPT 1400-7459
Edelstahl/Messing 1400-6950
Satz Manometer
Edelstahl/Edelstahl 1400-6951
Filter-Riickschlagventil, ersetzt die Entliftung und erhdht die Schutzart auf IP65
Polyamid, Schutzart IP65 1790-7408
1.4301, Schutzart IP65 1790-7253
Filter-Riickschlagventil im Einschraubgehduse G V4
Polyamid, Schutzart NEMA 4 | 1790-9645
1.4301, Schutzart NEMA 4 1790-9646
Ersatzteilsortiment mit Dichtungen und Membranen 1400-9895
Tabelle 6: Einbauposition
Hub [mm] 7,5 15 15 30 30 60 30 60 60 | 120
Stift auf Markierung ! 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2
entspr. Abstand Stift/Drehpunkt Hebel 42 bis 84 mm 84 bis 168 mm
mit Hebel N1 (125 mm lang) N2 (212 mm lang)
Ubertragungsstift (27a) auf Position A A B A B
bendtigte Messfeder (vgl. Tabelle 5) 2 1 1 1 1
) Zwischenwerte interpolieren
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3.3 Anbau an Schwenkantriebe

Mit den in Tabelle 7 aufgefishrten Anbau-
und Zusatzteilen kann der Stellungsregler
nach VDI/VDE 3845 (September 2010)

Anbau am Stellventil

Antriebswelle und die Abtastrolle des Stel-
lungsreglerhebels in die fir das pneumati-
sche Steuersystem des Stellungsreglers not-

auch an Schwenkantriebe angebaut werden.

Dabei wird die Drehbewegung des
Schwenkantriebs Uber die Kurvenscheibe der

wendige Hubbewegung tbertragen.

Tabelle 7: Anbauteile vollstéindig, mit Messfeder 2, jedoch ohne Kurvenscheibe Bestell-Nr.
Antrieb nach VDI/VDE 3845 (September 2010), Ebene 2 1400-8815
SAMSON-Antrieb Typ 3278 160 cm? 1400-7103
VETEC-Typ S 320 cm? 1400-7104
VETEC-Typ R R 110 bis R 250 1400-7117
Camflex I, DN 25 bis 100 1400-7118
Anbau Masoneilan Camflex I, DN 125 bis 250 1400-7119
Camflex Il 1400-7120

Erforderliche Messfeder Bestell-Nr.
Normalbetrieb der Filhrungsgrofie Messfeder 2 (4,5 Windungen) 1400-6443
Split-Range-Bereich Messfeder 1 (9,5 Windungen, serienmdfig eingebaut) 1400-6442
Kurvenscheibe mit Zubehor Bestell-Nr.
~, lineare Grundkennlinie 3 (0050-0072), Stellwinkel O bis 90°, auch fiir Typ 3310 1400-6664
~, gleichprozentige Grundkennlinie 3 (0050-0073), Stellwinkel O bis 90° 1400-6665
~, linear " (0050-0080), Stellwinkel O bis 70°, fir Regelklappen 1400-6774
~, gleichprozentig 2 (0050-0081), Stellwinkel O bis 70°, fir Regelklappen 1400-6775
~, linear " (0050-0074, VETEC), Stellwinkel 0 bis 75° 1400-6666
~, gleichprozentig 2 (0050-0075, VETEC), Stellwinkel O bis 75° 1400-6667
~, linear " (0059-0007, Camflex) einzustellen auf 0 bis 55° 1400-6637
~, gleichprozentig 2 (0059-0008, Camflex) einzustellen auf O bis 55° 1400-6638
Zubehor
vgl. Auflistung auf Seite 24

1 linearisiert die Durchflusskennlinie

2 erzeugt eine gleichprozentige Durchflusskennlinie

3 stellwinkelbezogen
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Anbau am Stellventil

© HINWEIS

Nach Tabelle 7 priifen, ob die richtige Mess-
feder eingebaut ist! Serienmdfiig ist die
Messfeder 1 eingebaut, diese, wenn nétig
gegen die Messfeder 2 aus den Anbauteilen
austauschen, dabei die Gu3eren Einhdnge-
bohrungen benutzen.

Bei doppeltwirkenden federlosen Schwenk-
antrieben wird ein Umkehrverstdrker an der
Anschlussseite des Stellungsreglergehduses
bendtigt, vgl. Kap. 3.3.4.

Bei Verwendung des Umkehrverstdrkers ist
zu beachten, dass der Druckregler (9, Bild 1)
auf rechten Anschlag (Uhrzeigersinn) ge-
dreht werden muss (vgl. auch Kap. 4.1.2).

Bei Anbau an den SAMSON-Schwenkan-
trieb Typ 3278 nach Bild 7 links wird der In-
nenraum des Antriebs und die nicht bendtig-
te Membranriickseite ohne zusdtzliche
Verrohrung mit der Abluft des Stellungsreg-
lers beliftet.

Wird der Stellungsregler nach Bild 7 rechts
an Fremdantriebe angebaut, kann das Belif-
ten der Membranriickseite durch eine Rohr-
verbindung zwischen Antrieb und Zwischen-
stiick erfolgen.

3.3.1 Montage des Abtastrol-

lenhebels
1. Abtastrollenhebel (35) auf der den Ein-
pressmuttern gegeniberliegenden Seite
des Ubertragungshebels (37) ansetzen
und mit beiliegenden Schrauben (38)
und Sicherungsscheiben befestigen.

O HINWEIS

Damit die Abtastrolle spéiter an der Kurven-
scheibe sicher anliegt, ist die Feder aus dem
Zubehér 1400-6660 nach Bild 4 auf der
Rickseite des Stellungsreglergehéuses einzu-
hangen.

3.3.2 Montage des Zwischen-
stiicks

SAMSON-Antrieb Typ 3278

1. Adapter (36) am freien Wellenende des
Schwenkantriebs verschrauben.

2. Zwischenstick (34) mit jeweils zwei
Schrauben am Antriebsgehduse fest-
schrauben.

Das Zwischenstiick so ausrichten, dass die
Luftanschlisse des Stellungsreglers zur
Membrangehduseseite zeigen.

3. Kurvenscheibe (40) und Skala (39) nach
Kap. 3.3.3 ausrichten und festschrauben.

Antriebe nach VDI/VDE 3845 (09/2010)

(Befestigungsebene 2)

1. Komplettes Zwischenstiick (34, 44, 45
und 42) auf die zum Lieferumfang des
Antriebsherstellers gehorende Anbau-
konsole setzen und festschrauben.

2. Kurvenscheibe (40) und Skala (39) nach
Kap. 3.3.3 ausrichten und festschrauben.
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Anbau am Stellventil

Anbau an
SAMSON-Typ 3278

Stellungsregler
34  Zwischenstiick
35  Hebel mit Abtastrolle
36 Adapter

37  Ubertragungshebel
38  Schrauben

39  Skala

40  Kurvenscheibe

42 Scheibe

43 Anbaukonsole

44 Kupplung

45 Dichtung

Bild 7:  Anbau an Schwenkantriebe

Anbau nach
VDI/VDE 3845
(09/2010)
39 Entliftungsstopfen

40 oder Filter-Rick-
schlagventil

EB 8355-1
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Anbau am Stellventil

3.3.3 Grundeinstellung der
Kurvenscheibe
Die Grundeinstellung der Kurvenscheibe ist

abhdngig von der Ausfihrung des Stellven-
tils.

O HINWEIS

Kurvenscheiben, die auf die spezielle Durch-
flusskennlinie eines Ventils abgestimmt sind,
bewirken ein nicht-lineares oder nicht-gleich-
prozentiges Auffahren des Ventils.

Die sichtbare Differenz zwischen Sollwert (4
bis 20 mA) und Istwert (Schwenkwinkel) stellt

keine Regelabweichung des Stellungsreglers
dar.

Als Beispiel ist in Bild 8 und Bild 9 jeweils ei-
ne lineare Kurvenscheibe dargestellt.

Die Darstellungen in Bild 8 beziehen sich auf
ein Stellventil mit federriickstellendem
Schwenkantrieb, welches linksdrehend gedff-
net wird. Die Federn im Antrieb bestimmen
die Sicherheitsstellung des Stellventils.

Die Darstellungen in Bild 9 zeigen die Ein-
stellung bei einem doppeltwirkenden federlo-
sen Drehantrieb. Die Drehrichtung, links-
oder rechtsdrehend, héingt vom verwendeten
Antrieb und der Ausfihrung des Stellgliedes
ab. Ausgangslage ist das geschlossene
Stellglied.

Die Arbeitsweise des Stellungsreglers, ob
das Stellventil mit steigender Fishrungsgrofie
Sffnen oder schliefen soll, ist an der Wende-
platte (7) einzustellen (Wirkrichtung direkt
>> oder invers <>).

Jede Kurvenbeschreibung tragt zwei Kurven-
abschnitte, deren Anfangspunkte durch klei-
ne Bohrungen markiert sind. Je nach Ar-
beitsweise des Schwenkantriebs — Stelldruck
offnet oder Stelldruck schlie3t — muss der mit
N (Kennlinie normal) oder I (Kennlinie umge-
kehrt) gekennzeichnete Anfangspunkt der
Kurve der Abtastrolle zugekehrt sein. Der
Anfangspunkt kann auch auf der Rickseite
liegen, die Kurvenscheibe ist in diesem Falle
zu verwenden.

O HINWEIS

Der Anfangspunkt (Bohrung) der gewdhlten
Kurve muss so ausgerichtet werden, dass der
Drehpunkt der Kurvenscheibe, die 0°-Positi-
on der Skala und die Pfeilmarkierung auf
der Sichtscheibe eine Linie bilden.

Beim Ausrichten der Kurvenscheibe muss die
doppelseitige Skalenscheibe so aufgeklipst
sein, dass der Skalenwert mit der Drehrich-
tung des Stellventils Gbereinstimmt.

O HINWEIS

Die 0°-Position der Skala soll immer mit der
SchlieBstellung ibereinstimmen.

Bei Antrieben mit Sicherheitsstellung: Stell-
ventil gedffnet (AUF) und bei federlosen An-
trieben, muss deshalb der Antrieb vor dem
Ausrichten der Kurvenscheibe mit dem maxi-
malen Stelldruck belastet werden.
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Anbau am Stellventil

Einfachwirkender Schwenkantrieb mit Federrickstellung

Kurvenscheibe linear (Kurvenscheibe gleichprozentig strichpunktiert dargestellt)

Stellventil 6ffnet linksdrehend

Bei Stellventilen, die rechtsdrehend ffnen, ist die Kurvenscheibe zu wenden, sodass die gleichen Kur-
vensegmente wie in den Bildern unten gezeigt, abgefahren werden, jedoch unter Rechtsdrehung der
Kurvenscheibe.

Sicherheitsstellung: Stellventil ohne Hilfsenergie Zu

Wirkrichtung direkt >> Wirkrichtung invers <>
Fihrungsgrofie |  Stelldruck Ventil Kennlinie | Fihrungsgrofie | Stelldruck Ventil Kennlinie
steigt steigt Sffnet N fallt steigt Sffnet I

Abtastrolle Anfangspunkt |

Anfangspunkt N
>y Bohrung zur Sicherung der
\Kurvenscheibe

Befestigungsklipse einstecken
und Zunge nach aufBen driicken

Sicherheitsstellung: Stellventil ohne Hilfsenergie Auf

Wirkrichtung direkt >> Wirkrichtung invers <>
Fihrungsgrofie |  Stelldruck Ventil Kennlinie | Fihrungsgrofie | Stelldruck Ventil Kennlinie
fallt fallt Sffnet | steigt fallt Sffnet N

Abtastrolle
Anfangspunkt |

—Anfangspunkt N
\\

Ausrichtung bei max. Stelldruck

——) ——)

Bild 8:  FEinstellung der Kurvenscheibe - einfachwirkender Schwenkantrieb
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Anbau am Stellventil

Doppeltwirkender federloser Schwenkantrieb mit Umkehrverstarker
Kurvenscheibe linear (Kurvenscheibe gleichprozentig strichpunktiert dargestellt)

auf Antriebswelle vom Stellungsregler gesehen
Stellventil 6ffnet linksdrehend — Ausgangslage Stellventil Zu

Wirkrichtung direkt >> Wirkrichtung invers <>
Fihrungsgrofie Stelldruck Ventil | Kennlinie | Fihrungsgrofe Stelldruck Ventil | Kennlinie
steigt Al steigt, A2 fallt | Sffnet N faillt Al steigt, A2 féllt | offnet |

Abtastrolle Anfangspunkt |
Anfangspunkt N
> Bohrung zur Sicherung der

\ Kurvenscheibe

Befestigungsklipse einstecken
und Zunge nach aufBen driicken

auf Antriebswelle vom Stellungsregler gesehen
Stellventil 6ffnet rechtsdrehend — Ausgangslage Stellventil Zu

Wirkrichtung direkt >> Wirkrichtung invers <>
Fihrungsgrofie Stelldruck Ventil | Kennlinie | Fihrungsgrofie Stelldruck Ventil | Kennlinie
steigt Al steigt, A2 fallt | Sffnet N faillt Al steigt, A2 fallt | Sffnet |

Abtastrolle
Anfangspunkt N —

Anfangspunkt 1

Bild 9:  Einstellung der Kurvenscheibe - doppeltwirkender Schwenkantrieb
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Sichern der ausgerichteten Kurvenscheibe

Soll die Kurvenscheibe zusdtzlich gegen Ver-

drehen gesichert werden, so ist der Adapter
(36) oder die Kupplung (44) anzubohren,
um dort einen 2-mm-Spannstift zu montie-
ren.

Dazu befinden sich auf der Kurvenscheibe,
zentrisch um die Mittelbohrung angeordnet,
vier Bohrungen, von denen eine passende
auszuwdhlen ist.

Anbau am Stellventil

EB 8355-1

31



Anbau am Stellventil

3.3.4 Umkehrverstérker bei dop-
peltwirkenden Antrieben

Fir den Einsatz an doppeltwirkenden Antrie-
ben muss der Stellungsregler mit einem
SAMSON-Umkehrverstdrker Typ 3710 aus-
gerUstet werden (vgl. hierzu die Einbau- und
Bedienungsanleitung P> EB 8392).

Am Ausgang A, des Umkehrverstarkers liegt
der Stelldruck des Stellungsreglers an, am
Ausgang A, ein gegenldufiger Druck, der
sich jeweils mit dem Druck A, auf den ange-
legten Zuluftdruck Z ergdnzt. Es gilt die Be-
ziehung A, + A, = Z.

Werden die Umkehrverstarker mit der Sach-
nummer 1079-1118 oder 1079-1119 ein-
gesetzt, gilt folgende Montageanweisung.

Montage

© HINWEIS

Bei Betrieb des Umkehrverstdrkers muss der
Druckregler (9) auf Rechtsanschlag (im Uhr-
zeigersinn) gedreht werden.

Vor der Montage des Umkehrverstdrkers den
Dichtstopfen (1.5) entfernen, das Dichtgummi
(1.4) muss montiert bleiben.

1. Die Spezialmuttern (1.3) aus dem Zube-
hér des Umkehrverstérkers in die Gewin-
deanschlisse des Stellungsreglers ein-
schrauben.

2. Die Flachdichtung (1.2) in die Ausspa-
rung des Umkehrverstdrkers einsetzen
und die beiden hohl gebohrten Spezial-
schrauben (1.1) in die Anschlussbohrun-
gen A, und Z einschieben.

3. Umkehrverstdrker an den Stellungsregler
ansetzen und mit den beiden Spezial-
schrauben (1.1) festschrauben.

4. Beiliegenden Filter (1.6) mit Schrau-
bendreher (8 mm breit) in die Anschluss-
bohrungen A, und Z einschrauben.

Stelldruckanschliisse

A,: Ausgang A, auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fihren, der bei steigendem
Druck das Ventil offnet.

A,: Ausgang A, auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fihren, der bei steigendem
Druck das Ventil schlief3.

Manometeranbau

Die Montagereihenfolge aus Bild 10 bleibt
erhalten. Auf die Anschliisse A, und Z wird
ein Manometerhalter aufgeschraubt.

Manometerhalter:
- G V4:1400-7106

- VaNPT: 1400-7107

Manometer fir Zuluft Z und Ausgang A,
nach Tabelle 4, Tabelle 5 und Tabelle 7.

32

EB 8355-1


https://www.samsongroup.com/en/downloads/documentation/?q=EB+8392

Anbau am Stellventil

vom Stellungsregler

— Output 38 Supply 9 —
| |

_
|1
=
il
I
P
T |
[
=
[ [
1l i

=

Stellsignale zum Antrieb

A Az

1.3 111214 1.5 1.6

Umkehrverstarker
1 Spezialschrauben
2 Flachdichtung
3 Spezialmuttern
.4 Dichtgummi
5 Stopfen
6 Filter

Output 38

Bild 10: Anbau eines Umkehrverstdrkers
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Anschlisse

4 Anschlisse

4.1 Pneumatische Anschlisse

Die Luftanschliisse sind wahlweise als Boh-
rung mit /4 NPT oder G 4 Gewinde ausge-
fhrt. Es kénnen die iblichen Einschraubver-
schraubungen fir Metall- und Kupferrohr
oder Kunststoffschlduche verwendet werden.

O HINWEIS

Die Zuluft muss frocken, &l- und staubfrei
sein, die Wartungsvorschriften fiir vorge-
schaltete Reduzierstationen sind unbedingt
zu beachten.

Luftleitungen sind vor dem Anschluss grind-
lich durchzublasen.

Der Stelldruckanschluss ist bei Direktanbau
an den Antrieb Typ 3277 fest vorgegeben,
bei Anbau nach NAMUR wird er in Abhdn-
gigkeit von der Sicherheitsstellung , Antriebs-
stange einfahrend” oder ,ausfahrend” auf
die Unterseite oder Oberseite des Antriebs
gefihrt.

Abluft

Ab Modell-Index 3766-x...x.03 haben die
Gerdte einen aufklappbaren Deckel ohne
Entliftungsoffnung. Die Abluftanschlisse be-
finden sich seitdem im Montagezubehar.

Bei Direktanbau befindet sich der Entlif-
tungsstopfen am Kunststoffdeckel des An-
triebs, bei NAMUR-Anbau am Adapterge-
héuse und bei Anbau fir Schwenkantriebe
am Zwischenstiick oder am Umkehrverstar-
ker.

© HINWEIS

Bei Ersatz dlterer Gerdte bis Modell-Index
3766-x...x. 02 miissen ggf. auch Anbauteile
gewechselt werden.

4.1.1

Fir die genaue Justierung des Stellungsreg-
lers wird der Anbau von Manometern fir
Zuluft und Stelldruck empfohlen.

Die Teile sind als Zubehor in Tabelle 4, Ta-
belle 5 oder Tabelle 7 aufgefihrt.

Manometer

4.1.2 Zuluftdruck

Der erforderliche Zuluftdruck richtet sich
nach dem Nenn-Signalbereich und der Wir-
krichtung (Sicherheitsstellung) des Antriebs.

Der Nenn-Signalbereich ist je nach Antrieb
als Federbereich oder Stelldruckbereich auf
dem Typenschild eingetragen, die Wirkrich-
tung ist mit FA oder FE oder mit einem Sym-
bol gekennzeichnet.

Antriebsstange durch

Federkraft ausfahrend FA:
Sicherheitsstellung , Ventil zu”
(bei Durchgangs- und Eckventilen)

erforderlicher Zuluftdruck =

Nenn-Signalbereich-Endwert + 0,2 bar,
mindestens 1,4 bar.
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Antriebsstange durch

Federkraft einfahrend FE:
Sicherheitsstellung , Ventil auf”
(bei Durchgangs- und Eckventilen)

Der erforderliche Zuluftdruck bei dicht schlie-

fBendem Ventil wird Gberschlagig aus dem

maximalen Stelldruck pst_ . bestimmt:
2.1
pst. = F+ dm-hp [bar]
4. A
d = Sitzdurchmesser [cm]
Ap = Differenzdruck am Ventil [bar]
A = Antriebsflache [em’]
F = Nenn-Signalbereichs-Endwert des

Antriebs [bar]

Sind keine Angaben gemacht, wird wie
folgt vorgegangen:

erforderlicher Zuluftdruck =
Nenn-Signalbereichs-Endwert + 1 bar

Druckregler

Nach Wegklappen des Abdeckschildes lasst
sich der Druckregler (9) stufenlos einstellen.
Bei Linksanschlag des Einstellers werden
Stelldriicke fir Federbereiche bis 2,5 bar
und bei Rechtsanschlag bis 6,0 bar ausgere-
gelt.

Darf der Stelldruck einen bestimmten Betrag
nicht Gbersteigen, so kann der Grenzwert
unter Beobachtung eines Stelldruckmanome-
ters (Zubehor) einreguliert werden.

Anschlisse

EB 8355-1
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Anschlisse

4.2 Elektrische Anschlisse

Bei der elektrischen Installation sind die ein-
schléigigen elektrotechnischen Vorschriften
und die Unfallverhiitungsvorschriften des Be-
stimmungslandes zu beachten. In Deutsch-
land sind dies die VDE-Vorschriften und die
Unfallverhitungsvorschriften der Berufsge-
nossenschaften.

Fir die Montage und Installation in explosi-
onsgefdhrdeten Bereichen gilt die

EN 60079-14: 2008; VDE 0165 Teil 1 ,Ex-
plosionsféhige Atmosphdre - Projektierung,
Auswahl und Errichtung elektrischer
Anlagen.”

Die Klemmenbelegung ist unbedingt einzu-
halten. Ein Vertauschen der elektrischen An-
schlisse kann zum Aufheben des Explosions-
schutzes fihren. Verlackte Schrauben in oder
am Gehduse diirfen nicht gelost werden. Fiir
die Zusammenschaltung der eigensicheren
elektrischen Betriebsmittel gelten die zuldssi-
gen Hochstwerte der EG-Baumusterpriifbe-
scheinigung (U: oder Uy, |; oder 1,; P; oder Py,
C; oder C, und L, oder L,).

Auswahl von Kabel und Leitungen

Fur die Installation der eigensicheren Strom-
kreise ist Absatz 12 der EN 60079-14:
2008; VDE 0165 Teil 1 zu beachten.

Fir die Verlegung mehradriger Kabel und
Leitungen mit mehr als einem eigensicheren

Stromkreis gilt Absatz 12.2.2.7.

Insbesondere muss die radiale Dicke der Iso-
lierung eines Leiters fir allgemein gebréuch-

liche Isolierstoffe, wie z. B. Polyethylen, min-
destens 0,2 mm betragen.

Der Durchmesser eines Einzeldrahtes eines
feindrahtigen Leiters darf nicht kleiner als
0,1 mm sein. Die Enden der Leiter sind ge-
gen Abspleif3en, z. B. mit Aderendhiilsen, zu
sichern.

Bei Anschluss Uber 2 getrennte Kabel kann
eine zusdtzliche Kabelverschraubung mon-
tiert werden.

Nicht benutzte Leitungseinfihrungen missen
mit Blindstopfen verschlossen sein.

Gerdite, die in Umgebungstemperaturen un-
ter =20 °C eingesetzt werden, missen metal-
lische KabeleinfGhrungen haben.

Zone 2/Zone 22

Fur Betriebsmittel, die entsprechend der
Zindschutzart Ex nA Il (nicht funkende Be-
triebsmittel) nach EN 60079-15:2003 be-
trieben werden, gilt, dass das Verbinden und
Unterbrechen sowie das Schalten von Strom-
kreisen unter Spannung nur bei der Installa-
tion, der Wartung oder fir Reparaturzwecke
zuldssig ist.

Fur Betriebsmittel, die in energiebegrenzte
Stromkreise der Ziindschutzart Ex nL nach
EN 60079-15:2003 angeschlossen werden,
gilt, diese Betriebsmittel dirfen betriebsma-
BBig geschaltet werden.

Fir die Zusammenschaltung der Betriebs-
mittel mit energiebegrenzien Stromkreisen
der Schutzart Ex nL IIC gelten die zulassi-
gen Hochstwerte der Konformitdtsaussage
oder der Ergdnzungen zur Konformitats-
aussage.
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Die Leitungen fir die Fihrungsgrofe sind auf
die Gehduseklemmen 11 und 12 zu fihren.

Ein genereller Anschluss an einen Potenzial-
ausgleichsleiter ist nicht erforderlich. Muss
dennoch ein Anschluss erfolgen, so kann der
Potenzialausgleichsleiter innen oder aufBen
am Gerdt angeschlossen werden.

Je nach Ausfishrung ist der Stellungsregler
mit induktiven Grenzsignalgebern und/oder
einem Magnetventil ausgerustet.

Ausfihrungen mit Stellungsmelder erlauben
diese Zusatzausristung nicht.

Der Stellungsmelder wird in Zweileitertechnik
betrieben. Die Speisespannung betragt in
der Regel 24 V DC.

Die Spannung direkt an den Anschlussklem-
men des Stellungsmelders darf bei Beriick-
sichtigung der Zuleitungswiderstdnde zwi-
schen mindestens 12 und hochstens 45 V DC
liegen.

Die Anschlussbelegung ist Bild 11 oder dem
Schild auf der Klemmenleiste zu entnehmen.

Anschlisse

Zubehor
Kabelverschraubung M20 x 1,5:

Best.-Nr.
1400-6985
1400-6986
1890-4875

Klemmbereich

5,5 bis 13 mm

5,5 bis 13 mm
6 bis 12 mm

Ausfishrung

Kunststoff schwarz
Kunststoff blau

Messing vernickelt

Adapter M20 x 1,5 auf NPT:
Aluminium pulverbeschichtet,
Best.-Nr. 0310-2149

4.2.1 Schaltverstarker

Fir den Betrieb der induktiven Grenzkontak-
te sind in den Ausgangsstromkreis Schaltver-
starker nach EN 60947-5-6 einzuschalten.
Bei Einrichtungen in explosionsgefdhrdeten
Anlagen sind die einschldgigen Bestimmun-
gen zu beachten.

rickseitig

Ausfihrung mit Stellungsmelder

ool ol | | B[4

|+n|—12| |+41|—42| |+51|—52| |+81|—82|

\
Schchverstorker

Bild 11:  Elekirische Anschlisse

| ™ %Jl
mA
' 6 b|s 24 VD Stellsignal o0

\JghﬁéOﬂ 56 | Magnetventil

Messumformer-Speisespannung
nur fir Stellungsmelder
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Bedienung

5 Bedienung

5.1 Einstellen des Stellungsreg-
lers am Stellventil

Arbeitsbeginn und FihrungsgroBBe

Bei der Einstellung am Stellventil muss der
Hub (Stellwinkel) an die Fihrungsgrofie an-
gepasst werden.

Bei einer Fihrungsgrofie von z. B. 0,2 bis

1 bar muss auch der Hub seinen gesamten
Bereich O bis 100 % durchfahren (Bild 12,
links).

Bei Drehstellungsreglern ist entsprechend der
Stellwinkel von z. B. 0 bis 70° der Fihrungs-
grofie zuzuordnen.

Der Arbeitsbeginn bezieht sich auf die
Schliestellung des Stellventils.

Je nach Ausfihrung des Antriebs (“Antriebs-
stange ausfahrend” oder “Antriebsstange

einfahrend”) und der Wirkrichtung des Stel-
lungsreglers (>> oder <>) kann dies der un-

tere oder obere Bereichsendwert (0,2 oder
1 bar) der Fihrungsgrofie sein.

Der Bereich der Fihrungsgrofe und damit
der Endwert bestimmt den Hub des Stellven-
tils.

Im Split-Range-Betrieb (Bild 12, rechts) arbei-
ten die Stellventile mit kleineren Fihrungsgro-
fen. Dazu wird das Reglersignal zur Ansteu-
erung zweier Stellventile so unterteilt, dass
sie bei jeweils halbem Eingangssignal ihren
vollen Hub durchlaufen (z. B. erstes Stellventil
eingestellt auf 0,2 bis 0,6 bar und zweites
Stellventil auf 0,6 bis 1 bar). Um Uberschnei-
dungen zu vermeiden ggf. Totzone von =
0,05 bar nach Bild 12 bericksichtigen.

Der Arbeitsbeginn (Nullpunkt) wird an der
Schraube (6.2), der Bereich und damit der
Endwert an der Schraube (6.1) eingestellt.
Zur Einstellung sind der Signaleingang mit
einem geeigneten Druckeinsteller und der Zu-
lufteingang mit Hilfsenergie zu verbinden.

100% P < 100% . —
Auf \\ Auf
N\
N\
Hub N Hub
\
z N ,
87 A 50/ Ventil 2 \ Ventil 1
0'2 1 bor 02 06 lbar
Fihrungsgrofie Tot
—— Eingangssignql L otzone ——‘ }_f
Bild 12:  Normal- und Split-Range-Betrieb
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5.1.1 Einstellen des P-Bereichs
Xp und der Luftlieferung Q

1. Volumendrossel (11) so weit schliefBen,
wie es die geforderte Stellgeschwindig-
keit zulasst.

Die Stellgeschwindigkeit kann durch Dri-
cken des Membranhebels (3) gegen An-
schlag geprift werden.

2. Fihrungsgrofe am Eingang auf etwa
50 % ihres Bereiches einstellen.

3. Nullpunktschraube (6.2) drehen, bis das
Stellventil auf etwa halbem Hub steht.

4. P-Bereich Xp am Einsteller (8) auf mittle-
ren Wert (halbe Umdrehung) einstellen.

5. Schwingneigung und Stellgeschwindig-
keit des Stellventils durch kurzzeitiges
Antippen des Membranhebels (3) Gber-
prifen.

Der Xp-Wert sollte so klein wie moglich
eingestellt werden, ohne dass ein wesent-
liches Uberschwingen auftritt.

O HINWEIS

Xp-Drossel-Einstellung muss immer vor der
Einstellung des Arbeitsbeginns festgelegt
werden.

Nachtrégliches Andern verschiebt den Null-
punkt!

Bedienung

5.1.2 Einstellung bei Antrieb: , An-
triebsstange ausfahrend”

O HINWEIS

Damit am Stellventil die volle Schlief3kraft
wirken kann, muss die Membrankammer
beim unteren Wert (Wirkrichtung >>) und
oberen Wert (Wirkrichtung <>) der Fiih-
rungsgrofe voll entliftet sein.

Bei Wirkrichtung direkt >> ist deshalb das
Eingangssignal auf leicht angehobenen Ar-
beitsbeginn von 0,23 bar und bei Wirkrich-
tung invers <> auf abgesenkten Arbeitsbe-
ginn von 0,97 bar einzustellen.

Arbeitsbeginn (z. B. 0,23 bar)

1. Eingangssignal mit Druckeinsteller auf
0,2 bar stellen.

2. Nullpunktschraube (6.2) drehen, bis
Stellventil sich gerade aus der Ausgangs-
lage bewegt.

3. Eingangssignal wegnehmen und lang-
sam wieder hochfahren, kontrollieren, ob
das Stellventil bei genau 0,23 bar an-
fangt, sich zu bewegen.

Abweichung an Nullpunktschraube (6.2)
korrigieren.

Endwert (Bereich) z. B. 1 bar

1. Wenn der Arbeitsbeginn eingestellt ist,
Stellsignal mit Druckeinsteller auf 1 bar

hochfahren.

Beim Endwert von genau 1 bar muss die Ke-
gelstange stillstehen und damit 100 % Hub
durchfahren haben (Hubanzeige am Ventil
beobachten!).

EB 8355-1
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Bedienung

Stimmt der Endwert nicht, muss die Einstell-
schraube fir die Spanne (Hub) verstellt wer-
den (4 Umdrehungen entsprechen einer
Hubdnderung von 10 % bei der Normalein-
stellung, bei Split-Range-Betrieb halbiert sich
dieser Wert).

Durch Rechtsdrehen wird der Hub kleiner,
durch Linksdrehen grofier.
2. Nach der Korrektur Stellsignal wegneh-
men und wieder hochfahren.
Erst Arbeitsbeginn, dann Endwert iber-
prifen.
Korrektur wiederholen, bis beide Werte
stimmen.

5.1.3 Einstellung bei Antrieb:
~Antriebsstange einfah-
rend”

O HINWEIS

Bei Antrieb mit Sicherheitsstellung “Antriebs-
stange einfahrend” muss die Membrankam-
mer beim oberen Endwert der Fiihrungsgro-
Be (1 bar) und Wirkrichtung >>, sowie beim
unteren Endwert (0,2 bar) der Fihrungsgro-
Be und Wirkrichtung <> mit einem Stelldruck
beaufschlagt sein, der grof3 genug ist, um
das Stellventil auch bei vorhandenem anla-
genseitigen Vordruck dicht zu schlief3en.

Der erforderliche Stelldruck ist dem Klebe-
schild des Stellungsreglers zu entnehmen
oder wird als erforderlicher Zuluftdruck nach
Kapitel 4.1.2 iberschldgig berechnet.

Arbeitsbeginn (z. B. 1 bar)

1. Eingangssignal mit Druckeinsteller auf
1 bar stellen.

2. Nullpunktschraube (6.2) drehen, bis
Stellventil sich gerade aus der Ausgangs-
lage bewegt.

3. Eingangssignal erhdhen und langsam
wieder auf 1 bar runterfahren, kontrollie-
ren, ob das Stellventil bei genau 1 bar
anfdngt, sich zu bewegen.

4. Abweichung an Nullpunkischraube (6.2)
korrigieren, durch Linksdrehen bewegt
sich das Stellventil friher und durch
Rechtsdrehen spdter aus seiner Endlage.

Endwert (Bereich) z. B. 0,2 bar

1. Wenn der Arbeitsbeginn eingestellt ist,
Stellsignal mit Druckeinsteller auf 0,2 bar
stellen.

Beim Endwert von genau 0,2 bar muss
die Kegelstange stillstehen und damit
100 % Hub durchfahren haben (Huban-
zeige am Ventil beobachten!).

2. Stimmt der Endwert nicht, muss die Ein-
stellschraube Spanne (Hub) verstellt wer-
den (4 Umdrehungen entsprechen einer
Hubédnderung von 10 % bei der Normal-
einstellung, bei Split-Range-Betrieb hal-
biert sich dieser Wert).

Durch Rechtsdrehen wird der Hub klei-
ner, durch Linksdrehen grofer.

3. Nach Korrektur Stellsignal wieder auf
1 bar einstellen.

4. Nullpunktschraube (6.2) erneut drehen,
bis Kontrollmanometer erforderlichen
Stelldruck (Kap. 4.1.2) anzeigt.
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5. Falls kein Manometer vorhanden ist, er-
satzweise den Arbeitsbeginn bei
0,97 bar einstellen.

O HINWEIS

Nach Anbau und Einstellung des Stellungs-
reglers ist darauf zu achten, dass im einge-
bauten Zustand des Ventils der Entliftungs-
stopfen am Gehéusedeckel nach unten zeigt.

Bedienung

5.2 Andern der Wirkrichtung

Soll nach bereits festgelegter Zuordnung die
Wirkrichtung gedndert werden, muss bei Di-
rektanbau (Bild 2) auf3er der Wendeplatte
(7) auch die Lage des Verbindungsblocks
und des Stellungsreglers sowie des Klemm-
bigels (1.2) gedindert werden.

Bei Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)
muss neben der Wendeplatte (7) der Stel-
lungsregler am Adaptergehcuse gedreht
werden (Bild 5).

Bei Drehstellungsreglern muss die Kurven-
scheibe nach Bild 8 und Bild 9 neu zugeord-
net werden.

Die Umstellung der Wendeplatte (7) ist in
Kapitel 3 beschrieben.

EB 8355-1
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Bedienung

5.3 Einstellung der Grenzkon-
takte

Bei der Ausfihrung mit induktiven Grenz-

kontakten befinden sich auf der Drehachse
zwei einstellbare Steverfahnen, die die zu-
geharigen Schlitzinitiatoren (50) betatigen.

Fir den Betrieb der induktiven Grenzkontak-
te sind in den Ausgangsstromkreis entspre-
chende Schaltverstarker (vgl. Kapitel 4.2.1)
einzuschalten.

Wenn sich die Steuerfahne (51) im Feld des
Initiators befindet, so wird dieser hochoh-
mig. Liegt sie nicht mehr in diesem Feld, so
wird dieser Initiator niederohmig.

Die Grenzkontakte werden normalerweise so
eingestellt, dass in den beiden Endlagen ein
Signal ansteht. Die Schaltpunkte sind aber
auch zur Signalisierung von Zwischenstellun-
gen einstellbar.

Die Zuordnung der Schalter A und B ist je
nach Wirkrichtung und Anbaulage des Stel-
lungsreglers der Endlage des Stellventils

(Ventil Auf oder Ventil Zu) nach Tabelle 8
und Tabelle 9 festzulegen.

Die Zuordnung der Klemmenpaare 41/42
und 51/52 zu den Schaltern A und B erfolgt
wahlweise durch Wenden des Bezeichnungs-
schildes auf dem Klemmenblock (vgl. auch
Bild 11).

O HINWEIS

Da die Steverfahnen der Grenzkontakte
nicht um 360° verdreht werden kénnen, ist
besonders bei Anschluss fiir Sicherheitsschal-
tungen die Zuordnung der Schalter A und B
zu den Ventilstellungen Auf und Zu unbe-
dingt zu beachten.

Die gewiinschte Schaltfunktion, ob das Aus-
gangsrelais beim Eintauchen der Steuerfahne
im Schlitzinitiator angezogen oder abgefallen
sein soll, ist jeweils durch eine Briicke fir Ar-
beits- oder Ruhestrom am Schaltverstarker
festzulegen.

Bild 13: Grenzkontakte
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Schaltpunkteinstellung

Stellventil in Schaltposition fahren und Steu-
erfahne durch Drehen der Einstellschraube
(53) so einstellen, dass der Schaltpunkt er-
reicht und durch die Leuchtdiode am Schalt-
verstarker signalisiert wird.

Um bei allen Umgebungsbedingungen ein
sicheres Schalten zu gewdbhrleisten, sollte der
Schaltpunkt ca. 2 % vor dem mechanischen
Anschlag (Auf/Zu) eingestellt werden.

O HINWEIS
Nach Einstellung des Stellungsreglers ist un-
bedingt darauf zu achten, dass im einge-
bauten Zustand des Ventils der Entliftungs-
stopfen am Gehéusedeckel nach unten zeigt.

Bedienung

Tabelle 8: Direktanbau an Antrieb Typ 3277 (Bild 2)

Anbau links

Anbau rechts

Schalter

Ventilstellung

Initiator ausgetaucht

Initiator eingetaucht

Initiator ausgetaucht

Initiator eingetaucht

Zu

B

A

A

B

Auf

A

B

B

A

Tabelle 9: NAMUR-Anbau rechts oder links (Bild 5) und Anbau an Schwenkantriebe (Bild 7)

Antriebsstange ausfahrend FA Antriebsstange einfahrend FE
IYrYzI:L- Ventil- Schalter Schalter
stellung Initiator Initiator
fung
ausgetaucht eingetaucht ausgetaucht eingetaucht
>> Zu B A A B
Auf A B B A
<> Zu A B B A
Auf B A A B
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5.4 Einstellung des Stellungs-
melders

O HINWEIS

Vor Einstellung des Stellungsmelders missen
Arbeitsbeginn (Nullpunkt) und Endwert
(Spanne) des Stellungsreglers justiert sein.

Je nach Stellung des mehrpoligen Steckers,
angezeigtes Symbol >> oder <>, kann das
Meldesignal auf einen Bereich von 4 bis
20 mA oder 20 bis 4 mA fir O bis 100 %
Hub festgelegt werden.

ZI‘ERO

“lonloo
YUY
v eIz

Bild 14:  Stellungsmelder

Nullpunkt (ZERO)

Der Nullpunkt wird mit den Schaltern 1 und
2 voreingestellt und mit dem Potenziometer
ZERO fein eingestellt, er bezieht sich immer
auf den 4-mA-Wert.

Spanne (SPAN)

Die Spanne, und damit der Endwert, wird
mit den Schaltern 3 und 4 voreingestellt und
mit dem Potenziometer SPAN fein eingestellt,
diese Einstellung bezieht sich immer auf den
20-mA-Wert.

Beispiel:

Ventil auffahren, Stellungsmeldersignal be-
obachten.

Falls sich das Signal nicht in die gewiinschte
Richtung bewegt, den mehrpoligen Stecker
umsetzen.

AnschlieBend Nullpunkt (4 mA) und Spanne
(20 mA) bei den Ventilstellungen nach Tabel-
le 10 justieren.

Tabelle 10: Stellungsmelder

- Stecker umsetzen

Ventilbewegung beobachtetes Meldesignal Signalrichtung Nullpunkt/Spanne justieren auf
K 20 mA bei Ventil Auf
oK 4 mA bei Ventil Zu
Strom steigt
nicht o.k. 4 mA bei Ventil Auf
At - Stecker umsetzen 20 mA bei Ventil Zu
n
7z 4 mA bei Ventil Auf
v ok
o 20 mA bei Ventil Zu
Strom fallt ¥
nicht o.k. 20 mA bei Ventil Auf

4 mA bei Ventil Zu
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Spanneneinstellung
Stellventil Gber Eingangssignal des Stel-

Nullpunkteinstellung
1. Stellventil mit Eingangssignal des Stel- 1.

lungsreglers in die Schlief3stellung fahren
(Ventil ZU, Hub O %).

. Anzeige am Messgerdt ablesen, Wert
muss im Bereich von 4 mA liegen.

. Bei kleinen Abweichungen am Potenzio-
meter ZERO korrigieren, bis der Wert

4 mA betragt.

Ist die Abweichung zu grof3 und mit dem
Potenziometer (Verstellbereich etwa 20
Umdrehungen) nicht einstellbar, missen
die Schalter 1 und 2 so gesetzt werden,
dass ein mA-Wert angezeigt wird, der im
Verstellbereich des Potenziometers ZERO
liegt.

. Nullpunkt mit Potenziometer ZERO auf
genau 4 mA einstellen.

lungsreglers in die Endstellung fahren
(Ventil AUF, Hub 100 %).

Anzeige am Messgerdt ablesen, Wert
muss im Bereich von 20 mA liegen.

Bei kleinen Abweichungen am Potenzio-
meter SPAN korrigieren, bis der Wert

20 mA betrdgt. Ist die Abweichung zu
grof3, missen die Schalter 3 und 4 so ge-
setzt werden, dass ein mA-Wert ange-
zeigt wird, der im Verstellbereich des Po-
tenziometers SPAN liegt.

Potenziometer SPAN verstellen, bis das
Anzeigegerdt auf genau 20 mA steht.
Da sich Nullpunkt- und Spanneneinstel-
lung gegenseitig geringfigig beeinflus-
sen, ist die Korrektur an den Potenziome-
tern zu wiederholen, bis beide Werte
stimmen.

EB 8355-1
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i Info
Bei Stellungsregler mit Adaptergehéuse fir NAMUR-Anbau gilt:
Bedingt durch die zusdtzliche Umlenkung iiber den Winkel (28) des Adaptergehduses kann
es bei unterschiedlich gewdhlter Wirkrichtung von Stellungsregler und Stellungsmeldesignal
(<< und <>) vorkommen, dass sich der Nullpunkt des Meldesignals nicht einstellen Idsst.
In diesem Fall muss die Ausrichtung des schwarzen Zeigers (Kapitel 3.2.2, Seite 22) gedin-
dert werden, damit der Sensor des Stellungsmelders in den Aussteuerbereich gelangt.
Nach Lésen der Klemmplatte ist bei ,Antriebsstange ausfahrend FA” der Zeiger nach oben in
Richtung Antrieb — und bei ,,Anfriebsstange einfahrend FE” nach unten in Richtung Ventil zu
verschieben. Bei Ventilen in Stangenausfiihrung kann stattdessen der Stellungsregler auf der
Stange etwas nach unten (FE) oder oben (FA) verschoben werden.

© HINWEIS

Nach jeder gecinderten Ausrichtung missen Nullpunkt und Spanne des Stellungsreglers neu
eingestellt werden, bevor der Stellungsmelder justiert wird.

Nach Einstellung des Stellungsreglers ist unbedingt darauf zu achten, dass im eingebauten Zu-
stand des Ventils der Entliftungsstopfen am Gehéusedeckel nach unten zeigt.
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6 Umristen des Stellungsreglers

Ab Modul-Index 3766-x...x.04 kann der
pneumatische Stellungsregler in den elektro-
pneumatischen Stellungsregler Typ 3767 um-
gerUstet werden.

Umristen des Stellungsreglers

6. Gehduse seitlich durch Kabelverschrau-
bung (5) oder Stopfen mit Dichtring ver-
schliefen.

7. Modell-Index auf dem Typenschild auf
i/p-Stellungsregler Typ 3767 abdndern.

O HINWEIS

Umbau von Ex-gepriiften Gerdten nur auf
Anfrage!

Zum jeweils erforderlichen i/p-Baustein

Typ 6112 (vgl. Tabelle 11) mussen die An-
schlussverschraubung und die Befestigungs-
schrauben sowie Klemmen und Kabel als
Umristsatz beigestellt werden.

1. Trager mit Klemmenleiste (wenn vorhan-
den) abschrauben.

2. Anschlussplatte (3) abschrauben und Sili-
konschlauch (2) abziehen.
Trennblech (4) und pneumatische An-
schlussverschraubung (1) entfernen.

3. Verbindungskabel mit Klemmenleiste und
dem i/p-Baustein (6) verbinden. Blaues
Kabel auf Minus- und rotes auf Plusan-
schluss fohren und mit Klemmschrauben
festziehen.

4. Kontrollieren, ob am i/p-Baustein die
Dichtschléuche (7, 8) auf der Unterseite
richtig eingesteckt sind. Der Dicht-
schlauch mit Drossel und Sieb muss beim
eingebauten Baustein (in Bild 16 gestri-
chelt dargestellt) rechts Gber der inneren
der beiden Gehdusebohrungen (Zuluft)
liegen.

5. i/p-Baustein und Klemmleistentriiger mit
jeweils zwei Schrauben befestigen.

i Info

Fir den auf Typ 3767 umgeriisteten Stel-
lungsregler ist die Einbau- und Bedienungs-
anleitung > EB 8355-2 giltig.

Bild 15:  Umriisten des Stellungsreglers

EB 8355-1
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Umristen des Stellungsreglers

Tabelle 11: Umriistsatze

Gewiinschtes Eingangssignal

Erforderlicher i/p-Bdustein

Bendtigter Aufrijstsatz

(FShrungsgrofle) (Bestell-Nr.) (Bestell-Nr.)
4 bis 20 mA 6112-041110 1400-7574
0 bis 20 mA 6112-042110
1 bis 5 mA 6112-043110
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7 Service

7.1 Instandsetzung von Ex-Ge-

raten

Wird das Betriebsmittel in einem Teil, von
dem der Explosionsschutz abhdngt, in Stand
gesetzt, darf es erst wieder in Betrieb ge-
nommen werden, wenn ein Sachversténdi-
ger das Betriebsmittel gemdf3 den Anforde-
rungen des Explosionsschutzes Gberprift hat,
dariber eine Bescheinigung ausgestellt oder
das Betriebsmittel mit seinem Prisfzeichen
versehen hat.

Die Prifung durch den Sachverstandigen
kann entfallen, wenn das Betriebsmittel vor
der erneuten Inbetriebnahme vom Hersteller
einer Stickprifung unterzogen wird und die
erfolgreiche Stickpriifung durch das Anbrin-
gen eines Priifzeichens auf dem Betriebsmit-
tel bestatigt wurde.

Der Austausch von Ex-Komponenten darf
nur mit original stickgepriiften Komponenten
des Herstellers erfolgen.

Gerdte, die bereits auBerhalb explosions-
gefdhrdeter Bereiche verwendet wurden
und kiinftig innerhalb explosionsgefdhrde-
ter Bereiche eingesetzt werden sollen, un-
terliegen den Bestimmungen fir instandge-
setzte Geréte. Sie sind vor dem Einsatz in-
nerhalb explosionsgefdhrdeter Bereiche
entsprechend den Bedingungen, die fir ,In-
standsetzung von Ex-Geréten “ gelten, ei-
ner Uberprifung zu unterzichen. Fir die In-
standsetzung ist die EN 60079-17 zu be-
achten.

Service

7.2 Hinweise zu Wartung und
Kalibrierung

Das Zusammenschalten mit eigensicheren
Stromkreisen, zur Prisfung, Kalibrierung und
Einstellung darf nur mit eigensicheren
Strom-, Spannungsgebern und Messinstru-
menten erfolgen, damit soll eine Vorschadi-
gung von sicherheitsrelevanten Bauteilen ver-
hindert werden.

Die in den Zulassungen angegebenen
Hochstwerte der eigensicheren Stromkreise
sind einzuhalten.

EB 8355-1
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MaBe in mm

8 MaBe in mm

A Pneumatische Anschlisse
\ G Vs oder V4 NPT

L‘ﬂ\
=1 M20x 1,5

Anbau mit Zwischenstiick fir
Schwenkantriebe

19,5 —= =14 Output (38)
7] o) t o]
N éii & & H
5 &
e
Input signal Supply (9)
Umkﬁlhrrelais
(wahlweise) f
T =l b -1
8 1 = P | ]
=i + 1 | *
o ]
g - 8
im
2110 —=— * ' 7
= 56 = 58

Anbau IEC 60534-6 (NAMUR)

mit Adaptergehduse

Drehpunkt der
Antriebswelle

N1=
N2

—=28,5

pneum. Anschluss
Umkehrrelais

Output 1 (A1)
|-

-

H

7

——t 28, 5a—

Output 2 (A2)

°

Supply (Z)
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9 Entsorgen

SAMSON ist in Europa regist-
rierter Hersteller,

zustandige Institution P https://
www.ewrn.org/national-regis-
ters/national-registers.
WEEE-Reg.-Nr.:

DE 62194439/FR 025665

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2> Alte Bauteile, Schmiermittel und
Gefahrenstoffe nicht dem Hausmill zu-
fohren.

i Info
Auf Anfrage stellt SAMSON einen Recy-
clingpass nach PAS 1049 fir das Ge-
réit zur Verfiigung. Bitte wenden Sie sich
unter Angabe Ihrer Firmenanschrift an
aftersalesservice@samsongroup.com.

3% Tipp

SAMSON kann auf Kundenwunsch einen
Dienstleister mit Zerlegung und Recycling be-
auftragen.

Entsorgen

EB 8355-1
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin

(1) EG-Baumusterpriifbescheinigung

(2)  Geréate und Schutzsysteme zur bestimmungsgeméRen Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen - Richtlinie 94/9/EG

(3) EG-Baumusterpriifbescheinigungsnummer

PTB 01 ATEX 2171

(4) Gerat: Stellungsregler Typ 3766-1..

(5) Hersteller: Samson AG Mess- und Regeltechnik

(6)  Anschrift: Weismidillerstr. 3, 60314 Frankfurt, Deutschland

(7) Die Bauart dieses Gerétes sowie die verschiedenen zuldssigen Ausfiihrungen sind in der Anlage und den

darin aufgeftihrten Unterlagen zu dieser Baumusterpriifbescheinigung festgelegt.

(8) Die Physikalisch-Technische Bundesanstalt bescheinigt als benannte Stelle Nr. 0102 nach Artikel 9 der
Richtlinie des Rates der Européischen Gemeinschaften vom 23. Mérz 1994 (94/9/EG) die Erfiillung der
grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen fiir die Konzeption und den Bau von Geréten
und Schutzsystemen zur bestimmungsgemaRen Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen
gemal Anhang Il der Richtlinie.

Die Ergebnisse der Prifung sind in dem vertraulichen Prifbericht PTB Ex 01-21198 festgehalten.

(9) Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfilllt durch Ubereinstimmung
mit
EN 50014:1997 + A1 + A2 EN 50020:1994

(10) Falls das Zeichen ,X“ hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen fiir die
sichere Anwendung des Gerétes in der Anlage zu dieser Bescheinigung hingewiesen.

(11) Diese EG-Baumusterpriifbescheinigung bezieht sich nur auf Konzeption und Prifung des festgelegten
Gerates gemaR Richtlinie 94/9/EG. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fiir die Herstellung
und das Inverkehrbringen dieses Geréates. Diese Anforderungen werden nicht durch diese Bescheinigung
abgedeckt.

(12

Die Kennzeichnung des Gerates muR die folgenden Angaben enthalten:

& 126G EExiallcTé

Braunschweig, 26. November 2001

Dr.-Ing. U. Johannsifie
Regierungsdirektor
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin

(13)

(14)

(15)

Anlage
EG-Baumusterpriifbescheinigung PTB 01 ATEX 2171

Beschreibung des Gerates

Der Stellungsregler Typ 3766-1.. wird an pneumatische Stellventile angebaut und dient dem
Umformen von 0,2 ... 1 bar- Stellsignalen einer Regel- oder Steuereinrichtung in einen pneuma-
tischen Stelldruck bis maximal 6 bar. Als pneumatische Hilfsenergie werden nicht brennbare
Medien verwendet.

Die induktiven Grenzkontakte, Stellungsriickmelder und Magnetventile sind passive Zweipole,
die in alle bescheinigten eigensicheren Stromkreise geschaltet werden diirfen, sofern die zulas-
sigen Hochstwerte fur Uj, |, und P; nicht Gberschritten werden.

Der Einsatz erfolgt innerhalb oder aulerhalb explosionsgefahrdeter Bereiche.

Elektrische Daten
Typen 3766-11./..-12. mit induktiven Grenzkontakten

Induktiver Grenzkontakt ............ccccoeiiiiiiiiiinns in Zundschutzart Eigensicherheit EEx ia |IC
(Klemmen 41/42 und 51/52) bzw. EExiallB
nur zum Anschluss an einen bescheinigten
eigensicheren Stromkreis

Héchstwerte:
U= 16 V

i = 52 mA
P, =169 mwW
Ci= 30 nF
L =100 pH
bzw.

U= 16 V

i = 25 mA
Pi= 64 mwW
Ci = 30 nF
L =100 pH

Fur Stellungsregler mit induktiven Grenzkontakten ist der Zusammenhang zwischen der
Temperaturklasse, den zuléssigen Umgebungstemperaturbereichen und den maximalen Kurz-
schlussstrémen der nachfolgenden Tabelle zu entnehmen:

Seite 2/4
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin
Anlage zur EG-Baumusterpriifbescheinigung PTB 01 ATEX 2171

ERERIEEtS bunzguslsaﬁgsr;tfrbgei-eich Kurgnsac)l'?lrl?:slztrrom
T6 -45°C ... 45°C
T5 -45°C...60 °C 52 mA
T4 -45°C...75°C
T6 -45°C ... 60 °C
T5 -45°C ... 80 °C 25 mA
T4 -45°C ... 80 °C

Typ 3766-16. mit Stellungsriickmelder

Signalstromkreis ..........ccocveiiiiiiiiiin in Zundschutzart Eigensicherheit EEx ia [IC
(Klemmen 31/32)

Hochstwerte:

U= 28 V

i =115 mA

Pi= 1 W

C= 53nF

L; vernachlassigbar klein

Typen 3766-1.2/..-1.3/..-1.4 mit Magnetventil

Signalstromkreis Nennsignal ................ccceviie in Zundschutzart Eigensicherheit EEx ia IIC
(Klemmen 81/82)

Der Zusammenhang zwischen der Ausfilhrung, der Temperaturklasse, den zulassigen
Umgebungstemperaturbereichen und der maximalen Verlustleistung ist der nachfolgenden
Tabelle zu entnehmen:

Ausfihrung Uy 6v | 12v | 2av
T6 60 °C
Temperaturklasse T5 -45 °C ... 70 °C
T4 80 °C
Kennlinie linear P * ‘ *k
bzw. rechteckférmig

Ci vernachlassigbar klein
L vernachlassigbar klein

*  Die maximal zulassige Verlustleistung P; der 6 V-Ausfilhrung betragt 250 mW.

** Die Hochstwerte fir den Anschluss an einen bescheinigten eigensicheren Stromkreis sind

der nachfolgenden Tabelle zu entnehmen:
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin
Anlage zur EG-Baumusterpriifbescheinigung PTB 01 ATEX 2171

U 25V | 27v. [ 28V [ 30V [ 32V
I 150mA | 125mA | 115mA | 100mA | 85mA
] keine Einschrankung

Ci vernachlassigbar klein
L; vernachlassigbar klein

(16) Prafbericht PTB Ex 01-21198

(17) Besondere Bedingungen
keine

(18) Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen
werden durch die genannten Normen erfulllt.

Zertifizieru g@le Explosionsschutz Braunschweig, 26. November 2001
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin

) Konformitatsaussage

(2) Gerate und Schutzsysteme zur bestimmungsgemafen Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen - Richtlinie 94/9/EG

(3)  Priifbescheinigungsnummer

PTB 01 ATEX 2195 X

(4) Gerat: Stellungsregler Typ 3766-8..

(5) Hersteller: Samson AG Mess- und Regeltechnik

(6)  Anschrift: Weismdllerstr. 3, 60314 Frankfurt, Deutschland

(7) Die Bauart dieses Gerates sowie die verschiedenen zulédssigen Ausfiihrungen sind in der Anlage und den

darin aufgefiihrten Unterlagen zu dieser Priifbescheinigung festgelegt.

(8) Die Physikalisch-Technische Bundesanstalt bescheinigt als benannte Stelle Nr. 0102 nach Artikel 9 der
Richtlinie des Rates der Europaischen Gemeinschaften vom 23. Marz 1994 (94/9/EG) die Erfiillung der
grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen fiir die Konzeption und den Bau von Geraten
und Schutzsystemen zur bestimmungsgemafen Verwendung in explosionsgefdhrdeten Bereichen
gemaR Anhang Il der Richtlinie.

Die Ergebnisse der Priifung sind in dem vertraulichen Priifbericht PTB Ex 01-21199 festgehalten.

(9) Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfiillt durch Ubereinstimmung
mit
EN 50021:1999

Falls das Zeichen ,X* hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen fiir die
sichere Anwendung des Gerétes in der Anlage zu dieser Bescheinigung hingewiesen.

(10

(11) Diese Konformitdtsaussage bezieht sich nur auf Konzeption und Bau des festgelegten Gerates gemaR
Richtlinie 94/9/EG. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fiir die Herstellung und das
Inverkehrbringen dieses Gerates.

(12) Die Kennzeichnung des Gerétes muf die folgenden Angaben enthalten:
) 113G EExnAITG

) CGOTE 7
Zertifizierungsstelle Explosionssehufz)
Im Auftra: ( T A

Braunschweig, 07. Marz 2002

Regierungsdirektor S
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin

(13) Anlage
(14) Konformitdtsaussage PTB 01 ATEX 2195 X

(15) Beschreibung des Geréates

Der Stellungsregler Typ 3766-8.. wird an pneumatische Stellventile angebaut und dient dem
Umformen von 0,2 bis 1 bar-Stellsignalen einer Regel- oder Steuereinrichtung in einen pneuma-
tischen Stelldruck bis maximal 6 bar. Als pneumatische Hilfsenergie werden nicht brennbare
Medien verwendet. Die induktiven Grenzkontakte, Stellungsriickmelder und Magnetventile sind
passive Zweipole.

Der Einsatz erfolgt innerhalb oder auerhalb explosionsgeféhrdeter Bereiche.

Elektrische Daten
Ausfiihrungen:

a) mit induktiven Grenzkontakten
Induktiver Grenzkontakt .............ccccooviviiinnn, in Zundschutzart EEx nA Il
(Klemmen 41/42 und 51/52)

b) mit Stellungsriickmelder
Signalstromkreis cseusissssssmesssmesssmsssismsarass in Zundschutzart EEx nA |l
(Klemmen 31/32)

c) mit Magnetventil
Signalstromkreis Nennsignal............c.cccoevenine in Zundschutzart EEx nA Il
(Klemmen 81/82)

Der Zusammenhang zwischen der Ausfilhrung und der Temperaturklasse ist der nachfolgenden
Tabelle zu entnehmen:

Ausfahrung Un 6v | 12v | 2av
T6 60 °C
Temperaturklasse T5 -45 °C ... 70 °C
T4 80 °C

(16) Prifbericht PTB Ex 01-21199
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin

Anlage zur Konformititsaussage PTB 01 ATEX 2195 X

(17) Besondere Bedingungen

(18

Der Stellungsregler Typ 3766-8.. muss in ein Geh&use eingebaut werden, welches mindestens
den Schutzgrad IP 54 geméaR IEC-Publikation 60529:1989 gewahrleistet. Diese Forderung gilt
auch fur die Kabeleinfihrungen bzw. Steckverbinder.

Der Anschluss der Leitungen muss so erfolgen, dass die Anschlussverbindung frei von Zug-
und Verdrehbeanspruchung ist.

Dem Signalstromkreis (Klemmen 31/32) ist auRerhalb des explosionsgefahrdeten Bereichs eine
Sicherung nach IEC 127-2/Il, 250 V F bzw. nach IEC 127-2/VI, 250 V T mit einem Sicherungs-
nennstrom von maximal ly < 50 mA vorzuschalten.

Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen
werden durch die zitierte Norm erfllt

Zerhﬁmerungsﬁe xplos,onssqhutz\ Braunschweig, 07. Marz 2002

Im Auftrag

Reg|erungsd|rektor
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Ausziige oder Anderungen bedirfen der Genehmigung der Physikalisch-Technischen Bt
Physikalisch-Technische Bundesanstalt * Bundesallee 100 * D-38116 Braunschweig



SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Pneumatischer Stellungsregler / Pneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Typel/Type 3766

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstralie 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. ¥ 23%&/ ZV@&RM

pdf

ce 3766-0_de_en_fro_rev07.

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT

Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismilllerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main

E-Mail: samson@samson.de

EB 8355-1
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SMART IN FLOW CONTRCL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Pneumatischer Stellungsregler / Pneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Typel/Type 3766-1...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 01 ATEX 2171 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 01 ATEX 2171 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 01 ATEX 2171 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestétigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 60079-0:2009, EN 60079-11:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv . Bege ARy G

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8355-1



SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Pneumatischer Stellungsregler / Pneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 3766-8...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 01 ATEX 2195 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 01 ATEX 2095 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 01 ATEX 2195 X émis par:
Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102
wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestéatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/El +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) . e
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) =N 60079-0:2009, EN 60079-15:2010

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012
Hersteller / Manufacturer / Fabricant:
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstralle 3

D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

(v W, B HZORR 7 G

pdf

ce 3766-8_de_en_fro_rev07.

Hanno Zager Dirk Hoffmann
i Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismilllerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8355-1
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SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT

Weismillerstrafe 3 - 60314 Frankfurt am Main

Telefon: +49 69 4009-0 - Telefax: +49 69 4009-1507

E-Mail: samson@samsongroup.com - Infernet: www.samsongroup.com

2025-01-24 - German/Deutsch
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