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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit
SAMSON-Gerdgten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispiel-
haft und daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Die gerdtebezogenen Einbau- und Bedienungsanleitungen liegen den Ge-
raten bei. Die jeweils aktuellsten Dokumente stehen im Internet unter
www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads > Dokumen-
tation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zu  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fiihren kénnen

1 Tipp
Praktische Empfehlungen
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1 Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

BestimmungsgemdBe Verwendung

Der elektrohydraulische Antrieb Typ 3274 ist fir die Betdtigung eines angebauten Hubventils
for den Anlagenbau und die Heizungs-, Liftungs- und Klimatechnik bestimmt. Dreipunki-An-
steuerung oder die Ansteuerung des Stellungsreglers gewdhrleisten dabei eine vorgegebene
Zuordnung von Ventilstellung und Eingangssignal. Der Antrieb ist fir genau definierte Bedin-
gungen ausgelegt (z. B. Stellkraft, Hub). Daher muss der Betreiber sicherstellen, dass der An-
trieb nur dort zum Einsatz kommt, wo die Einsatzbedingungen den bei der Bestellung zu-
grundegelegten Auslegungskriterien entsprechen. Falls der Betreiber den Antrieb in anderen
Anwendungen oder Umgebungen einsetzen mochte, muss er hierfir Riicksprache mit
SAMSON hailten.

SAMSON haftet nicht fir Schaden, die aus Nichtbeachtung der bestimmungsgemdf3en Ver-
wendung resultieren sowie fir Schéden, die durch duf3ere Krdfte oder andere Guf3ere Einwir-
kungen entstehen.

= Einsatzgrenzen, -gebiete und -mdglichkeiten den technischen Daten entnehmen (vgl. Ka-
pitel ,Aufbau und Wirkungsweise”).

Verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung

Der Antrieb ist nicht fir die folgenden Einsatzgebiete geeignet:

- Einsatz auBBerhalb der durch die technischen Daten und durch die bei Auslegung defi-
nierten Grenzen

Ferner entsprechen folgende Tatigkeiten nicht der bestimmungsgemdf3en Verwendung:
- Verwendung von Ersatzteilen, die von Dritten stammen.

- Ausfihrung von nicht beschriebenen Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten

Quadlifikation des Bedienungspersonals

Der Antrieb darf nur durch Fachpersonal unter Beachtung anerkannter Regeln der Technik
eingebaut, in Betrieb genommen, instand gehalten und repariert werden. Fachpersonal im
Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen
Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis der einschlagigen Normen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und magliche Gefahren erkennen konnen.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Personliche Schutzausristung

Fir den direkten Umgang mit dem elektrohydraulischen Antrieb ist keine Schutzausristung
erforderlich. Bei Montage- und Demontagearbeiten kann es sein, dass Arbeiten am ange-
schlossenen Ventil notwendig sind.

= Personliche Schutzausristung aus der zugehorigen Ventildokumentation beachten.

= Weitere Schutzausriistung beim Anlagenbetreiber erfragen.

Anderungen und sonstige Modifikationen

Anderungen, Umbauten und sonstige Modifikationen des Produkts sind durch SAMSON
nicht autorisiert. Sie erfolgen ausschlief3lich auf eigene Gefahr und kdnnen unter anderem zu
Sicherheitsrisiken fihren sowie dazu, dass das Produkt nicht mehr den fir seine Verwendung
erforderlichen Voraussetzungen entspricht.

Schutzeinrichtungen

In den Endlagen schaltet der Motor ber Endlagenschalter automatisch ab, abhdngig von
der Antriebsausfihrung. Bei Antrieben mit Sicherheitsfunktion fihrt die Antriebsstange bei
Ausfall der Versorgungsspannung in eine definierte Endlage. Die Wirkrichtung der Sicher-
heitsfunktion ist bei SAMSON-Antrieben auf dem Typenschild des Antriebs eingetragen.

Warnung vor Restgefahren

Um Personen- oder Sachschdden vorzubeugen, miissen Betreiber und Bedienungspersonal
Gefdhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stell-
druck und von beweglichen Teilen ausgehen kdnnen, durch geeignete Maf3nahmen verhin-
dern. Dazu missen Betreiber und Bedienungspersonal alle Gefahrenhinweise, Warnhinweise
und Hinweise dieser Einbau- und Bedienungsanleitung, insbesondere fir Einbau, Inbetrieb-
nahme und Instandhaltung, befolgen.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber ist fir den einwandfreien Betrieb sowie fiir die Einhaltung der Sicherheitsvor-
schriften verantwortlich. Der Betreiber ist verpflichtet, dem Bedienungspersonal diese Einbau-
und Bedienungsanleitung zur Verfiigung zu stellen und das Bedienungspersonal in der sach-
gerechten Bedienung zu unterweisen. Weiterhin muss der Betreiber sicherstellen, dass das
Bedienungspersonal oder Dritte nicht gefdhrdet werden.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Sorgfaltspflicht des Bedienungspersonals

Das Bedienungspersonal muss mit der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung ver-
traut sein und sich an die darin aufgefihrten Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinwei-
se halten. Dariiber hinaus muss das Bedienungspersonal mit den geltenden Vorschriften be-
ziglich Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut sein und diese einhalten.

Mitgeltende Normen und Richtlinien

Der mit dem CE-Kennzeichen versehene elektrohydraulische Antrieb Typ 3274 erfillt die An-
forderungen der Richtlinien 2014/30/EU und 2014/35/EU.

Der mit dem EAC-Kennzeichen versehene elektrohydraulische Antrieb Typ 3274 erfillt die
Anforderungen der Richtlinien TR CU 004/2011 und TR CU 020/2011.

Die Konformitdtserkldrung und das TR-CU-Zertifikat stehen im Kapitel , Zertifikate” dieser EB
zur Verfiigung.

Der elektrohydraulische Antrieb Typ 3274 ist fir den Einsatz in Niederspannungsanlagen
vorgesehen.

= Bei Anschluss, Instandhaltung und Reparatur die einschldgigen Sicherheitsvorschriften
beachten.

Mitgeltende Dokumente

Folgende Dokumente gelten in Ergdnzung zu dieser Einbau- und Bedienungsanleitung:

— Einbau- und Bedienungsanleitung des Ventils, an das der elekirohydraulische Antrieb an-
gebaut wurde, z. B. fir SAMSON-Ventile:

» EB 5861 fir Dreiwegeventil Typ 3260

P EB 5868-1 fir Durchgangsventil Typ 3214 mit Membranentlastung
» EB 8012 fir Durchgangsventil Typ 3241, ANSI- und JIS-Ausfihrung
» EB 8015 fir Durchgangsventil Typ 3241, DIN-Ausfihrung

» EB 8026 fir Dreiwegeventil Typ 3244

» EB 8051 fir Durchgangsventil Typ 3251, DIN-Ausfihrung

» EB 8052 fir Durchgangsventil Typ 3251, ANSI-Ausfihrung
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.1

Hinweise zu mdglichen schweren Personenschdden

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag!

= Vor Herstellen des elekirischen Anschlusses, bei Arbeiten am Gerét und vor dem
Offnen des Gerdts Versorgungsspannung abschalten und gegen Wiedereinschal-
ten sichern.

= Nur Ausschaltgerdte einsetzen, die gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten ge-
sichert werden kdnnen.

= Bei Einstellarbeiten an spannungsfihrenden Teilen Abdeckungen nicht entfernen.

Berstgefahr des Druckgeréts!

Stellventile und Rohrleitungen sind Druckgerdte. Jedes unsachgeméfe Offnen kann
zum Zerbersten von Stellventil-Bauteilen fihren.

= Vor Arbeiten am Stellventil betroffene Anlagenteile und Ventil drucklos setzen.
= Aus betroffenen Anlagenteilen und Ventil Medium entfernen.

= Empfohlene Schutzausristung tragen (vgl. zugehorige Ventildokumentation).
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.2 Hinweise zu méglichen Personenschéden

A WARNUNG

Quetschgefahr durch bewegliche Teile!

Der elektrohydraulische Antrieb enthdlt freiliegende bewegliche Teile (Antriebs- und
Kegelstange), die beim Hineingreifen zu Quetschungen fihren konnen.

= Im Betrieb nicht ins Joch greifen.

= Bei Arbeiten am Stellventil Versorgungsspannung unterbrechen und gegen Wieder-
einschalten sichern.

= Lauf der Antriebs- oder Kegelstange nicht durch Einklemmen von Gegenstéinden

behindern.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr aufgrund fehlerhafter Bedienung, Verwendung oder Installation
bedingt durch unlesbare Informationen am Antrieb!

Im Laufe der Zeit kdnnen Einpragungen oder Aufprégungen am Antrieb, Aufkleber
und Schilder verschmutzen oder auf andere Weise unkenntlich werden, sodass Gefah-
ren nicht erkannt und notwendige Bedienhinweise nicht befolgt werden konnen. Da-
durch besteht Verletzungsgefahr.

> Alle relevanten Beschriftungen am Gerdit in stets gut lesbarem Zustand halten.

= Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schilder oder Aufkleber sofort erneuern.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.3 Hinweise zu méglichen Sachschéden

O HINWEIS

Beschddigung des elektrohydraulischen Antriebs durch Uberschreitung der zuléssi-
gen Toleranzen der Versorgungsspannung!

Der elektrohydraulische Antrieb Typ 3274 ist fir den Einsatz nach Niederspannungs-
richtlinie vorgesehen.

= Die zuldssigen Toleranzen der Versorgungsspannung einhalten.

Beschddigung des elekirohydraulischen Antriebs durch zu hohe Anzugsmomente!

Befestigungsbauteile des elektrohydraulischen Antriebs Typ 3274 miissen mit bestimm-
ten Drehmomenten angezogen werden. Zu fest angezogene Bauteile unterliegen Gber-
mafligem Verschleif3.

= Anzugsmomente einhalten.
Beschddigung des elekirohydraulischen Antriebs durch unzulassiges Betétigen der
mechanischen Handverstellung!

Die Antriebsstange des elektrohydraulischen Antriebs bei Ausfihrung mit mechanischer
Handverstellung kann manuell verstellt werden.

= Handverstellung nicht im laufenden Betrieb und nur im spannungsfreien Zustand be-
tatigen.

Beeinflussung des Regelprozesses durch unzuldssiges Betdtigen der elektrischen

Handverstellung im laufenden Betrieb!

Die Antriebsstange des elektrohydraulischen Antriebs bei Ausfihrung mit elektrischer
Handverste"ung kann manuell verstellt werden.

= Handverstellung nur nach Absprache mit dem Anlagenbetreiber betatigen.

> Ggf. Ventil absperren.

Beschddigung des elektrohydraulischen Antriebs durch unzuléssiges Offnen des obe-
ren Gehdusedeckels!

Der obere Gehdusedeckel darf nicht gedffnet werden. Er ist Bestandteil des druckdich-
ten Antriebsgehduses, das gleichzeitig als Olbehdlter dient. Nach dem Offnen des De-
ckels kann eine einwandfreie Funktion des elektrohydraulischen Antriebs nicht mehr ge-
wahrleistet werden.

2> Oberen Gehdusedeckel nicht &ffnen.
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2 Kennzeichnungen am Gerdt

2.1 Typenschild

Kennzeichnungen am Gerét

samson 3274 (C € Modd 3274 FAL
elekir. Stellantrieb 775 4% Vaor.-D
Electric actuator : 3
Servomoteur électrique No. 2 4
Hub t~ 5 s Ft 8 N T @
Travel 6 mm
Course v~ 7 mm/s F¥ 9 N I
Eingong = 12V
19t @ 04-0mA g ®
(8%~ (19 v~ 20 A inductive MM O
Lt/ 21 Q 22 W Hall, 4..20 mA out 28 %
257 23 QO 24 W R7 04)..20mA; 0(2)..10V
1 Prifkennzeichnung 16 Kennzeichnung mechanische
2 Seriennummer Handverstellung
3 Fertigungsmonat 17 Kennzeichnung elekirische
4 Fertigungsjahr Handverstellung
5 Stellzeit bei Nennhub 18 Anzahl mechanische Grenzkontakte
6 Nennhub 19 zul. Spannung bei mech.
7 Stellgeschwindigkeit Grenzkontakten
8 Antriebskraft einfahrend 20  zul. Strom bei mech. Grenzkontakten
9 Antriebskraft ausfahrend 21 Widerstandsferngeber 1: Widerstand
10 Kennzeichnung Sicherheitsfunktion: 22 Widerstandsferngeber 1: Nennleistung
Wirkrichtung einfahrend 23 Widerstandsferngeber 2: Widerstand
11 Kennzeichnung Sicherheitsfunktion: 24  Widerstandsferngeber 2: Nennleistung
Wirkrichtung ausfahrend 25 Anzahl induktive Grenzkontakte
12 Versorgungsspannung 26 Kennzeichnung Hall-Sensor
13 Netzfrequenz 27 Kennzeichnung Stellungsgeber
14 Leistungsaufnahme bei Nennspannung 28 Kennzeichnung Heizung
15  Kennzeichnung Stellungsregler

EB 8340
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3 Aufbau und Wirkungsweise

Der elektrohydraulische Antrieb ist ein Regel-
antrieb zur Verstellung von Stellventilen der
Bauart 240, 250 und 280 usw.

Der Antrieb wird mit einer Ringmutter am
Ventiloberteil verschraubt und Antriebs- und
Kegelstange durch eine Klemmkupplung fest
verbunden. Der Antrieb besteht im Wesentli-
chen aus dem Antriebsgehduse, dem Motor
mit Olpumpe und dem Zylindergehéuse mit
Stellkolben.

Zur Ansteverung der Schalt- und Meldeele-
mente wird der Antriebshub Gber ein Zahn-
stangengetriebe in eine Drehbewegung um-
gewandelt und auf eine Antriebswelle Gber-
tragen.

Wirkungsweise
2 Vgl. Bild 3-1 auf Seite 3-2.

Steuerventile sorgen fir den Zu- und Ab-
strom des Druckdls am Stellkolben. Einge-
baute Druckfedern bestimmen die Stellkrafte.
Bei Antriebsausfihrungen mit Sicherheits-
funktion sorgen die Druckfedern dafir, dass
bei Ausfall der Versorgungsspannung die
Antriebsstange in die Sicherheitsstellung
,Antriebsstange ausgefahren” oder ,An-
triebsstange eingefahren” bewegt wird.

In dem druckdichten Antriebsgehduse (1),
das gleichzeitig als Olbehélter dient, sind
aufBer dem Zylindergehduse (2), Zylinder
(5.1) und Stellkolben (5.2) der Motor (6.1),
die Pumpe (6.2) und die Magnetsteuerventile
(6.4) eingebaut.

Die vom Motor (6.1) angetriebene Olpum-
pe (6.2) fordert Drucksl Gber das Riick-

Aufbau und Wirkungsweise

schlagventil (6.3) und Steuerventil (6.4) in
die entsprechende Zylinderkammer. Die Ma-
gnetventile sind stromlos geschlossen und so
lange geoffnet, wie ein Ausgangssignal des
Reglers ansteht. Bei Erreichen der Endlagen
oder bei Uberschreiten der Antrigbskraft
durch auf3ere Krdfte wird der Motor abge-
schaltet.

Antriebe mit Sicherheitsfunktion besitzen nur
einen kraftabhdngigen Schalter, weil der An-
trieb in die jeweils andere Richtung nur
durch Federkraft bewegt wird

Je nach Ausfihrung sind die Antriebe ohne
oder mit einer oder zwei Druckfedern

(vgl. Bild 3-1, 5.7 und 5.8) ausgeristet. Bei
den Typen 3274-11,-12,-15,-16 und -21
bis -23 bestimmt der Motor nur eine Rich-
tung, der Ricklauf erfolgt Gber Federkratft.

3.1 Sicherheitsfunktion

Ausfihrungen mit Sicherheitsfunktion haben
einen Federkraftspeicher und ein zusdtzli-
ches Sicherheitsmagnetventil, das bei Unter-
brechung der Spannungsversorgung Sffnet
und die Druckkammer entlastet. Der Feder-
speicher fahrt den Kegel des Stellventils in
die Sicherheitsstellung. Die Wirkrichtung
,Antriebsstange ein- oder ausfahrend” ist
durch die Anordnung der Federn festgelegt.

@ Priifung nach DIN EN 14597

Die Antriebe Typ 3274-21 und Typ 3274-23
sind mit verschiedenen SAMSON-Ventilen
vom TUV nach DIN EN 14597 geprift (Re-
gisternummer auf Anfrage).
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Aufbau und Wirkungsweise
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Bild 3-1: Aufbau und Wirkungsweise
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3.2 Ausfihrungen

Je nach Anwendung unterscheiden sich fol-
gende Ausfihrungen (vgl. Kap. 3.8 auf Seite
3-6)

Mit elektrischer Handverstellung:
Handverstellung mit zwei Tastern

- Typ 3274-14

Mit mechanischer Handverstellung:

Handverstellung mit Sechskant (SW 24) am
zusdtzlichen Getriebegehduse

- Typ 3274-18

Ausfishrungen mit Sicherheitsfunktion und
elektrischer Handverstellung:

~ Typ 3274-21

- Typ 3274-22

~ Typ 327423

Aufbau und Wirkungsweise

3.3 Zusatzausstattung

Stellungsregler

Bei der Ausfihrung mit Stellungsregler wird
das vom Regler kommende Signal von 0(4)
bis 20 mA oder 0(2) bis 10 V mit der hub-
proportionalen Stellung eines Potentiometers
verglichen. Die Antriebsstange wird an die
vorgegebene Position bewegt.

Aus dem Eingangssignal resultiert ein Aus-
gangssignal von 0(4) bis 20 mA oder
0(2) bis 10 V.

Vorrangschaltung

Die Ausfihrung mit Stellungsregler ist mit ei-
ner Vorrangschaltung ausgeristet, die Gber
die Klemmen 82 und 83 aktiviert wird (vgl.
Kapitel ,Montage”)

Stellungsgeber

Die Dreipunkt-Ausfihrung kann mit einem
Stellungsgeber ausgestattet werden. Uber ein
Potentiometer (0 bis 1000 Q) wird ein Aus-
gangssignal von 0(4) bis 20 mA oder 0(2)
bis 10 V proportional zum Hub ausgegeben.

Mechanische Grenzkontakte

Ein Antrieb kann mit maximal drei mechani-
schen Wechselkontakten ausgestattet wer-
den. Diese werden Gber stufenlos verstellba-
re Nockenscheiben betdtigt. Die potentialf-
reien Kontakte kdnnen zur Beeinflussung von
Regel- und Steuereinrichtungen in Form von
SchlieBer- oder Offnerkontakten verwendet
werden.

Das Nachriisten der mechanischen Grenz-
kontakte ist in Kapitel ,Montage” beschrie-

ben.
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Induktive Grenzkontakte

Der Antrieb kann mit bis zu zwei induktiven
Grenzkontakten ausgeristet sein. Diese be-
stehen aus verschleiffreien Offnerkontakten,
die zur Beeinflussung von Regel- und Steuer-
einrichtungen dienen. Beim Einsatz von in-
duktiven Grenzkontakten missen in den Aus-
gangsstromkreisen zusdtzlich Trennschaltver-
starker nach EN 50227 eingebaut werden.
Induktive Grenzkontakte kdnnen nicht nach-
gerUstet werden.

Widerstandsferngeber

Die Dreipunkt-Ausfihrung des Antriebs kann
optional mit einem oder zwei Widerstands-
ferngebern ausgeristet sein. Diese sind mit
dem Getriebe des Antriebs verbunden und
bestehen aus jeweils einem Potentiometer,
das einen hubproportionalen Widerstands-
wert von 0 bis 1000 Q (Nutzbereich ca. 0
bis 900 Q) zur Verfigung stellt. Dieser kann
zur Auswertung der Antriebsstangenposition
verwendet werden. Widerstandsferngeber
konnen nachtraglich eingebaut werden. Das
Nachristen und Einstellen ist in Kapitel
+Montage” beschrieben.

3.3.1 Bestickungskombina-

tion

Der Antrieb kann nach folgender Tabelle be-
stuckt werden:

Tabelle 3-1: Bestickungskombination

Zusatzgerdte

Stellungsregler oo

Stellungsgeber ole

Widerstandsferngeber 11

Widerstandsferngeber 2 olofo(e|e|e

Mechanischer Grenzkontakt 1 ofe

Mechanischer Grenzkontakt 2

Mechanischer Grenzkontakt 3

Induktiver Grenzkontakt 1 of |o| [of |of |o

Induktiver Grenzkontakt 2 o [o [of [of |o

1 interne Verwendung bei Stellungsregler und Stellungs-
geber

34
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3.4 Vorrangschaltung bei Stel-
lungsregler

Wenn die Vorrangschaltung durch elekiri-
sches Verbinden der beiden Klemmen 82
und 83 aktiviert wird, fahrt die Antriebsstan-
ge in eine definierte Endlage. Wenn die Ver-
bindung unterbrochen wird, folgt die An-
triebsstange dem Stellsignal. Wenn der An-
trieb mit Sicherheitsfunktion ausgestattet ist,
hat diese Vorrang.

3.5 Wirkrichtung bei Stellungs-
regler

3> vgl. Bild 3-2

Wirkrichtung steigend/steigend (>>):

Die Antriebsstange bewegt sich mit steigen-
dem Eingangssignal in Richtung der oberen
Endlage (einfahrend).

Wirkrichtung steigend/fallend (<>):

Die Antriebsstange bewegt sich mit steigen-
dem Eingangssignal in Richtung der unteren
Endlage (ausfahrend).

Aufbau und Wirkungsweise

100%

Antriebsstange \Ns> >>
inaefah N\
eingefahren \
\
Hub
. N\
Antriebsstange AN
ausgefahren \\
0%
4 20 mA

—=|  Eingangssignal

100%

Split-Range-Betrieb

0% -
4 12
o

Totzone

20 mA

Bild 3-2: Kennlinien

3.6 Stellungsmeldesignal bei
Stellungsregler
Das Stellungsmeldesignal gibt den Antriebs-

hub proportional in Form eines Strom- oder
Spannungssignals aus.

3.7 Verwendung des Stellungs-
reglers als Stellungsgeber
Der Stellungsregler kann auch als Stellungs-

geber mit Dreipunkt-Ansteverung verwendet
werden.
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3.8 Technische Daten

Antrieb Typ 3274 -14 -18 -21 -22 -23
Handverstellung elektrisch mechanisch elektrisch
Sicherheitsfunktion ohne mit
Wirkrichtung einfahrend - . -
Wirkrichtung ausfahrend ) B D - .
Nennhub 15 oder 30 mm
Stellzeit bei Nennhub 60 s bei 15 mm, 120 s bei 30 mm
Stellgeschwindigkeit in mm/s 0,25
Stellgeschwindigkeit im Sicherheitsfall in mm/s
normal 1 1 1,3
optional - B - 3,3 -
Gewicht 12 kg 15 kg 12 kg
Versorgungsspannung 230V und 24V, 50 Hz (£10 %)
Leistungsaufnahme bei 24V, 230 V/50 Hz: 90 VA
Versorgungsspannung Stellungsregler: 3 VA
Zuldssige Temperaturbereiche
Umgebung -10 bis +60 °C
Lagerung -25 bis +70 °C
Schutzart IP 65 nach EN 60529
\E/':r':;.‘;"l“i:ﬁ;;f“he nach EN 61326-1, EN 61000-6-2 und EN 61000-6-3
Konformitdt c E : [H[
Antriebskraft in N
Hub: einfahrend 500 500 2100 1800 500
15mm  qusfahrend 7700 7700 2000 2300 3400
Hub: einfahrend 500 500 2100 1800 500
30mm  qusfahrend 7300 7300 1800 2100 3000

W nicht bei Antrieben fiir Versorgungsspannung 24 V
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Zusatzgerdte

Stellungsregler

Versorgungsspannung wie Antrieb

Eingangssignal

0(4) bis 20 mA, (R, = 50 Q) - 0(2) bis 10 VDC (R, = 10 Q)

Nullpunktverschiebung

0 bis 100 %

Bereichsdnderung

30 bis 100 %

Stellungsmeldung

0(4) bis 20 mA, Ry = 200 Q - 0(2) bis 10 V DC, Ry < 2 kQ

Hysterese

ca. 3%

Widerstandsferngeber

0 bis 1000 Q (Nutzbereich ca. 80 % des Nennwerts) zul. Belastung 0,5 W 1)

Mechanische Grenzkontakte

maximal drei getrennt einstellbare Wechselschalter, max. 250 V AC, 5 A

Induktive Grenzkontakte

Steuerstromkreis

Schlitzinitiator SJ 2-N (nur Offner)

Werte entsprechend dem verwendeten Trennschaltverstdrker

Werkstoffe

Gehduse, Deckel

Aluminium-Druckguss

Zylinder

hydraulisches Zylinderrohr

Stellkolben

Stahl/NBR-Kombination

Kolbenstange

C 45, hartverchromt

Antriebsstange

1.4104

Hydrauliksl

Spezial HPL, siliconfrei

1 weitere Ausfihrungen zur Nachriistung auf Anfrage

Feinsicherung
= bei Bedarf Gber den After Sales Service zu beziehen (aftersalesservice@samsongroup.
com)
Antriebe mit Stellzeit 120 s bei 30 mm Hub
Versorgungsspannung Feinsicherung
230V, 50/60 Hz TIL(1 A trage)
Antriebe mit Stellzeit 60 s bei 30 mm Hub (Schnellldufer)
Versorgungsspannung Feinsicherung
230V, 50/60 Hz 1,25 (1,25 A tréige)
24V, 50/60 Hz 76,3 (6,3 A trage)
EB 8340 3-7
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3.9 MaBe
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Bild 3-3: Maf3e in mm - Antrieb mit mechanischer Handverstellung
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Bild 3-4: Maf3e in mm - Antrieb mit elektrischer Handverstellung
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4 Lieferung und innerbetrieb-
licher Transport

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-

ten dirfen nur von Fachpersonal durchge-

fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

4.1 Lieferung annehmen

Nach Erhalt der Ware folgende Schritte
durchfihren:

1. Gelieferte Ware mit Lieferschein abglei-
chen.

2. Lieferung auf Schaden durch Transport
prisfen. Transportschdden an SAMSON
und Transportunternehmen (vgl. Liefer-
schein) melden.

4.2 Antrieb auspacken

i Info
Verpackung erst direkt vor der Montage und
Inbetriebnahme entfernen.

1. Elektrohydraulischen Antrieb auspacken.
2. Lieferumfang prifen (vgl. Bild 4-1).

3. Verpackung sachgemaf entsorgen.

Lieferung und innerbetrieblicher Transport

1x  Elektrohydraulischer Antrieb Typ 3274
1x  Dokument IP 8340
+Wichtige Informationen zum Produkt”

1x  Zubehdr 0900-2679, bestehend aus

2x  Kupplungsteil fir
Stangenverbindung @ 16 mm

2x  Schraube M6
1x  Ringmutter M30 x 1,5

Bild 4-1: Lieferumfang

4.3 Antrieb transportieren
- Antrieb vor duf3eren Einflissen wie z. B.
Stéf3en schitzen.

— Antrieb vor Nésse und Schmutz schit-
zen.

- Die zulassige Transporttemperatur von
—25 bis +70 °C einhalten.

4.4 Antrieb heben

- Geeignete Einrichtung verwenden, um
den Antrieb zu heben.

4.5 Antrieb lagern

O HINWEIS

Beschéddigungen am elektrohydraulischen

Antrieb durch unsachgeméBe Lagerung!

= Lagerbedingungen einhalten.

= Ldngere Lagerung vermeiden.

= Bei abweichenden Lagerbedingungen
und langerer Lagerung Riicksprache mit
SAMSON halten.
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Lieferung und innerbetrieblicher Transport

i Info

SAMSON empfiehlt, bei Iéingerer Lagerung
den elektrohydraulischen Antrieb und die La-
gerbedingungen regelmdfig zu priifen.

Lagerbedingungen
—  Elektrohydraulischen Antrieb vor Guf3e-
ren Einflissen wie z. B. Stof3en schiitzen.

- Elekirohydraulischen Antrieb vor Nasse
und Schmutz schiitzen.

— Sicherstellen, dass die umgebende Luft
frei von Sduren oder anderen korrosiven
und aggressiven Medien ist.

- Die zulassige Lagertemperatur von —25
bis +70 °C einhalten.

- Keine Gegenstinde auf dem elekiro-
hydraulischen Antrieb ablegen.
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5 Montage

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten dirfen nur durch Fachpersonal durchgefihrt
werden, das der jeweiligen Aufgabe entsprechend qualifiziert ist.

5.1 Einbaubedingungen

Bedienerebene

Wenn in der Ventildokumentation nicht anders beschrieben, ist die Bedienerebene fir das
Stellventil die frontale Ansicht auf alle Bedienelemente des Stellventils aus Perspektive des Be-
dienungspersonals.

Einbaulage

Die Einbaulage des Antriebs ist beliebig. Bei Antrieben mit mechanischer Handverstellung
gelten Einschrankungen: vgl. Bild 5-1.

i Info
Der Einbau des Antriebs wird durch die Einbaulage des Stellventils bestimmt (vgl. entspre-
chende Stellventildokumentation).

O HINWEIS

Beschddigung des Antriebs durch Witterungseinfliisse!
= Antrieb nicht im Freien einsetzen.

1% Tipp
SAMSON empfiehlt bei Ventilen ab DN 100 senkrechten Einbau (Antrieb nach oben), um
evil. erforderliche Wartungsarbeiten am Ventil zu erleichtern.

= Die zum Abnehmen des Anschlussdeckels oder des kompletten Antriebs notwendigen
Abstdnde beachten (vgl. MaBbilder, Kapitel , Aufbau und Wirkungsweise”).
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beliebige Einbaulage: ¢ Einschrankung bei Antrieben mit mecha-
i nischer Handverstellung (Typ 3274-18):

Bild 5-1: Zuldssige/unzuldssige Einbaulagen des Antriebs Typ 3274
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5.2 Montage vorbereiten

Vor der Montage folgende Bedingungen si-
cherstellen:

—  Der Antrieb ist unbeschadigt.

Folgende vorbereitende Schritte durchfihren:

Fir die Montage erforderliches Material und
Werkzeug bereitlegen.

O HINWEIS

Beschédigung des Antriebs durch unzulés-

siges Offnen des Gerdits!

> Schrauben des oberen Gehéusedeckels
nicht lsen.

> Oberen Gehdusedeckel nicht 6ffnen.

5.3 Antrieb anbauen

Falls Ventil und Antrieb nicht bereits von
SAMSON zusammengebaut wurden, nach
Bild 5-2 wie folgt vorgehen:

= Kontrollieren, ob die Antriebsstange ein-
gefahren ist.

= Bei Ausfihrungen mit elekirischer Hand-
verstellung Antrieb elektrisch anschliefen
(vgl. Kap. 5.7), Trennklemme 81 6ffnen
und Antriebsstange elekirisch einfahren
(vgl. Kapitel ,Betrieb”).

= Bei Ausfihrungen mit mechanischer
Handverstellung den Knopf auf der Ge-
hduseoberseite driicken, dann kann mit
einem Sechskantschlissel das Zahnstan-

Montage

gengetriebe zum Einfahren der Antriebs-
stange betdtigt werden.

i Info
Bei Ausfiihrung mit Sicherheitsfunktion ,An-
triebsstange ausfahrend” muss die Versor-
gungsspannung wdhrend der Montage an L

und N an/iegen, damit die Anfriebssfange in
der oberen Endlage bleibt.

DN 15 bis 80 (Bauart 240)

4. Kupplungsmutter (9.3) auf der Ventilke-
gelstange (9.5) mit AuBen-@ 10 mm ge-
gen eine Mutter mit & 16 mm austau-
schen
(Best.-Nr. 0250-0674).

5. Kupplungsmutter (9.3) drehen und
Maf3 x bei geschlossenem Ventil auf
75 mm einstellen, dann Kontermutter

(9.4) festziehen.

| Anzugsmoment

| 150 Nm |

6. Den Antrieb auf das Ventiloberteil setzen
und mit Ringmutter (8.1) festschrauben.

[ 150Nm |

| Anzugsmoment

8. Kegelstange (9.5) hochschieben, Kupp-
lungsmutter (9.3) und Antriebsstan-
ge (5.6) durch Kupplungshdlften (8.2)
verbinden und mit den zugeharigen
Schrauben festziehen.
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9. Stellventil in Endlage fahren und Hub-
schild (9.2) nach Spitze der Kupplung
ausrichten.

DN 100 bis 150 (Bauart 240 und Bau-
art 250 und 280, K, 40 bis 160)

1. Maf3 x = 90 mm kontrollieren, wenn né-
tig durch Verdrehen der Kupplungsmutter
(9.3) nachstellen.

2. Antrieb auf Ventiloberteil setzen und mit
Ringmutter (8.1) festschrauben.

| Anzugsmoment | 150 Nm |

4.

Kupplungsmutter (9.3) und Antriebsstan-
ge (5.6) mit Kupplungshdilften (8.2) ver-
schrauben.

. Antriebsstange in die untere Endlage

fahren und Hubschild (9.2) nach Pfeil-
spitze der Kupplung (8.2) ausrichten und
festschrauben.

81—

5.6 ‘

Antrieb
Ringmutter

Antriebsstange

Bild 5-2: Anbau am Ventil

Kupplung
Ventiloberteil
Hubschild
Kupplungsmutter
Kontermutter
Kegelstange
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5.4 Mechanische Grenzkon-
takte nachristen

Zum Einbau der Grenzkontakte werden je
nach Ausstattung folgende Nachristteile be-
notigt:
- Grundeinheit:

Best.-Nr. 1690-1201

—  Mechanische Grenzkontakte:
Best.-Nr. 1690-1206

i Info
Die Grundeinheit wird nur bendtigt, wenn
der Antrieb nicht bereits mit Grenzkontakten,
Widerstandsferngeber, Stellungsregler oder
Stellungsgeber ausgestattet ist.

Es kdnnen, je nach Ausfihrung, bis zu drei
Grenzkontakte nachgerUstet werden (vg|.
Kapitel ,Aufbau und Wirkungsweise”. Bei
Verwendung von nur einem oder zwei
Grenzkontakten empfiehlt es sich, zuerst ei-
nen Schaltertrager zu montieren und den un-
teren Montageplatz freizulassen. Dies er-
leichtert das AnschlieBen der einzelnen
Adern.

Montage der Grundeinheit

1. Seitlichen Gehdusedeckel &ffnen.

2. Die Zahnstange auf die im Antrieb vor-
handene Steverstange aufstecken und
mit der Sicherungsscheibe (3) gegen Ver-
schieben sichern.

3. Zahnstange ausrichten und positionieren.

Montage

4. Bei Nachristung von Stellungsregler,
Stellungsgeber und Widerstandsfernge-
ber erforderliche Potentiometer am Poti-
trager montieren. Potitrager mit einge-
steckter Welle montieren.

Mechanischen Grenzkontakt montieren

1. Schaltertréger montieren.

2. Schaltnocke montieren und mit beiliegen-
dem Sechskantschliissel festschrauben.

3. Schaltereinsatz einlegen.

4. Schaltertrager Gber dem Schalter montie-
ren.

1 Tipp

Bei vorhandenem Stellungsregler oder Stel-
lungsgeber empfiehlt es sich, diesen loszu-
schrauben, damit geniigend Platz fiir die
Montage des Schaltertrigers vorhanden ist.

5. Stellungsregler oder Stellungsgeber wie-
der festschrauben.

6. Elektrischen Anschluss nach Kap. 5.7

vornehmen.
7. Seitlichen Gehdusedeckel schlief3en.
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Bild 5-3: Grundeinheit 1690-1201

P o

Welle
Zahnrad
Zylinderschraube
Zahnstange
Potitrager

5-6
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P1
Ferngeber 1

Bild 5-4: Anschlussraum bei gedffnetem Gehdusedeckel

Motorelektronik

Motorelektronik und
Stellungsregler

ﬁ‘\.‘mn LT
=1l

Grenzschalter 1, 2, 3

P2
Ferngeber 2
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Anschlussraum mit elektrischen Zusatzgerdten
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5.5 Widerstandsferngeber
nachristen
Zum Einbau eines Widerstandsferngebers

werden je nach Ausstattung folgende Nach-
ristteile benotigt:

—  Grundeinheit:
Best.-Nr. 1690-1201

- Widerstandsferngeber 1:
Best.-Nr. 1690-1204

- Widerstandsferngeber 2:
Best.-Nr. 1690-1205

- Segmentzahnrad: Best.-Nr. 1690-1202

Seitlichen Gehdusedeckel 6ffnen.

N~y

Potentiometer in den Potitréiger (5) ein-
bauen.

Montage der Grundeinheit vgl. Kap. 5.4.

Xt Tipp

Es empfiehlt sich, Potentiometer vor der Mon-

tage des Potitrdigers in diesen einzubauen.

6. Segmentzahnrad auf die Welle (4) schie-
ben.

7. Potentiometer nach Kapitel Inbetrieb-
nahme” einstellen.

8. Sicherungsfedern des Potentiometers
montieren.

9. Seitlichen Gehdusedeckel schlief3en.

5.6 Verwendung des Stellungs-
reglers als Stellungsgeber

1. Die auf die Klemmen al und el gefihrten
Leitungen abklemmen.

= Darauf achten, dass die abgeklemmten
Leitungen fachgerecht isoliert sind (z. B.
durch Installationsklemmen).

2. Die Adern des externen Dreipunki-Stellsi-

gnals (Regler) an den Klemmen alL, el
und 81 verdrahten.

i Info
Die Befestigung der Widerstandsferngeber
dient gleichzeitig auch als Rutschkupplung.
Deshalb darf die Befestigungsmutter nicht zu
stramm angezogen werden und sollte mit
Lack gesichert werden.

i Info
Die Klemmen 11, 12 und 13 sowie die Vor-
rangschaltung an den Klemmen 82 und 83
sind bei Verwendung des Stellungsreglers als
Stellungsgeber ohne Funktion.

3. Die Litzen auf die Kontakte der Potentio-
meter stecken.

4. Potitrdiger befestigen.

5. Potentiometerritzel auf das Potentiometer
schieben.
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5.7 Elektrischer Anschluss

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
= Beim Verlegen der elektrischen Leitungen
die Vorschriften fir das Errichten von

Niederspannungsanlagen nach
DIN VDE 0100 und die Bestimmungen
der ortlichen EVU beachten.

= Geeignete Spannungsversorgung ver-
wenden, die sicherstellt, dass im norma-
len Betrieb und im Fehlerfall der Anlage
oder von Anlagenteilen keine gefdhrli-
chen Spannungen an das Gerdt gelan-
gen kénnen.

= Elektrischen Anschluss nur bei ausge-
schalteter Spannung vornehmen, gegen
unbeabsichtigtes Wiedereinschalten si-
chern.

i Info
Eine spezielle Motorelektronik gewdhrleistet
bei nach den Schaltpldnen ausgefiihrtem
elektrischen Anschluss, dass die Kontakte der
Ausgangsrelais des Reglers (z. B. bei Drei-
punkt-Ansteverung) geschiitzt sind und nur
mit relativ geringen Steuerleistungen belastet
werden.
Die Leistungsschaltung wird von einem Triac
und einem Relais der Motorelektronik iber-
nommen.

Montage

Vorgehensweise:

2 Den seitlichen Gehdusedeckel demontie-
ren, die Leitungen durch die Kabelver-
schraubungen am Gehduse auf die An-
schlussklemmen fihren und anschlief3en
(vgl. Bild 5-5 bis Bild 5-7 oder einge-
klebtes Anschlussbild im Gehdusede-
ckel).

Bei Bedarf kdnnen durch behutsames Her-
ausschlagen der Verschlussstopfen neben
der vorhandenen Kabelverschraubung zwei
weitere Verschraubungen montiert werden.

= Schutzleiter an die separate PE-Klemme
auf der inneren Gehdusewand anschlie-

f3en.

Zusatzgerate

Die Anschlussbilder gelten auch fir die Zu-

satzgerdte (vgl. Bild 5-5 bis Bild 5-7).

= Die Grenzkontakte nicht an der Klem-
menleiste, sondern an separate Schraub-
klemmen anschlief3en!

Bei der Ausfihrung mit Stellungsregler (vgl.
Bild 5-6) und Stellungsgeber (Bild 5-7) kon-
nen als Stellungsmeldung an den Klemmen
31, 32 und 33 hubproportionale Ausgangs-
signale abgenommen werden (Signal steigt
mit einfahrender Antriebsstange).

= Bei Verwendung des Spannungsaus-

gangs als Stellungsmeldung die Klem-
men 31 und 32 briicken!

Sicherung

Auf der Platine der Motorelektronik befindet
sich ein Halter mit einer Feinsicherung (vgl.
Kapitel ,Aufbau und Wirkungsweise”), die
den Schutz des Antriebs und der Kontakte
des externen Reglers Gbernimmt.
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Grenzkontakt
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|

|Z|T\-|j=|Z| N
Regler
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! 2 14~ Externer Schalter (z. B. STW) zur Ausldsung
- - ‘l' ! der Sicherheitsfunktion bei Typ 3274-2x

PE N L

1 3274-14,-18,-22
2 3274-14,-18,-21,-23

= Den Reglerausgang, der die Anschlisse el und al ansteuert, nur Gber die Klemme 81
(inferne Versorgungsspannung des Antriebs) versorgen.

Bild 5-5: Elektrischer Anschluss fiir Dreipunkt-Ansteverung
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1 3274-14,-18,-22
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[6sung der Sicherheits-
funktion bei Typ 3274-2x
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griin weif
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1 E\Exrerner Schalter Eingang Ausgang

: (z. B. STW) zur Aus- Stellsignal  (Stellungsmeldung)

= Bei Verwendung von 0(2) bis 10 V als Stellungsmeldung
die Klemmen 31 und 32 briicken.

Bild 5-6: Elektrischer Anschluss fiir Ausfiihrung mit Stellungsregler
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Montage

Grenzkontakt

"Endlagen-
®| [ / :

[ ﬁ .
] .

nl o2

[N L o] et |aasless] 82|83 ] 81 w2 |11 13 |32 31 33 [23122.32239
T T

— (0)4...20 mA

|
mﬁﬁz N ! N
Regler (0)2..10V
Ausgang

1 E\ Externer Schalter (z. B. STW) zur Auslésung  (Stellungsmeldung)

1 3274-14,-18,-22
2 3274-14,-18,-21,-23

= Bei Verwendung von 0(2) bis 10 V als Stellungsmeldung
die Klemmen 31 und 32 briicken.

Bild 5-7: Elektrischer Anschluss fiir Dreipunkt-Ausfihrung mit Stellungsgeber
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Bedienung

6 Bedienung

6.1 Geratetbersicht und Bedienelemente

@O

Taster % %

Bild 6-1: Bedienelemente elektrische Handverstellung

Ausloser
N\
i - E =]
— © il

Sechskantmutter % %

Bild 6-2: Bedienelemente mechanische Handverstellung
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Bedienung

roter Markierungsstift

Ausloseknopf

Bild 6-3: Trennklemme 81

Trennklemme 81

Mo c— mem c—1

A

7
= ]

Bild 6-4: Anschlussraum bei gedffnetem seitli-
chen Gehéusedeckel

6.2 Handverstellung

Wenn der Antrieb nach Betdtigung der
Handverstellung in der eingestellten Position
verharren soll, muss die Trennklemme 81
entriegelt werden.

Ausfihrung mit elektrischer Handverstel-
lung

Bei der Antriebsausfiihrung mit elektrischer
Handverstellung kann die Antriebsstange
durch Drijcken der Tasten auf dem Gehduse-
deckel verfahren werden (vgl. Kapitel ,Be-
trieb”).

Ausfihrung mit mechanischer Handverstel-
lung

Bei der Antriebsausfihrung mit mechani-
scher Handverstellung kann die Antriebs-
stange mit Hilfe eines Schraubenschlissels
verfahren werden (vgl. Kapitel ,Betrieb”).
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Bedienung

6.3 Einsteller und Schiebeschalter

Bei der Ausfihrung mit Stellungsregler befinden sich Einsteller und Schiebeschalter unter dem
seitlichen Gehdusedeckel.

Einsteller Schiebeschalter

0“
1 2 8 4

Arbeitsbeginn (Nullpunkt) Endwert (Bereich)
Ausgangssignal Stellungsmeldung

Bild 6-5: Einsteller und Schiebeschalter

O HINWEIS

Beschédigung des Antriebs durch unzuléssiges Offnen des Geriits!
> Schrauben des oberen Gehéusedeckels nicht I6sen.
= Oberen Gehdusedeckel nicht abnehmen.
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Inbetriecbnahme

7 Inbetriecbnahme

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten diirfen nur von Fachpersonal durchgefishrt
werden, das fir die jeweilige Aufgabe entsprechend qualifiziert ist.

7.1 Dreipunkt-Ausfihrung

Bei Antrieben mit Dreipunkt-Ausfihrung sind keine Maf3nahmen zur Inbetriebnahme erfor-
derlich.

7.2 Stellungsregler abgleichen

Einsteller und Schiebeschalter einstellen.

Elekirischer Schlag durch freiliegende stromfiihrende Teile!
Spannungsfihrende Teile beim Betdtigen der Einsteller und Schiebeschalter nicht beriihren.

Einsteller Schiebeschalter

Ol
1 2 8] 4

Arbeitsbeginn (Nullpunkt) Endwert (Bereich)
Ausgangssignal Stellungsmeldung

Bild 7-1: Einsteller und Schiebeschalter
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Inbetriebnahme

Mit den Schiebeschaltern SW1 bis SW4 kdnnen folgende Funktionen eingestellt werden:

Tabelle 7-1: Bedeutung der Schalterstellungen

SW1 | SW2 | SW3 | Sw4
Vorrangschaltung fir Antriebsstange einfahrend ON
Vorrangschaltung fir Antriebsstange ausfahrend OFF
Wirkrichtung steigend/fallend (<>) ON
Wirkrichtung steigend/steigend (>>) OFF
Stellungsmeldesignal 4 bis 20 mA/2 bis 10 V ON ON
Stellungsmeldesignal O bis 20 mA/0 bis 10 V OFF | OFF

SW1: Vorrangschaltung

Mit dem Schiebeschalter SW1 kann die Richtung der Vorrangschaltung auf steigend/stei-

gend (>>) oder steigend/fallend (<>) eingestellt werden.

SW2: Wirkrichtung

Mit dem Schiebeschalter SW2 kann die Wirkrichtung des Antriebs eingestellt werden.

SW3 und SW 4: Stellungsmeldesignal

Mit den Schiebeschaltern SW3 und SW4 kann die Art des Stellungsmeldesignals festgelegt

werden.

Das Stellungsmeldesignal kann fir folgende Bereiche eingestellt werden:

— 4 bis 20 mA bzw. 2 bis 10V
— 0 bis 20 mA bzw. 0 bis 10 V
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Inbetriebnahme

Voreinstellung fir die Wirkrichtungen steigend/steigend (>>) und steigend/fallend (<>):

1. Trennklemme 81 &ffnen:

roter Markierungsstift

Ausloseknopf

2. Antriebsstange in die untere Endlage bewegen.
Bei Antrieben mit elektrischer Handverstellung: Taster (Pfeilsymbol) driicken.
Bei Antrieben mit mechanischer Handverstellung: Schraubenschlissel verwenden.

3. Segmentzahnrad S1 entsprechend des Ventilnennhubs (15 oder 30 mm) mit der entspre-
chenden Pfeilspitze in Richtung der Potentiometerachse P1 stellen:

Segment fir 15 mm Hub

Segment fir 30 mm Hub

Position des Markierungspfeils bei
max. cusgefchrener Antriebssionge

P1 P2

4. Segmentzahnrad S1 festhalten und Potentiometerachse P1 mit passendem Schraubendre-
her bis zum rechten Anschlag drehen.

5. Strom- oder Spannungsgeber an den entsprechenden Anschlussklemmen (11 bis 13)
nach Anschlussplan anschlieBen (Eingangssignal). Strommessgerdt an den Klemmen 31
(+) und 32 (=) anschlief3en.

Abgleich fir Wirkrichtung steigend/steigend (>>):

1. Schiebeschalter SW2 auf OFF stellen.

2. Zero-in-Einsteller bis zum linken Endanschlag drehen, Span-in-Einsteller auf den mittleren
Markierungspunkt drehen:
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Inbetriebnahme

3. Zero-in-Einsteller langsam nach rechts drehen, bis die LED erlischt, dann minimal weiter-
drehen, bis sie wieder leuchtet.

4. Antriebsstange mit Handverstellung in die obere Endlage bewegen (Antriebsstange ein-
fahren).

5. Strom- oder Spannungsgeber auf 10 V bzw. 20 mA einstellen.
6. An Span-out-Einsteller drehen, bis das Ausgangssignal 20 mA betrdgt.

7. Span-in-Einsteller nach links bis zum Anschlag drehen, dann langsam nach rechts dre-
hen, bis die LED erlischt, dann minimal weiterdrehen, bis sie wieder leuchtet.

8. Trennklemme 81 schlieBen oder weitere Einstellungen fiir Wirkrichtung steigend/fallend
vornehmen:

roter Markierungsstift

Ausloseknopf
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Inbetriecbnahme

Abgleich fir Wirkrichtung steigend/fallend (<>):
1. Schiebeschalter SW2 auf ON stellen.

2. Zero-in-Einsteller bis zum rechten Anschlag drehen:

3. Eingangssignal auf O V bzw. 0 mA stellen.

4. Zero-in-Einsteller langsam nach rechts drehen, bis die LED erlischt, dann minimal weiter-

drehen, bis sie wieder leuchtet.

5. Trennklemme 81 schliefen:

roter Markierungsstift

Auslsseknopf
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Inbetriebnahme

7.3 Stellungsgeber abgleichen

1.

Schiebeschalter SW3 und SW4 gemdf3 dem erforderlichen Stellungsmeldesignal einstel-
len (vgl. Tabelle 7-1):

SW3 und SW4 auf ON: 4 bis 20 mA/2 bis 10 V

SW3 und SW4 auf OFF: 0 bis 20 mA/0 bis 10 V

2. Strommessgerdt an den Klemmen 31 (+) und 32 (=) bzw. Spannungsmessgerdit an den
Klemmen 32 (-) und 33 (+) anschlieBen (die Klemmen 31 und 32 missen dann gebrickt
sein).

3. Antriebsstange in die untere Endlage bewegen (Uber Eingangssignal oder manuell).

4. Segmentzahnrad S1 entsprechend des Ventilnennhubs (15 oder 30 mm) mit der entspre-
chenden Pfeilspitze in Richtung Potentiometerachse P1 stellen.

Segment fiir 15 mm Hub

Segment fiir 30 mm Hub

Position des Markierungspfeils bei
max.ausgefahrener Antriebsstange

5. Segmentzahnrad S1 festhalten und Potentiometerachse P1 mit passendem Schraubendre-
her bis zum rechten Anschlag drehen.

6. Potentiometerachse P1 nach links drehen, bis der gewiinschte Wert fiir die untere Endla-
ge am Ausgang gemessen wird.

7. Antriebsstange in die obere Endlage bewegen (iber Eingangssignal oder manuell).

8. Der Wert fir die obere Endlage sollte am Messgerdt angezeigt werden. Mit dem
Span-out-Einsteller kann er verstellt werden.

i Info

Wenn die Kennlinie invertiert werden soll, missen die Anschlussdrdhte (griin und weif3) an
den Klemmen el und al getauscht werden.
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Inbetriebnahme

7.4 Grenzkontakte einstellen

Ein Grenzkontakt besteht aus einem Wechselschalter, der seine Schdhposiﬁon wechselt, in-
dem eine Schaltnocke den Schalter nach unten driickt. Durch Verdrehen der Schaltnocke
kann der Schaltbereich stufenlos Uber den Hubbereich eingestellt werden.

Mechanischer Grenzkontakt:

1. Antriebsstange in die Position fahren, an der die Umschaltung des Grenzkontakts erfol-
gen soll.

2. Feinjustierung mit der Einstellschraube an der Schaltnocke vornehmen.
3. Schaltpunkt durch Verfahren des Antriebs kontrollieren.

Induktiver Grenzkontakt:

1. Stellventil in gewiinschte Schaltposition fahren.

2. Einstellschraube drehen, bis die Steuerfahne den Kontakt ausldst.
3. Schaltpunkt durch Verfahren des Antriebs kontrollieren.

Schalter
Schaltnocken Rolle (verdeckt) Steverfahne Schlitzinitiator

Einstellschraube
: Y Klemmschraube

Mechanischer Grenzkontakt Induktiver Grenzkontakt

Bild 7-2: Grenzkontakte
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Inbetriebnahme

7.5 Widerstandsferngeber einstellen

Der Antrieb kann mit maximal zwei Widerstandsferngebern ausgestattet sein. Bei Antrieben
mit Stellungsregler oder Stellungsgeber wird Potentiometer P1 fir die interne Stellungsmel-
dung benétigt und kann deshalb nicht als externe Ste||ungsme|dung verwendet werden.
Potentiometer P1:

1. Antriebsstange in die untere Endlage bewegen.

2. Segmentzahnrad S1 entsprechend des Ventilnennhubs (15 mm oder 30 mm) mit der ent-
sprechenden Pfeilspitze in Richtung der Potentiometerachse P1 stellen.

Segment fir 15 mm Hub

Segment fiir 30 mm Hub

Position des Markierungspfeils bei
qu.qusgefahrener Antriebssk:mge

P1 P2

3. Segmentzahnrad S1 festhalten und Potentiometerachse P1 mit passendem Schraubendre-
her bis zum rechten Anschlag drehen.
Potentiometer P2:

Potentiometer P2 wird iiber das Ritzel des Potentiometers P1 angetrieben, es ergeben sich ge-
genldufige Widerstandswerte.

= Einstellung wie unter P1 beschrieben.

= Potentiometer P2 bis zum linken Anschlag drehen.
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8 Betrieb

8.1

Bei der Dreipunkt-Ausfihrung wird die An-
triebsstange beim Ansteuern der Anschlisse
el und aL in die jeweilige Richtung el oder
al bewegt.

Dreipunkt-Ansteuerung

Zusdtzlich ist fir den Betrieb eine daverhaft
anliegende Versorgungsspannung erforder-
lich (vgl. Kapitel ,Montage”).

8.2 Stellungsregler

Der Stellungsregler gewdhrleistet eine vorge-

gebene Zuordnung von Ventilstellung und
Eingangssignal. Die Stellungsmeldung steht
als Stromsignal an den Klemmen 31 und 32
und als Spannungssignal an den Klemmen
32 und 33 zur Verfigung (vgl. Kapitel
+Montage”).

i Info
Fiir Split-Range Betrieb gilt: Um ein Uber-
schneiden der Ventile bei der Einstellung zu
vermeiden, sollte eine Totzone von z. B.
+0,5 mA bericksichtigt werden (vgl. Kapitel
LAufbau und Wirkungsweise”). Ventil 1 wd-
re dann von 11,5 bis 4 mA und Ventil 2 von
12,5 bis 20 mA einzustellen, entsprechende
Werte gelten fiir V-Eingangssignale.

Betrieb

8.3 Handbetrieb

Elekirische Handverstellung
(Typ 3274-11 bis -14, -22 und -23)

Mit den zwei Tastern auf dem seitlichen Ge-
hdusedeckel kann die Antriebsstange ein-
oder ausgefahren werden und das angebau-
te Stellventil so in die gewinschte Hubstel-
lung gebracht werden.

Nach Beendigung des Tastendrucks folgt der
Antrieb wieder dem Stellsignal des Reglers.

i Info
Wenn der Vorrang des Stellsignals (z. B.
beim Einfahren der Anlage) aufgehoben
werden und das Stellventil in einer bestimm-
ten Stellung verharren soll, muss die
Trennklemme 81 geoffnet werden (vgl.

Bild 8-1)

= Dazu wie folgt vorgehen:
1. Spannung abschalten.

2. Seitlichen Gehdusedeckel nach Lésen der
beiden Befestigungsschrauben abneh-
men.

3. Schraubendreher an Trennklemme 81
unter den Ausldseknopf setzen und die-
sen bis zum Einrasten hochhebeln, der
rote Markierungsstift wird verdeckt.

4. Seitlichen Gehdusedeckel wieder montie-
ren.
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Betrieb

5. Spannung einschalten.

Das Stellsignal ist vom Antrieb getrennt und
der gewiinschte Hub kann durch Driicken
der Taster EIN oder AUS angefahren wer-
den, wobei das Ventil in der angefahrenen
Stellung verharrt.

Soll das Stellsignal des Reglers wieder Vor-
rang haben, wie folgt vorgehen:

1. Spannung abschalten und Deckel abneh-

men.

2. Ausloseknopf bis zum Einrasten fest ein-
driicken, damit der rote Markierungsstift
sichtbar wird.

3. Seitlichen Gehdusedeckel wieder montie-

ren und Spannung einschalten.

Mechanische Handverstellung

1. Schwarzen Ausléser auf der Gehduse-
oberseite eindriicken.

2. Mit Sechskantschliissel (SW 24) Zahn-
stangengetriebe an dem aus dem Ge-

hduse herausragenden Wellenende betd-
tigen bis gewinschte Antriebsstangenpo-

sition erreicht ist.

Sobald der Ausloser nicht mehr gedriickt
wird, folgt der Antrieb wieder dem Stellsig-
nal des Reglers.

Wenn das Stellventil in der von Hand vorge-
gebenen Position verharren soll, Trennklem-
me 81 offnen.
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Betrieb

)

Sicherung
Motorelektronik
Einsteller bei Ausfihrung mit
Stellungsregler
Segmentzahnrad
Schubstange
Auslsseknopf
Markierungsstift
Trennklemme
Taster
(Antriebsstange ausfahren)
10 Taster

(Antriebsstange einfahren)
11 Widerstandsferngeber
12 Grenzkontakt{e)

wWN —

OO NONOn

mit Stellungsregler

Trennklemme
roter . schliefen
Markierungsstift

Ausloseknopf ¢

Trennklemme
Sffnen

Bild 8-1: Anschlussraum bei geéffnetem seitlichen Gehcusedeckel

13 Schiebeschalter bei Ausfihrung
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Stérungen

9 Storungen
= Fehler erkennen und beheben, vgl. Tabelle 9-1.

i Info
Bei Storungen, die nicht in der Tabelle aufgefiihrt sind, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren.

Tabelle 9-1: Fehlerbehebung

Fehler Méagliche Ursache Abhilfe

Antriebsstange bewegt sich Antrieb ist mechanisch blockiert. | = Anbau priifen.

nicht. = Blockierung aufheben.
Keine oder falsche Versorgungs- = Versorgungsspannung und
spannung. Anschlisse prifen.

Antriebsstange fahrt nicht den | Keine oder falsche Versorgungs- | 2 Versorgungsspannung und

gesamten Hub. spannung. Anschlisse prifen.

9.1 NotfallmaBnahmen durchfihren

Wenn das Ventil mit einem Antrieb mit Sicherheitsfunktion kombiniert wurde, nimmt das
Stellventil bei Ausfall der Versorgungsspannung selbsttdtig die gerdtespezifische Sicherheits-
stellung ein (vgl. Kapitel ,Aufbau und Wirkungsweise”).

NotfallmaBnahmen der Anlage obliegen dem Anlagenbetreiber.

3 Tipp
NotfallmafBnahmen im Fall einer Storung am Ventil sind in der zugehérigen Ventildokumen-
tation beschrieben.
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10 Instandhaltung

i Info

Der elektrohydraulische Antrieb wurde von

SAMSON vor Auslieferung gepriift.

— Mit der Durchfihrung nicht beschriebener
Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
ohne Zustimmung des After Sales Service
von SAMSON erlischt die Produktgewdhr-
leistung.

— Als Ersatzteile nur Originalteile von
SAMSON verwenden, die der Ursprungs-
spezifikation entsprechen.

Der Antrieb ist wartungsfrei.

Instandhaltung

EB 8340
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11 AuBerbetriebnahme

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur von Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
> Vor dem Abklemmen der spannungsfih-
renden Leitungen am Antrieb Versor-
gungsspannung abschalten und gegen

Wiedereinschalten sichern.

AuBerbetriebnahme

Um den elektrohydraulischen Antrieb fir Re-
paraturarbeiten oder die Demontage auf3er
Betrieb zu nehmen, folgende Schritte ausfih-
ren:

= Ventil auBer Betrieb nehmen (vgl. zuge-
horige Ventildokumentation).

= Antriebsstange einfahren.

= Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

> Sicherstellen, dass vom ansteuernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Mediumsreste im

Ventil!

Bei Arbeiten am Ventil kénnen Mediumsreste

austreten und abhdngig von den Mediumsei-

genschaften zu Verletzungen (z. B. Verbrij-

hungen, Verdtzungen) fihren.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

i Info
Bei Ausfiihrung mit Sicherheitsfunktion ,An-
triebsstange ausfahrend” muss die Versor-
gungsspannung weiterhin anliegen, um ein
selbsttditiges Ausfahren der Antriebsstange
zu verhindern.

A\ WARNUNG

Verbrennungsgefahr durch heiBe oder kalte

Bauteile und Rohrleitung!

Ventilbauteile und Rohrleitung konnen im Be-

trieb sehr heif3 oder sehr kalt werden und

bei Berihrung zu Verbrennungen fihren.

= Bauteile und Rohrleitungen abkihlen las-
sen oder erwdrmen.

= Schutzkleidung und Schutzhandschuhe
tragen.
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12 Demontage

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur von Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
> Vor dem Abklemmen der spannungsfih-
renden Leitungen am Antrieb Versor-
gungsspannung abschalten und gegen

Wiedereinschalten sichern.

Antrieb ohne Sicherheitsfunktion

1. Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

2. Sicherstellen, dass vom ansteuernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann. Ggf. die am Regler abgehen-
den Adern abklemmen.

3. Adern der Anschlussleitungen am An-
trieb abklemmen.

4. Anschlussleitungen entfernen.

5. Antriebsstange nach Kapitel ,Betrieb”
einfahren.

6. Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-
triebsstange I6sen.

7. Ringmutter am Ventiloberteil 3sen.

8. Antrieb vom Ventil nehmen.

Demontage

Antrieb mit Sicherheitsfunktion

1. Sicherstellen, dass vom ansteuernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann. Ggf. die am Regler abgehen-
den Adern abklemmen.

2. Antriebsstange nach Kapitel ,Betrieb”
elekirisch einfahren (Position el).

3. Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-
triebsstange [6sen.

4. Ringmutter am Ventiloberteil [osen.
5. Antrieb vom Ventil nehmen.

6. Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

= Die Antriebsstange fahrt in die Sicher-
heitsstellung.

7. Adern der Anschlussleitungen abklem-
men.

8. Anschlussleitungen entfernen.

EB 8340

12-1



12-2 EB 8340



13 Reparatur

Wenn der Antrieb nicht mehr regelkonform
arbeitet oder wenn er gar nicht mehr arbei-
tet, ist er defekt und muss ausgetauscht wer-
den.

O HINWEIS

Beschddigung des Antriebs durch unsach-

gemdBe Instandsetzung und Reparatur!

= Keine Instandsetzungs- und Reparaturar-
beiten durchfihren.

> After Sales Service von SAMSON kon-
taktieren.

13.1 Antrieb an SAMSON
senden

Defekte Antriebe kdnnen zur Untersuchung
an SAMSON gesendet werden.

Fur die Einsendung von Antrieben oder Re-
touren-Abwicklung folgendermaf3en vorge-
hen:

1. Elektrohydraulischen Antrieb demontie-
ren, vgl. Kapitel ,Demontage”.

2. Weiter vorgehen wie unter
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After Sales Service > Retouren
beschrieben.

Reparatur

EB 8340
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14 Entsorgung

SAMSON ist in Deutschland re-
gistrierter Hersteller bei der stif-
tung elekiro-altgerdte register
(stiftung ear),

WEEE-Reg.-Nr.: DE 62194439

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2> Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmill zufihren.

3% Tipp

SAMSON kann auf Kundenwunsch einen
Dienstleister mit Zerlegung und Recycling be-
auftragen.

Entsorgung

EB 8340
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Zertifikate

15 Zertifikate

Die nachfolgenden Zertifikate stehen auf den ndchsten Seiten zur Verfigung:
- EU Konformitdtserklarung

- TR-CU-Zertifikat

- Einbaverklarung

Die abgedruckten Zertifikate entsprechen dem Stand bei Drucklegung. Die jeweils aktuellsten
Zertifikate liegen im Internet unter dem Produkt ab:

» www.samsongroup.com > Produkte & Anwendungen > Produktselektor > Antriebe > 3274
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Zertifikate

EU-Konformitdtserkldrung

SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity

Fir das folgende Produkt/ For the following product

Elektrohydraulischer Stellantrieb / Electrohydraulic Actuator
Typ / Type 3274

- wird die Konformitat mit den nachfolgenden EU-Richtlinien bestatigt/signifies compliance with
following EU Directives:

EMC 2004/108/EC (bis/to 2016-04-19) EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2010,
EMC 2014/30/EU (ab/from 2016-04-20) EN 61326-1:2006

- LVD 2006/95/EC (bis/to 2016-04-19) » .
LVD 2014/35/EU (abffrom 2016-04-20) EN/60730°1:2011,.EN 610110:1:2010

Hersteller/ Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany

Frankfurt, 2016-04-06

Gt o pye e

Gert Nahler ppa. Glinther Scherer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department Qualitatssicherung/Quality Managment
Entwicklung Automation und Integrationstechnologien/
De A ion and ion Technologies

ce_3274-0_de_en_rev05.pdf
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Zertifikate

TR-CU-Zertifikat

CEPTHONKAT COOTBETETBNA

Ne EASC RU C-DE.OA11.B.00049/19
Cepus RU N 0197358
OPTAH I10 CEPTU®UKALIAM Obuiectsa € OrpaHuyeHHoi OTBETCTBEHHOCTBIO «TMC PYC».

Mecto HaXOXAeHNs (appec topuanyeckoro nuua): Poccuiickas ¢e.nepauwﬂ 127083, ropon Mockea, ynuua BepxHsis
ctu: P 1127083, ropog

Ne “POCC RU.0001.119A11 ot 02. 07 2015. Homep Teneqaoua +7 (495) 221 18- 04 anpec BNEKTPOHHOW MOYTHI:
info@tms—cs .

Mecto (agpec 1opuanYeckoro nuua) v agpec mecta OCYWECTBIIEHUS  AEATENbHOCTA:
ccuucxaa ®enepaums, 109544, ropos Mockea, Gynbeap SHTY3MacToB, AOM 2, aTax 5, komHata 11,
O)"PH 1037700041026. Homep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; appec 3NeKTPOHHON NOYTLI; SamsoN@samson.ru.

3POTOBHTEAL «SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».

Mecvo HaXOKAEHNS (agpec mpmm»lecxoro NMUE) 1 ajpec mecTa ocymemaneHuﬂ [AEATENLHOCTI

npmaaAu anekTpudeckve Tvnbl 3274, 3374, 3375, 5724, 5725, 5757, 5824, 5825, 5857.
\Aap Y B np K CepTMchMKaTy COOTBETCTBUSA Ha GriaHke

CepuiiHbIVi BBIYCK.

./ KOA TH BOA EA9C 8501 10 9300

2 COOTBETCTBYET TPEBOBAHUSM TexHMIeckAX pernameHToB TamoxeHHoro colosa «O  6e3onacHocTn
(TP TC 004/2011); «3neKTPOMArH1THasA COBMECTUMOCTb Texnmqecmx cpeacTs»

| CEPTUOUKAT COOTBETCTBHSI BB) HA OCHOB AHPIH NPOTOKOMOB CEPTUMUKALMOHHBIX MCTILITaHY
Ne rso&sua 'B06-5419, I'B06-5420 ot 18.09.2019 i Accounaumnu aKenepTo
T v npoaykuun «Cepmtwaaummmblﬁ UeHTp HACTXOﬂ» arTecTar  akkpeauTauu
POCC RU 0001.217606; Ne 190919-004-006-02/VIP oT 24.10.2019, BhiAaHHLIX UCTbITaTENbHOW Nabopatopuen ObwecTsa
10 «UH IMOHHbIE P arrectat akkpegutauuu POCC RU.0001.21AB90;
Ne 00062- A ot 04.07.2019 opraHa no ceptudmkauum ObuiecTea
b0 «TMC PYC» PYKOBOACTB N0 aKCNIyaTtaumv 3428-9M-2019.P3, 3428-5720-5750-2018.P3.

ITOAHUTEABHAS HUHOOPMAIIUS C KOTOPbIX  Ha  A0GPOBONLHOM  OCHOBE |
I'OCT 12.2.007.0-75 «Cwuctema craHpapTos 6esonacnocm TpyAa. Wapenna
. Obuwme paapen 8 FOCT 30804.6.2-2013 «C eACTE.
CPeACTs,  NpUMEHZaMbI npoMumneunux 30Hax»;  pasgen 7
CT 3030464—2013 «Ci Bnel -w-‘. Me

nert. HasHaueHHbIl

cnyxGel
&gsﬁm@im i 342&0" 2019 P3, 342&572@5_005‘18 R
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Zertifikate

CraHpapThbl, B

IIPI/IAO}KEHI/IE

K CEPTPI(I)I/IKATY COOTBETC’I’BPDI Ne EA9C RU C- DE 3A11 B.00049/19

Cepus RU  No 087663% st

Owﬁéﬁéﬁue

Sehold and slrmlar use. Part 1. General

Genenc standards Immunity

Electromagnetic compatibi
for industrial environments

Electromagnetic compatibility (EMC . Part 6-3: Generic standards. Emission standard
for residential, commercial and Ilghk-mdustnal environments

Safety requn‘ements for electrical equnpment for measurement, control, and laboratory
requirements

ipment for measurement, con(ml and laboratory use. EMC requirements.

i al eqt
: Pa _General requir ements
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Einbaverklarung

Zertifikate

EINBAUERKLARUNG
ORIGINAL

Einbauerkldrung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Fiir folgendes Produkt:
Stellantrieb Typ 3274

Wir, die SAMSON AG, erklaren, dass der elektrische Stellantrieb Typ 3274 eine unvollstan-
dige Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist und die sicherheitstechni-
schen Anforderungen nach Anhang | Artikel 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.2,1.2.3,1.2.5,1.2.6,
1.3.1,1.3.2,1.3.3, 1.34, 1.3.7, 1.3.9, 1.4.1, 1.5.3, 1.5.4 und 1.5.8 der Richtlinie eingehalten
werden. Die speziellen Unterlagen nach Anhang VII Teil B wurden erstellt.

Die Inbetriebnahme der von uns gelieferten Erzeugnisse darf nur erfolgen, wenn vorher fest-
gestellt wurde, dass die Maschinen oder Anlagen, in die die Produkte eingebaut werden sol-
len, den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen.

Der Anwender ist verpflichtet, das Erzeugnis den anerkannten Regeln der Technik und der
Einbau- und Bedienungsanleitung entsprechend einzubauen und Gefahrdungen, die am
Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von bewegli-
chen Teilen ausgehen kénnen, durch geeignete MaRnahmen zu verhindern.

Die zuléssigen Einsatzgrenzen und Montagehinweise der Gerate ergeben sich aus der
entsprechenden Einbau- und Bedienungsanleitung und stehen im Internet unter www.sams-
ongroup.com in elektronischer Form zur Verfiigung.

Produktbeschreibung siehe:
- Elektrischer Antrieb Typ 3274: Einbau- und Bedienungsanleitung EB 8340

Folgende technischen Normen und/oder Spezifikationen wurden angewandt:

- VCI/VDMANGB - Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) - Bedeutung fiir Armaturen, Mai 2018

i VCINDMANGB - Zusatzdokument zum ,Leitfaden Maschi ichtlinie (20C ) — Bedeutung fiir
Armaturen vom Mai 2018, Stand Mai 2018 in Anlehnung an DIN EN 1SO 12100:2011-03

Bemerkungen:

- Restgefahren siehe Angaben in der Einbau- und Bedienungsanleitung

- Weiterhin sind die in den Einbau- und Bedienungsanleitungen aufgefiihrten mitgeltenden Dokumente zu
beachten.

Fir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist bevolimachtigt:

SAMSON AG, Weismiillerstrae 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany

Frankfurt a NF) 11. August 2021
" jtr £

i.V. Stephan Giesﬂ i.V. Sebastian Krause
Zentralabteilungslefter Zentralabteilungsleiter
Produktmanagement Strategische Entwicklung Ventile und Antriebe
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKT! LSCHAFT - Weismil 3 - 60314 Frankfurt am Main Seite 1von 1

EB 8340

15-5



15-6 EB 8340



16 Anhang

16.1 Nachrustteile und Zubehor

Anhang

Nachristteile

Grundeinheit fir Stellungsmeldung

Best.-Nr. 1690-1201

Segmentzahnrad

Best.-Nr. 1690-1202

Widerstandsferngeber 1

Best.-Nr. 1690-1204

Widerstandsferngeber 2

Best.-Nr. 1690-1205

Grenzkontakt

Best.-Nr. 1690-1206

Schaltertréiger

Best.-Nr. 1690-1203

Stellungsregler

auf Anfrage

Stellungsgeber

auf Anfrage

Zubehor

Kupplungsmutter fir Ventil DN 15 bis 80

Best.-Nr. 0250-0674

Feinsicherung

auf Anfrage

EB 8340
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Anhang

16.2 Service

Fir Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
sowie bei Auftrefen von Funktionsstorungen
oder Defekten kann der After Sales Service
von SAMSON zur Unterstitzung kontaktiert
werden.

E-Mail
Der After Sales Service ist Gber die

E-Mail-Adresse
aftersalesservice@samsongroup.com erreich-

bar.

Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften

Die Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften sowie von Vertretungen
und Servicestellen stehen im Infernet unter

» www.samsongroup.com oder in einem
SAMSON-Produktkatalog zur Verfigung.

Notwendige Angaben

Bei Riickfragen und zur Fehlerdiagnose fol-
gende Informationen angeben:

- Typ
— Var.-ID

— Seriennummer

16-2
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Telefon: +49 69 4009-0 - Telefax: +49 69 4009-1507

E-Mail: samson@samsongroup.com - Infernet: www.samsongroup.com
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