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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit
SAMSON-Gerdgten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispiel-
haft und daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Gerdtebezogene Dokumente, wie beispielsweise die Einbau- und Bedie-
nungsanleitungen, stehen im Internet unter www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Dokumentation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zuv  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fishren kénnen

X Tipp
Praktische Empfehlungen

EB 5757-7


mailto:aftersalesservice%40samsongroup.com?subject=Documentation
https://www.samsongroup.com/de/service-support/downloads/dokumentation/
https://www.samsongroup.com/de/service-support/downloads/dokumentation/

Inhalt

Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen...........coovciniervccninniicennnne 1-1
Hinweise zu moglichen schweren Personenschaden .............cccocoooiiiine. 1-4
Hinweise zu moglichen Personenschaden............cocooiiiiiiiiniice 1-4
Hinweise zu moglichen Sachschaden.............ocooooiiiiiiiie 1-5
Kennzeichnungen am GerGl.........ceueeerrreenresnesessssessssessssessssesassesassassssesasses 2-1
Typenschild.........coovoviiiic e 2-1
FIrmWareVersioneN...........coouuiiiiiiiiiiiiiniic e 2-1
Aufbau Und WirkungsWeise. ......c.ceceeerererreneeresseressesessesessesssssessssessssessssesaens 3-1
KOMMUNIKGHON. ...ttt 3-2
Technische Daten ...........c.cooveuiieieeeceeeeee e 3-3
OB ..o 3-4
Werte fiir Widerstandsthermometer................c.ccocoovoviveiocoieieeiceeeeeeen 3-6
Lieferung und innerbetrieblicher Transport..........cccecevereeerrecnrrernrsesnneensnennens 4-1
Lieferung annehmen ..............ccociiiiieiiiieeiecceee e 4-1
Antrieb auspacken ...t 4-1
Antrieb transportieren .............ccccoeiiiiieiiieeec e 4-1
Antrieb heben ...........cocooviiiiiiccc 4-1
Antrieh [agern ........c.ooiiiiiiiicee e 4-1
LT o TN 5-1
Einbaubedingungen ............c.ooiiiiiii 5-1
Montage VOrbereiten ..............coeiiiiriiiieieieieet e 5-1
Antrieh anbauen. ..........ocooiiiiee e 5-1
Stellventil in die Rohrleitung einbauen.............cccooooiiiiiiiiiiie 52
ZubehSr €inbauen..............ovoviiecceee e 5-2
Elektrischen Anschluss herstellen..................c.ccooviiiiiiic 5-2
BEdiENUNG ......couviiriniiiiiiinnsasaaasasasasasasasasasaeaes 6-1
Gerdteiibersicht und Bedienelemente.................cccoovoveiiiivciiiccc 6-1
Anzeige Mit LEDS ......oouiiiiiiiiiiiic e 6-1
Schiebeschalter..............cocooioviiiiiiceccee e 6-1
Serielle Schnittstelle ................ccocoiiiieiiiiccc e 6-2
Betriebsartenumschaltung mit Raumleitgerdt...............cocoovvveveiiieviiiiinnen, 6-2
Inbetriebnahme und Konfiguration..........ccccceueveeeereceesenensenensennesesnesessessssenes 7-1
Antrieb initialisieren ..............ccooviiiiieecceee e 7-1
Antrieb konfigurieren ..............cccoooiiiiiiioi 7-1

EB 5757-7



Inhalt

8.1
8.1.1
8.2
8.3
8.4
8.4.1
8.4.2
8.5
8.5.1
8.5.2
8.5.3
8.5.4
8.5.5

9.1
9.2
9.3
9.4

10
11
12
13
13.1
14
15

16

16.1
16.2
16.3

Betrieb .. et aes 8-1
Regelbetrieh ... ..o 8-1
Umschaltung der Konfigurations- und Parameterebenen.......................c......... 8-1
LED-BIINKMUSHET .......cvtieiiieieiceiet e 8-1
Handbetrieh ..o 8-3
Betrieb mit Speicherstift .............ccccooiviriiiiiii 8-3
Kopierfunktion ..............couiiiiiiiiiiie e 8-5
Kommandobetrieh ..............ccoiiiiiiiiiiiiiicc e 8-5
Anzeigen in TROVIS-VIEW (..ot 8-6
BetriEbSWEITE ...t 8-6
Betriebszustande. .........ccooiiiiiiiiicie e 8-6
FUNKHOMEN. ...ttt 8-6
Statusmeldungen............coooiiiiiii e 8-7
SHAHSHK ... 8-7
BT T =T 9-1
Fehler erkennen und beheben ...............ccooiiiiiiiii, 9-1
FehlerprioritGt...........cviiiveieeiieicicecc e 9-2
Storungsmeldung durch LEDs ...........c.cviuiiiiiiiiiicicicceeec e 9-2
NotfallmaBBnahmen durchfihren.............ccoooiiiii, 9-4
INSEANAhAIUNG ...ttt ssaeaeae 10-1
AuBerbetriebnahme ......c.ccccceieiiicininniiiniiincnseesnes 11-1
DEMONIAGE ....uuernereniieniiineriiientisnerstresnsessesssesessssssssssessssssssssssessssssssassnes 12-1
REPATGIUN ...ttt ssessnenssessessessessesssssessessssssssnens 13-1
Antrieb an SAMSON senden............cceiiiiiiiieniicceecee s 13-1
ENtSOrQUNG...cccciueiiiniiiiniiiiniiietiineeisnesssnessssesssssssssssssssssssssssssssssssssses 14-1
1 15-1
ANRGNG c..ovoereeeieenennecaesneseeseeseeseesesssssessssssssssasssssesssssssssssssssssssesssssessssnes 16-1
ZUBEIGT ... 16-1
SEIVIC. ...ttt e 16-2
Konfigurationslisten und kundenspezifische Daten.................cccccoeveiririnnnn. 16-3

EB 5757-7



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1 Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

BestimmungsgemdBe Verwendung

Der elektrische Prozessregelantrieb TROVIS 5757-7 ist ein elektrischer Antrieb mit einem in-
tegrierten digitalen Regler. Er ist fir die Betdtigung eines angebauten Hubventils bestimmt.
Zusammen mit dem Ventil dient der elektrische Prozessregelantrieb dem Regeln von flissigen
oder dampfférmigen Medien in Rohrleitungen. Der elektrische Prozessregelantrieb ist fir den
Regelbetrieb von Heiz- und Kihlanwendungen geeignet.

Der Antrieb ist fir genau definierte Bedingungen ausgelegt (z. B. Stellkraft, Hub). Daher
muss der Betreiber sicherstellen, dass der Antrieb nur dort zum Einsatz kommt, wo die Ein-
satzbedingungen den bei der Bestellung zugrunde gelegten Auslegungskriterien entsprechen.
Falls der Betreiber den Antrieb in anderen Anwendungen oder Umgebungen einsetzen
mdchte, muss er hierfir Ricksprache mit SAMSON halten.

SAMSON haftet nicht fir Schaden, die aus Nichtbeachtung der bestimmungsgemdf3en Ver-
wendung resultieren sowie fir Schaden, die durch duf3ere Krdfte oder andere duf3ere Einwir-
kungen entstehen.

= Einsatzgrenzen, -gebiete und -mdglichkeiten den technischen Daten entnehmen,
vgl. Kapitel ,Aufbau und Wirkungsweise”.

Verninftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung

Der Antrieb ist nicht fir die folgenden Einsatzgebiete geeignet:

- Einsatz aufBerhalb der durch die technischen Daten und durch die bei Auslegung defi-
nierten Grenzen

— Einsatz in Freien
Ferner entsprechen folgende Tatigkeiten nicht der bestimmungsgemédf3en Verwendung:
- Verwendung von Ersatzteilen, die von Dritten stammen.

- Ausfishrung von nicht beschriebenen Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten

Quadlifikation des Bedienungspersonals

Der Antrieb darf nur durch Fachpersonal unter Beachtung anerkannter Regeln der Technik
eingebaut, in Betrieb genommen, instand gehalten und repariert werden. Fachpersonal im
Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen
Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis der einschlagigen Normen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und magliche Gefahren erkennen konnen.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Personliche Schutzausristung

Fir den direkten Umgang mit dem elekirischen Prozessregelantrieb ist keine Schutzausris-
tung erforderlich. Bei Montage- und Demontagearbeiten kann es sein, dass Arbeiten am an-
geschlossenen Ventil notwendig sind.

= Personliche Schutzausristung aus der zugehorigen Ventildokumentation beachten.

= Weitere Schutzausriistung beim Anlagenbetreiber erfragen.

Anderungen und sonstige Modifikationen

Anderungen, Umbauten und sonstige Modifikationen des Produkts sind durch SAMSON
nicht autorisiert. Sie erfolgen ausschlief3lich auf eigene Gefahr und kdnnen unter anderem zu
Sicherheitsrisiken fihren sowie dazu, dass das Produkt nicht mehr den fir seine Verwendung
erforderlichen Voraussetzungen entspricht.

Schutzeinrichtungen

In den Endlagen schaltet der Motor Gber Endlagenschalter ab.

Warnung vor Restgefahren

Der elektrische Prozessregelantrieb hat im eingebauten Zustand direkten Einfluss auf das
Ventil. Um Personen- oder Sachschaden vorzubeugen, miissen Betreiber und Bedienungsper-
sonal Gefdéhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom
Stelldruck und von beweglichen Teilen ausgehen kénnen, durch geeignete Maf3nahmen ver-
hindern. Dazu missen Betreiber und Bedienungspersonal alle Gefahrenhinweise, Warnhin-
weise und Hinweise dieser Einbau- und Bedienungsanleitung, insbesondere fir Einbau, Inbe-
triebnahme und Instandhaltung, befolgen.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber ist fir den einwandfreien Betrieb sowie fiir die Einhaltung der Sicherheitsvor-
schriften verantwortlich. Der Betreiber ist verpflichtet, dem Bedienungspersonal diese Einbau-
und Bedienungsanleitung und die mitgeltenden Dokumente zur Verfigung zu stellen und das
Bedienungspersonal in der sachgerechten Bedienung zu unterweisen. Weiterhin muss der
Betreiber sicherstellen, dass das Bedienungspersonal oder Dritte nicht gefchrdet werden.

Sorgfaltspflicht des Bedienungspersonals

Das Bedienungspersonal muss mit der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung und
mit den mitgeltenden Dokumenten vertraut sein und sich an die darin aufgefihrten Gefah-
renhinweise, Warnhinweise und Hinweise halten. Dariber hinaus muss das Bedienungsper-
sonal mit den geltenden Vorschriften beziglich Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut
sein und diese einhalten.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Mitgeltende Normen und Richtlinien

Der mit dem CE-Kennzeichen versehene elekirische Prozessregelantrieb TROVIS 5757-7 er-
follt die Anforderungen der Richtlinien 2014/30/EU und 2014/35/EU.

Der mit dem EAC-Kennzeichen versehene elektrische Prozessregelantrieb TROVIS 5757-7 er-
fillt die Anforderungen der Richtlinien TR CU 004/2011 und TR CU 020/2011.

Die Konformitdtserkldrung und das TR-CU-Zertifikat stehen im Kapitel , Zertifikate” dieser EB
zur Verfiigung

Der elekirische Prozessregelantrieb ist fir den Einsatz in Niederspannungsanlagen vorgese-
hen.

= Bei Anschluss, Instandhaltung und Reparatur die einschldgigen Sicherheitsvorschriften
beachten.

Mitgeltende Dokumente

Folgende Dokumente gelten in Ergéinzung zu dieser Einbau- und Bedienungsanleitung:

- Konfigurationshinweise » KH 5757-7 fir elekirischen Prozessregelantrieb
TROVIS 5757-7 (ausfihrliche Beschreibung aller Funktionen und Parameter)

— EB des Ventils, an das der elekirische Prozessregelantrieb angebaut wurde, z. B. fir
SAMSON-Ventile:

» EB 3135-1 fir druckunabhdngiges Regelventil Typ 2488
> EB 3136 fir druckunabhdngiges Regelventil Typ 2488 N
» EB 5861 fir Dreiwegeventil Typ 3260

> EB 5863 fir Dreiwegeventil Typ 3226

» EB 5866 fir Durchgangsventil Typ 3222

» EB 5867 fir Durchgangsventil Typ 3222 N

» EB 5868 fir Durchgangsventil Typ 3213
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.1 Hinweise zu méglichen schweren Personenschaden

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag!

= Vor Herstellen des elektrischen Anschlusses und bei Arbeiten am Gerdt
Versorgungsspannung freischalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

= Nur Ausschaltgerdte einsetzen, die gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten ge-
sichert werden kdnnen.

= Antriebsgehduse nicht &ffnen.

Der elektrische Prozessregelantrieb ist gegen schrdg fallendes Tropfwasser geschiitzt
(IP42).

= Spritz- und Strahlwasser vermeiden.

Die Ader des Schaltausgangs L' kann nach Anschluss der Versorgungsspannung span-
nungsfihrend sein.

= Ader des Schaltausgangs L' nicht berihren.

= Bei Nichtnutzung des Schaltausgangs, Schaltausgang ber die Funktion F16 deak-
tivieren (Einstellung 'Inaktiv', vgl. > KH 5757-7) und Leitungsende isolieren.

1.2 Hinweise zu mdglichen Personenschéden

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr aufgrund fehlerhafter Bedienung, Verwendung oder Installation
bedingt durch unlesbare Informationen am Antrieb!

Im Laufe der Zeit kdnnen Einpréigungen oder Aufpragungen am Antrieb, Aufkleber
und Schilder verschmutzen oder auf andere Weise unkenntlich werden, sodass Gefah-
ren nicht erkannt und notwendige Bedienhinweise nicht befolgt werden kénnen. Da-
durch besteht Verletzungsgefahr.

= Alle relevanten Beschriftungen am Gerdt in stets gut lesbarem Zustand halten.

= Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schilder oder Aufkleber sofort erneuern.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.3 Hinweise zu méglichen Sachschaden

O HINWEIS

Beschddigung des elekirischen Prozessregelantriebs durch Uberschreitung der zulds-
sigen Toleranzen der Versorgungsspannung!

Der elektrische Prozessregelantrieb ist fir den Einsatz nach Niederspannungsrichtlinie
vorgesehen.

= Die zuldssigen Toleranzen der Versorgungsspannung einhalten.

Beschadigung des elekirischen Prozessregelantriebs durch zu hohes Anzugsmoment!

Der elektrische Prozessregelantrieb muss mit einem bestimmten Drehmoment angezogen
werden. Zu fest angezogene Bauteile unterliegen Gbermafligem Verschleif3.

= Anzugsmoment einhalten.

Beschddigung des elekirischen Prozessregelantriebs durch unzuléssiges ,Uberdre-
hen”!

Die Antriebsstange der elekirischen Antriebe kann manuell verstellt werden.

= Antriebsstange maximal bis in die obere oder untere Endlage fahren.

Beschddigungen am elekirischen Antrieb durch direkten Kontakt mit Dampf!

= Bei Montage darauf achten, dass der Antrieb nicht mit einem moglichen Dampf-
strahl in BerGhrung kommen kann.

Fehlfunktion durch nicht anwendungsgerechte Konfiguration!

Der elekirische Prozessregelantrieb wird mithilfe von Konfigurationspunkten und Para-
metern fir die spezifische Anwendung eingestellt.

= Konfiguration wahrend der Inbetriebnahme und nach einem Ricksetzen auf Werks-
einstellung entsprechend der spezifischen Anwendung vornehmen.
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2 Kennzeichnungen am Gerdat

2.1 Typenschild

Das abgebildete Typenschild entspricht dem aktuell giiltigen Typenschild bei Drucklegung des
vorliegenden Dokuments. Das Typenschild auf dem Gerdt kann von dieser Darstellung ab-

weichen.
1
sAmMson 1
Electric Actuator with Process Controller 6 2
Mat. 2 Firmware: 3 3
S/ 4 5 P42 4
U: 7 P.- 8
s:[9 vl 1070 R . C€ S
IE”HI@ Made in SAMSON AG, 6
L1 Germany Germany
7
8
9
10
11

N

2.2 Firmwareversionen

Kennzeichnungen am Gerét

Typbezeichnung
Materialnummer
Firmwareversion
Seriennummer
Herstellungsdatum
DataMatrix-Code
Versorgungsspannung
Leistungsaufnahme
Nennhub
Stellgeschwindigkeit
Antriebskraft

Weitere Konformitéitskenn-
zeichnung

Anderungen der Firmware gegeniiber Vorgéngerversion
alt neu
1.0x 2.0x
Schiebeschalter zur Umschaltung zwischen zwei voneinander unabhdngigen Konfigurati-
onen und Parametrierungen am Gerdit
Die Programmierung ist ausschlieBlich mit TROVIS-VIEW 4 mglich.
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3 Aufbau und Wirkungsweise

Der elekirische Prozessregelantrieb

TROVIS 5757-7 ist eine Kombination aus ei-
nem elektrischen Antrieb und einem integ-
rierten Digitalregler. Er ist speziell fir kleine-
re und mittlere Wohneinheiten als witte-
rungsgefihrte Regelung, Festwertregelung
oder Festwertregelung mit Raumtemperatu-
reinfluss konzipiert. Er eignet sich insbeson-
dere fir den Anbau an SAMSON-Ventile Ty-
pen 3222, 3222 N, 2488, sowie for Ty-
pen 3226 und 3260 in Sonderausfihrung.

Aufbau
> Vgl. Bild 3-1.

Der Prozessregelantrieb wird mit einer Uber-
wurfmutter (4) auf das Ventil geschraubt.

Bei ausfahrender Antriebsstange wird das
Ventil gegen die Kraft der Ventilfeder (7) ge-
schlossen, bei einfahrender Antriebsstange
offnet das Ventil, indem die Kegelstange (6)
durch die Rickstellfeder dieser Bewegung
folgt.

Wirkungsweise

Das Ausgangssignal des integrierten Digital-
reglers wirkt Gber den Stellungsregler auf
den Synchronmotor des Antriebs und wird
iUber das nachgeschaltete Getriebe als Stell-
kraft auf die Antriebsstange (vgl. 3, Bild 3-1)
Ubertragen.

Bei Erreichen der Endlagen oder bei Uber-

lastung wird der Motor durch drehmoment-
abhdngige Schalter abgeschaltet.

Aufbau und Wirkungsweise

Eingdinge

Eingangsseitig ist der Anschluss eines ein
Vorlaufsensors erforderlich, der optional
durch einen Ricklauf-, Auf3en- oder Raum-
sensor ergdnzt werden kann.

Die Kombination mit einem Riicklaufsensor
ist grundsatzlich maglich.

Zusditzlich zum P+-1000-Eingang zur Erfas-
sung der Vorlauftemperatur verfiigt der Digi-
talregler Uber einen Potentiometer-Eingang
(1000 bis 1100 Q oder 1000 bis 2000 Q).
Dieser beeinflusst bei witterungsgefihrter Re-
gelung die Heizkennlinie, bei Festwertrege-
lung mit Raumeinfluss die Korrektur des
Raumtemperatursollwerts (£5 K, vgl.

» KH 5757-7).

Wenn ein Auf3ensensor verwendet wird,
kann mit dem Potentiometer die eingestellte
Heizkennlinie verandert werden (vgl.

» KH 5757-7)

Heizkennlinie und Sollwert kdnnen Gber die
Software TROVIS-VIEW vorgegeben werden.

Die angeschlossenen Sensoren werden auf
Leitungsbruch Gberwacht (vgl. Kapitel ,Sto-
rungen”).

Ausgdnge

Mit dem 230-V-Schaltausgang kann eine
Umwalzpumpe angesteuert werden (vgl.
Kap. 3.2).

Der Schaltausgang kann alternativ als An-
steverung fiir eine externe Bedarfsanforde-
rung genutzt werden.
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Aufbau und Wirkungsweise

eingefahren
Antriebsstange
ausgefahren

nungsfreien Zu-
stand)
3 Antriebsstange

Bild 3-1: Wirkungsweise
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1 Elektrischer Prozess- 4  Uberwurfmutter
regelantrieb 5 Hubanzeige
1.1 Anschlussleitung 6 Kegelstange
2 Handsteller (Betdti- 7 Ventilfeder
gung nurim span- 8 Abdeckung,

serielle Schnitt-
stelle, Schiebe-
schalter und
LEDs

Handverstellung

= Vgl. Kapitel ,Bedienung”.

Wenn keine Versorgungsspannung anliegt,
kann die Position der Antriebsstange mit
dem Handsteller veréndert werden.

3.1

Serielle Schnittstelle

Kommunikation

Der Antrieb ist mit einer seriellen
RS-232-Schnittstelle ausgestattet. Diese er-
moglicht die Kommunikation mit
TROVIS-VIEW {ber SSP-Protokoll.

i Info
Die serielle Schnittstelle ist ausschlieBBlich fir
Service-Zwecke vorgesehen. Ihre Benutzung
darf nur tempordr, nicht daverhaft erfolgen.

Konfiguration

Die Konfiguration des Antriebs erfolgt mit
der Software TROVIS-VIEW, die eine einfa-
che Parametrierung des Reglers und die Vi-
sualisierung der Prozessparameter im On-
line-Betrieb erlaubt.

i Info
TROVIS-VIEW ist eine kostenlose Software,
die auf der SAMSON-Internetseite unter
» www.SAMSONgroup.com > Service &
Support > Downloads > TROVIS-VIEW her-
untergeladen werden kann.
Weitere Informationen zu TROVIS-VIEW
(z. B. Systemvoraussetzungen) sind auf die-
ser Internetseite und im Typenblatt > T 6661
sowie in der Bedienungsanleitung
» EB 6661 aufgefihrt.

EB 5757-7
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3.2 Technische Daten

Aufbau und Wirkungsweise

TROVIS 5757-7

Anschluss am Ventil kraftschlissig
Nennhub 6 mm

Stellzeit fir Nennhub 20s

Antriebskraft 300N
Versorgungsspannung 230V (10 %), 50 Hz
Leistungsaufnahme 5VA

Temperatursensor

max. 3x Pt 1000

Temperatureinsatzbereich

—40 bis +150 °C

Bindreingdnge

BE1 ") (anstelle Potentiometer)

potentialfreier Kontakt; Kontaktbelastung 5V, 1 mA

BE2 ") (anstelle Ricklaufsensor)

potentialfreier Kontakt; Kontaktbelastung 5V, 1 mA

Potentiometer-Eingang

1000 bis 1100 Q oder 1000 bis 2000 Q

Schaltausgang 230V, 50 Hz, 1 A; Umwilzpumpe oder externer Bedarf
Zuléssige Temperaturbereiche 2
Umgebung 0 bis 50 °C
Lagerung -20 bis +70 °C
Schutzart IP42 nach EN 60529
Schutzklasse Il nach EN 61140

Gerdtesicherheit

nach EN 61010-1

Storfestigkeit

nach EN 61000-6-2 und EN 61326-1

Stéraussendung

nach EN 61000-6-3 und EN 61326-1

Konformitéit

ce - H

Gewicht

ca. 0,7 kg

1} Empfehlung: Beim Einsatz von Relais, Gerdte mit Goldkontakten verwenden.
2 Die zuldssige Mediumstemperatur ist abhdngig vom Ventil, an das der elekirische Prozessregelan-
trieb angebaut wird. Es gelten die Grenzen der Stellventil-Dokumentation (T und EB).

EB 5757-7
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Aufbau und Wirkungsweise
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Bild 3-2: MafBe in mm - TROVIS 5757-7
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Aufbau und Wirkungsweise
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Bild 3-3: Mafle in mm - Zubehor fiir die Heizungsanwendung
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Aufbau und Wirkungsweise

3.4 Werte fir Widerstandsthermometer

Pt-1000-Sensor
°C -35 -30 -25 -20 -15 -10 -5 0 +5 +10
Q 862,5 | 882,2 | 901,9 | 921,6 | 941,2 | 960,29 | 980,4 | 1000,0|1019,5| 1039,0

°C +15 +20 +25 +30 +35 +40 +45 +50 +55 +60
Q 1058,5(1077,9(1097,3 | 1116,7 | 1136,1 | 1155,4 | 1174,7 | 1194,0| 1213,2| 1232,4

°C +65 +70 +75 +80 +85 +90 +95 +100 | +105 | +110
Q 1251,6|1270,7 | 1289,8 | 1308,9 | 1328,0 | 1347,0 | 1366,0 | 1385,0 | 1403,9 | 1422,9

°C +115 | +120 | +125 | +130 | +135 | +140 | +145 | +150
Q 1441,7 | 1460,6 | 1479,4 | 1498,2 | 1517,0 | 1535,8 | 1554,5 | 1573,1
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4 Llieferung und innerbetrieb-
licher Transport

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-

ten dirfen nur von Fachpersonal durchge-

fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

4.1 Lieferung annehmen

Nach Erhalt der Ware folgende Schritte

durchfihren:

1. Gelieferte Ware mit Lieferschein abglei-
chen.

2. Lieferung auf Schaden durch Transport
prisfen. Transportschdden an SAMSON
und Transportunternehmen (vgl. Liefer-
schein) melden.

4.2 Antrieb auspacken

i Info

Verpackung erst direkt vor der Montage und
Inbetriebnahme entfernen.

1. Elektrischen Antrieb auspacken.
2. Lieferumfang prifen (vgl. Bild 4-1).

3. Verpackung sachgemdf entsorgen.

Lieferung und innerbetrieblicher Transport

4.3 Antrieb transportieren
— Elektrischen Antrieb vor duf3eren Einflijs-
sen wie z. B. StéB3en schitzen.

— Elektrischen Antrieb vor Nésse und
Schmutz schitzen.

- Die zulassige Transporttemperatur von
—20 bis +70 °C einhalten.

4.4 Antrieb heben

Aufgrund des geringen Eigengewichts sind
zum Anheben des elektrischen Antriebs kei-
ne Hebezeuge erforderlich.

4.5 Antrieb lagern

O HINWEIS

Beschédigungen am elektrischen Antrieb

durch unsachgemdBe Lagerung!

= Llagerbedingungen einhalten.

= Ldngere Lagerung vermeiden.

= Bei abweichenden Lagerbedingungen
und langerer Lagerung Riicksprache mit
SAMSON halten.

1x  Elektrischer Prozessregelantrieb

TROVIS 5757-7
1x Dokument IP 5757-7
. Wichtige Informationen zum Produkt”

Bild 4-1: Lieferumfang

i Info
SAMSON emptfiehlt, bei Iéingerer Lagerung
den elektrischen Antrieb und die Lagerbe-
dingungen regelmdfig zu priifen.

EB 5757-7



Lieferung und innerbetrieblicher Transport

Lagerbedingungen

— Elektrischen Antrieb vor duf3eren Einflis-

sen wie z. B. Stéf3en schitzen.

— Elektrischen Antrieb vor Nésse und
Schmutz schijtzen.

— Sicherstellen, dass die umgebende Luft
frei von Sduren oder anderen korrosiven
und aggressiven Medien ist.

- Die zuldssige Lagertemperatur von —20
bis +70 °C einhalten.

- Keine Gegenstdnde auf den elektrischen
Antrieb legen.
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5 Montage

5.1 Einbaubedingungen

Bedienerebene

Wenn in der Ventildokumentation nicht an-
ders beschrieben, ist die Bedienerebene fir
das Stellventil die frontale Ansicht auf alle

Bedienelemente des Stellventils aus Perspekti-

ve des Bedienungspersonals.

Einbaulage

Die Einbaulage des Stellventils in die Rohr-
leitung ist beliebig, hangender Einbau ist je-
doch unzulassig (vgl. Bild 5-1).

Die Kabelverschraubung darf nach dem Ein-
bau nicht nach oben zeigen.

/

@@g@ N

Bild 5-1: Einbaulage

Montage

O HINWEIS

Beschédigung des Antriebs durch Witte-
rungseinflisse!

= Antrieb nicht im Freien einsetzen.

5.2 Montage vorbereiten

Vor der Montage folgende Bedingungen si-
cherstellen:

— Der Antrieb ist unbeschadigt.

Folgende vorbereitende Schritte durchfihren:

Fir die Montage erforderliches Material und
Werkzeug bereitlegen.

5.3 Antrieb anbauen

Bild 5-2: Anbau - TROVIS 5757-7
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Montage

Der Antrieb wird direkt mit dem Ventil ver-
bunden.

O HINWEIS

Beschédigung des Antriebs durch zu hohe
Anzugsmomente!

=2 Anzugsmoment einhalten.

1. Handsteller gegen den Uhrzeigersinn
drehen und die Antriebsstange in die
obere Endlage bringen.

© HINWEIS

Beschddigung des Antriebs durch unzulds-

siges ,Uberdrehen”!

= Antriebsstange maximal bis zum An-
schlag in der oberen Endlage bewegen.

2. Antri.gb auf den Ventilanschluss setzen
und Uberwurfmutter anziehen.

20 Nim |

| Anzugsmoment |

5.4 Stellventil in die Rohr-
leitung einbauen

= Stellventil nach Angabe in der Einbau-
und Bedienungsanleitung des Ventils in
die Rohrleitung einbauen.

© HINWEIS

Beschddigungen am elekirischen Antrieb

durch direkten Kontakt mit Dampf!

= Bei Montage darauf achten, dass der
Antrieb nicht mit einem méglichen
Dampfstrahl in Berihrung kommen kann.

O HINWEIS

Nichteinhalten der Schutzart durch falsche

Einbaulage!

= Stellventil nicht mit nach unten hdngen-
dem Antrieb einbauen (vgl. Kap. 5.1).

5.5 Zubehor einbauen

Temperatursensoren

Einbau der Sensoren entsprechend der zuge-
horigen Dokumentation.

- AuBensensor Typ 5227-4 an Auf3en-
wand montieren.

- Raumleitgerdt (z. B. Typ 5257-71) an In-
nenwand montieren

- Ricklaufsensor (z. B. Anlegesensor
Typ 5267-3) an Rohrleitung montieren.

> Vgl. » T 5220.

5.6 Elektrischen Anschluss
herstellen

O HINWEIS

Beschddigung des Antriebs durch unzulds-
siges Offnen des Antriebsgehduses!

= Antriebsgehduse nicht 6ffnen.

EB 5757-7
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Montage

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
= Beim Verlegen der elektrischen Leitungen
die Vorschriften fir das Errichten von

Niederspannungsanlagen nach
DIN VDE 0100 und die Bestimmungen
der rtlichen EVU beachten.

= Geeignete Spannungsversorgung ver-
wenden, die sicherstellt, dass im norma-
len Betrieb oder im Fehlerfall der Anlage
oder von Anlagenteilen keine gefdhrli-
chen Spannungen an das Gerdt gelan-
gen kénnen.

= FElektrischen Anschluss nur bei abge-
schalteter Spannung vornehmen, gegen
unbeabsichtigtes Wiedereinschalten si-
chern.

Der Schaltausgang L' ist spannungsfihrend.

= Aderende des Schaltausgangs L' nicht
berdihren.

= Aderende isolieren, wenn der Schaltaus-
gang nicht genutzt wird.

O HINWEIS

Beschédigung des Antriebs durch unzulés-

sige Beschaltung der Eingéinge!

= Eingdnge gemdf3 der technischen Daten
beschalten (vgl. Kapitel ,Aufbau und
Wirkungsweise”).

Elektrischer Anschluss

Leitungen anschlieBen

= Elekirischen Anschluss nach Bild 5-3,
Bild 5-4, Bild 5-5 oder Bild 5-6 vorneh-

men.

= Nicht verwendete Aderenden sach- und
fachgerecht isolieren.

230V, 50 Hz

BK "

Pumpe

N\

BN: braun
BU: blau

Spannungsfiihrende Ader!
= Aderende nicht berihren.
= Bei Nichtnutzung isolieren.

BK: schwarz

Bild 5-3: Elektrischer Anschluss TROVIS 5757-7 - Versorgungsleitung
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Montage

oG Pt 1000 {Z} VS

g, .

YE Pt 1000 RuS |
)

RD

BN Pt 1000 AS
g

BK S —-

i

!

: |

GN H 10000 e 505 P
| b

Anwendung mit Vorlauf- (VS), Ricklauf- (RGS), AufBensensor (AS) und Potentiometer als Sollwertsteller

oG Pt 1000 {Z} VS

9

YE

RD
BN Pt 1000 {Z} AS
9

T ——— —-

[ \
| |
GN + 1000 }-ﬁ 0% Fi
\ \

T ]

Anwendung mit Vorlauf- (VS), AuB3ensensor (AS), Bindreingang zur Betriebsartenumschaltung und
Potentiometer als Sollwertsteller

OG: orange BN: braun
YE: gelb BK: schwarz
RD: rot GN: grin

Bild 5-4: Elektrischer Anschluss TROVIS 5757-7 - Steverleitung, Teil 1
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Montage

oG Pt 1000 {Z} VS
g .

YE Pt 1000 RUS |
1

RD

BN Pt 1000 {Z} AS
g

BK

BE1
GN

Anwendung mit Vorlauf- (VS), Riicklauf- (RiS), AufSensensor (AS) und Bindreingang zur Betriebsar-

tenumschaltung
oG Pt 1000 {Z} V§

4

YE

RD
BN Pt 1000 {Z} AS

14
BK
GN
Anwendung mit Vorlauf- (VS) und AuBBensensor (AS)
OG: orange BN: braun
YE: gelb BK: schwarz
RD: rot GN: grin

Bild 5-5: Elektrischer Anschluss TROVIS 5757-7 - Steverleitung, Teil 2
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Montage

oG Pt 1000 {Z} VS

g .
YE Pt 1000 {Z‘E"
1V
RD
% | ]
BN i LI
i |
BK ! 2 ‘ Raum|eifgeréit
! | Typ 5257-71
GN : 3 ||
|
|

Anwendung mit Vorlauf- (VS), Riicklauf- (RiS) und Raumsensor mit Befriebsartenwahlschalter und
Raumsollwertsteller

OG: orange BN: braun
YE: gelb BK: schwarz
RD: rot GN: grin

Bild 5-6: Elektrischer Anschluss TROVIS 5757-7 - Steuerleitung, Teil 3

i Info
Die Anschlussklemmen sind nicht im Lieferumfang enthalten.
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Bedienung

6 Bedienung

6.1 Geratetbersicht und Bedienelemente

Handsteller m

Schiebeschalter (rot)  serielle Schnittstelle

(- ) .

\ =
| AN [
Hubanzeige
. O] @
i 1
: 1
| )
dla \
¢ Handsteller Abdeckung/ LEDs
Bild 6-1: Lage der Bedienelemente
6.2 Anzeige mit LEDs 6.3 Schiebeschalter
Der elektrische Prozessregelantrieb ist mit ei-  Der Schiebeschalter dient zur Umschaltung
ner roten und einer gelben LED ausgestattet, ~ zwischen zwei verschiedenen, voneinander
die den aktuellen Betriebszustand des An- unabhdngigen Konfigurationen und Parame-
triebs signalisieren. Die LEDs befinden sich trierungen #1 und #2, die zur Regelung ver-
unter der durchsichtigen Abdeckung auf der ~ wendet werden.
Oberseite des Gerats (vgl. Bild 6-1). Der Schiebeschalter zeigt in Position #1 nach
> Blinkmuster vgl. Kapitel , Betrieb”. auf3en, in Position #2 zum Gerdteinneren.
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Bedienung

6.4 Serielle Schnittstelle

Die serielle Schnittstelle ermoglicht die Kom-
munikation mit dem Antrieb iber eine
RJ-12-Buchse. Diese wird durch Aufschieben
der Abdeckung zugdnglich (vgl. Bild 6-1).

6.5 Betriebsartenumschaltung
mit Raumleitgerdt

Mit dem Raumleitgerdt Typ 5257-71 kann
eine der Betriebsarten ,Tagbetrieb”, ,Nacht-
betrieb” oder ,Frostschutz” ausgewdhlt wer-
den. Zusétzlich kann der Raumtemperatur-
sollwert beeinflusst werden.

3% davernd Tagbetrieb (Nennbetrieb)
(  davernd Nachtbetrieb (Reduzierbetrieb)
% Aus/Frostschutz

Bild 6-2: Raumleitgerdt Typ 5257-71
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7 Inbetriebnahme und Konfigu-
ration

7.1 Antrieb initialisieren

Sobald die Versorgungsspannung angelegt
wird, startet automatisch der Initialisierungs-
vorgang.

Die Antriebsstange fahrt aus, dabei leuchten
die rote und die gelbe LED unter der Abde-
ckung auf der Oberseite des Antriebs.

Sobald die Antriebsstange die Endlage er-
reicht hat, erlischt die rote LED. Die gelbe
LED leuchtet weiter und signalisiert die Be-
triebsbereitschaft des Antriebs.

Blinkmuster der roten LED:
Nullpunktabgleich lauft

2 4 6 8 10
Zeitins

Blinkmuster der gelben LED nach der Initia-
lisierung:

Gerat EIN

Zeitins

Inbetriebnahme und Konfiguration

7.2 Antrieb konfigurieren

Die Konfiguration des Antriebs erfolgt mit
der Software TROVIS-VIEW. Der Antrieb
wird hierfir mit seiner seriellen Schnittstelle
mit dem PC verbunden (vgl. Kapitel ,Aufbau
und Wirkungsweise”).

= Einzelheiten zu Einstellung und Bedie-

nung mit TROVIS-VIEW enthalten
» EB 6661 und B KH 5757-7.

i Info
In der Hilfe der Software TROVIS-VIEW sind
die Konfigurationshinweise » KH 5757-7
abgelegt. In ihnen wird jede Funktion und je-
der Parameter ausfiihrlich beschrieben.

Alle Funktionen und Parameter sind im An-
hang aufgefihrt.
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Betrieb

8 Betrieb

Sobald die Tatigkeiten zu Montage und Inbetriebnahme abgeschlossen sind, ist das Stellventil
mit elektrischem Prozessregelantrieb betriebsbereit.

8.1 Regelbetrieb

Der elekirische Prozessregelantrieb arbeitet standardmdfig im Regelbetrieb. Das Regelver-
halten und damit die Bewegung der Antriebsstange hangt dabei von der Einstellung der Pa-
rameter ab (vgl. Konfigurationshandbuch » KH 5757-7).

8.1.1 Umschaltung der Konfigurations- und Parameterebenen

Fir den Betrieb stehen zwei verschiedene voneinander unabhdngige Ebenen zur Verfigung.
In den beiden Ebenen #1 und #2 konnen die im Anhang aufgefihrten Funktionen aktiviert
und die zugehdrigen Parameter definiert werden. Die Werkseinstellung ist fir beide Ebe-

nen #1 und #2 gleich, ausgenommen bei Funktion F13. Anderungen von Funktionen und Pa-
rametern konnen Gber die Software TROVIS-VIEW vorgenommen werden (vgl. B EB 6661
und B KH 5757-7). Die Auswahl der Ebene erfolgt mit dem Schiebeschalter.

8.2 LED-Blinkmuster

Dargestellt wird der Zustand der grau: LED leuchtet  weif: LED leuchtet nicht

entsprechenden LED (ein/aus)
) ‘ /
Aus . . .
2 4 6

Uber die Zeit.
Zeitin's

Blinkmuster der gelben LED

- Gerdt AUS Ein

Zeitins
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Betrieb

- Gerdt EIN Ein
Aus
2 4 6
Zeitins
- Ricklauftemperaturbegrenzung aktiv Ein l l
Aus
2 4 &
Zeitin's
Blinkmuster der roten LED
—  Gerdt AUS oder Normalbetrieb Ein
Aus : : :
2 4
Zeitin's
- Gerdt lauft an Ein
Aus
2 4 6
Zeitins
- Nullpunktabgleich lauft Ein
Aus
2 4 6 8 10
Zeitins
- Laufzeitmessung lauft Ein
Aus
2 4
Zeitins

i Info
Die Blinkmuster fir Fehlermeldungen stehen in Kapitel ,Stérungen”.
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8.3 Handbetrieb

Handsteller

Bild 8-1: Handsteller und Hubanzeige

Stangenposition manuell andern

Uber den Handsteller kann die Antriebsstan-

ge in eine gewiinschte Position gebracht
werden. Die manuelle Verstellung der Stan-
genposition ist nur bei abgeschalteter
Versorgungsspannung sinnvoll, da die Hub-
verstellung im Regelbetrieb vom Prozessreg-
ler Gbernommen wird und eine Verstellung
so unmittelbar ausgeglichen wird.

Die Einstellung der Stangenposition erfolgt
am Handsteller (vgl. Bild 8-1):

= Versorgungsspannung freischalten.
= Drehen im Uhrzeigersinn

Die Antriebsstange fahrt aus (ca. vier Um-
drehungen fiir 1 mm Hub).

Betrieb

= Drehen gegen den Uhrzeigersinn

Die Antriebsstange fahrt ein (ca. vier Umdre-
hungen fir 1 mm Hub).

Hub und Bewegungsrichtung sind an der
seitlichen Hubanzeige ablesbar (vgl.
Bild 8-1).

8.4 Betrieb mit Speicherstift
> Vgl b EB 6661,

Der Speicherstift Idsst sich mit den Daten aus
TROVIS-VIEW beschreiben, um die vorge-
nommene Konfiguration und Parametrierung
in ein oder mehrere Gerdte gleichen Typs
und gleicher Version zu schreiben.

Dariber hinaus kann der Speicherstift auch
mit Daten des Gerdits beschrieben werden.
So kénnen Einstelldaten leicht von einem Ge-
rat auf andere Gerdte gleichen Typs und
gleicher Version kopiert werden.

i Info
Wenn ein unbeschriebener oder ein mit an-
derem Gerdtetyp oder anderer Version glei-
chen Typs beschriebener Speicherstift mit der
seriellen Schnittstelle des Gerdts verbunden
wird, erfolgt unabhéngig vom Schreib-/le-
sestatus des Speicherstifts die Dateniibertra-
gung in den Speicherstift.
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Betrieb

Blinkmuster der gelben LED

- Kommandobetrieb Ein
Aus : : :
2 4
Zeitins
—  Speicherstift hat Aktion beendet Ein
Aus
2 4 6
Zeitins
- Auslesen aus Speicherstift wird Ein
vorbereitet
Aus | T T !
1 2 3 4 5
Zeitin's
- Beschreiben des Speicherstifts wird Ein
vorbereitet
AUS T T T T T
1.2 2,4 36 4,8 6,0
Zeitin's
— Datenlogging wird vorbereitet Ein ‘ I ‘ ‘ I ‘ ‘ ‘
Aus T T T T
14 2,8 4,2 5,6
Zeitin's

- Datenlogging lauft

2 4 6
Zeitins
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Blinkmuster der roten LED

- Kommandobetrieb

Daten zwischen Antrieb und Speicherstift
Ubertragen

Der Speicherstift wird nach Bild 8-2 an den
Antrieb angeschlossen. Die Vorgehensweise
zum Ubertragen von Daten ist in der
TROVIS-VIEW-Bedienungsanleitung

> EB 6661 beschrieben.

serielle Schnittstelle

(RJ12-Buchse)

Bild 8-2: Speicherstift

Die gelbe LED am Antrieb signalisiert, dass

die Dateniibertragung aus dem Gerdt vorbe-

reitet wird. Sobald die gelbe LED daverhaft
leuchtet, ist die Ubertragung abgeschlossen.

Betrieb

Ein
Aus : : .
2 4
Zeitin s
8.4.1 Kopierfunktion

Sobald die Daten vom Antrieb in den Spei-
cherstift Gbertragen wurden, kénnen sie auf
andere Prozessregelantriebe TROVIS 5757-7
Ubertragen werden.

i Info
Das Attribut ,Es wird vollautomatisch in den
Stift geschrieben” wird nach der ersten Da-
teniibertragung automatisch in den Lesesta-
tus zuriickgesetzt.

8.4.2 Kommandobetrieb

Im laufenden Regelbetrieb kann die An-
triebsstange mit dem Kommandostift unmit-
telbar in die obere oder untere Endlage ge-
fahren werden, unabhdingig von den Regel-
bedingungen.

Mégliche Einstellungen:
- kein Kommando
— Antriebsstange einfahren

—  Antriebsstange ausfahren
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Betrieb

8.5 Anzeigen in TROVIS-VIEW

8.5.1 Betriebswerte

Im Online-Betrieb werden im Ordner ,Betriebswerte” die aktuellen Betriebswerte angezeigt.
Je nach Grundeinstellung wird unterhalb des Fensters ,Betriebswerte” noch eine grafische
Darstellung angezeigt.

i Info
Im Ordner ,Betriebswerte” kénnen keine Anderungen vorgenommen werden.

8.5.2 Betriebszustande

Im Ordner ,Service\Betriebszustande” werden z. B. Stormeldungen angezeigt.

i Info

Betriebszustande und Fehler werden auch iber die LEDs angezeigt (vgl. Kap. 8.2 und Kapi-
tel ,Storungen”).

8.5.3 Funktionen

Im Ordner ,Service\Funktionen” werden folgende Funktionen angezeigt:

| Handebene | = Handebene

Funktionen > Reset ausldsen

> Werkseinstellung im Antrieb laden

> Laufzeitmessung starten

Die Funktionen kdnnen bei bestehender Verbindung zwischen Antrieb und PC ausgefihrt
werden.
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Betrieb

8.5.4 Statusmeldungen

Im Ordner ,Service\Statusmeldungen” werden folgende Parameter zum Antrieb und Betrieb
angezeigt:

Antrieb Firmwareversion

Seriennummer

Gerdteinformation

Fertigungsparameter

Betrieb Befriebsstunden inh
Betriebsstunden bei Ubertemperatur inh
Gerdteinnentemperatur in °C

8.5.5 Statistik

Im Ordner ,Service\Statistik” werden diverse Zahlerstinde angezeigt:

Zahler Gerateausfille Versorgungsspannung eingeschaltet

Programmunterbrechungen

Zghler Storungen Sensorstdrungen

Sammelstorungen

Zahler bindre Signale Bindreingang 1 eingeschaltet

Schaltausgang eingeschaltet

EB 5757-7 8-7
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9 Storungen

9.1

Fehler erkennen und beheben

= Fehler erkennen und beheben, vgl. Tabelle 9-1.

Storungen

i Info

Bei Storungen, die nicht in der Tabelle aufgefiihrt sind, After Sales Service von SAMSON

kontaktieren.

Tabelle 9-1: Fehlerbehebung

wegt sich trotz AnForderung
nicht.

Fehler Magliche Ursache Abhilfe
Antriebsstange/Kegelstange be- | Antrieb ist mechanisch blockiert. > Anbau prifen.

Antriebsstange/Kegelstange
fahrt nicht den gesamten Hub.

Der elekirische Prozessregelan-
trieb fihrt gewinschte Funktio-
nen nicht durch.

= Blockierung aufheben.
Keine oder falsche Versorgungs- | = Versorgungsspannung und
spannung Anschlisse priifen.
Keine oder falsche Versorgungs- | = Versorgungsspannung und
spannung Anschlisse prifen.
Die Konfiguration des elektrischen | = Konfiguration prifen.
Prozessregelantriebs entspricht 3 Ggf. Konfigurationshin-

nicht den anwendungsspezifischen
Anforderungen.

Der elektrische Prozessregelantrieb
wurde auf Werkseinstellung zu-
rickgesetzt, ohne danach die Kon-
figuration an die anwendungsspe-
zifischen Anforderungen anzupas-
sen.

weise P KH 5757-7 zu
Rate ziehen.

EB 5757-7
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Storungen

9.2 Fehlerprioritat

Die angeschlossenen Sensoren werden auf Leitungsbruch iiberwacht. Bei einem Leitungs-
bruch blinkt die rote LED. Jedem Sensor ist ein eigenes Blinkmuster zugewiesen

(vgl. Kap. 9.3). Bei Fehlern an mehreren Sensoren, wird zundchst die Fehlermeldung mit der
hochsten Prioritdt angezeigt.

héchste Prioritdt Vorlaufsensor

AuB3ensensor oder
Raumsensor

Rucklaufsensor
niedrigste Prioritdt  Potentiometer
Beispiel: Wenn Vorlauf- und Aufensensor defekt sind, wird zundichst der Fehler des Vorlauf-

sensors angezeigt. Wenn dieser Fehler behoben ist, wird der Fehler des Auf3ensensors ange-
zeigt.

9.3 Storungsmeldung durch LEDs
Blinkmuster der gelben LED

- Plausibilittsfehler Speicherstift Ein .
Aus
2 4 6

Zeitin's
- EEPROM-Fehler Speicherstift Ein
Aus

2 4 6

Zeitins
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Blinkmuster der roten LED

Fehler Endlagenschalter

- Ausnahmefehler oder Sensorbruch

— EEPROM-Fehler Gerét

- Vorlaufsensor defekt

- AuB3ensensor/Raumsensor defekt

- Rucklaufsensor defekt

- Potentiometer defekt

Storungen

Zeitin's

Zeitins
Ein
Aus
2 4 6
Zeitin's

Ein

>

(=

@
N
N
[e 8

Zeitins

r 7
2

N

N

[e 8

Zeitin's

r 7
2

N

I

[e 8

Zeitin's

Zeitins
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Stérungen

9.4 NotfallmaBnahmen durchfihren

Notfallmaf3nahmen der Anlage obliegen dem Anlagenbetreiber.

X% Tipp
NotfallmaBBnahmen im Fall einer Strung am Ventil sind in der zugehdrigen Ventildokumen-
tation beschrieben.
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10 Instandhaltung

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur von Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

i Info

Der elektrische Prozessregelantrieb wurde

von SAMSON vor Auslieferung gepriift.

— Mit der Durchfiihrung nicht beschriebener
Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
ohne Zustimmung des After Sales Service
von SAMSON erlischt die Produktgewdhr-
leistung.

Der Antrieb ist wartungsfrei.

SAMSON empfiehlt die Prifungen nach
Tabelle 10-1.

Tabelle 10-1: Empfohlene Prifungen

Instandhaltung

Prifung

MaBnahmen bei negativem Prifergebnis

Einprdigungen oder Aufpragungen am elekiri-

keit und Vollstéindigkeit prifen.

schen Antrieb, Aufkleber und Schilder auf Lesbar-

= Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schil-
der oder Aufkleber sofort ernevern.

= Durch Verschmutzung unleserliche Beschrif-
tungen reinigen.

Elektrische Anschlussleitungen prifen.

> Lose Schrauben der Anschlussklemmen an-
ziehen, vgl. Kapitel ,Montage”.

> Antrieb austauschen.

EB 5757-7
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11 AuBerbetriebnahme

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur von Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!

= Vor dem Abklemmen der Leitungen des
Antriebs Versorgungsspannung freischal-
ten und gegen Wiedereinschalten si-
chern.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Mediumsreste im

Ventil!

Bei Arbeiten am Ventil kbnnen Mediumsreste

austreten und abhédngig von den Mediumsei-

genschaften zu Verletzungen (z. B. Verbrij-

hungen, Verdtzungen) fiihren.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

A\ WARNUNG

Verbrennungsgefahr durch heiBe oder kalte

Bauteile und Rohrleitung!

Ventilbauteile und Rohrleitung konnen im Be-

trieb sehr heif3 oder sehr kalt werden und

bei Beriihrung zu Verbrennungen fihren.

= Bauteile und Rohrleitungen abkihlen las-
sen oder erwdrmen.

= Schutzkleidung und Schutzhandschuhe
fragen.

AuBerbetriebnahme

Um den elektrischen Prozessregelantrieb fir
die Demontage auf3er Betrieb zu nehmen,
folgende Schritte ausfihren:

= Ventil auBer Betrieb nehmen, vgl. zuge-
horige Ventildokumentation.

= Versorgungsspannung freischalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

EB 5757-7
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12 Demontage

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur durch Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das der jeweiligen Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Demontage

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!

> Vor dem Abklemmen der spannungsfiih-
renden Leitungen am Antrieb
Versorgungsspannung freischalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch erhitzte Bauteile!
= Ggf. Rohrleitung und Stellventil-Bauteile
abkihlen lassen.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Mediumsreste!
Bei Arbeiten am Ventil kénnen Mediumsreste

austreten und abhédngig von den Mediumsei-

genschaften zu Verletzungen (z. B. Verbrij-

hungen, Verdtzungen) fiihren.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

—_

. Anschlussleitungen abklemmen.

Uberwurfmutter 15sen und Antrieb vom
Ventilanschluss nehmen (vgl. Bild 12-1).

N

Bild 12-1:Verbindung TROVIS 5757-7 und
Ventil

EB 5757-7
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13 Reparatur

Wenn der elektrische Prozessregelantrieb
nicht mehr regelkonform arbeitet oder wenn
er gar nicht mehr arbeitet, ist er defekt und
muss ausgetauscht werden.

O HINWEIS

Beschddigung des elekirischen Prozessre-

gelantriebs durch unsachgemdBe Instand-

setzung und Reparatur!

= Keine Instandsetzungs- und Reparaturar-
beiten durchfihren.

> After Sales Service von SAMSON kon-
taktieren.

13.1 Antrieb an SAMSON
senden

Defekte Antriebe kdnnen zur Untersuchung
an SAMSON gesendet werden.

Fur die Einsendung von Antrieben oder Re-
touren-Abwicklung folgendermaf3en vorge-
hen:

1. Elektrischen Prozessregelantrieb demon-
tieren, vgl. Kapitel ,Demontage”.

2. Weiter vorgehen wie unter
» www.samsongroup.com > Service >
After Sales Service > Retouren beschrie-
ben.

Reparatur

EB 5757-7
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14 Entsorgung

SAMSON ist in Europa registrier-

ter Hersteller,

zustandige Institution P https://
www.ewrn.org/national-regis-
ters/national-registers.
WEEE-Reg.-Nr.:

DE 62194439/FR 025665

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2> Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmll zufihren.

i Info
Auf Anfrage stellt SAMSON einen Recy-
clingpass nach PAS 1049 fir das Ge-
réit zur Verfiigung. Bitte wenden Sie sich
unter Angabe Ihrer Firmenanschrift an
aftersalesservicc@SAMSONgroup.com.

3% Tipp
Im Rahmen eines Riicknahmekonzepts kann
SAMSON auf Kundenwunsch einen Dienst-

leister mit Zerlegung und Recycling beauftra-

gen.

Entsorgung

EB 5757-7
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Zertifikate

15 Zertifikate

Die nachfolgenden Zertifikate stehen auf den ndéchsten Seiten zur Verfigung:

- EU Konformitdtserkldrungen

- TR-CU-Zertifikat

- Einbaverklarung

Die abgedruckten Zertifikate entsprechen dem Stand bei Drucklegung. Die jeweils aktuellsten
Zertifikate liegen im Internet unter dem Produkt ab:

» www.SAMSONgroup.com > Produkte & Anwendungen > Produkiselektor > Antriebe >
5757-7
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Zertifikate

EU Konformitatserkldrung

SMART IN FIOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitéatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Kombinierter Regler mit Hubantrieb / Controller with Electric Actuator /
Régulateur avec servomoteur électrique
Typ/Typel/Type 5757

wird die Konformitéat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2010
EMC 2014/30/EU +A1:2011
LVD 2014/35/EU EN 60730-1:2016, EN 61010-1:2010
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

pdf

)VM}(QQQ/ Il/.//.fﬁ%/

Gert Nahler Hanno Zager

ce_5757-0_de_en_fra_rev07.

i {ead of Di hef du département Leiter Qualita rerung/Head of Quality
Entwicklung ion und Responsable de I'assurance de la qualité
Dy ion and ion T
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstrafte 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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Zertifikate

EU-KONFORMITATSERKLARUNG
ORIGINAL

Konformitatserklarung fiir eine vollstandige Maschine
nach Anhang II, Absatz 1.A. der Richtlinie 2006/42/EG

Fur folgendes Produkt:
Elektrisches Stellventil Typ 3222/XXXX-X bestehend aus Ventil Typ 3222 und An-
trieb 5857, 5824, 5825, 5827, TROVIS 5757-X, TROVIS 5724-X oder TROVIS 5725-X

Wir, die SAMSON AG, erklaren, dass die oben genannte Maschine allen einschlagigen Anforderun-
gen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht.

Produktbeschreibung siehe:

- Elektrische und pneumatische Stellventile Typ 3222/...:
Einbau- und Bedienungsanleitung EB 5866

Folgende technischen Normen und/oder Spezifikationen wurden angewandt:

- VCI/VDMA/VGB - Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir Armaturen,
Mai 2018

- VCI/VDMA/VGB — Zusatzdokument zum , Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Be-
deutung flir Armaturen vom Mai 2018, Stand Mai 2018 in Anlehnung an
DIN EN ISO 12100:2011-03

Bemerkung:

Bestehende Restrisiken der Maschine sind den Angaben in der Einbau- und Bedienungsanleitung
von Ventil und Antrieb sowie den in der Einbau- und Bedienungsanleitung aufgefiihrten, mitgelten-
den Dokumenten zu entnehmen.

Fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist bevollméchtigt:
SAMSON AG, Weismiillerstrale 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany
Frankfurt am Main, 22. September 2023

/re- é% V. Pl

ppa. Norbert Tollas i.V. Peter Scheermesser
Senior Vice President Director
Global Operations Product Maintenance & Engineered Products
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKTI LSCHAFT - i 3 60314 Frankfurt am Main Seite 1 von 1
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Zertifikate

TR-CU-Zertifikat

EBPASNACKUA 3KOHOMMUECKMH COIO3
CEPTHOUKAT CODTBETETRNA

' EH[ NeEADE RU GIDEOATIE.000409/19
7 Cepus RU  No 0197358

'OPTAH ITO CEPTUOMKAITHH ObuecTsa G orp: oi o «TMC

i MecTo HaxoxaeHus (aapec topuanyeckoro nuua): Poccuiickas depepauns, 127083 ropog, Mockea, ynuua BerHRSl
Macnoska, gom 20, CTpoeHve 2; aapec MecTa ocy A cTu: P Depepaums, 127083, ropoa
Mockea, ynuua B nom 20, 2; Ne 18, 28. AtrecTaT akkpeauTaLuun
Ne POCC RU.0001.113A11 ot 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; agpec 3MEKTPOHHOW MOMTHI:
fo@tms-cs.ru.

J 3MBHTEA-" OBlLiecTBO ¢ Orp ot 0 «CamcoH KoHTponcy.

) MecTo HaxoxaeH!s  (aApec IPUANYECKOro N1LA) W aapec MecTa OCYUIECTBIIEHUS AESTeNbHOCTM:
'Poccuiickast deaepauusi, 109544, ropoa Mocksa, Byrnbap SHTYaMacTos, oM 2, 3Tax 5, komHata 11,
OrPH 1037700041026. Homep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; afipec 3NeKTPOHHOM NoYThI: samson@samson.ru.

1 I/ISI‘OTOBI/ITEAI; «SAMSON AG Mess- und Regeltechmk»

Mec anpe 0 NULia) U afpec MecTa OCyLLecTBNeHNs AeATensHOCTN
110 UBTOTOBNEHUIO npoAyKL\MM Welsmullerstrasse 3, D 60314 Frankfurt am Main, Fepmanus.

! IPOAYKITUS Mpweogb! anekTpuyieckue Tunbl 3274, 3374, 3375, 5724, 5725, 5757, 5824, 5825, 5857.
Virool B BUM CO p LY B NPUMOXKEHUN K CepTUcMKaTy COOTBETCTBUS Ha GrniaHke

| Ne 0676634.
1 CepwiiHbli BbIMyCK.

| HU3KOBOMBTHOTO o6opyaosaHuay (TP TC 004/2011); «3nekTpomarHuTHas COBMECTUMOCTb TeXHVI‘-IeCKMX cpeacTe»
(TP TC 020/2011)

CEPTUOUKAT COOTBETCTBHS BBI, HA OCHOBAHMI MPOTOKONOB CEPTUPUKALMOHHBIX UCTIbITAHMUI i"’%j

Ne ['506-5418, ['606-5419, [606-5420 ot 18.09.2019, BbiAaHHbIX WcnbiTaTensbHoi nabopaTopued Accoumaumni aKCnepTol
Mo - cepTuukaLmMi U WUCMbITAHUAM  Npoaykuuu  «CepTudukaunorHsii  LeHTp  HACTXOJl», atTectar akkpegutauml
POCC RU.0001.217E06; Ne  190919-004-006-02/WP o1 24.10.2019, BblAaHHbIX UcbiTaTenbHoi natopartopueit O6LLecT.:
C OFPaHWYEHHOM OTBETCTBEHHOCTbIO «VIHHOBALMOHHBIE peLUeHWs», aTTectaT akkpeautauum POCC RU.0001.21AB9
~aKTa 0 pesynbTaTax aHanuaa CocTosiHWs npoussopcTea Ne 00062-A ot 04.07.2019 opraHa no ceptudpmkaumm OBLIeCTs:
C OFPaHIYEHHOM OTBETCTBEHHOCTBIO « TMC PYC»; pyKOBOACTB No akcnnyataumm 3428-0r1-2019.P3, 3428-5720-5750-2018.P
‘Cxema ceptudpmkauum — 1c.

% ,‘AEOI'IOAHI/ITEABHAHI/H-I(POI’MAHM CYaNRam'N 8 KOTOpbIX _ HA

TpeGoBantii OCT 122007.0.75 «Cuctema crakaapron GesonacrocTu TpyAa. Vasern
. Obuve. pasnen 8 rocT 30804.6.2-2013 cpencs
nomexam cpeacrs, e NPOMBILINEHHbIX  30HAX»;  pasaen

K
TOCT 30804.6.4-2013 «C cpeacra e T XM OT TEXHUYECKAX CPEACT, NPUMEHREMBIX | )

B NPOMbILNEHHbIX 30HAX>. HasHaueHHsl CPOK crys@el — 12 ner. HagnaueHHbij /6 roaa. YCNOBWA XpaHEHus yKazaHs

&i}si&m@iﬁm %w« 3428-0T1- ZJOJ;E P23, 3428-! 57@ 5%-2 18.| P

BKAIOYHUTEABHO ¢

Py ( ’\» /—Banbkgtyh Esrennn BrapvmuposHa

AuIo) opraa o ceprHpuKaNHH (opamet M.IIL )S( @Oy
 Ixcnepr (sxemepr-ayantop) M B Briagumup Uropesny

. (axcneprsr (axcnepTI-ayauTOpDI)) (2
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Cepra RU o 0676634MT1 o

CTaHaapThl, B COOTBETCTBUM C KOTOPLIMU U3rOTaBNNBAETCs NPOAYKUNs

O603HaveHne

HaumeHoBaHwe cTangapta

[N 61000-6-1-2007

 |IEC 61000-6-2:2016

Automatic electrical contréls for household and similar use. Part 1. General
requirements. Comgendum1

Electromagneﬂt: comp: ity (EMC) - Part 6 1: Generic standards Immunity
lig environments

Electrornagne ic compatibility (EMC). : Generic standards. Immunity

for industrial environments

[EC 61010-1:2010

EN 61326-1:2013

|EN 61000 6 3:2007 +| Electromagnetic compatibility (EMC Part 6»3 Generlc standards. Emission standard
“|A1:2011

for residential, commercial and light-industrial environments

Safety requirements for electrical equlpmen( for measurement, control, and laboratory
use. Part 1: General requirements

Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements.
Part 1: General requirements

7

§ umd) Oprama 1o cepTHEKALIH

0 ‘BKmey‘r(

epT- rop)

oxcriepTs1 (KcnepTsI-ayAHTOpDL)
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Zertifikate

Einbaverklérung

EINBAUERKLARUNG
ORIGINAL

Einbauerkldrung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Fir folgendes Produkt:
Elektrischer Prozessregelantrieb TROVIS 5757-7

Wir, die SAMSON AG, erklaren, dass der elektrischer Prozessregelantrieb TROVIS 5757-7
eine unvollstandige Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist und die si-
cherheitstechnischen Anforderungen nach Anhang | Artikel 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.1, 1.2.2,
1.2.3,1.2.5,1.2.6,1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.34,1.3.7,1.3.8.2,1.3.9, 1.4.1,1.5.1, 1.5.3, 1.5.4 und
1.5.8 der Richtlinie eingehalten werden. Die speziellen Unterlagen nach Anhang VII Teil B
wurden erstellt.

Die Inbetriebnahme der von uns gelieferten Erzeugnisse darf nur erfolgen, wenn vorher fest-
gestellt wurde, dass die Maschinen oder Anlagen, in die die Produkte eingebaut werden sol-
len, den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen.

Der Anwender ist verpflichtet, das Erzeugnis den anerkannten Regeln der Technik und der
Einbau- und Bedienungsanleitung entsprechend einzubauen und Geféhrdungen, die am
Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von bewegli-
chen Teilen ausgehen kdnnen, durch geeignete Malnahmen zu verhindern.

Die zulassigen Einsatzgrenzen und Montagehinweise der Gerate ergeben sich aus der
entsprechenden Einbau- und Bedienungsanleitung und stehen im Internet unter
www.samsongroup.com in elektronischer Form zur Verfligung.

Produktbeschreibung siehe:
- Elektrischer Prozessregelantrieb TROVIS 5757-: Einbau- und Bedienungsanleitung EB 5757-7

Folgende technischen Normen und/oder Spezifikationen wurden angewandt:

- VCI/VDMA/VGB - Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir Armaturen, Mai 2018

- VCI/VDMA/VGB — Zusatzdokument zum ,Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir
Armaturen vom Mai 2018, Stand Mai 2018 in Anlehnung an DIN EN ISO 12100:2011-03

Bemerkungen:

- Restgefahren siehe Angaben in der Einbau- und Bedienungsanleitung

- Weiterhin sind die in den Einbau- und Bedienungsanleitungen aufgefiihrten mitgeltenden Dokumente zu
beachten.

Fir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist bevollméachtigt:
SAMSON AG, WeismlillerstraRe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany

Frankfurt am Main, 14. September 2023

;vﬁ/(%/ /.V;/

- - - P
i.V. Stephan Giesen i.V. Sebastian Krause
Director Product Management Vice President Product Development

Revision 02
Classification: Public - SAMSON AKTI LSCHAFT - i 3 - 60314 Frankfurt am Main Seite 1 von 1
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16 Anhang

16.1 Zubehor

Anhang

Zubehor

Anlegesensor Typ 5267-3
Auf3ensensor Typ 5227-4
Raumleitgerdt Typ 5257-71

Hardware-Paket, bestehend aus:

Best.-Nr. 1400-9998

- Speicherstift-64
- Verbindungskabel
- Modularadapter
Speicherstift-64 Best.-Nr. 1400-9753
Verbindungskabel Best.-Nr. 1400-7699
RS232 RJ12
)
Modularadapter Best.-Nr. 1400-7698

1

,,(‘//é

USB-RS232-Adapter

Best.-Nr. 8812-2001
RS232 USB

00000
-
o o ==

Software

TROVIS-VIEW (kostenfrei)

» www.SAMSONgroup.com > SERVICE &
SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW

EB 5757-7

16-1


https://www.samsongroup.com/de/service-support/downloads/trovis-view/
https://www.samsongroup.com/de/service-support/downloads/trovis-view/

Anhang

16.2 Service

Fir Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
sowie bei Auftrefen von Funktionsstorungen
oder Defekten kann der After Sales Service
zur Unterstitzung hinzugezogen werden.
E-Mail

Der After Sales Service ist iber die
E-Mail-Adresse

P aftersalesservicec@SAMSONgroup.com
erreichbar.

Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften

Die Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften sowie von Vertretungen
und Servicestellen stehen im Internet unter

» www.SAMSONgroup.com oder in einem
SAMSON-Produktkatalog zur Verfigung.

Notwendige Angaben

Bei Riickfragen und zur Fehlerdiagnose fol-
gende Informationen angeben:

- Modellnummer
- Var-ID

Seriennummer

— Firmwareversion

16-2
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Anhang

16.3 Konfigurationslisten und kundenspezifische Daten

Funktionsblockliste

Es existieren zwei voneinander unabhdngige Ebenen #1 und #2. Beide Ebenen beinhalten

die Funktionen FO1 bis F13 mit den angegebenen Werkseinstellungen und Bedeutungen.

Die Funktionen FO1 bis F13 haben die nachfolgend aufgefihrten Bedeutungen.

F = Funktionsblock WE = Werkseinstellung 0=Aus, T =Ein
F | Funktion WE | Bedeutung
01 | Regelungsart 1 | O: Festweriregelung
1: Regelung mit Fihrungsgrofe
02 | Fihrungsgrofle 0 |0: AuBBensensor
(nur wirksam mit FO1 - 1) 1: Raumsensor
03 | Wirkrichtung 0 | 0: >> steigend/steigend
1: <> steigend/fallend
04 | Verzogerte Auf3entemperatur (nur | O | O: Ohne Verzogerung
wirksam mit FO1 - 1 und FO2 - 0) 1: Mit Verzégerung
05 | Potentiometereingang 0 | O: Inaktiv, Bindreingang 1 aktiv
1: Aktiv
06 | Widerstandsbereich Potentiometer | 0 | O: Raumleitgerdt Typ 5257-7 (1000 bis 1100 Q)
(nur wirksam mit FO5 - 1) 1: Fernverstellung Typ 5257-2 (1000 bis 2000 Q)
07 | Funktion Potentiometer (nur wirk- 0 | O: Niveauverschiebung der Heizkennlinie
sam mit FO2 - O und FO5 - 1) 1: Gradientenverschiebung
08 | Funktion Bindreingang 1 0 | 0: AUS mit Frostschutz
(nur wirksam mit FO5 - 0) 1: Reduzierbetrieb
09 | Funktion Schaltausgang 0 | 0: Umwdlzpumpe
1: Anforderung (EIN bei Nennbetrieb)
10 | Pumpenschutz 1 | O: Inaktiv
(nur wirksam mit FO9 - 0) 1: Aktiv
11 | Ricklauftemperatursensor 1 | O: Inaktiv; Bindreingang 2 aktiv
1: Aktiv, mit Ricklaufremperaturbegrenzung
12 | Funktion Bindreingang 2 0 | 0: AUS mit Frostschutz
(nur wirksam mit F11 - 0) 1: Reduzierbetrieb
13 | Handbetrieb 0V 0: Inaktiv
1: Aktiv

1)

In Ebene #2 gilt abweichend die Werkseinstellung WE = F13 - 1.
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Anhang

Parameterliste

Es existieren zwei voneinander unabhdngige Parameterebenen #1 und #2. Beide Parameter-
ebenen beinhalten die Parameter PO1 bis P23 mit den angegebenen Werkseinstellungen und
Einstellbereichen.

Die Parameter haben die nachfolgend aufgefihrten Einstellbereiche.

P = Parameter WE = Werkseinstellung

P | Parameter WE Einstellbereich
01 | Sollwert Vorlauftemperatur 70°C 0 bis 120 °C
02 | Vorlauf-Absenkdifferenz bei Reduzierbetrieb 15K 0 bis 50 K
03 | Minimale Vorlauftemperatur 20 °C 0 bis 120 °C
04 | Maximale Vorlauftemperatur 120 °C 20 bis 150 °C
05 | Gradient der Heizkennlinie 1,6 0,2 bis 3,2
06 | Niveau der Heizkennlinie 0K -30 bis +30 K
07 | Bereich der Gradientenverschiebung mit Potentiometer 1,0 0,0bis 1,5
08 | Bereich der Niveauverschiebung mit Potentiometer 15K 0 bis 30K
09 | Proportionalbeiwert Kp Vorlauftemperaturregelung 2,0 0,1 bis 50,0
10 | Nachstellzeit Tn Vorlauftemperaturregelung 120s 0 bis 999 s
11 | Antriebslaufzeit Ty 24,0s 10,0 bis 240,0 s
12 | Totzone (Schaltbereich) 20% 0,5bis 5,0%
13 | Maximale Ricklauftemperatur 50°C 10 bis 90 °C
14 | Proportionalbeiwert Kp Riicklauftemperaturbegrenzung 1,0 0,1 bis 50,0
15 | Nachstellzeit Tn Riicklaufremperaturbegrenzung 400 s 0 bis 999 s
16 | Verzogerungswert der Auf3entemperatur 3°C/h 1 bis 6 °C/h
17 | Grenzwert der Auf3entemperatur bei Nennbetrieb 22°C 0 bis 50 °C
18 | Grenzwert der Auf3entemperatur bei Reduzierbetrieb 15°C 0 bis 50 °C
19 | Sollwert der Raumtemperatur bei Nennbetrieb 20°C 10 bis 40 °C
20 | Sollwert der Raumtemperatur bei Reduzierbetrieb 15°C 10 bis 40 °C
21 | Raumtemperaturiiberhchung zur Abschaltung 2K 1 bis 6K
22 | Zeitintervall Kurzzeitadaption 10 min 0 bis 100 min
23 | Pumpennachlaufzeit 5 min 1 bis 999 min

16-4 EB 5757-7



Anhang

Kundenspezifische Daten

Station
Betreiber
Zustindiges SAMSON-Biiro
Funktionsblocke Parameter
Einstellung Einstellung
F WE #1 #2 P WE #1 #2 Einstellbereich
01 1 01 70°C 0 bis 120 °C
02 0 02 15K 0 bis 50 K
03 0 03 20 °C 0 bis 120 °C
04 0 04 120 °C 20 bis 150 °C
05 0 05 1,6 0,2 bis 3,2
06 0 06 0K -30 bis +30 K
07 0 07 1,0 0,0 bis 1,5
08 0 08 15K 0 bis 30K
09 0 09 2,0 0,1 bis 50,0
10 1 10 120 s 0 bis 999 s
11 1 11 24 s 10 bis 240 s
12 0 12 2,0% 0,5bis 50%
13 on 13 50 °C 10 bis 90 °C
11 In Ebene #2 gilt abweichend 14 1,0 0,1 bis 50,0
e Werkseinstellung 15 | 400 0 bis 999 s
16 3°C/h 1 bis 6 °C/h
17 22 °C 0 bis 50 °C
18 15°C 0 bis 50 °C
19 20 °C 10 bis 40 °C
20 15°C 10 bis 40 °C
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Anhang

Parameter
Einstellung
P WE #1 #2 Einstellbereich
21 2K 1 bis 6 K
22 | 10 min 0 bis 100 min
23 5 min 1 bis 999 min
16-6 EB 5757-7
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